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Produto beneficiado

pela Lei da Informatica.

I.P.I REDUZIDO

CFW-09 - Inversores de Freqliéncia

Os inversores de frequéncia WEG, série
CFW-09, incorporam a mais avancada
tecnologia disponivel mundialmente para
acionamento de motores CA de inducao
trifasicos.

A tecnologia Vectrue ® representa um avango
significativo, permitindo a nova geracao de
inversores WEG incorporar em um unico
produto técnicas de controle Escalar, Vetorial
Sensorless e Vetorial com Encoder, sendo
facilmente programavel, via parametro, pelo
proprio usuario.

Inovacdes também foram introduzidas para
atender aplicagdes que exigem frenagem,
onde um novo recurso denominado “Optimal
Braking ®” pode ser utilizado sem a
necessidade de instalacao de resistor de
frenagem, tornando a solucao simples,
compacta e mais econdmica.

Tecnologia desenvolvida pela WEG para inversores destinados
a aplicagdes de variagdo de velocidade em motores CA de
inducao trifasicos, apresentando as seguintes vantagens:

Controle escalar e vetorial programaveis no mesmo produto;
Controle vetorial sensorless e opcionalmente com encoder;
Controle vetorial sensorless com alto torque e rapidez na
resposta, mesmo em velocidades muito baixas e na partida;
Auto-ajuste adaptando automaticamente o controle

vetorial ao motor e a carga.
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PRODUTO AGRACIADO COM O
BRASIL PREMIUM,
DISTINGAO OUTORGADA PELO MINISTERIO DO
DESENVOLVIMENTO, INDUSTRIA E COMERCIO
EXTERIOR, APEX E IPT - SAO PAULO



0,0t/'ma/ B/’ak/'ng ® (Patente Registrada)

Para aplicagbes que exijam tempos de parada reduzidos
e/ou paradas de cargas de elevada inércia, 0s inversores
tradicionais utilizam-se da Frenagem Reostatica, onde a
energia cinética da carga é regenerada ao link CC do
inversor e cujo excesso € dissipado sob a forma de calor
em um resistor de frenagem, interligado ao circuito de
poténcia.

Os inversores CFW-09 incorporam a funcao “Optimal
Braking” ®, para o modo vetorial, a qual possibilita uma
frenagem otima capaz de atender a muitas aplicagdes
até entdo somente atendidas pelo método da frenagem
reostatica.

Esta inovagao tecnoldgica permite obter acionamentos de
alta performance dindmica, com torques frenantes da ordem
de 5 vezes o torque caracteristico de uma frenagem CC,
além da grande vantagem de dispensar o uso do resistor de
frenagem.

No gréfico comprova-se as vantagens deste novo método
de frenagem “Optimal Braking” ®, assegurando assim uma
solucao ideal, otimizada e de custo reduzido para as
aplicagdes com frenagem.
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Grafico Torque x Rotagao tipico para motor de 10 cv acionado por inversor CFW-09

Curva de torque para Frenagem Reostatica
Curva de torque para “Optimal Braking” ®
Curva de torque para Frenagem CC

www.weg.net m B g

Vantagens Adicionais

Microcontrolador de alta performance tipo RISC 32 bits;
Controle Vetorial e Escalar selecionavel via parametro;
Interface Homem-Maquina destacavel com duplo display
(LCD e LEDy;

Ampla gama de poténcias: 1 a 1500 CV,;
Dimensionamentos para Torque Constante e Torque Varidvel;
Grau de protecao NEMA 1/ IP20 padrao até 200 CV, IP20
até 500 CV e NEMA 4x / IP56 em aco inox até 10 CV;
Elevada compactacao;

Instalagéo e programagéao simplificadas;

Posta em marcha (start-up) orientado;

Possibilidade de fixagao via flange, com dissipador atras da
placa de montagem;

Programagéo e monitoragéo via microcomputador

PC com software SUPERDRIVE (opcional);

Link CC acessivel para alimentagdo em corrente

continua ou retificador regenerativo;

Comunicagéo em redes FieldBus: ProfiBus DP,

DeviceNet, EtherNet ou DeviceNet Drive Profile (opcional).
Também disponivel Modbus RTU (incorporado);
Certificagbes Internacionais UL e cUL, CE, C-Tick e IRAM.
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Aplicacoes

Aclicar e Alcool
Centrifugas de Acucar
Bombas de Processo
Esteiras de Cana
Dosadores de Bagaco
Esteiras Transportadoras

Alimentos e Racao
Bombas Dosadoras / Processo
Ventiladores / Exaustores
Agitadores / Misturadores
Secadores / Fornos Continuos
Peletizadoras
Norias (Bovinos/Suinos/Aves)
Esteiras / Monovias

Bebidas e Sucos
Bombas Dosadoras / Processo
Engarrafadoras
Agitadores / Misturadores
Mesas de Rolos
Esteiras Transportadoras

Ceramico
Ventiladores / Exaustores
Secadores / Fornos Continuos
Moinhos de Bolas
Mesas de Rolos
Esmaltadeiras
Esteiras Transportadoras

Cimento e Mineracao
Ventiladores / Exaustores
Bombas
Peneiras / Mesas Vibratérias
Separadores Dinamicos
Esteiras Transportadoras
Forno de Cimento
Dosadores

Elevadores
Elevadores de Carga
Elevadores de Passageiros
Pdrticos Rolantes
Guindastes

Madeira
Faqueadeiras
Tornos Desfolhadores
Lixadeiras
Cortadeiras

Plastico e Borracha
Extrusoras
Injetoras / Sopradoras
Misturadores
Calandras / Puxadores
Bobinadores / Desbobinadores
Maquinas de Corte e Solda
Granuladores

Papel e Celulose
Bombas Dosadoras
Bombas de Processo
Ventiladores / Exaustores
Agitadores / Misturadores
Filtros Rotativos
Fornos Rotativos
Esteiras de Cavaco
Maquinas de Papel
Rebobinadeiras de Papel
Calandras
Coaters

Quimico e Petroquimico
Ventiladores / Exaustores
Bombas Centrifugas
Bombas Dosadoras / Processo
Centrifugas
Agitadores / Misturadores
Compressores
Extrusoras de Sabao

Refrigeracao
Bombas de Processo
Ventiladores / Exaustores
Sistemas de Ar Condicionado

Saneamento
Bombas Centrifugas
Sistemas de Recalque
Sistemas “Boosters”

Siderurgia e Metalurgia

Ventiladores / Exaustores
Mesas de Rolos

Bobinadores / Desbobinadores
Transportadores

Pontes Rolantes

Prensas / Tornos / Fresas
Furadeiras / Retificas
Laminadores

Linhas de Corte

Linhas de Inspecgéo de chapas
Linhas de Lingotamento
Formadora de Tubos

Trefilas

Bombas

Téxtil

Agitadores / Misturadores
Secadores / Lavadoras
Teares Circulares

Filatérios

Molinelos / Cardas
Urdideiras / Magaroqueiras
Bobinadores

Vidros

Ventiladores / Exaustores
Maquina de Fabricar Garrafas
Mesas de Rolos

Esteiras Transportadoras
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Um produto completo, flexivel e compacto

Grau de Protecao NEMA 1/ 1P20

Flange para montagem

Modulo de Interface serial do dissipador,
RS-232 opcional para interligagao a e —_ opcionalmente,
um microcomputador PC atras da placa

Iii!! de montagem

Interface
Homem-Maquina
destacavel, com duplo
display (LCD + LEDs),
multi-idiomas e
fungdo COPY

Display de LED’s
7 segmentos

Display de cristal
liquido (LCD)

2 linhas de 16
caracteres

Microcontrolador
de alta performance,
do tipo RISC

Moddulos de redes de 32 Bits

de comunicacao
FieldBus para:
ProfiBus DP (opcional)
DeviceNet (opcional)
DeviceNet Drive Profile

Cartado de controle
em SMD padréo
para toda a gama
de poténcias

(opcional)
ModBus RTU Moddulos opcionais
(incorporado) de expansao de

fungdes para:

i Interface

6 entradas digitais E serial RS-485
isoladas programaveis Entrada e saidas
adicionais

o Realimentacao

2 entradas analdgicas de Encoder

programaveis

Sistema de passagem
de cabos e conexao
de eletroduto metalico 3 saidas a relé

programaveis

Entrada de alimentacéo de rede

Saida para alimenta¢do do motor 2 saidas analdgicas programaveis

Conexao do link CC para:
Indutor de entrada
Retificador em barramento CC unico
Unidade retificadora regenerativa Conexao para resistor de frenagem

CFW-09 - Inversores de Freqiéncia | 5
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Tipos de Montagem

Blocodiagrama

REDE

Os inversores CFW-09 permitem montagem flexivel, sendo

possivel, além do modo de fixag&o tradicional
também o modo de fixacéo pela Flange, poss

pela Base,

ibilitando desta

forma montar o dissipador de calor para tras da placa de

montagem.

Esta opgéo de montagem resultara em uma canalizagéo do
ar quente gerado pelos componentes de poténcia dentro do

painel, facilitando assim sua conducao para fora do mesmo
e ainda permitira minimizar o sobreaguecimento do inversor
decorrente das fontes geradoras de calor periféricas dentro

do painel.

Montagem pela BASE

Saida do
fluxo de ar Saida do

fluxo de ar
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Montagem pela FLANGE

Banco [ ¥
* || RETIFICADOR Capacitores 'Eé'] INVERSOR
trifésico Filtro RFI "= transistores I: ™
IGBT =/
- s PE
Sensores LINK CC : H
-Falta o terra (circuito Intermediario) Realimentagées
-tenséao
-Falta de fase ® -corrente
® = Falta de fase somente
a partir da mecanica 3
PC POTENCIA 1
CONTROLE ‘
EE e SR R
Ah - Fontes para eletronicos e interfaces
Software TS 232 entre poténcias e controle
SuperDrive opcional
A
-
L] ! EXPANSAO EBA/EBB/ |
e i EBC/EBE (opcional) |
- HMI —Ll: s -RS-485 isolado !
HMI (local) T -1 entrada digital H
(remota) ® E’"...‘ A 1 entrada 14 bits |
2 salda anal. 14 bits :
Entradas ﬁ !
iyt 1 entrada 4..20mA isol, Controle
Digitais * *| Cartso de B{z saida 4. 20mAsal [T~ externo
(D1 a DI6) |
i
Controle - 2 saidas digitais :
com CPU - 1 entrada/saida encoder;
AE’;‘IB""Q(?S;S 32 bits -1 entrada PTC !
(AR 7 AT2) = RISC :
Trrotm e Saidas
r . i w Analdgicas
1 e 2 = Conexdo indutor (opcional) (somente a partir da mecénica 2) PC j FIELDBUS (opcional) ; " —D'_ *(AO1/A02)
~ 1 - Profibus DP 1
12 = Conexdo LINK CC CLP & Devi W=t
- = . ( . SDCD i - DeviceNet '
1 e 2 = Conexdo para resistor de frenagem (somente até mecénica 7, N i p
~ as 1 - Drive Profile i Saidas
sendo opgdo para mecénica de 4 a 7) 1 L » g } 2 Relé
7 (RLT aRL3)
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Interface Homem x Maquina

Interface Inteligente

Interface de operagéao inteligente com duplo display, LED’s
(7 segmentos) e LCD (2 linhas de 16 caracteres), que
permite ¢tima visualizacdo a distancia, além de incorporar
uma descricéo detalhada de todos os pardmetros e
mensagens via display LCD alfanumérico.

Idioma Selecionavel

A interface de operagéao inteligente permite ainda que o
usuario do produto escolha, para o seu melhor conforto, o
idioma a ser usado para a programacao, leitura e
apresentagao dos parametros e mensagens alfanuméricas
através do display LCD (Cristal Liquido).

A elevada capacidade de hardware e software do produto
disponibiliza ao usuario varias opg¢des de idiomas, tais
como: Portugués, Inglés e Espanhol, de forma a adequa-lo
a quaisquer usuarios em todo o mundo.

Start-up Orientado

Inversores de frequiiéncia sdo equipamentos destinados ao
acionamento de motores de indug&o, cuja adaptacéo e
desempenho estéo diretamente relacionados as
caracteristicas do mesmo, assim como da rede elétrica de
alimentacao.

Os inversores da linha CFW-09 incorporam um recurso de
programacao especialmente desenvolvido com a finalidade
de facilitar e agilizar a inicializagéo da posta em marcha
(Start-up) do produto, através de um roteiro orientado e
automatico, o qual guia o usuério para a introdu¢éo
sequencial das caracteristicas minimas necessarias a uma
perfeita adaptacédo do inversor ao motor acionado.

Funcao COPY

A interface inteligente também incorpora a fungéo “Copy”, a
qual permite copiar a parametrizagcao de um inversor para
outros, possibilitando rapidez, confiabilidade e repetibilidade
de programagao em aplicagdes de maquinas de fabricagao
seriada.

www.weg.net m B g

Display LED’s
(7 segmentos)

Display LCD
(Cristal Liquido)

@ @
D ®

| e Led “LOCAL”
® e | Led “ REMOTO”
N
Led “ANTI-HORARIO”
Led “HORARIO”
]

Inversor “B”

]

CFW-09 = HMI & @ @  HMI =—» CFW-09
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Funcgoes do teclado

Habilita o inversor via rampa ( partida ). Apds
habilitado comuta as indicagdes do display.
- rem - Volts - Estado - Torque - Hz - Amps_I

Desabilita o inversor via rampa (parada).
Reseta o inversor apds a ocorréncia de erros.

Incrementa velocidade ou nimero e valor
de parametro.

Decrementa velocidade ou numero e valor
de parametro.

Seleciona (comuta) display entre 0 numero
do parametro e seu valor (posigédo / conteldo),
para programagao.

Quando pressionada realiza a fungéo JOG
(impulso momentaneo de velocidade).

Inverte o sentido de rotagao do motor
comutando entre horario e anti-horario.

Seleciona o modo de operagéo do inversor,
definindo a origem dos comandos / referéncia,
podendo ser Local ou Remota.

00060000

SEEdr GAL Al AR TETTHEONEN DT ke ES
TURSE TealR

Frsar | WAL |

Software de Programacao
SUPERDRIVE

Software em ambiente Windows, para parametrizagao,
comando e monitoragdo do CFW-09.

Identificacao automatica do CFW-09;

Lé parametros do CFW-09;

Escreve parametros no CFW-09;

Edita parametros on-line no CFW-Q09;

Edita parémetros off-line no PC;

Possibilita criar toda a documentacéo da aplicagéo;
Facilmente acessivel;

Idiomas Portugués, Inglés, Espanhol.

Ajuda on-line;

Comunicagao RS232 ou RS485; T
Software gratuito no site www.weg.net Saiam
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Redes de Comunicacao “FieldBus”

Interligacdo em Redes Rapidas

Os inversores CFW-09 podem ser interligados em redes de comunicacgao rapidas “FieldBus”, através dos protocolos
padronizados mais difundidos mundialmente, podendo ser:

Profibus DP (opcional)
DeviceNet (opcional)
DeviceNet Drive Profile (opcional)

FIELDBUS == EtherNet / IP (opcional)
Modbus RTU (software incorporado)

CANopen (utilizando cartao PLC)

Destinados principalmente a integrar grandes plantas de automagéo industrial, as redes de comunicagao rapidas conferem
vantagens na supervisdo, monitoragéo e controle, “on-line” e total, sobre os inversores, proporcionando elevada performance
de atuacao e grande flexibilidade operacional, caracteristicas estas exigidas em aplicagdes de sistemas complexos e/ou

integrados.

Para a interligacdo em redes de comunicagao do tipo “FieldBus” Profibus DP, EtherNet / IP ou DeviceNet, os inversores
CFW-09 permitem incorporar internamente um cartéo de rede, de acordo com o protocolo desejado. Para interligacao em
redes de comunicagéo tipo “FieldBus” Modbus RTU devera ser utilizado conexao via interface RS-232 (opcional) ou RS-485
(disponivel nos cartdes EBA ou EBB).

Além do protocolo DeviceNet, o protocolo CANopen também esta disponivel através utilizacdo dos cartées PLC1 e PLC2,
podendo ser configurado como mestre da rede.

CLP

REDES “FIELDBUS”

LB
[l"
LB

aaw S a@m o aaw
oo oo oo T oo
] | v L] | - - L]

crw e o oo oo 0
ik * Ak ° F1- ilE C F1-
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Configuracdes com Barramentos CC (Link CC)

Os inversores CFW-09 possuem acesso ao barramento CC Inversor Regenerativo

(Link CC) interno permitindo ser configurado para atender

aplicagbes envolvendo a utilizagdo de um barramento CC Utilizado para configuracdes de sistemas regenerativos

dnico, assim como para sistemas regenerativos. através da interligagdo de uma unidade retificadora
regenerativa (CFW-09-RB) ao barramento CC do inversor.

Barramento CC Unico (Link CC) Esta solugao permite frenagens regenerativas, com total
devolugéo da energia a rede durante as frenagens,

Utilizado para configuragbes em sistemas de maquinas proporcionando um fator de poténcia unitario.

multimotores onde as pontes retificadoras de cada inversor Este inversor regenerativo destina-se as aplicagdes de

sa0 substituidas por uma unica unidade retificadora geral de regime ciclico e/ou de paradas extremamente rapidas e de
entrada, através da interligagéo dos inversores por intermédio  elevada dindmica, tais como:

de um barramento CC unico, proporcionando uma solugao Rebobinadeiras de Papel, Centrifugas de Acucar, Pdrticos e
mais econdmica do sistema. Guindastes, etc.

Esta solugao proporciona ainda uma otimizagdo do Além da vantagem acima esta configuragao elimina as
consumo energético do sistema em fungéo da transferéncia correntes harmdnicas na entrada do inversor, sendo Util nas
de energia entre as unidades inversoras. aplicagbes onde ndo admite-se distorgdes harmdnicas de

corrente na rede de alimentagéo.

Rede de Alimentag&o Barramento CC Unico (Link CC)

>+

Unidade Retificadora
Geral de Entrada

CFW-09 - HD SSs 352 352 22 A
o e e = o=

=
—M |
2]
—
N e
(2]
—
W e
=
—M |
N
=
—

Inversor Regenerativo

Barramento CC

Rede de (Link DC)
Alimentagéo (Esquema ilustrativo)

r—— — ———— — — — 7
| =l
- =
Unidade sos 25
Refificadora | — 2 |
Regenerativa | « zo = © 3= < | Inversor
CFW-09-RB = | | __ ) CFW-09 - HD
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Interface de operagéo com duplo display, LED’s e LCD, com
recursos completos via codigos e mensagens com textos
alfanumeéricos e funcado Copy, para instalagéo local (tampa do
inversor)ou remota em porta de painel. Distancia maxima 5m
(sem moldura) e 10m (com moldura KMR)

Interface de operacao simplificada, com display de LED’s,
opcional para solugdes de custo reduzido, para instalagéo local
(tampa do inversor) ou remota em porta de painel. Distancia
maxima 5m (sem moldura) e 10m (com moldura KMR)

Moddulos de tampa cega, local (TCL) para tampa do inversor e
remota (TCR) para moldura da Interface Homem-Maquina
(HMI) remota, destinados ao fechamento completo do produto
quando usado sem a HMI.

Kit interface serial, para conexao do inversor CFW09 a um
microcomputador PC, para uso do software SUPERDRIVE de
programacao e monitoracao do inversor, ou a outros
equipamentos, via comunicagéo serial RS-232.

Moldura para instalagéo / fixagcao da Interface Homem-
Maquina, remota ao inversor, para transferéncia de operagéo
do inversor para a porta do painel ou para um console da
magquina. Distancia maxima 10m.

Interface Homem-Magquina remota,com grau de protecao
NEMA 4/IP 56, para operacao remota em porta de painel ou
console de maquina, destinada a ambientes com incidéncia
de agua ou outros agentes agressivos (po, fibras, cimento,
etc). Distancia maxima 10m.

Cabos com comprimentos (X) de 1; 2; 3; 5; 7,5 e 10m.
Cabos especiais com comprimentos superiores sob consulta.

Profibus DP === KFB - PD
DeviceNet == KFB - DN

DeviceNet Drive Profile == KFB - DD
EtherNet / IP == KFB - EN

00
00
L L]

-0 0
:u
%90

LOCAL

-
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INTERFACE HOMEM-MAQUINA
COMPLETA
(padrao)

HMI - CFW09 - LCD

INTERFACE HOMEM-MAQUINA
SIMPLIFICADA
(opcional)

HMI - CFWO09 - LED

=
TAMPAS CEGAS
TCL - CFW09
TCR - CFW09
REMOTA

KIT INTERFACE COMUNICAGAO
SERIAL RS-232

KCS - CFW09

KIT MOLDURA PARA
INTERFACE REMOTA

KMR - CFWO09

INTERFACE HOMEM-MAQUINA REMOTA
NEMA 4 - LCD

HMI - CFWO09 - LCD - N4

CABOS INTERLIGAGAO PARA INTERFACE
REMOTA

CAB - HMI 09 - X

KITS PARA REDES DE
COMUNICAGAO “FIELDBUS”

CFW-09 - Inversores de Frequéncia | 11
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Acessorios e Periféricos

Configuracoes
Funcdes EBA... EBB... EBC EBE
1 2 3 1 2 3 4 5 1 2 3 4
Entrada de Encoder . o [ o . . . .
Saida de Encoder 3 . .
Serial RS-485 o [ o . . .
Entrada Analdgica 14 bits . .
Saidas Analdgicas 14 bits . .
Entrada Analdgica Isolada . o | o
Saidas Analdgicas Isoladas . . . 0
Digﬁg};ﬁmiﬁ;g%m Ll y

Os cartdes PLC1 e PLC2 permitem que o inversor de freqUéncia
CFW-09 assuma fun¢des de CLP, referéncia de velocidade e mddulo
de posicionamento.

Caracteristicas Técnicas

Posicionamento com perfil trapezoidal e “S” (absoluto e relativo)
Busca de zero maquina (homming)

Programacao em linguagem Ladder através do Software WLP,
Temporizadores, Contadores, Bobinas e Contatos

RS-232 com Protocolo Modbus RTU

Disponibilidade de 100 parametros configuraveis pelo usuario
via Software ou HMI

Interface CAN com os protocolos CANopen e DeviceNet
Funcao Mestre/Escravo (ElectronicGear Box)

CANopen Mestre, pode operar como mestre da rede CANopen,

permitindo controlar um conjunto de até 8 escravos, em um total de 1024

pontos (512 de entrada e 512 de saida.)

CARTOES DE EXPANSAO
DE FUNGOES

EBA.OX - CFW09
EBB.OX - CFW09
EBC1.0X - CFW09
EBE 1.0X - CFW09

Obs.:

EBC1.01 - Sem fonte para alimentagao do encoder.

EBC1.02 - Com fonte de 5Vcc para alimentagdo do encoder
EBC1.03 - Com fonte de 12 Vcc para alimentag&o do encoder.

o

CONTROLADOR
PROGRAMAVEL
INCORPORADO

W CARTOES PLCTE
PLC2

Especificagdes Técnicas
, PLC1 PLC2
Entradas/Saidas = — = —
Quantidade Descrigéo Quantidade Descrigéo
Entradas digitais 9 Entrada 24Vcc bipolar 9 Entrada 24Vcc bipolar
Saidas a relé 3 250Vca/3 A ou 250Vcc/3 A 3 250Vca/3 A ou 250Vcc/3 A
Saidas transistorizadas 3 24Vce/500 mA 3 24Vce/500 mA

Entradas de encoder 1 Encoder de 15Vcc 2 Encoder de 5 a 24Vcc

Saidas analogicas : _ 2 2 saidas 12 bits em ter(lgé:g—a ([)]\1/Ae; +10V ou em corrente
Entradas Analdgicas _ _ 1 Entrada analdg_igg nqi L 4+t£})sm/1\ O0Va+10Vou

Entrada isolada para termistor do motor - - 1 Entrada isolada para PTC do motor

Exemplo de trajetdria com posicionamento 1 (i, até t;)
utilizagéo da placa PLC1/PLC2 Velocidade 4
+— posicionamento 3
(ts-1,;)
val....
1I1 i s t7 g E; t;c. tl1-_ t12= Tempo
771 IO, d

12 | CFW-09 - Inversores de Freqliéncia
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ALIMENTAGAO Tenséo 220-230V: 220/ 230V (-15%, +10%)
Trifasica |980 - 480 V: 380 /400/415/440/ 460/ 480V (+10%, -15%)
500 - 600 V; 500/ 525 /575 /600 V (+10%, -15%)
500 - 690 V; 500 /525 /575 /600 /690 V (+10%, -15%)
Frequéncia 50/60Hz +/- 2% (48 a 62 Hz)
Desbalanceamento entre fases Menor que 3 %
Cos ¢ (Fator de deslocamento) Maior que 0,98
GRAU DE Standard NEMA 1 /1P 20 ( modelos mecénicas 1a8), IP 20 ( modelos mecanicas 9a10)e
PROTEGAO NEMA 4x / IP 56 ( modelos até 10 CV)
CONTROLE Tipo de alimentagdo Fonte Chaveada
Microcontrolador Tipo RISC 32 bits
Método de controle PWM Senoidal SVM (Space Vector Modulation)
Reguladores de Corrente, Fluxo e Velocidade implementados em software ( Full Digital )
Tipos de controle Escalar ( Tensdo Imposta—V/F)
Vetorial Sensorless (sem encoder )
Vetorial com Encoder
Chaveamento Transistores IGBT — Frequéncias Selecionaveis : 1,25 / 2,5 / 5,0 / 10 kHz
Variacéo de frequéncia 0a 204 Hz ( para rede em 60 Hz )
0a 170 Hz (para rede em 50 Hz )
Acima de 204 Hz ( sob consulta )
Sobrecarga admissivel 150% durante 60 seg. a cada 10 min. (1,5 x I nom. - CT)
180 % durante 1 seg. a cada 10 min. (1,8 x | nom. — CT)
Rendimento 98%
PERFORMANCE Controle de velocidade Regulagdo: 1% da velocidade nominal ¢/ compensagéo de escorregamento
(Modo Escalar) V/F Resolugdo : 1 rpm (referéncia via teclado )
Faixa de regulagéo de velocidade = 1: 20
Controle de velocidade Regulagdo : 0,5 % da velocidade nominal
(Modo Vetorial) Sensorless  [Resolugdo : 1 rpm ( referéncia via teclado )
Faixa de regulagéo de velocidade = 1:100
Faixa de regulacéo de velocidade = Até 0 rpm
Com Regulacéo :
Encoder © +/- 0,1 % da velocidade nominal p/ ref. Analdgica 10 bits
+/- 0,01 % da velocidade nominal p/ ref. Digital ( Ex.: Teclado, FieldBus )
+/- 0,01 % da velocidade nominal p/ ref. Analdgica 14 bits
Controle de Torque T Regulagdo: +/- 10 % do torque nominal
h que L _ i
(Modo Vetorial) Faixa de regulagéo de torque : 0a 150 % do torque nominal
ENTRADAS Analdgicas 2 Entradas diferenciais programaveis ( 10 bits ): (0a 10 V), (0a 20 mA) ou (4a 20 mA)
1 Entrada programavel bipolar ( 14 bits ): -10V.a +10 V, (0 a 20 mA) ou (4 a 20 mA) ®
1 Entrada programavel isolada ( 10 bits): 0a 10V, 0a20 mAou 4 a 20 mA ©
Digitais 6 Entradas programaveis isoladas : 24 Vcc
1 Entrada programavel isolada : 24 Vcc @
1 Entrada programavel isolada : 24 Vcc ( para Termistor-PTC do motor ) ©
Encoder incremental 1 Entrada diferencial isolada, com fonte interna isolada 12 Vcc @
SAIDAS Analdgicas 2 Saidas programaveis (11 bits): 0a10V
2 Saidas programaveis bipolares (14 bits):-10..+ 10V ®
2 Saidas programédveis isoladas (11 bits):0a20 mAou 4 ... 20 mA ©®
Relé 2 Saidas programaveis, contatos NA/NF (NO/NC ) : 240 Vca, 1A
1 Saida programavel , contato NA (NO ) : 240 Vca, 1A
Transistor 2 Saidas programéveis isoladas OC: 24 Vcc, 50 mA @
Encoder 1 Saida diferencial isolada de sinal de encoder: alimentacao externa 5 a 15 Vcc ©
COMUNICAGAQ Interface serial RS-232 via kit serial KCS — CFWO09 ( ponto a ponto) @
RS-485 , isolada , via cartdes EBA ou EBB ( multiponto até 30 inversores ) ©®
Protocolo Johnson Controls-N2 (opcional)
Redes “FieldBus Modbus RTU (software incorporado) via interface serial
Profibus DP, DeviceNet, EtherNet / IP ou DeviceNet Drive Profile 3 via kits adicionais KFB ©
SEGURANCA Protecoes Sobretensao no circuito intermediario Curto-circuito na saida
Subtensao no circuito intermediario Curto-circuito fase-terra na saida
Sobretemperaturas no inversor e no motor | Erro externo
Sobrecorrente na saida Erro de autodiagnose e de programagao
Sobrecarga no motor (ixt) Erro de comunicacdo serial
Sobrecarga no resistor de frenagem Ligag&o Invertida Motor/Encoder
Erro na CPU ( Watchdog ) / EPROM Falta de fase na alimentacéo (modelos > mecénica 3)
Falha de encoder incremental Falha de conexao da interface HMI — CFW09
CONDIGOES AMBIENTE Temperatura 0a40 °C (até 55 °C com redugao de 2% / °C na corrente de saida )
Umidade 5a90% sem condensacéo
Altitude 021000 m (até 4000 m com redugdo de 10% / 1000 m na corrente de saida )
IACABAMENTO Cor Tampa plastica — Cinza claro PANTONE 413C  (Mecénicas 1a2)
Tampa e Laterais metalica — Cinza claro RAL 7032 (Mecénicas 3a10)
Base — Cinza escuro RAL 7022 (Mecanicas 3a10)
@ Opcional @ Disponivel em breve (3 Software Especial
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CONFORMIDADES/
NORMAS

Compatibilidade
Eletromagnética

EMC diretiva 89 /336 / EEC — Ambiente Industrial

Norma EN 61800-3 ( EMC - Emissdo e Imunidade )

Baixa Tensao

LVD 73/23/EEC - Diretiva de Baixa Tensdo / UL 508C

Norma IEC 146

Inversores a semicondutores

Norma UL 508 C

Equipamentos para converséo de energia

Norma EN 50178

Equipamentos eletronicos para uso em instalagdes de poténcia

Norma EN 61010

Requisitos de seguranga p/ equiptos elétricos p/ uso em medicéo, controle e laboratdrios

CERTIFICAGOES UL (USA) e cUL (CANADA) Underwriters Laboratories Inc. / USA
CE (EUROPA) Phoenix Test-Lab / Alemanha
IRAM (ARGENTINA) Instituto Argentino de Normalizacién
C-Tick (AUSTRALIA) Australian Communications Authority
INTERFACE Comando Liga / Desliga , Parametrizac@o ( Programacéo de funcées gerais )
HOMEM-MAQUINA Incrementa / Decrementa Velocidade
(HMI - CFW09) JOG, Inversdo de sentido de rotacéo e Sele¢do Local / Remoto
Supervisao (Leitura) Referéncia de velocidade (rpm) Corrente de saida no motor (A)
Velocidade no motor (rpm) Tensdo de saida no motor (V)
Valor proporcional a velocidade (Ex.: m/min) [ Estado do inversor
Fregiiéncia de saida no motor (Hz) Estado das entradas digitais
Tensdo no circuito intermedidrio (V) Estado das saidas digitais (transistor)
Torque no motor (%) Estado das saidas a relé
Poténcia de saida (kW) Valor das entradas analdgicas
Horas de produto energizado (h) 4 (ltimos erros armazenados em memodria
Horas de funcionamento / trabalho (h) Mensagens de Erros / Defeitos
RECURSOS / Standard (Padrao) Interface homem-méaguina incorporada com duplo display LCD + LED (HMI-CFW09-LCD)
FUNGOES Senha de habilitagéo para programagéo
DISPONIVEIS Selegéo do idioma da HMI (LCD) — Portugués, Inglés e Espanhol
Selecéo do tipo de controle (via parametro): Escalar U/F, Sensorless ou Com Encoder
Auto-diagndstico de defeitos e Auto-reset de falhas
Reset para programagao padréo de fébrica ou para padréo do usuério
Auto-ajuste do inversor as condigdes da carga (Self tuning)
Indicagao de grandeza especifica (programavel) - (Ex.: m/min; rpm; I/h; %, etc)
Compensagao de escorregamento - Modo U/F
I x R (Boost de Torque) manual ou automatico - Modo U/F
Curva U/F ajustavel (programavel) - Modo U/F
Limites de velocidade minima e mdxima
Limite da corrente maxima
Ajuste da corrente de sobrecarga
Ajuste digital do ganho e do Offset das entradas analégicas
Ajuste digital do ganho das saidas analdgicas
Fungdo JOG (impulso momentaneo de velocidade)
Funcdo JOG + e JOG - (incremento / decremento momenté&neo de velocidade)
Funcao “COPY” (Inversor ® HMI ou HMI ® Inversor)
Funcdes especificas programadas em saidas digitais (relé) :
N*>Nx; N>Nx; N<Nx; N=0; N=N*; Is>Ix; Is<Ix; T>Tx e T<Tx
Onde: N =Velocidade ; N* = Referéncia ; |s = Corrente saida e T = Torque motor
Rampas linear e tipo “‘S” e dupla rampa
Rampas de aceleracao e desaceleracdo independentes
Frenagem CC (corrente continua)
Frenagem Otima (Optimal Braking )® - Modo Vetorial
Frenagem Reostatica incorporada — modelos até 45 A/ 220-230 V e até 30 A/ 380-480 V
Fungdo Multi-Speed (até 8 velocidades pré-programadas)
Fungao Ciclo Automatico do Processo @
Recursos especiais: Horimetro e Wattimetro (kW)
Regulador PID superposto (controle automatico de nivel, vazao, pressdo, peso, etc)
Selecdo do sentido de rotagdo (hordrio / anti-horario)
Selecdo para operacao Local / Remoto
Partida com o motor girando (Flying Start)
Rejeicao de velocidades criticas ou ressonantes (Skip Speed)
Operacao durante falhas momentaneas da rede (Ride-Through)
Modbus RTU incorporado (necessita interface RS-232 ou RS-485). Outras opgoes vide opcionais
Opcionais Sem interface Homem-Maquina Local Modelos “SI” abaixo

Interface Homem-Mdquina Local Simplificada (Display LED’s) HMI-CFW09-LED

Interface Homem-Maquina Remota NEMA 4 (Display de LED’s) HMI-CFW09-LED-N4

Interface Homem-Méguina Remota NEMA 4 ( Display LCD) HMI-CFW09-LCD-N4

ADICIONAL

Cabo para Interligagéo da HMI Remota (1; 2; 3; 5; 7,5 € 10 m) CAB —HMI09 - X
Tampa cega para HMI local TCL — CFW09
Tampa cega para HMI remota TCR - CFW09
Kit moldura para interface remota KMR - CFW09

@ Opcional @ Disponivel em breve
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Opcionais EBA . 0X — CFW09
~ - - EBB . 0X — CFW09
Cartdes de Expans@o de Fungoes EBCT. OX - CFW09
EBE1. 0 X - CFW09
Profibus DP KFB — PD
Kits para Redes de Comunicacéo FieldBus DeviceNet KFB — DN
(Instalagdo interna ao Inversor) DeviceNet Drive Profile KFB — DD
EtherNet / [P KFB — EN
Kit SUPERDRIVE com Interface Software SUPERDRIVE
Comunicacéo Serial RS-232 Conectores e Cabos 4 KSD — CFW09
(Inversor <> Micro PC) KCS - CFW09 %E
Méddulo Interface Serial RS-232 =} KCS — CFW09
Frenagem Reostdtica incorporada (transistor interno) = Modelos “DB”
Modelos: 54 a 142 A/220-230V e 38a142 A/ 380-480V
Kit Frenagem Reostdtica | Modelos 180...600A / 220-230 V e 380-480 V DBW - 01
(Unidade Externa) Modelos 107...472A / 500-690V DBW - 02
Kit Fixag&o via Flange ( p/ modelos mecénicas 3a8) KMF - CFW09
Kit Montagem Extraivel ( p/ modelos mecanicas 9 a 10) KME - CFW09
Kit Indutor para Link DC ( p/ modelos mecanicas 2 a 8) KIL - CFW09
Filtro EMC com alta capacidade de atenuagéo RF
@ Opcional @ Disponivel em breve  (® Software Especial
TENSAO INVERSOR CFW-09 MOTOR MAXIMO APLICAVEL ® .
DA Modelo Basico Transistor para Corrente Nominal (A) Tensdo Torque Constante Torque Variavel MECANICA
REDE CFW-09... Frenagem Reostética T | vt v) 4] kw cv kw
0006 T 2223 P S 6,0 @ 1,5 1,1 1,5 1,1
0007 T2223PS 70 @ 2,0 1,5 2,0 1,5 1
0010 T 2223 P S 10 @ 3,0 2,2 3,0 2,2
0013 T2223P S ~ 13 4,0 3,0 4,0 3,0
Padrao
0016 T 2223 P S 16 6,0 4,4 6,0 4,4
00247 2223PS Incorporado 24 75 55 75 55 )
0028T2223PS no 28 10 75 10 75
—  [0033T2223P5 Produto 33 12,5 9 125 9
§ 0038T2223PS 38 12,5 9 12,5 9 3
= 0045T2223P S 45 15 11 15 11
& [005472223P S 54 68 220 20 15 25 18,5 4
0070 T 2223PS ) 70 86 25 18,5 30 22
0086 T 2223P S Opcional 8 105 30 2 20 30 °
0105T2223P S 105 130 40 30 50 37
Interno 6
0130 T2223P S 130 150 50 37 60 45
0142T2223P S 142 174 60 45 75 55 7
0180 T 2223 P S S G 180 75 55 75 55 8
0240T 2223PS Unidade Externa 240 100 75 100 75
0361T2223PS 361 150 110 150 110 9
0003 T3848PS 3,6 1,5 1,1 1,5 11
0004 T 3848P S Padrio 40 2,0 1,5 2,0 1,5 1
= 0005 T 3848 P S e 5,5 3,0 2,2 3,0 2,2
2 0009 T 3848P S o 9,0 5,0 3,7 5,0 3,7
= 0013T3848PS 13 75 55 75 55
© Produto
N 0016 T3848P S 16 10 75 10 75 2
§ 0024 T 3848PS 24 380 15 11 15 11
> 0030 T 3848P S 30 36 25 18,5 25 18,5 3
= 0038T3848PS 38 45 25 18,5 30 22
é 0045 T 3848P S el 45 54 30 22 30 22 4
=, 0060 T 3848 P S 60 70 40 30 50 37
§ 0070 T 3848P S Interno 70 86 50 37 60 45 5
0086 T 3848P S 86 105 60 45 75 55
0105T3848PS 105 130 75 55 75 55 6
0142 T 3848P S 142 174 100 75 125 92 7
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TENSAO INVERSOR CFW-09 MOTOR MAXIMO APLICAVEL ©®
DA Modelo Bésico Transistor para Corrente Nominal (A) Tenséo Torque Constante Torque Varidvel MECANICA
REDE CFW-09... Frenagem Reostética c | v V) cv kw cv kw
0180 T3848P S 180 125 90 125 90
0211 T 3848P S 211 150 110 150 110 8
0240 T 3848P S 240 150 110 150 110
0312T 3848PS e 312 200 150 200 150 9
0361T3848PS com 361 250 185 250 185
0450 T 3848PS Unidade 450 380 300 220 300 220 10
0515T 3848P S Externa 515 350 260 350 260
0600 T 3848PS 600 450 330 450 330
0686 T 3848P S 686 500 370 500 370
0855T 3848PS 855 600 450 600 450 3
1140 T 3848 P S 1140 800 600 800 600
1283 T 3848P S 1283 900 660 900 660
1710 T 3848 P S 1710 1300 950 1300 950
0003 T 3848PS 3,6 1,5 1,1 1,5 1,1
0004 T 3848PS Padrio 4,0 2,0 1,5 2,0 1,5
0005T 3848PS 5,5 3,0 2,2 3,0 2,2 1
§ 0009 T 3848PS G 9,0 6,0 4.4 6,0 4.4
< 0013 T 3848PS o 13 10 75 10 75
S 0016 T 3848P S Produto 16 12,5 9,2 12,5 9,2 2
S 0024 T 3848PS 24 15 11 15 11
§ 0030 T 3848PS 30 36 20 15 25 18,5 3
= 0038 T 3848PS 38 45 25 18,5 30 22
s 0045T 3848P S Opcional 45 54 30 22 40 30 4
s 0060 T 3848PS 60 70 40 30 50 37
g 0070 T 3848PS Interno 70 86 50 37 60 45 5
2 0086 T 3848PS 86 105 60 45 75 55
0105T 3848 P S 105 130 75 55 100 75 6
0142T 3848PS 142 174 100 75 125 92 7
0180 T 3848P S 180 150 110 150 110
0211T3848PS 211 175 131 175 131 8
0240 T 3848P S 240 200 150 200 150
0312T 3848PS . 312 250 187 250 187
0361T3848PS Opcctl:al 361 300 220 300 220 ¢
0450 T 3848PS Unidade 450 350 260 350 260
0515T 3848P S Externa 515 440 450 336 450 336 10
0600 T 3848PS 600 500 370 500 370
0686 T 3848P S 686 600 450 600 450
0855T 3848 P S 855 700 500 700 500
114073848 P S 1140 900 660 900 660 -
1283 T 3848PS 1283 1000 730 1000 730
1710 T3848P S 1710 1500 1100 1500 1100

16
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TENSAO INVERSOR CFW-09 MOTOR MAXIMO APLICAVEL ®
DA Modelo Bésico Transistor para | _Corrente Nominal (A) Tensdo Torque Constante Torque Variavel MECANICA
REDE CFW-09... Frenagem Reostdtical  CT* VT* (V) cv KW cv kW
0002 T5060P S badio 2,9 42 2 15 3 2,2
0004 T5060P S —r 4,2 7 3 2,2 5 37 )
0007 T5060P S 7 10 5 3,7 75 55
= 0010 T5060P S Pm"douto 10 12 75 55 10 75
3 00127 5060P S 12 14 10 75 12,5 9,2
10 00147 5060P S 14 14 15 11 15 11
2 0022 T5060P S 22 27 20 15 25 18,5 )
& 0027 T5060 P S 27 32 25 18,5 30 22
é 0032 T5060P S Opcional 32 32 575 30 22 30 22
B 0044 T5060P S oo 44 53 40 30 50 37
0053 T5060P S 53 63 50 37 60 45
0063 T5060P S 63 79 60 45 75 55 7
00797 5060P S 79 99 75 55 100 75
0107 T 5069P S 107(100) | 147(127) 100 75 150 110
- = 0147 T5069 P S 147(127) | 196(179) 150 110 200 150 EE
23 0211 T 5069P S 211179) | 211(179) 200 150 200 150
>3 0247 T 5069 P S 247(225) | 315(259) 250 185 300 220
88 03157 5069P S 315(259) | 343(305) 300 220 350 250
S s 0343T5069P S 343(305) | 318(340) 350 250 400 300 Jo
LoRs 0418 T5069P S oncional 418(340) | 472(428) 400 300 500 370
oaraTsoeops | PO [Ta7paze [ sosizs) 500 370 | 600(500) | 450 (370)
0100 T6669 P S Externa 100 127 100 75 150 110 o
0127 T 6669P S 127 179 150 110 200 150
§ 0179 T 6669 P S 179 200 150 200 150
@ 02257 6669P S 225 259 250 185 300 220
2 025976669 P S 250 | 305 Bed 300 220 350 250
© 0305 T6669P S 305 340 350 250 400 300 10E
0340 T6669P S 340 428 400 300 500 370
04287 6669P S 428 500 370 500 370

*CT = Torque Constante (T carga = CTE ); VT = Torque Variavel ( Ex.: Torque Quadratico = > T carga ~ n2 )
1 - As poténcias maximas dos motores, na tabela acima, foram calculadas com base nos modelos WEG de 2 e 4 pdlos.
Para motores de outras polaridades ( Ex.: 6 e 8 pdlos ), outras tensées ( Ex.: 230, 400, e 460 V' ) e/ou motores de outros fabricantes, especificar o
inversor através da corrente nominal do motor.
2 - Os modelos de inversores CFWO09 de 6, 7 e 10 A, na tensédo 220-230 V, podem opcionalmente ser alimentados por rede monofasica, sem redugéo de
corrente (poténcia) nominal de saida.
3 - Os modelos com correntes iguais ou superiores a 44A / 500-600 V e todos os modelos 500-690 V e 660-690 V ndo requerem impedancia de linha
minima, porque possuem indutor no link CC interno no produto padréo.
4 - Os valores apresentados entre parénteses referem-se a corrente nominal de saida para alimentagdo em 660 e 690 V.

Notas:

Fwaaa ¥

K
#

Mec 10

CFW-09 - Inversores de Frequiéncia |
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CFW09 0016 T 3848

A1 DN

H1 S3

z

b 6000000000060

1 - Inversor de freqiéncia WEG familia CFW-09
2 - Corrente nominal de saida do inversor em torque constante (CT) s
3 - Alimentagéao de entrada do inversor: T= Trifasica

4 - Tensao de alimentagao: 2223 = Faixa 220 - 230V
3848 = Faixa 380 - 480V
5060 = Faixa 500 - 600 V
5069 = Faixa 500 - 690 V
6669 = Faixa 660 - 690 V

- Idioma do manual do produto: P = Portugués
=Inglés
S = Espanhol
F = Francés
G = Alemao
R = Russo
Sw = Sueco

6 - Versao do produto: S = Standard
O = Com Opcionais

7 - Grau de protegao: 00 = Standard (Vide tabela de caracteristicas)
N4 = NEMA 4x IP56 (modelos até 10cv)

8 - Interface Homem - Maquina (HMI):
00= Standard (Com HMI de LED’s + LCD)
IL = Opcional com HMI somente de LED’s
Sl = Sem HMI

9 - Frenagem:
00 = Standard (Vide tabela de especificagdes)
DB = Opcional com frenagem reostatica incorporada internamente
RB = Unidade retificadora regenerativa (modelos a partir de 105A
na tensao 220V e a partir de 86A nas tensdes 380-480V)

10 - Cartdes de expansao de fungodes:
00 = Standard (N&o ha)

220-230V | 380-480V 500-600V [500-690V |660-690V
0006=6,0A [ 0003 = 3,6 A | 0002=2,9A|0107 =107 A|0100=100A
0007 =7,0A | 0004 = 40A | 0004 =4,2A | 0147 =147 A | 0127 =127 A
0010=10A | 0005 = 55A | 0007 =7,0A | 0211 =211A|0179=179A
0013=13A [ 0009 =9,0A | 0010=10A | 0247 =247 A|0225=225A
0016=16A | 0013 = 13A | 0012=12A |[0315=315A 0259 = 259 A
0024=24A | 0016 = 16A | 0014=14A | 0343 =343 A|0305=305A
0028 =28A | 0024 = 24A | 0022 =22A |0418=418A |0340=340A
0033=33A | 0030 = 30A | 0027 =27 A | 0472 =472 A|0428 =428 A
0038=38A | 0038 =38A | 0032=32A
0045=45A | 0045 = 45A | 0044 =44A
0054 =54A | 0060 = 60A | 0053 =53A
0070=70A | 0070 = 70A | 0063 =63 A
0086=86A | 0086 = 86 A | 0079 =79A
0105=105A | 0105 = 105A
0130=130A | 0142 = 142A
0142 =142A | 0180 = 180 A
0180=180A | 0211 =211A
0240 =240A| 0240 = 240A
0361=361A| 0312 =312A

0361 = 361A

0450 = 450A

0515 =515A

0600 = 600A

0686 = 686 A

0855 = 855A

1140 = 1140A

1283 = 1286 A

1710 = 1710A

B4 = Opcional com EBB . 04-CFW09
B5 = Opcional com EBB . 05-CFW09

= Opcional com EBA . 01-CFW09 C1 = Opcional com EBC1 . 01-CFW09
A2 = Opcional com EBA . 02-CFW09 C2 = Opcional com EBC1 . 02-CFW09
A3 = Opcional com EBA . 03-CFW09 = Opcional com EBE1.00 - CFW09

= Opcional com EBB . 01-CFW09 C8 = Opcional com EBC1
B2 = Opcional com EBB . 02-CFW09

. 03-CFW09

= Opcional com cartdo PLC1.01

B3 = Opcional com EBB . 03-CFW09 P2 = Opcional com cartdo PLC2.00

11 - Cartdes para redes de comunicacao “FieldBus™ 00 = Standard (N&o ha)
PD = Opcional com KFB — PD (Rede Profibus DP)
DN = Opcional com KFB — DN (Rede Device Net)
DD = Opcional com KFB - DD (Rede Device Net Drive Profile /Software especial)

EN = EtherNet / IP

12 - Hardware especial: 00 = Standard (Nao ha)

H1... Hn = Opcional com verséo de hardware especial H1 ... Hn
HD = Modelos a partir de 105A na tenséo 220V e a partir de 86A nas tensdes 380-480V,

possuem alimentacao pelo link CC

HC/HV = Os inversores CFWQ09 das mecanicas 2 até 8 dispdem de uma linha de indutores para o link CC ja

incorporados ao produto. Para solicitar o inversor com o indutor j& montado, basta adicionar a codificagcao “HC”
(para inversor operando em Torque Constante) ou “HV” (para inversor operando em Torque Variavel).

13 - Software especial: 00 = Standard (N&o ha)

S1 ... Sn = Opcional com versao de software especial S1 ... Sn

SF = Protocolo Metasys N2
SC = Fungdes para guindastes
SN = Bobinador | com calculo de forca

SQ = Verséao especial para Kit DeviceNet Drive Profile

14 - Fim de cddigo: Z = Digito indicador de final de codificagcao do produto

18 | CFW-09 - Inversores de Freqiiéncia
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Dimensoes e Peso

NEMA 1 /1P 20
MECANICA LARGURA ALTURA PROFUNDIDADE PESO
‘L (mm) “H” (mm) “P” (mm) (kg)
1 143 210 35
‘ 196
2 182 290 5
3 223 390 19
4 250 475 574 5
5 550 p
6 335 675 55
300
4 835 5
8 410 975 100
370
8E 1145 "
9 688 1020 216
492
i 259
700 1185
10E o o

CFW-09 Shark

Inversores de freqiiéncia CFW09 com grau de protecéo
NEMA 4x(IP56), projetados para ambientes altamente

(1]
agressivos tais como: '
IndUstria quimica !
Petroquimica
Frigorificos
Demais aplicagbes onde necessitam de total protecéo ao
equipamento eletrénico. i
Tabela de Especificacoes
) INVERSOR CFW-09 MOTOR MAXIMO APLICAVEL®
TENSAQ Torque X
DA Modelo Basico Transistor para Corrente Nominal Tensdo " > . MECANICA
REDE CFW-09.. Frenaggm ® W) Constante (CT*) / Variavel (VT*)
Reostatica cT | VT HP KW
S 0006 T 2223 P O N4 Z ) 6 1,5 1,1
& | 0007 T2223PON4z | Padéo 7 250 2 15 1
§ [0010T2223PON47 | Incorporado 10 3 22
0016 T 2223 P O N4 z | o Produto 16 5 37 2
0003 T 3848 PON4 Z 36 1,5 1,1
] 0004 T 3848 PO N4 Z Padréo 4 2 1,5 1
J [ 000573848 P ON4Z | Incorporado 5,5 380 3 2,2
) 0009 T 3848 PON4 Z | no Produto 9 5 3,7
0013 T 3848 PO N4 Z 13 75 55 2
0016 T 3848 P O N4 7 16 10 75
*CT = Torque Constante (T carga = CTE ); VT = Torque Variavel ( Ex.: Torque Quadratico => T carga ~ n2)
Dimensoes e Peso
L rﬁ P—=
5 5 \ -~ NEMA 4X / IP 56
®
. ALTURA PROFUNDIDADE
MECANICA LARGURA " «pn PESO
T “ (mm) “H” (mm) P” (mm) (kg)
1 234 360 10
221
2
© ® | 280 410 15
N i | L
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Multi-speed

O motor pode ser acionado em até 8 velocidades
pré-programadas, via software, pelo usuario.

Estas velocidades sdo comandadas através da combinagao
de 3 entradas digitais no inversor, as quais podem ser
acionadas por quaisquer tipos de atuadores externos, tais
como: fins-de-curso, fotocélulas, sensores de proximidade,
relés e contatores auxiliares, chaves e botdes seletores, etc.

Regulador PID Superposto

Incorporado ao software do inversor este regulador destina-se
as aplicacdes onde ha necessidade do controle de uma
variavel do processo (Ex.: vazéo, pres-séo, nivel, peso, etc.),
indiretamente pela variagdo da velocidade do motor. Para isto,
o inversor devera ter um setpoint (programado pelo usuario) e
receber um sinal de realimentacao do sensor de medicao da
variavel do processo, formando desta forma uma malha
fechada.

Este recurso elimina a utilizacao de um controlador PID
externo para controlar o processo, proporcionando assim
uma economia adicional nos custos do sistema.

Rampa “S”

Este recurso permite ao usuario substituir as convencionais
rampas de aceleragéo e desaceleragao “lineares” por rampas
tipo “S”, as quais impdem ao motor e a carga maior suavidade
nos instantes de partida/frenagem e de aproximagéo a
velocidade ajustada, o que possibilita evitar os choques
mecanicos no inicio e no final das rampas, indesejaveis e até
impraticaveis em algumas maquinas/processos.
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t2 - Atuagao da Substensdo (E02 sem Ride-Through);
t3 - Retorno da rede;
t4 - Detecgdo do retorno da rede;
t5 - Atuacdo da Subtencgédo (EO2 com Ride-Through);
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Ride-Through

A finalidade da funcéo Ride Through é fazer com que o
inversor mantenha o motor girando durante a falta de rede,
sem interrupgao ou memorizagéo de falha. A energia
necessaria para a manutengao do conjunto em
funcionamento ¢é obtida da energia cinética do motor (inércia)
através da desacelaracdo do mesmo. No retorno da rede o
motor € reacelerado para a velocidade defenida pela
referéncia.

Curva U/F Ajustavel

A alteragéo da curva U/F padréo tem como finalidade
possibilitar o acionamento de motores especiais com tensdes
nominais em freqléncias nominais (base) diferentes da
freqUéncia da rede.
Nestes casos, esta fungao permite ao usuario deslocar a
freqUiéncia “base”, aquela na qual o inversor impo&e a tensao
nominal ao motor, para uma nova freqliéncia acima ou abaixo
da freqléncia convencional (Ex.: 60 Hz).
Exemplo de aplicagao:

Maquina de acabamento de madeira

Motor especial com U, ., =220V af, ., =200Hz

Rejeicado de Velocidades Criticas

Esta fungao permite ao inversor a possibilidade de evitar a
operacao do motor em determinadas velocidades criticas
que possam provocar ressonancia no sistema mecanico
motor/carga, causando vibragdes e ruidos indesejaveis.
Pode ser programado em software, pelo usuario, até 3
pontos de velocidades criticas a serem evitadas, assim como
as “bandas” ideais em torno de cada velocidade ressonante
de forma a ndo comprometer a performance

do sistema mecanico.
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Preencha o formulario abaixo e envie para a WEG ou a um de nossos distribuidores mais préximos de sua empresa, para
podermos apresentar-lhe a melhor solugao de variagao de velocidade para a sua aplicagao.

Dados gerais

Empresa: Fone:
Cidade / Estado: Fax:
Pessoa de Contato: E-mail:

Aplicagéo / Carga:

Dados da aplicacao

Poténcia Nominal: N° de Pdlos / Rotagao Nominal: Tenséo e Corrente de Placa:
........................ CcVv [ ] 2Pdlos (3600 rpm) [] 220V = .. A
Fator de Servico: [ ] 4Pdlos (1800 rpm) [ 1 380V = . A
MOTOR ES. = i, [ ] 6Pdlos (1200 rpm) [ ] 440V = . A
[ 1] 8Pdlos (900 rpm) [T s V = i, A
E Utilizado ? [ ] e POIOS (veereee. rpm )
[ 1 Néao Faixa de Rotagéo Desejada: Numero de Partidas por Hora:
[ ] Sim De i, A e (1010 0 TP Partidas / Hora
Tipo de Carga: Relagdo de Reducao entre o Sobrecarga na Partida ou em
[ ] Torque Constante Eixo do Motor e a Carga: Regime € Maior que 150 % ?
[ 1 Torque Quadratico Relacdo = 1: .o,
CARGA [ ] Torgue Indefinido Rotacdo no Motor: .................. rpm [ 1 Nao
Rotacdo na Carga: ........cccceun. rpom [ 1SIM = i, %.
Tipo de Parada ( Frenagem ) Necessaria:
[ ] Parada por Inércia ( Por Desligamento do Motor e Inversor )
[ ] Parada Suave por Rampa de Desaceleragdo = ( Tempo Desejado de ............ segundos )
[ ] Parada Réapida por Frenagem Elétrica = (Tempo Desejado de ............ segundos )
Rede de Alimentacéo: Condigdes do Ambiente para Instalagéo:
[ 1220V Altitude: Atmosfera: Temperatura:
[ 1380V [ ] 50Hz [ ] Até 1000m [ ] Normal [ ] Até 40°C
[ ] 440V [ ] 60Hz [ ] e m [ ] Agressiva [ ] e °C
INSTALAGAO [ [ ] oo \
Grau de Protecao Necessario: Método de Comando:
[ ] IPOO (aberto sem protecao ) [ ] Botoes Liga e Desliga + Potenciémetro
[ 1 IP20 (protecao contra toques) [ ] Interface Homem-Maquina do Inversor
[ ] IP54 (fechado - montado em painel ) [ ] Entrada Analdgica (CLP ou SDCD)
[ ] Ao tempo ( painel especial para chuva ) Distancia entre o Motor e o Inversor:
[ ] e, Comprimento do Cabo = .......ccceevvvennee m

Caracteristicas desejadas no inversor

Meétodo de Controle:

Acessorios Opcionais

[ ] Escalar (V/F)

Internos ao Inversor

Periféricos ao Inversor

[ ] Vetorial Sensorless

[ ] Vetorial com Encoder
Funcbes Especiais:

[ ] Multi-speed ( até 8 velocidades )

[ ] Ciclo Automatico do Processo

Cartbes Expansao de Fungdes:

[ JEBA-O1 [ ] EBB-02 [ ]
[ JEBA-02 [ ] EBB-03 [ ]
[ JEBA-O3 [ ] EBB-04 [ ]
[ ] EBB-01 [ ] EBB-05 [ ]

PLC-01
EBC-01
EBC-02
EBC-03

Moldura para HMI Remota
Cabo para HMI
Potenciébmetro 1 Volta

Reatancia de Rede

[ 1 Regulador PID
[ ]

Software de Programacao do Inversor
por Microcomputador PC:

Cartdes para Redes FiedBus:
[ ] KFB-PD (Profibus DP)
[ ] KFB-DN ( DeviceNet )

[ ] KFB-DD ( DeviceNet Drive Profile )

Reatancia de Carga
Fusiveis Ultra-Rapidos
] Resistor de Frenagem

]
]
]
] Potencidmetro 10 Voltas
]
]
]

[ ] Software SUPERDRIVE

Interface Serial RS-232: [ | Kit KCS-CFW09

Caso seja necessario fornecer mais informagées especificas, favor enviar em anexo
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10413064.41 - Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As informagdes contidas sdo valores de referénica.



