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MICRO MOTOR AC ESPECIFICAGOES E NORMAS TECNICA

RESISTENCIA DE ISOLAMENTO: Depois de funcionar em condi¢des normais de
temperatura e umidade, o isolamento entre o enrolamento e a carcaga do motor medido com
instrumento adequado, com uma tenséo de 500 Vcc o valor medido deve ser maior que
100MQ.

TENSAO DE ISOLACAOQ: Depois de funcionar em condi¢cdes normais de temperatura e
humidade, aplicando uma frequéncia de 50 ou 60 Hz 1,5KV entre o rolamento e a carcaca por
um minuto o motor estara em condi¢cdes normais.

AUMENTO DE TEMPERATURA: Ao funcionar em condi¢bes normais, com redutor ou placa
de irradiacao de calor equivalente instalada, o0 aumento de temperatura do enrolamento
medido pelo método de resisténcia € de 75KQ ou menos.

CLASSE DE ISOLACAO: B (130°C)

DISPOSITIVO DE PROTECAO CONTRA AQUECIMENTO: com dispositivo de protecéo
térmica embutido (com retorno automatico); temperatura de funcionamento 120 + 5C;
temperatura de reset 82 +15°C (este recurso pode ser personalizado)

TEMPERATURA AMBIENTE: -10°C ~ +40°C (sem congelamento)

e HUMIDADE AMBIENTE: abaixo de 85% (sem condensag&o)

MICRO MOTOR AC DIAGRAMA DE LIGACAO

Monofasico
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Trifasico
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RO v
Alimentacéo
sO v
1O w
Capacitor de
Partida

ROTAC}AO SENTIDO HORARIO
Acione a chave (SW) para avancar e a rotagdo do motor sera no sentido horério

ROTACAO SENTIDO ANTI-HORARIO
Acione a chave (SW) para reverséo da rotacdo e a rotacdo do motor sera no sentido anti-horario.
Se vocé mudar duas das fases U, V e W a rotagdo mudarao

NOTA

A direcdo de rotacédo esta voltada para o terminal de saida do motor. O sentido
horario é para a frente, e o direcionamento no sentido anti-horério é reversa.

A direcdo de rotacdo do motor de fase Unica deve ser alternada quando o motor
€ parado




Codificacéao

60 YS 06W G/D DV22
1 2 3 4 5 6

—FTamanho Tipo do eixo
60.70, 80, 90, 100 Pinhao
Eixo com chaveta
nTipo de Motor
YS Motor Padrao V11: 110 Vca, monofasico
YT Motor velocidade variavel V22: 220Vac, Monofasico
YB Motor com freio eletromagnetico Y22: 220V ca, Trifasico
YF Motor velocidade variavel e freio eletromagnetico Y38: 380 Vca, trifasico
YR Motor damping

n X: Fio de conexdao com 300mm

C )

Potencia T: Protegdo Termica
06W, 15W, 25W, 40W, 60W
90W, 120w, 140W, 200W H: terminal tipo bloco
FF: com ventilacdo eletronica
w




DESEMPENHO DO MOTOR

.. Torque
Maxima q Torque
Poténcia Max: B Nominal
MODELO » Tensdao Frequéncia Corrente Velocidade Torque (mN-m) Capacitor
de Saida (mN-m)
W) RPM mN-m 1200 90 RPM
RPM
60YS06GV11
Eixo 60YRO6GV11
Pinhso 50HZ 0,23 90-1300 38 a7 30
[l 60YTO6GV11
60YBO6GV 11
6 110Vca 3uf/250v
60YS06DV 11
60YRO6DV11
Eixo Chaveta 60Hz 0,21 90-1600 a0 50 30
60YTO6DV11
60YBO6DV 11
60YS06GV 22
Eixo 60YRO6GV 22
S 50HZ 0,11 90 -1300 38 47 32
Uit 60YTO6GV 22
60YBO6GV 22
6 220Vca suf/4
60YS06DV 22 /"*\
60YRO6DV 22
Eixo Chaveta 60Hz 0,1 90 -1600 40 50 32
60YTO6DV 22
60YBO6DV 22

&

A velocidade na tabela é o valor da velocidade média do motor (50Hz: 1300rpm; 60Hz: 1600rpm) dividida pela /
reducdo. A velocidade atual média de acordo com a carga (£8%),

REDUTORES - 60GK oOH

-

REDUTORES E O DESEMPENHODAS REDUCOES

REDUCOES 3 3,6 5 6 75 10 13 15 18 20
:";:"Ve'“idadesafda 433 361 260 | 217 | 173 | 130| 104 | 87 | 72 | 65 | 52 | 43

50Hz

Torque Nominal N-m 0,13 | 0,15 | 0,22 | 0,26 | 0,33 |0,44| 0,55| 0,66 | 0,79 0,88 1,10]| 1,32

:""3:" veleeldace salda 533 444 320 | 267 | 213 | 160| 128 | 107 | 89 | 80 | 64 53

60Hz

Torque Nominal N-m
0,11 0,13 0,18 0,22 0,28 0,4 10,46 055]|0,66]| 0, 73| 0,92 1,10

REDUQ@ES 36 40 50 (510] 75 90 100 120 150 180 200

:‘gfﬂx' Velocidade saida 36 = 26 52 17 | 14| 13 | 112 | o 7 7
50Hz -

Tergue Neminal N 1,59 1,76 2,06 | 2,18 2,42 | 3 3 3 3 3 3

M ax. Velocidade saida a4 40 32 27 21 18| 16 | 13 | 11 9 8
60Hz [TPm

Torque Nominal N-m

1,33 1,47 1,71 | 1.82| 2,02 | 24| 25| 3 3 3 3

Embora a faixa de velocidade de 50Hz, seja 90 - 1300rpm, 60hz, 90 - 1600 RPM ela facilmente causa sobrecarga e o
efeito de resfriamento do ventilador do motor piora se avelocidade for muito baixa (<400rpm) e o torque do motor
diminui, portanto, favor, mantenha margem de poténcia suficiente e evite operar em uma faixa de baixa
velocidade continua. A faixa de velocidade ideal do motor de 50Hz € de 400 - 1300rpm, 60 Hz é de 400 - 1600rpm.
Quando a energia for cortada, o motor parard imediatamente e segurard a carga




DIMENSOES

6YS/YRO1

Motor eixo com chaveta, peso 0,8Kg

Motor + Redutor (Redugdo 1:3 até 1:200)

Peso 1,1Kg
TE)
_ 24 75 32 41,5 75
E 6.5 a5
21 25
0
______ s
e @ = 1 D . § )
e e &
1
1]

6YTO2 ////ﬁ\\\

Peso 1,2Kg
24 86.5
_ a2 415 86,5
2 75.5 .
6.5 2%
] i
o - |
8 & 9] of =
w 1l 3 2 N R | 8 8
[ & & : A
P 1
-
. Motor + Redutor (Redugdo 1:3 até 1:200)
Motor eixo com chaveta, peso 1,2Kg
Peso 1,5Kg
24 114 32 41.5 114
3 " 6.5 0 35_|
= L ) 25
H = X, ) / o ) P
8 3[ S — E
B — 2 s 1
=] =] :
p (b e _
= 4-M4




MICRO MOTORES AC
DESEMPENHO DO MOTOR

of0x70
.- Torque
Maxima q Torque
Poténcia Mian: B Nominal
MODELO ) Tensdo Frequéncia Corrente Velocidade Torque (mN-m) Capacitor
de Saida (mN-m)
W) RPM mN-m 1200 Y
RPM
60YS06GV11
Eixo 60YRO6GV 11
S 50HZ 0,39 90-1300 70 125 45
(I 60YTO6GV11
60YB0O6GV11
6 110Vca 6uf/250V
60YS06DV11
Eixo |60YRO6DV11
60Hz 0,35 90-1600 65 125 45
Chaveta |goyTO6DV11
60YB0O6DV11
60YS06GV22
Eixo |60YRO6GV22
B 50HZ 0,2 90-1300 38 125 40
o 60YTO6GV 22
60YBO6GV 22 /
6 220Vca 1,5uf/450V
60YS06DV22
Eixo |60YRO6DV22
60Hz 0,17 90-1600 40 125 40
Chaveta [goyT06DV22
60YBO6DV 22
p——a

A velocidade natabela é o valor da velocidade média do motor (50Hz: 1300rpm; 60Hz: 1600rpm) dividida pela
reducédo. A velocidade atual média de acordo com a carga (x8%),

REDUTORES - 70GK oH '

REDUTORES E O DESEMPENHODAS REDUCOES

REDUCOES 3 3,6 5 6 75 10 13 15 18 20 25 30
M er% Vel slcace salda 433 361 260 | 2127 | 1273 | 130 | 104 | 87 72 65 52 43
50Hz |LP™M
Torque Nominal N-m 0,13 0,15 0,22 | 0,26 | 0,33 |0,44| 0,55| 0,66 | 0,79| 0,88 | 1,120 1,32
M ax Velocidade saida 533 444 320 | 267 | 213 | 160| 128 | 107 | 89 80 64 53
60Hz [P i
Torque Nominal N-m
0,11 0,13 0,18 | 0,22 | 0,28 | 0,4 | 0,46| 0,55| 0,66| 0,73 0,92 1,10
REDUCOES 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180 200
et Velocidade saida 36 33 26 22 17 14 | 13 11 o 7 7
50Hz _
TOUE N iR NG 1,59 1,76 2,06 | 218 | 2,42 3 3 3 3 3 3
M ax. Velocidade saida 44 40 32 27 21 18 16 13 11 9 8
60Hz [rPm
Torque Nominal N-m
1,33 1,47 1,71 | 1,82 | 202 | 2.4 | 2,5 3 3 3 3

7




DIMENSOES

15YS/YRO1

Motor eixo com chaveta, peso 1,1Kg

32 80

8 _..(h7)

25

Motor eixo com chaveta, peso 0,9 Kg

Motor + Redutor (Redugdo 1:3 até 1:200)

Peso 1,6Kg
it
R 42 80 re-
25 L3

h7)

@10 ;

32 01

Motor eixo com chaveta, peso 1,2Kg

Motor + Redutor (Redugao 1:3 até 1:200)

32 118

25

DES
[T}
ﬁ
L]
58

DB

@10

Peso 1,2Kg
32 42 g
25 7—1

(h7]
|8
15

r—1

................

o
[i= i

Motor + Redutor (Redugao 1:3 até 1:200)

Peso 1,5Kg
12 42 118 ?n
400
-3
25




MICRO MOTORES AC

DESEMPENHO DO MOTOR

Torque

Maxima . Torque
Poténcia Max: R NomC:naI
MODELO ) Tensdo Frequéncia Corrente Velocidade Torque (mN-m) Capacitor
de Saida (mN-m)
W) RPM mN-m 1200 90 RPM
RPM
80YS25GV11
Eixo 80YR25GV11
Pinhao 50HZz 0,53 90-1300 145 170 45
! 80YT25GV11
80YB25GV11
25 110Vca, 1f 8uf/250VvV
80YS25DV11
Eixo 80YR25DV11
60Hz 0,48 90 -1600 120 170 45
Chaveta [goyT25DV11
80YB25DV11
80YS25GV 22
Eixo 80YR25GV22
E——— 50HZ 0,25 90 -1300 145 205 50
(0 80YT25GV22
80YB25GV 22
25 220Vca, 1F 2uf/a50v
80YS25DV22
Eixo 80YR25DV22
60Hz 0,23 90 -1600 120 205 50
Chaveta [goyT25DV22
80YB25DV 22
Eixo [80YS25GY22
SR 50HZ 0,25 90 -1300 145 250
d 80YR25GY22
25 230Vca, 3F
Eixo 80YS25DY22
60Hz 0,23 90-1600 120 205
Chaveta |ggyr2sDY22
Eixo |[80YS25GY38
SRS 50HZ 0,14 90 -1300 145 205
(I 80YR25GY38
25 380Vca, 3F
Eixo 80YS25DY38
60Hz 0,14 90 -1600 120 205
Chaveta |goyR25DY38

Embora a faixa de velocidade de 50Hz, seja 90 - 1300rpm, 60hz 90 - 1600RPM, ela facilmente causa sobrecarga e o
efeito de resfriamento do ventilador do motor piora esse a velocidade for muito baixa (<400rpm) e o torque do
motor diminui muito, portanto, favor, mantenha margem de poténcia suficiente e evite operar em uma faixa de
baixa velocidade continua. A faixa de velocidade ideal do motor de 50Hz é de 400 - 1300rpm, 60 Hz é de 400 -
1600rpm. Quando a energia for cortada, 0 motor parara imediatamente e segurara a carga




REDUTOR EIXO
VAZADO, ANGULO
RETO

REDUTOR PADRAO
80GK oH

REDUTOR REDUTOR EIXO SOLIDO,
INTERMEDIARIO ANGULO RETO
80GM cH

80KM oRT

REDUTORES E O DESEMPENHODAS REDUCOES

REDUCOES 3 3,6 5 6 75 10 13 15 18 20 25 30
r'\:)f‘nx' Veloeidade saiek 433 361 260 | 2127 | 273 | 130 | 104 | 87 72 65 52 43
50Hz _
Tergue Ne mimal M= 0,50 0,60 0,83 | 099| 1,24 |1,65|1,95| 2,34 2,81 | 3,12 | 3,90 | 4,58
?"')f‘n"' Veleeidade saicz 533 444 320 | 267 | 213 | 160| 128 | 107 | 89 80 64 53
60HZz -
Torque Nominal N-m
0,41 0,50 0,690 | 0,83]| 1,03 |[1,38| 1,63| 1,95]| 2,34 2,60 3,25]| 3,90
REDUCOES 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180 200
oo Velocidade satda 36 33 26 22 17 | 14| 13 | 12 | o 7 7 L
50Hz -
TErEUE Ne il NG 5,62 6,24 6,89 8 8 8 8 8 8 8 8
M ax. Velocidade saida 44 40 32 27 21 18 | 1e 13 11 9 8
60Hz |"Pm
Torque Nominal N-m
4,68 5,20 5,74 | 6,88 8 8 8 8 8 8 8

A velocidade na tabela é o valor da velocidade média do motor (50Hz: 1300rpm; 60Hz: 1600rpm) dividida pela
reducdo. A velocidade atual média de acordo com a carga (x8%),

DIMENSOES

25YS/YRO1 25YS/YR02 10

Motor eixo com chaveta, peso 1,6Kg Motor + Redutor (Redugdo 1:3 até 1:200) -

Peso 2,3Kg
55




Motor + Redutor Intermediario + Redutor Padrao (Redugdo 1:200 até 1:1800) Peso 2,8Kg

55
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Motor Eixo + Redutor Eixo Sélido Angulo Reto
(Redugao 1:3 até 1:200), Peso 3,8Kg

Motor Eixo + Redutor Eixo Sélido Angulo Reto

(Redugao 1:3 até 1:200), Peso 4,3Kg
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Motor Eixo + Redutor Eixo Vazado Angulo Reto
(Redugdo 1:3 até 1:200), Peso 3,7Kg

S5

17.3°%

Q17
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Fenda para o grampo do furo

25YS/YRO7

Motor Eixo + Redutor Eixo Vazado Angulo Reto
(Redugao 1:200 até 1:1800), Peso 4,2Kg
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DIMENSOES
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25YB01

25YB02

Motor Eixo Chaveta ] N
Peso:2Kg Motor Eixo Chaveta + Redutor Padrao Angulo
Reto
(Redugdo 1:200 até 1:1800), Peso 2,7Kg
8.3 EER = 55 55 =
4-M5 ¢ o
25 R
; L — - N
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I -] e = w o i
E ::; = "E H I_ ey s L ﬁ; 1
: o Te ™~ o,
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25YB03 /\
Motor + Redutor Intermediario + Redutor Padrao (Redugdo 1:200 até 1:1800) Peso3,2Kg /
T
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5T 435|338l 122 k“‘-«,_i%l/
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DIMENSOES

25YB/YB04 25YB/YBO5
Motor Eixo + Redutor Eixo Sélido Angulo Reto Motor Eixo + Redutor Eixo Sélido Angulo Reto
(Redugdo 1:3 até 1:200), Peso 3,8Kg (Redugdo 1:3 até 1:200), Peso 4,8Kg
5.5
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DIMENSOES

25YB06

Motor Eixo + Redutor Eixo Vazado Angulo Reto
(Redugdo 1:3 até 1:200), Peso 3,7Kg
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Fenda para o grampo f
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25YBO7

Motor Eixo + Redutor Eixo Vazado Angulo Reto
(Redugao 1:200 até 1:1800), Peso 4,2Kg
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MICRO MOTORES AC
DESEMPENHO DO MOTOR

Acvfl Torque
Maxima q Torque
Poténcia Max. R Nominal
MODELO . Tensao Frequéncia Corrente Velocidade Torque (mN-m) Capacitor
de Saida (MN-m)
W) RPM mN-m 1200 90 RPM
RPM
90YS40GV 11l
Eixo 90YR40GV 11
Ay 50HZ 0,79 90 -1300 235 300 65
n 90YT40GV 11
90YB40GV 11
a0 110Vca, 1f 12uf/250V
90YS40DV11
Eixo 90YR40DV11
60Hz 0,71 90 -1600 120 260 70
Chaveta |goyT40DV11
90YB40DV11
90YS40GV 22
Eixo 90YR40GV 22 @
e 50HZ 0,4 90 -1300 235 320 65
e 90YT40GV 22
90YB40GV 22
a0 220Vca, 1F 3puf/450V
90YS40DV22
Eixo 90YR40DV 22
60Hz 0,37 90 -1600 180 260 70
Chaveta |goyT40DV22
90YB40DV 22
Eixo 90YS40GY22
. 50HZ 0,35 90-1300 403 310
90YR40GY22
a0 230Vca, 3F
Eixo 90YS40DY22
60Hz 0,32 90-1600 338 260
Chaveta |goyr40DY22
Eixo 90YS40GY38
S 50HZ 0,21 90 -1300 403 310
. 90YR40GY38
a0 380Vca, 3F
Eixo 90YS40DY38
60Hz 0,19 90-1600 338 260
Chaveta |g9oyRrR40DY38

16




Torque

MODELO » Tensdo Frequéncia Corrente Velocidade Torque (mN-m) Capacitor
de Saida (mN-m)
W) RPM mN-m 2{0]0) 90 RPM
RPM
90YS60GV 11
Eixo |90YR60GV11
e 50HZ 0,79 90-1300 235 300 65
INhao 1govyTE0GV11
90YB60GV11
60 110Vca, 1f 12uf/250V
90YS60DV11
Eixo 90YR60DV 11
60Hz 0,71 90-1600 120 260 70
Chaveta |goyT60DV11
90YB60DV11
90YS60GV 22
Eixo |90YR60GV22
S, 50HZ 0,4 90-1300 235 320 65
. 90YT60GV22
90YB60GV 22
60 220Vca, 1F 3uf/4a50V
90YS60DV 22
Eixo 90YR60DV 22
60Hz 0,37 90-1600 180 260 70
Chaveta |goyT60DV22
90YB60DV 22
Eixo |90YS60GV22
S 50HZ 0,35 90-1300 403 310
90YR60GV 22
60 230Vca, 3F
Eixo 90YS60DV 22
60Hz 0,32 90-1600 338 260
Chaveta |g9oyR60DV22
Eixo |90YS60GV38
S 50HZ 0,21 90-1300 403 310
INhao  190vyR60GV38
60 380Vca, 3F |~
Eixo 90YS60DV 38
60Hz 0,19 90-1600 338 260
Chaveta goyR60DV38

Embora a faixa de velocidade de 50Hz, seja 90 - 1300rpm, 60hz 90 - 1600RPM, ela facilmente causa sobrecarga e o efeito de
resfriamento do ventilador do motor piora esse a velocidade for muito baixa (<400rpm) e o torque do motor diminui muito,
portanto, favor, mantenha margem de poténcia suficiente e evite operar em uma faixa de baixa velocidade continua. A faixade
velocidade ideal do motor de 50Hz é de 400 - 1300rpm, 60 Hz é de 400 - 1600rpm. Quando a energia for cortada, o0 motor parara
imediatamente e segurard a carga

17




REDUTOR PADRAO
80GK oH

REDUTOR EIXO
VAZADO, ANGULO
RETO

REDUTOR REDUTOR EIXO SOLIDO,
INTERMEDIARIO ANGULO RETO
80GM cH 80KM oRT

REDUTORES E O DESEMPENHODAS REDUCOES

REDUCOES 3 3,6 5 6 75 10 13 15 18 20 25 30

Max. velocidade saida | 433 | 361 | 260 | 217 | 173 [130| 104 | 87 | 72 | 65 | 52 | 43
rpm /

50Hz

Torque Nominal N-m 013 | 015 | 022 | 026 0,33 [0,44]|055|066]|079|088] 1,10 1,32

Max. Velocidade saida | g33 | 444 | 320 | 267 | 213 |160| 128 | 107 | 89 | 80 | 64 | 53

rpm

60Hz -
Torque Nominal N-m

0,11 0,13 0,18 (0,22 ] 0,28 [ 0,4 | 0,46 0,55 0,66 0,73] 0,92 1,10

REDUCOES

Max. Velocidade satda | 3¢ = 26 | 22| 17 |1a| 13| 12| o | 7| 7
50Hz | P -

VO NS UL EL FNS) 159 | 1,76 | 2,06 | 218| 242 | 3 | 3 3 3 3 3

Max. Velocidade saida | 44 40 32 | 27| 212 18| 16| 13| 12| 9 8
60Hz |TPm

Torque Nominal N-m

133 | 147 | 1,71 | 1,82| 202 | 24| 25| 3 3 3 3

A velocidade natabela € o valor da velocidade média do motor (50Hz: 1300rpm; 60Hz: 1600rpm) dividida pela
reducdo. A velocidade atual média de acordo com a carga (+8%),
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DIMENSOES

40/60Y/YR/YT/YB/YFO1 40/60YS/YR/YT/YB/YFO2
Motor eixo com chaveta, peso 2,5Kg Motor + Redutor (Redugdo 1:3 até 1:200)
Peso: 3,7Kg
5.5 55 2 .
30|[] ] i
d el st I

s (RT)

@12
=

12
o
-
L]

40/60YF/YR/YT/YB/YFO3

Motor + Redutor Intermediario + Redutor Padrao (Redugdo 1:200 até 1:1800) Peso: 4,6Kg

55

55 55
a5 |@
7.5
29
— NUM .“:E' MOTOR .,5? A B c

o - —

B‘L"E‘: 79-__,{ """"""""""""""" .| s 1 YSIYR 276.5 125 320.5
2 YT 2875 136 3315
S D 3 Y8 3115 160  355.5

96.5 44 B 4 YF 3235 172 367.5
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DIMENSOES

40/60YS/YR/YT/YB/YFO4

Motor Eixo + Redutor Eixo Sélido Angulo Reto
(Redugdo 1:3 até 1:200), Peso 3,8Kg

40/60YS/YR/YT/YB/YFO5

Motor + Redutor Intermediario +Redutor Eixo Solido
(Reducao 1:200 até 1:1800), Peso: 3,7Kg
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MICRO MOTORES AC
DESEMPENHO DO MOTOR

090x 90

- Torque
Maxima q Torque
Poténcia Max. R Nominal
MODELO » Tensdo Frequéncia Corrente Velocidade Torque (mN-m) Capacitor
de Saida (mN-m)
W) RPM mN-m 1200 90 RPM
RPM
90YS90GV 11
Eixo 90YR90GV 11
= 50HZ 1,7 90 -1300 525 710 200
90YT90GV 11l
90YB90GV 11
90 110Vca, 1f 20uf/250V
90YS90DV11
Eixo 90YR90DV 11
60Hz 1,5 90-1600 420 710 200
Chaveta |goyT90DV11
90YB90DV11
90YS90GV 22
Eixo 90YR90GV 22
S 50HZ 0,95 90 -1300 525 719 200
U 90YT90GV 22
90YB90GV 22
920 220Vca, 1F 5uf/450V /
90YS90DV 22
Eixo 90YR90DV 22
60Hz 0,86 90-1600 420 710 200
Chaveta |goyTo0DV22
90YB90DV 22
Eixo 90YS90GY22
PR 50HZ 0,69 90-1300 910 700
90YR90GY22
20 230Vca, 3F
Eixo 90YS90DY22
60Hz 0,63 90 -1600 730 560
Chaveta |9oyRrooDY22
Eixo 90YS90GY38
s 50HZ 0,41 90-1300 910 700
90YR90GY38
920 380Vca, 3F
Eixo 90YS90DY38
60Hz 0,38 90-1600 730 560
Chaveta |9oyRooDY38
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Torque

Maxima : Torque
Poténcia Max: R NomC:naI
MODELO . Tensdo Frequéncia Corrente Velocidade Torque (mN-m) Capacitor
de Saida (mN-m)
W) RPM mN-m 1200 90 RPM
RPM
90YS120GV11
Eixo |90YR120GV11
. 50HZ 2,04 90 -1300 720 840 300
Inhao lgoyT120GV11
90YB120GV11
120 110Vca, 1f 24uf/250V
90YS120DV11
Eixo 90YR120DV11
60Hz 1,84 90 -1600 600 840 300
Chaveta |goyT120DV11
90YB120DV11
90YS120GV 22
Exo |90YR120GV22
S 50HZ 1,02 90-1300 720 840 300
(im0 90YT120GV 22
90YB120GV 22
120 220Vca, 1F 6uf/a50V
90YS120DV 22
Eixo 90YR120DV 22
60Hz 0,92 90 -1600 600 840 300
Chaveta [govyT120DV22 |~
90YB120DV 22
Exo |90YS120GY22
M- 50HZ 0,89 90 -1300 1195 924
90YR120GY22
120 230Vca, 3F
Eixo 90YS120DY22
60Hz 0,81 90 -1600 1014 750
Chaveta |goyR120DY22
Eixo |90YS120GV38
. 50HZ 0,51 90 -1300 1195 924
90YR120GY38
120 380Vca, 3F
Eixo 90YS120DY38
60Hz 0,45 90 -1600 1014 750
Chaveta |goyR120DY38

Embora a faixa de velocidade de 50Hz, seja 90 - 1300rpm, 60hz 90 - 1600RPM, ela facilmente causa sobrecarga e o efeito de
resfriamento do ventilador do motor piora esse a velocidade for muito baixa (<400rpm) e o torque do motor diminui muito, portanto,
favor, mantenha margem de poténcia suficiente e evite operar em uma faixa de baixa velocidade continua. A faixa de velocidade
ideal do motor de 50Hz é de 400 - 1300rpm, 60 Hz é de 400 - 1600rpm. Quando a energia for cortada, o motor parara imediatamente e

segura rdaca rga
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REDUTOR PADRAO
90GF cH

REDUTOR EIXO VAZADO,
ANGULO RETO
L90GF oRC

REDUTOR COM ABAS
90GF cHE

REDUTOR
INTERMEDIARIO REDUTOR EIXO SOLIDO,
90GM oH ANGULO RETO

L90GF oRT \
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POTENCIA

REDUTORES E O DESEMPENHODAS REDUCOES

REDUCOES

M ax. Velocidade saida

3

3,6

5

6

7,5

10

12,5

433 361 260 | 217 | 173 | 130 | 104 | 87 72 65 52 43
50Hz |1PT
Torque Nominal N-m 1,79 | 2,14 | 2,98 | 357 | 446 | 5,20 | 6,61 | 7,93 | 9,52 | 10,58 12,07 14,48
S0W M ax. Velocidade saida
o 533 444 320 | 267 | 213 | 160 | 128 | 107 | 89 80 64 53
60Hz Torque Nominal N-m
a 1,49 1,79 | 2,48 | 298| 3,72 | 441 | 5,51 | 6,61 | 7,93 | 8,82 [10,06| 12,07
?":‘- velpeidaee salc 433 361 260 | 2127 | 273 | 130 | 104 | 87 72 65 52 43
50Hz = :
Torque Nominal N-m
225 | 270 | 3,75 | 450 | 5,62 | 6,88 | 8,60 |10,31|12.38|13,75(15,43| 18,51
120W _ .
x};’" Velocidade saida | ga3 444 320 | 267 | 213 | 160 | 128 | 107 | 89 | 80 | 64 | 53
60Hz -
Torque Nominal N-m
187 | 225 | 312 | 375| 468 | 573 | 7,16 | 8,60 |10,31|11,46|12,86| 15,43
POTENCIA REDUCOES
M ax. Velocidade saida 36 33 26 22 17 14 13 11 9 7 7
50Hz [fPM
Torque Nominal N-m
17,38 | 19,31 20 20 20 20 20 20 20 20 20
90w
M ax. Velocidade saida 44 40 32 27 21 18 16 13 11 9 8
rpm
60Hz Torque Nominal N-m
14,48 | 16,09 20 20 20 20 20 20 20 20 20
M ax. Velocidade saida 433 361 260 | 217 | 173 | 130 | 104 | 87 72 65 52
rpm
S0Hz Torque Nominal N-m
20,00 | 20,00 | 20,00 |20,00| 20,00 | 20,00 | 20,00 | 20,00 | 20,00 | 20,00 | 20,00
120W
M ax. Velocidade saida 533 444 320 267 213 160 128 107 89 80 64
rpm
60Hz Torque Nominal N-m
18,51 20 20 20 20 20 20 20 20 20 20

A velocidade natabela é o valor da velocidade média do motor (50Hz: 1300rpm; 60Hz: 1600rpm) dividida pela
reducdo. A velocidade atual média de acordo com a carga (£8%),

24




DIMENSOES

90/120YS/YR/YT/YB/YFO1

Motor eixo com chaveta. Peso 3Kg

55

4-07 <
‘ 30 B N\E }9’/ NUM. MOTOR @
| = 1 YS/YR 140
3 = - 8 =
e ) M 2 YT 151
—— 3 YB 175
8 | albl \‘j?/ 4 YF 187
37 8
90/120YS/YR/YT/YB/YFO2
Motor + Redutor Padrdo (Redugio 1:3 até 1:200)
Peso: 4,2Kg
il
| -1
NUM.  MOTOR B
1 YSYR 140
2 YT 151
3 YB 175
| YF 187
iS
L |F
] FE  ®m#lZE NuM. MOTOR
- Mo Mofior tyye
o g I SO | B |- & 1 YSYR 140
2 YT 151
w 3 YB 175
=
ag 5 dd Fi 4 YF 187
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DIMENSOES

90/120YS/YR/YT/YB/YFO4

Motor Eixo + Redutor com Abas
(Redugao 1:3 até 1:200), Peso: 4,2Kg

42

R m“‘
18
r—
=E
90

15 °

Motor + Redutor com Abas e Eixo Solido
(Reducgao 1:200 até 1:1800), Peso: 5,1Kg

55

el
1.5
255 ]
,‘.;]:E 1
o O IR S o-|
2
N I
] 128
5 44 B

™

4-085

NUM. MOTOR 5]
1 YSAR 140
2 YT 151
3 Y8 175
4 YF 187

NUM MOTOR B

1 YSVR 140

2 ¥T 151

3 YB 175

4 YF 187
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DIMENSOES

90/120YS/YR/IYT/YB/YFO06 90/120YS/YRI/IYTIYB/YFO7
Motor Eixo + Redutor Eixo Sélido Angulo Reto Motor + Redutor Intermedidrio +Redutor Eixo Solido
(Reducgdo 1:3 até 1:200), Peso: 6,2Kg (Redugdo 1:200 até 1:1800), Peso: 7,1Kg

.5

42,3

.............. —‘83
(3
of :
mr "y
g =
55 L ®15 .., (h7)
D47
¢ o
DN
(670
-4 =
N2 L
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DIMENSOES

90/120YS/YR/YT/YB/YFO8 90/120YS/YR/YT/YB/YFO09

Motor Eixo + Redutor Eixo Vazado Angulo Reto Motor + Redutor Intermediario +Redutor Eixo
(Redugdo 1:3 até 1:200), Peso: 6Kg Vazado (Redugdo 1:200 até 1:1800), Peso: 6,2Kg
i)
L85
B —-5‘—]
J&
3 R N | S :
d. . 40 a4
B B . c
£ £
+--o--HE €It RS R %E Y SR - BN U 3N () UUNNNN S— S —— -~y =
% 71?1
— il < il

a ) :\
1 n X [ %) !
] |
NUM. MOTOR ~ (3] >
- P 1 YSYR aons 140 138 &
o] sty
Fenda para o grampo T' z 4 YT 02 % . M6 5 Fenda para o grampo [
3 Yo 305 175 370.5
4 Y¥ 38 5 7 3825 AA
AA 5 —ee— -

MICRO MOTORES AC

DESEMPENHO DO MOTOR 28

0100x 100




Torque

Maxim . Tor
Poaténcia:a Madx N N(?mqi:zl
MODELO . Tensao Frequéncia Corrente Velocidade Torque (MmN-m) Capacitor
de Saida (M MN-m)
o) RPM mN-m 1200 00 RPM
RPM
140YS140GV11
Eixo 140YR140GV 11
Einhes 50HZ 2,26 90 -1300 840 1050 350
(o 140YT140GV11
140YB140GV 11
140 110Vca, 1f 32uf/250V
140YS140DV11
Eixo 140YR140DV11
60Hz 2,10 90-1600 680 1050 350
Chaveta |340vT140DV11
140YB140DV11
140YS140GV 22
Eixo 140YR140GV 22
S 50HZ 1,13 90 -1300 840 1050 350
inhao {440vT140GV22
140YB140GV 22
140 220Veca, 1F 8uf/a50Vv
140YS140DV 22
Eixo 140YR140DV 22
60Hz 1,05 90-1600 680 1050 350
Chaveta |340vT140DV22
140YB140DV 22
Eixo 140YS140GY22
ErmhE 50HZ 0,95 90-1300 1393 1078
INhao  440vrR140GY22
140 230Vca, 3F
Eixo 140YS140DY22
60Hz 0,88 90-1600 1183 875
Chaveta |140vR140DY22
Eixo 140YS140GY38
ErmbE 50HZ 0,55 90-1300 1393 1078
Inhao  1440vrR140GY38
140 380Vca, 3F
Eixo 100YS140DY38
60Hz 0,48 90-1600 1183 875
Chaveta |100vR140DY38

Torque

Maxima : Torque
Poténcia DA MEPR. | INSGmimEL Nominal
\Velsl=Ne) " Tensdao Frequéncia Corrente Velocidade Torque (mN-m) Capacitor
dle SaiEa RPM mN-m 1200 @ INFRm)
W) — 90 RPM

140YS200GV 11
Eixo 140YR200GV 11
= 50HZ 3,38 90-1300 1150 1650
140YT200GV 11
140YB200GV 11
200 110Vca, 1f aouf/250V
140YS200DV11
Eixo 140YR1200V11
60Hz 3,08 90 -1600 930 1330
Chaveta [140vT200DV11
140YB200DV 11
140YS200GV 22
Eixo 140YR200GV 22
Iy 50HZ 1,69 920-1300 1150 1650
inhao  [140vT200GV22
140YB200GV 22
200 220Vca, 1F 10uf/a50V
140YS200DV 22
Eixo 140YR200DV 22
60Hz 1,54 20-1600 930 1330
Chaveta [140vT200DV22
140YB200DV 22
Eixo 140YS200GY22
= 50HZ 1,82 920-1300 1990 1540
nhao  [140vR200GY22
200 230Vca, 3F
Eixo 140YS200DY22
60Hz 1,64 90-1600 1690 1250
Chaveta |140vR200DY22
Eixo 140YS200GY38
e 50HZ 1,05 920-1300 1990 1540
! 140YR200GY38
200 380Vca, 3F
Eixo 100YS200DY38
60Hz 0,95 20-1600 1690 1250
Chaveta [100vR200DY38

Embora a faixa de velocidade de 50Hz, seja 90 - 1300rpm, 60hz 90 - 1600RPM, ela facilmente causa sobrecarga e o efeito de resfriamento do
ventilador do motor piora esse a velocidade for muito baixa (<400rpm) e o torque do motor diminui muito, portanto, favor, mantenha margem
de poténcia suficiente e evite operar em uma faixa de baixa velocidade continua. A faixa de velocidade ideal do motor de 50Hz é de 400 -
1300rpm, 60 Hz é de 400 - 1600rpm. Quando a energia for cortada, o motor parara imediatamente e segurara a carga




REDUTOR PADRAO

100GF oH REDUTOR EIXO VAZADO,

ANGULO RETO
L100GF oRC

REDUTOR EIXO SOLIDO,
ANGULO RETO
L100GF cRT
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REDUTORES E O DESEMPENHODAS REDUGOES

LY

POTENCIA REDUCOES 3 3,6 5 6 75 10 125
:’r'fr‘:]"ve"":'dade saida 433 | 361 | 260 | 217 | 173 | 130 | 104 | 87 | 72 | 65 | 52 | 43
50Hz :
Torque Nominal N-m 262 | 315 | 437 |525| 656 | 7,51 | 9,38 [11,26 | 13,51 | 15.02 | 18,77 | 21,91
140w Max. Velocidade saida
rom 533 444 | 320 | 267 | 213 | 160 | 128 | 107 | 89 | 80 | 64 | 53
60Hz Ta N inal N
orque Nominal N-m 219 2,62 3,64 | 437 | 546 | 6,26 | 7,82 | 9,38 |11,26|12,51| 15,64 | 18,26
::')j:-"e"’c‘dade seliila 433 | 361 | 260 | 217 | 173 | 130 | 104 | 87 | 72 | 65 | 52 | 43
Sl Torque Nominal N-m
344 | 413 | 573 | 6,88 | 860 |11,46|14,33[17,1918,51 20,57 | 25,71 | 30,85
200W : :
r“’l')if've"’c'dadesa'da 533 | 444 | 320 | 267 | 213 | 160 | 128 | 107 | 89 | 80 | 64 | 53
60Hz -
Torque Nominal N-m
287 | 344 | 478 | 573 | 7,16 | 9,55 | 11,94 | 14,33 | 15,43 17,14 | 21,43 | 25,71
POTENCIA REDUCOES 36 40 50 (510] 75 90 100 120 150 180 200
Max. Velocidade saida 36 33 26 22 17 | 14 | 13 | 11 9 7 7
50Hz [PPM
Torque Nominal N-m
2629 | 2021 [ 3394|407 | 44 | 44 | 44 | 44 | 44 | 44 | 44
140W
Max. Velocidade saida 44 40 32 27 21 18 16 13 11 9 8
rpm
60Hz Torque Nominal N-m
21,91 | 2434 | 2828 |33,94| 4073 | 44 | 44 | 44 | 44 | 44 | 44
Max. Velocidade saida 433 361 260 | 217 | 173 | 130 | 1204 | 87 | 72 | 65 | 52
rpm
50Hz Torque Nominal N-m
37,02 | 41,14 | 44,00 |44,00| 44,00 | 44,00| 44,00 | 44,00 | 44,00 | 44,00 | 44,00
200w
Max. Velocidade saida 533 444 | 320 | 267 | 213 | 160 | 128 | 107 | 89 | 80 | 64
rpm
60Hz Torque Nominal N-m
30,85 | 3428 | 4285 | 44 | 44 | 44 | 44 | 44 | 44 | 44 | 44

A velocidade na tabela é o valor da velocidade média do motor (50Hz: 1300rpm; 60Hz: 1600rpm) dividida
pelareducdo. A velocidade atual média de acordo com a carga (x8%),
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DIMENSOES

140/200YS/YT/YB/YFO1 140/200YS/YT/YB/YVO02

Motor com eixo+ Redutor Padrido
(Redugao 1:3 até 1:200), Peso: 6,8Kg

Motor com eixo (Redugdo 1:3 até 1:200)
Peso: 4,6Kg

140/200YS/YT/YB/YV04
Motor com eixo + Redutor Eixo Sélido Angulo Reto Motor com eixo + Redutor Eixo Vazado Angulo
+ (Redugdo 1:3 até 1:200), Peso: 8,8Kg Reto + (Redugdo 1:3 até 1:200), Peso: 8,6Kg
95
3
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=) 124
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Jd [o !
NUM MOTOR A ]
2 1 vs 38 162 Anmanee

2 YT 354 178 Fenda nara o

3 Y8 268 92

3 YF 390 214




CONTROLADOR DE VELOCIDADE PARA PAINEL

60 —1
5| | /3

@

FWD
REV
STOP

FD (&) @B

e |

@EE|| g8 ]
& A/ B z

-

\

BT |

Espessura da chapa do

painel
CARACTERISTICAS 40
e Obter leitura continua, uma comunicagao g @ B
com o motor e alteracdes de informacdes. ST [
e Permite recursos poderosos como ”w o
aceleracdo lenta, desaceleracédo lenta e 55 ﬁ
~ 1 3
protecdo do motor. = "
e O capacitor de partida esta internamente - JERSIRSIRS
montado no controlador de velocidade, Roversal —— IR | ©
facilitando a instalagéo. Foners—~— > | ©
- &
| ¢
@ ' w5
L ) 7"
53
D A .
Modelo WS-L
Modo de Instalagdo Painel

Controle de Velocidade

Teclas e Potenciometro

Alimentacdo

220 Vca, monofasico

Fungdes

Controle de velocidade, desaceleragéo, aceleragéo, freio eletrénico,
protecao stall, controle de rotacao (avancar/ reverter), indicador de
velocidade, controlador e teclado de exibicao digital mostrara também,
reducéo,, configuracéo, e escolha chave externa k1 e k2. Pode se
conectar com o PLC para controle direto.

Poténcias de Motores 6W a 200W

Capacitor de Partida Interno

Frequéncia 50/60 Hz

Velocidade 50 Hz - 1300rpm; 60 Hz - 1600rpm
Variagao 5%

Tempo de Freio Eletronico 0,4 seg.

CondigGes de Trabalho

-10°C (sem congelamento), <85% de humidade (sem condensagdo)
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CONTROLADOR DE VELOCIDADE PARA PAINEL

CARACTERISTICAS

e Obter leitura continua, uma comunicagao
com o motor e altera¢es de informacdes.

e Permite recursos poderosos como
aceleracao lenta, desaceleracéo lenta e
protecdo do motor.

e O capacitor de partida esta internamente
montado no controlador de velocidade,
facilitando a instalacao.

ESPECIFICACOES

99

A
0oooooao

Terminal Eletrico

Espessuradachapado
painel

82
?0
99

i A

1iBRise

SSPPPS ||| ||
—0 0 © 0 0 0 [goaoH

53

Modelo

WS-L

Modo de Instalagao

Painel

Controle de Velocidade

Teclas e Potencibmetro

Alimentacao

220 Vca, monofasico

Funcdes Controle de velocidade, desaceleracéo, aceleracéo, protecéo
stall,

Poténcias de Motores 6W a 200W

Capacitor de Partida Interno

Frequéncia 50/60 Hz

Velocidade 50 Hz - 1300rpm; 60 Hz - 1600rpm

Variagao 5%

Tempo de Freio Eletronico 0,4 seg.

Condigoes de Trabalho

-10°C (sem congelamento), <85% de humidade (sem
condensacgdo)

34




CONTROLADOR DE VELOCIDADE PARA PAINEL
T

CARACTERISTICAS

e Leitura continua, uma comunicacao com o
motor e alteracdes de informagoes.

e Permite recursos poderosos como
aceleracéo lenta, desaceleracgéo lenta e
protecdo do motor.

e O capacitor de partida esta internamente
montado no controlador de velocidade,
facilitando a instalacéo.

ESPECIFICACOES

16 1200

60 109.0
) |

CE==

[on

@)@ @

@@ || 8
— | ===
Mcy h \
=—————— TR Term_ina\ \
. Q\ 54.8MMM\
\2-®3.8 3,
Espessura da chapa do
painel
2-3.8mm
40

80.0
90.0
102.0

Modelo

WX-K

Modo de Instalagao

Painel

Controle de Velocidade

Teclas e Potencibmetro

Alimentacdo

220 Vca, monofasico

Funcgdes

Controle de velocidade, aceleracéo, desaceleracao, freio
eletrénico, protecé@o de torque inicio, controle do painel,
rotacdo avanco e reversao, indicacdo de velocidade,
controlador de chave de exibicdo digital, ajuste de relacdo, 4
rampas de velocidade, o freio eletromagnético stop, fungéo
RST, entrada analdgico de 0 a 10 V e escolha externos
através das chaves K1 e K2 , que podem se conectar com o
PLC para controla diretamente.

Poténcias de Motores 6W a 200W

Capacitor de Partida Interno

Frequéncia 50/60 Hz

Velocidade 50 Hz - 1300rpm; 60 Hz - 1600rpm
Variagao 5%

Tempo de Freio Eletronico 0,4 seg

Condig0es de Trabalho

-10°C (sem congelamento), <85% de humidade (sem
condensacao)
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INSTALACAO NO PAINEL

Corte do Painel do WS-P Corte do Painel do WS-L Corte do Painel do WX _K
2-M3 ZEBR ; 2-M3 BEGR 2-M3 REBR
Y / 7 Mounting panel
Montagem no Montagem no
painel painel
- - Z -
= Montagem no
painel
bl 2
2 | o AR
i © | H I
% o
g & o 8 g
-
7
' 547
539 5

Freio Parada do Motor
FIACAO Quando o motor parar de funcionar,
desconecte 0 SW3, o freio eletromagnético
desenergizado o freio do motor, e o freio
do motor mantém a carga. No

Rotacédo Unidirecional

( & ) : funcionamento normal do motor, ndo é
_ Alimentag&o H permitido desconectar SW3, caso ocorra
# Z § CA ; este evento o freio magnético e o motor
9E =— |8 § l‘j; I gueimarao.
" = I
~—| © a7, f -
m;;n - o ® S, | Nota Especia ) . .
o) # S i Quando B1 e B2 sado energizados, o freio
: o ol . eletromagnético des~energizado r_1§o freia;
soonz ——0P || o oy Power supply - . qugndo Ble B2 ,e_stao dgsene_rglzados, o]
6 o . freio eletromagnético freia. O interruptor de
T ; poténcia do freio deve ser sincronizado
L ® ) ‘ com o interruptor de controle de

g velocidade do motor.
Rotacdo Bidirecional

~ ~ ﬂ Operacéo de Funcionamento
) @ . i Conecte o controlador de velocidade ao
[g)—Qutoutline ® U, - motor, como mostrado na figura, e, em
U1~ - EK 3 \IJ ? : segqlda, ligue a po}ténma CA. Fe'che SW3,
¥i- ) T i o freio eletromagnético desenergizado no
S Bl Y | motor é energizado, e o freio
o - B B, i eletromagnético liberado, o interruptor na
AKe | ® B2 ] H
REV | 2 2 volta para RUN, e o motor comeca a girar.
Reversall— - ‘\CB O SW2 a2 = : p Q g
F — fas . > : . .
ervard—~— [IDY | © FWD z : ] Ajuste de Velocidade
fant R ~ . o
Pmr@: had Gire o botdo no sentido horario, e o0 motor
& aumentara a velocidade; o range de ajuste
5 ) Fuse swh para 50Hz e de 90 a 1300rpm, e para
o0 - o 0 L A
. ) 9 :’/f Aimentaggo  6OHZ € de 90 a 1600rpm
o O N CA
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FIACAO

Unidirecional

N i
D !
1
- H
o o i
o n =] 1
<] % B E 2 U |
= = A U2 i
o g7, !
cap-4E s |
g || o %S, i
220v-240V . G oL 2D ) :
soisonz ———QHGR e’ o Power supply i
N = i
= FG e} i
©®
\ J
Bidirecional
' Y 1
& ;
IQ‘I Output Tine ® U :
8 U: :
- - T .
51— GN #w S -
YL # So !
E B !
&b Brake ) :
— REV | iz | & B2 .
Reversall—. - S5 O SW2 = I
Forward _- $ - ; :
S FWD “ —I—,
Z= 7
Power
&
7y
) Fuse SW1
el
=2} o0 ‘ i o o |
- 1

o O N CA

Controle de Velocidade

|

R U

B U2
g Z27
#® S |
® S: |

(% B> |  #aBrake

Alimentagédo

‘ .
O i

RP A 2% T i

B B SW3 o

Alimentacgao o—o0
CA

0—0

&t
GND

A1
a2

[e[e[e[e[e[e]e[o]

|

o FWD

REV

Direcdo da Rotacéao

Quando o controlador é entregue, o cabo de
rotacao de selecdo de direcéo foi conectado
ao terminal L e FWD, e o0 motor gira no
sentido horério; para fazer o motor girar no
sentido anti-horario, basta conectar o cabo
ao terminal REV. Para rotacéo ir para frente
e para tras, conecte os terminais FWD e
REV ao interruptor de seletor de direcdo de
rotagdo SW2.

Nota: Modelo WS-L permite controle da
rotagdo avanco e reverso com o botédo do
painel, ou manualmente conectado na
traseira do painel.

Nota Especial

Nao use o interruptor de alimentagdo SW1
no controlador de velocidade como
partida/parada de funcionamento/freio para
parar e frear o motor e segurar a carga,
caso isto ocorra vai danificar o controlador
de velocidade. No momento, o circuito
interno precisa de tempo para carregar
guando o controlador de velocidade é ligado
toda vez o motor ndo serd iniciado
imediatamente, e a agdo sera anormal.

Parada
Vire a chave de parada do controlador de
velocidade para parar o motor.

Conexdes Externas

Nota: Modelo WX-K permite controlar a
rotacao para frente e para trds com os
botbes, ou escolher controle externo do
interruptor, os botées FWB&REV se
conectam com o interruptor externo K1 & K2
para motor, K1, K2 pode se conectar com
PLC para controlar o motor diretamente.
Potencializador de conexdo externa com
porta AVI analdgica de 0 a 10 V.
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INSTRUCOES PARA CAIXA DE CONEXOES

instrucOes para especificacdo

1. Os produtos padrdes ndo tem caixas de conexdes, se vocé deseja solicitar o moto redutor com caixa de
conexao, sera tratado como especial e um diagrama para a caixa de conexao sera fornecido.

2. A caixa de conexdo pode ser instalada em qualquer direcdo de acordo com a solicitacdo do cliente. Se o
cliente ndo solicitar a dire¢do de instalacao, a caixa de conexao sera instalada na parte superior. Segue abaixo

Posicdo da caixa de conexao no motor redutor

Caixa de conexdo instalada na face superior

it

Caixa de conexdo instalada na face direita superior

Caixa de conexado
lado superior

Eixo de saida

¢

Caixa de conexdo |~
lado direito

Eixo de saida

Caixa de conexao instalada na face inferior

Eixo de saida

Caixa de conexao
lado inferior

Caixa de conexdo instalada na face esquerda

Eixo de saida

Caixa de conexdo
lado Esquerda
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INSTALACAO

1 CARACTERISTICAS

Como parte relativamente independente
deste produto, o motor possui seis
variedades e dez séries para sua opgao: por
variedades: padrao, amortecimento,
velocidade variavel, freio eletromagnético,
freio eletromagnético de velocidade variavel
e motores DC; por poténcia: 6W, 15W, 25W,
40W, 60W, 90W, 120w, 140W, 200W E
250W; por tensdo de operagao: monofasico
110/220V e trifasico 220/380V. O motor
pode combinar com a caixa terminal
independente para facil conexdo elétrica.
Uma vez que a linha de produtos é uma
maquina de energia pequena de precisdo e
tem aparéncia sofisticada e tamanho
preciso, é estritamente proibido soques
excessivamente no conjunto para evitar
danos a estrutura interna; no processo de
selecdo, preste também na carga axial e
radial do rolamento de saida. Para garantir
a vida util, selecione cuidadosamente e
utilize-o racionalmente.

2 INSTALACAO

Para um motor com rolamentos de esfera, a
tolerdncia de acoplamento mecéanico e o
tamanho do furo para instala¢do do
componente de rolamento é 6H7, 8H7, 10H7
e 12H7, respectivamente, dependendo dos
modelos. Exceto por motivo da estrutura e
desenho, recomenda-se o uso de
acoplamento flexivel com especificagdes
correspondentes para a montagem. Se for
dificil instalar no flange, recomenda-se usar
suportes de montagem ou redutor com
montagem por angulo reto com
especificagdes correspondentes. Além
disso, ndo obstruir a abertura de sucgdo na
parte traseira para os motores com
ventilagdo forgada para resfriamento.
Recomenda-se deixar um espago superior
10mm.

Q

Distancia minima

| de 10mm
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1 CARACTERISTICAS 3 MONTAGEM DO MOTOR E

A posicao do motor com um flange preciso e REDUTOR
com anel retentor pode ser montado ao
redutor padrao, e pode fornecer a razdo de
reducdo padrdo de 1:3 até 1:200, com varias
reducgdes, vocé pode selecionar motores de
diferentes fungdes para alcancar
combinagdes praticas e com desempenho.
Por exemplo, velocidade variavel, freio
eletromagnético, e assim por diante.

Para a montagem de maquinas de precisdo,
o motor é usado junto com o redutor que
tem um flange com rebaixo para guia-lo. A
extremidade do flange de conexdo do
redutor tem um espigo de acasalamento. O
usudrio pode ajustar a posi¢do de
montagem do redutor e do motor de acordo
com a situagdo real, ou seja, o motor e o
redutor podem ser girados livremente, como

2 INSTA LACAO mostrado. Ajuste na posi¢do desejada e, em

. N seguida, fixe os quatro parafusos no flange
Redutores padrdo e motor sdo componentes
.. . do motor. Observe a ordem dos parafusos
de transmissao de precisao.

. N ) , de fixagdo, aperte na diagonal, em seguida,
Um projeto, selegdo e projeto correto, é um . . .
. . encaixe o motor e a caixa de velocidades.
dos fatores que determinam a vida util do

conjunto

4 INSTALACAO COM OS EQUIPAMENTOS

A superficie de conexdo do eixo de saida do redutor é plana, e os orificios de conexdo na superficie tem furos com roscas.
A superficie é bem acabada e pode ser diretamente conectada a superficie do equipamento. Observe que ele também
deve ser apertado diagonalmente. Se existir uma limitagao para acoplar ao equipamento ou estrutura, recomenda-se
instalar suportes que se justem a instalacdo, que é mais confidvel e facil para o acoplamento, facil de regular e
acoplamentos flexiveis de alta precisao estdo disponiveis no mercado.

Da mesma forma, ndo obstruir a abertura de sucgdo na parte traseira dos motores com ventilagdo forcada para
resfriamento. Recomenda-se deixar um espago superior a 10mm.

O motor, o redutor e o redutor intermedidrio desta série de produtos sdo componentes de transmissao, e evitar
impactos ou torgdes violentas ao se conectar a carga. Para facilitar a montagem, esses problemas devem ser
considerados no projeto do produto. alargura da chaveta é de 4mm, e a tolerancia externa do didmetro do eixo é h7.

Distancia minima _ 3
de 10mm 45" i
(a1}
s
L A&
[ | —r
R P ===
]E- || =
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1 CARACTERISTICAS

Diferente da caixa de cambio padrdo tradicional (ou caixas
de eixo paralela) a fim de dar aos projetistas maior escolha
e tornar o equipamento mais compacto, também
oferecemos caixas de cambio de dngulo reto, ou seja,
ampla gama de seletividade de proporc¢do de velocidade
(i=3 comeu 600) e excelentes propriedades de
transferéncia, os cambios angulares direito também
possuem caixas de cambio de alta resisténcia e instalacdo
compacta, que as caixas de cambio padrdo ndo possuem.

Da mesma forma, sob as condi¢Ges acima mencionadas,
vocé pode alcangar diferentes combinag¢des dos recursos
selecionando motores de diferentes funcdes.

Por exemplo: velocidade varidvel, freio eletromagnético,
direcdo reversivel, e assim por diante.

2 INSTALACAO

Redutores de angulo reto, redutores intermediarias e
motores sdo componentes de transmissao de precisdo. A
qualidade da montagem apds o projeto e a selecdo afetara
diretamente a vida til e o desempenho.

Comparacado do espaco de instalacao

3 ACOPLANDO OS COMPONENTES

Para a montagem de componentes de transmissao de
precisdo, independentemente de caixa de conexao, o
motor utilizado junto com o redutor de dngulo reto
tem um rebaixo para acoplamento. O redutor por sua
vez tem um ressalto que casa com o rebaixo do motor
perfeitamente. Ajuste na posicdo desejada e, em
seguida, fixe os quatro parafusos no flange do motor.
Observe a ordem do aperto do parafuso: aperte na
diagonal a volta.

4 ACOPLANDO OS COMPONENTES

A flange do redutor angulo reto tem um acabamento
plano e retificado. Através dos 4 parafusos distribuidos
a 90°, pode acomodar o acoplamento direto dos
equipamentos. O redutor de angulo reto pode ser /
fornecido com eixo solido ou vazado. O usuario pode
selecionar um ou outro de acordo com a carga. Os
parafusos também deveram ser apertados na diagonal.
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5 Acoplamento redutor angulo reto, com eixo solido.

A solido do reduto angulo reto tem uma chaveta na sua ponta. Correspondendo a diferentes especificacGes, os
tamanhos dos orificios de montagem do eixo de saida sdo de 12H7, 15H7 e 20H7, respectivamente. Em conexdo com a
carga, ndo bata ou torga o eixo. Sob a premissa de garantir a qualidade da montagem, outros fatores de montagem
também sdo considerados no projeto de producdo do produto. A figura mostra tolerancia dimensional de largura de
chave de 4 mm.

6 Acoplamento redutor angulo reto, com eixo vazado

Na montagem redutores de angulo reto com eixo vazado, também é proibido bater ou torcer violentamente. A
tolerancia dimensional do eixo conectado ao eixo oco é h8, incluindo 15h8, 17h8 e 22h8. Para garantir um
posicionamento axial razodvel e confidvel na conexao de carga, os redutores de angulo reto do eixo vazado também
integram estrutura animalmente fixa. A instalacdo recomendada é mostrada na figura.

Instalacdo quando o Instalacdo quando o

eixo de carga tem eixo de carga precisa

posicionamento axial do redutor para
posicionamento axial

NOTA ESPECIAL

1. Para posicionamento axial com o redutor do eixo vazado angulo reto, o posicionamento excessivo ndo é permitido
para o eixo de carga, ou entdo ele danificara o redutor
2. Requisitos técnicos sobre o comprimento do eixo do redutor angulo reto
v Se o eixo for totalmente suportado e fixado por eixo vazado, o comprimento axial deve ser igual ou ligeiramente
menor do que o eixo vazado.
v Se n3o houver efeito de suporte e apenas o torque for transferido, o eixo sé precisa ser inserido 1/3 de
profundidade do eixo vazado.

Remova a tampa protetora de pd do eixo vazado.

Como mostrado na figura, fixar o eixo de carga das diferentes estruturas no método mostrado.

Instale a tampa do po traseiro (Nota; O comprimento do parafuso ndo deve exceder 2mm da tampa traseira)

Se a tampa de pd nao puder ser instalada, vocé deve bloquear os orificios do parafuso da tampa de pé com parafusos
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7 Precaucdes na montaagem do redutor no motor

A solido do reduto dngulo reto tem uma chaveta na sua ponta. Correspondendo a diferentes especificacGes, os
tamanhos dos orificios de montagem do eixo de saida sdo de 12H7, 15H7 e 20H7, respectivamente. Em conexdo com a
carga, ndo bata ou torga o eixo. Sob a premissa de garantir a qualidade da montagem, outros fatores de montagem
também sdo considerados no projeto de producdo do produto. A figura mostra tolerancia dimensional de largura de
chave de 4 mm.

Motor, redutor e redutor intermedidrio sdo componentes de transmissdo precisos. Na pratica, danos e sucateamento
sdo muitas vezes causados por montagem inadequada, de modo que a montagem também é um dos fatores que afetam
0 uso normal.

e Tolerancia do eixo e da chaveta

Para facilitar a montagem e garantir a conexao confidvel e a transmissdao de torque, as tolerancias relacionadas sdo
geralmente ligeiramente maiores do que dispositivos genéricos (ver amostra para tolerdncia especifica), a tolerancia dos
eixos de saida é H7, e a tolerancia de furos é HS.

e Problema de percussao

E proibido transferir a pressdo do eixo de carga e da bucha no processo de montagem, ou ent3o levara danos nos
rolamentos ou engrenagens do motor ou redutor e nos dentes das engrenagens. Evite também batidas e tor¢des
violentas. Controlar a tolerancia dimensional do eixo de carga e da bucha estritamente; se necessdrio, utilize material
como borracha para bater suavemente.

e Problema de concentricidade

Uma vez que o eixo estd em forma rotativa, a concentricidade é particularmente importante em velocidade varidvel e /
condicdo de trabalho pesado. Recomenda-se usar os acoplamentos flexiveis, que ndo sé possuem pequena inércia
rotativa e estrutura compacta, mas também compensar a concentricidade e transmitir torque.
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Que esse contelido tenha agregado valor e conhecimento pra vocé!

Seu contato € importante para nos!
» www.kalatec.com.br
* Instagram - @kalateceautomacéo

» Facebook - kalatecautomacao

NOSSAS FILIAIS

Matriz Campinas — SP

Filial Sdo Paulo — SP Filial Joinville — SC
Rua Salto, 99 Av. das Nac¢bes Unidas, 18.801 R. Almirante Jaceguay, 3659
Jd. do Trevo 110 Andar Bairro Costa e Silva
(19) 3045-4900 (11) 5514-7680 (47) 3425-0042
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