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VI. A resolucdo dos micros passos e a saida de corrente

ontrole avangado, que pode oferecer um nivel Unico de suavidade do
abillidade de médio alcance.

O algoritmo de controle do sistema multi-stepping pode fazer com que o com motor de passo tenha um
desempenho de sistema suave.

O algoritmo de controle para compensacdo de torque pode melhorar o torque do motor em altas
velocidades.

O algoritmo de controle da tecnologia de configuracdo automética dos parametros oferece facilidade e
reposta otimizada com diferentes motores.

O algoritmo de controle de suavidade pode aumentar a aceleracdo e desaceleracdo do motor. Essas

caracteristicas Unicas tornam o drive 2DM420 ideal para muitas aplicagdes.

2. Caracteristicas

}%

Parametrizagcao automatica;

Multi-Stepping interno, baixo ruido e aquecimento, e movimento suave;

Alta compensacéo de torque;
Tecnologia de controle de corrente variavel com alta performance;

Controle interno de aceleracdo e com grande melhoria na suavidade na partida e parada do motor;

Modo de comando PUL/DIR e CW/CCW; 3 >
Armazenamento da posi¢cao do motor;

Entrada Optica isolada e compativel com 5V ou 24V;

Micro steps definidos pelo usuario;
Resolugdo do micro-step e a saida de corrente sdo programaveis;
Protecéo de sobre corrente e sobre tenséo;

Deteccdo automatica, sele¢éo flexivel de contagem dos pulsos;
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LED verde significa em funcionamento, enquanto o LED vermelho significa protec&o ou desligado.




Porta Simbolo Nome
PUL Pulso
DIR Direcao
Sinal de alimentacao 5 ou
3 vee 24 VDC+
4 ENA Habilitado

3.2 Interface dos bornes de energia
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Fase do motor
Ligacdo dos bornes de| B* Fase B+
entrada
A- Fase A-
A+ Fase A+
Bornes de energia VCC| Positivo da fonte +
GND |Negativo da fonte —
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DC24V-36V

200K
&xa de comunicacao 57.6Kbps
Valor de sobretensao 50V

Dimensodes Gerais (mm)

95,9x60,5%24,6

Peso

Aproximadamente 160g

Especificagcbes
ambientes

Ambiente

Evite poeira nevo de 6leo ou
gases COrrosivos.

Temperatura de

operagao +70°C Max
Temperatura de
armazenamento -20°C~+80°C
Humidade 40~90%RH
Método de Ventilagdo natural ou forcada
refrigeracéo com ventoinha.

5. Conex0es de controle de sinal
VCC é compativel com 5V ou 24V,

VCC deve ser a mesma alimentag&o do controlador de pulso e direcao.

5.1 Ligagdo NPN
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PUL, DIR e ENA devem obedecer a algumas regras,

o= OuS High | | = 3.5V
(. o I 1 igh leve .
SB[ M e
PUL :
I
I
I
| I —_ _‘L .
—> le— I o
I !  Highlevel > 3.5V Low level > 3.5V
DIR t2>6ps
Low laveal = 3.5V f
Nota:

a. t2: O DIR deve estar a frente da borda ativa do PUL em 6us para garantir a diregao correta; c. t3:

Largura de pulso n&o inferior a 2,5 ys;

b. t4: Largura de nivel baixo n&o inferior a 2,5 ps.

6. Configuracéo das Chaves DIP
6.1 Introdugcao SW

6.1.1 Configuracgao de corrente >

Tabela de configuragéo de corrente

IP Chaves

Corrente SW1 Sw2 SW3

Pico RMS

0. 9A 0. 64A 1 1 1
1. 20A 0. 85A 0 1 1
1. 50A 1. 06A E 0 1
1. 80A 1. 27A 0 0 1
2. 10A 1.49A 1 1 0
2. 40A 1. 70A 0 1 0]
2. 70A 1./91A 1 0 0
3. 0A 2. 12A 0 0 0

6.1.2 Configuragao de Corrente de Parada

SW4 ¢é usado para configurar a corrente de paralisagao, “off’ significa que a corrente de parada é
configurada para ser a metade da corrente dindmica selecionada. Enquanto “on” significa que a corrente de

paralisacdo esta definida para ser igual a corrente dindmica selecionada.

6.1.3 Configuracdo Micro Passos

A configuracé@o de micro etapas esta na tabela a seguir.




acao de micro etapas de SW esta na tabela a

DIP C Chaves SW7 SW8
Micro passos
400 0 1 1 1
800 1 0 1 1
1600 0 0 1 1
3200 1 1 0 1
6400 0 1 0 1
12800 1 0 0 1
25600 0 0 0 1
1000 1 1 1 0
2000 0 1 1 0
4000 1 0 1 0
5000 0 0 1 0
8000 1 1 0 0
10000 0 1 0 0
20000 1 0 0 0
25000 0 0 0 0
7. Falhas de alarme e ciclo de frequénciado LED
T 0.8s P 2s
‘Red Alarm LED Flash' - Time Interval >

O erro ocorre quando a corrente da bobina do motor
excede o limite de corrente do inversor.

Erro de referéncia de tensédo

Erro de upload de parametros

O erro ocorre quando a tenséo de entrada excede o
limite de tenséo do drive.




9. Resolucdo para problemas e falhas comuns
9.1 Drive energizado e LED apagado

M Sem entrada de energia, verifique o circuito de alimentacdo. A tensdo esta muito baixa. E

9.2 Drive energizado e LED vermelho de alarme aceso
[ Verifigue se o motor estd conectado ao conversor.
[1 A unidade digital de passo esta com sobretensdo ou subtensédo. Diminua ou aumente a tensdo de entrada.

9.3 Sinal de pulso e o motor ndo esté funcionando
[ Verifique se os fios do sinal de pulso de entrada estdo conectados de maneira confiavel.

[ Certifique-se de que o modo de pulso de entrada corresponda ao modo de entrada real.
I O driver esta desabilitado.
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