
C U R V A S  D E  D E S E M P E N H O  ·  M O T O R  B R U S H L E S S  D C  ( B L D C )

KTC-86BLS125-J · Código 6269
48 VDC · 660 W · 3.000 rpm · corrente em vazio 2,8 A (máx.)
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máx. rendimento

Velocidade e corrente × torque

Velocidade (rpm) Corrente (A)

0,0 0,2 0,4 0,6 0,8 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 2,0 2,2 2,4

Torque (N·m)

0

100

200

300

400

500

600

700

800

900

1.000

Po
tê

nc
ia

 (W
)

0

10

20

30

40

50

60

70

80

90

100

Re
nd

im
en

to
 (%

)

máx. rendimento

Potência e rendimento × torque

Potência (W) Rendimento (%) Potência de entrada (W)

PONTOS CARACTERÍSTICOS

EM VAZIO

Velocidade 3.531 rpm

Corrente 2,789 A

RENDIMENTO MÁXIMO

Rendimento 80,77%

Torque 1,333 N·m

Velocidade 3.249 rpm

Corrente 11,75 A

Potência de saída 453,5 W

TORQUE E POTÊNCIA MÁXIMOS

Torque 2,276 N·m

Velocidade 3.022 rpm

Corrente 19,32 A

Rendimento 78,25%

Potência de saída 720,1 W

CONDIÇÕES DO ENSAIO

Tensão de alimentação 48 VDC

Corrente em vazio (máx.) 2,8 A

Rotação nominal 3.000 rpm

Potência nominal 660 W

Data do ensaio 30/11/2015

Curvas traçadas a partir dos pontos medidos no
ensaio de bancada do fabricante, em 48 VDC. Os
valores podem variar conforme o drive, a
temperatura e a montagem.
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