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Capitulo 1 Precauc¢des de seguranca

Leia este manual com atengédo e siga todas as precaucdes de seguranca antes de mover,
instalar, operar e fazer manutengdo no inversor de frequéncia variavel (VFD). Se ignorado,
podem ocorrer ferimentos fisicos ou morte, ou podem ocorrer ds aos dispositivos.

Se ocorrer qualquer leséo fisica ou morte ou dano aos dispositivos por ignorar as precaugées
de seguranga do manual, nossa empresa ndo serad responsavel por quaisquer ds e nédo
estamos legalmente vinculados de forma alguma.

1.1 Definigdo de seguranga

Perigo: LesGes fisicas graves ou até mesmo a morte podem ocorrer se
ndo seguirem os requisitos relacionados

Aviso: LesGes fisicas ou ds aos dispositivos podem ocorrer se nédo
seguirem os requisitos relacionados

Nota: Ds fisicos podem ocorrer se ndo seguirem 0s requisitos
relacionados

Eletricistas As pessoas que trabalham no dispositivo devem participar de

qualificados: treinamento profissional elétrico e de seguranga, receber a

certificagcdo e estar familiarizadas com todas as etapas e
requisitos de instalagcdo, comissionamento, operagdo e
manutencao do dispositivo para evitar qualquer emergéncia.

1.2 Simbolos de adverténcia

Os avisos alertam sobre as condi¢Bes que podem resultar em ferimentos graves ou morte
e/ou ds ao equipamento e conselhos sobre como evitar o perigo. Os seguintes simbolos de
aviso sdo usados neste manual.

Simbolos Nome Instrugéo Abreviagdo
Lesdes fisicas graves ou até mesmo
Perigo |morte podem ocorrer se 0s requisitos A
Perigo relacionados néo forem seguidos.
Podem ocorrer ferimentos fisicos ou ds

A Aviso aos dispositivos se 0s requisitos A

Aviso . = -
relacionados néo forem seguidos.

Podem ocorrer ds a placa PCBA se nédo

o Descarga . . ~

Az 50 eletrosttica forem seguidos requisitos nao
relacionados.

o
Az
Q Lados |As laterais do dispositivo podem ficar Q

Lados quentes| quentes |quentes. N&o toque.
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Simbolos Nome Instrucéo Abreviacao
Ds fisicos podem ocorrer se 0s requisitos
Nota Nota . P o . q Nota
relacionados ndo forem seguidos.

1.3 Diretrizes de seguranga

PS
ES

A\

Somente eletricistas qualificados podem operar no VFD.

N&o faga nenhuma fiagéo e inspec¢éo ou troca de componentes quando a
fonte de alimentacéo for aplicada. Certifiqgue-se de que toda a fonte de
alimentagdo de entrada esteja desconectada antes de conectar e verificar
e sempre aguarde pelo menos o tempo designado no VFD ou até que o
barramento CCtage é inferior a 36V. A lista de tempos de espera é a
seguinte.

Modelo de VFD Tempo minimo de espera
1PH 220V 0,4 kW — 2,2 kW 5 minutos
3PH 220V 0,4 kW — 7,5 kW 5 minutos
3PH 380V 0,75 kW — 110 kW 5 minutos

N&o reinstale o VFD sem autorizagéo; caso contrario, pode ocorrer
incéndio, choque elétrico ou outros ferimentos.

Abase do radiador pode ficar quente durante o funcionamento. N&o toque
para evitar ferimentos.

Al

As pecas e componentes elétricos dentro do VFD sé&o eletrostaticos. Faca
medicBes para evitar descarga eletrostatica durante a operagdo
relacionada.

1.3.1 Entrega e instalagéo
< Instale o VFD em material retardador de fogo e mantenha o VFD longe de
materiais combustiveis.
< Conecte as pegas opcionais de frenagem (resistores de frenagem,
unidades de frenagem ou unidades de feedback) de acordo com o
A diagrama de fiag&o.
< Né&o opere no VFD se houver algum dano ou perda de componentes no

<

VFD.
N&o togue no VFD com itens ou corpo molhados; caso contrario, pode
ocorrer choque elétrico.

Nota:

< Selecione as

ferramentas de movimentacéo e instalacdo apropriadas para garantir um

funcionamento seguro e normal do VFD e evitar ferimentos fisicos ou morte. Para
seguranca fisica, o montador deve tomar algumas medidas mecanicas de protegdo, como
usar sapatos de exposicao e uniformes de trabalho.

<> Certifique-se de evitar choque fisico ou vibragéo durante a entrega e instalagao.
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<~ Né&o carregue o VFD pela tampa. A tampa pode cair.
<> Instale longe de criangas e outros locais publicos.

<> A corrente de fuga do VFD pode estar acima de 3.5mA durante a operagdo. Aterre com
técnicas adequadas e certifigue-se de que o resistor de aterramento seja inferior a 10Q. A
condutividade do condutor de aterramento PE é a mesma do condutor de fase. Para
modelos superiores a 30kW, a area da segéo transversal do condutor de aterramento PE
pode ser ligeiramente menor que a area recomendada.

< R, S e T séo os terminais de entrada da fonte de alimentagéo, enquanto U, V e W s&o os
terminais do motor. Conecte os cabos de alimentacédo de entrada e os cabos do motor com
as técnicas adequadas; caso contrario, podem ocorrer ds ao VFD.

1.3.2 Comissionamento e operagéo

< Desconecte todas as fontes de alimentacéo aplicadas ao VFD antes da
fiacdo do terminal e aguarde pelo menos o tempo designado apds
desconectar a fonte de alimentagéo.

< Alta tensdo estad presente dentro do VFD durante a execugdo. N&o

A execute nenhuma operagéo, exceto a configuragdo do teclado.

< O VFD pode iniciar sozinho quando P01.21=1. N&o se aproxime do VFD

e do motor.

< O VFD néo pode ser usado como "dispositivo de parada de emergéncia”.

< O VFD néo pode ser usado para quebrar o motor repentinamente. Deve
ser previsto um dispositivo de frenagem mecanica.

Nota:
<> Na&o ligue ou desligue a fonte de alimentagdo de entrada do VFD com frequéncia.

<> Para VFDs que foram armazenados por um longo tempo, verifique e corrija a capacitancia
e tente executa-la novamente antes da utilizagéo.

< Cubra a placa frontal antes de correr; caso contrario, pode ocorrer choque elétrico.

1.3.3 Manutengéo e substituicdo de componentes

< Somente eletricistas qualificados estdo autorizados a realizar a
manutencao, inspec¢ao e substituicdo de componentes do VFD.

< Desconecte todas as fontes de alimentacdo do VFD antes da fiagdo do

A terminal. Aguarde pelo menos o tempo designado no VFD apés a
desconexao.

< Tome medidas para evitar que parafusos, cabos e outros materiais
condutores caiam no VFD durante a manutencdo e substituicdo de
componentes.
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Nota:
< Selecione o torque adequado para apertar os parafusos.

< Mantenha o VFD, pecas e componentes longe de materiais combustiveis durante a
manutencgéo e substituicAo de componentes.

< Né&o realize nenhum teste de isolamento e pressdo no VFD e ndo meca o circuito de
controle do VFD por megémetro.

1.3.4 O que fazer apés o descarte

< Existem metais pesados no VFD. Trate-o como efluente industrial.

reciclagem. Descarte-o separadamente em um ponto de coleta apropriado, em

VAN
E < Quando o ciclo de vida termina, o produto deve entrar no sistema de
— vez de colocé-lo no fluxo normal de residuos.
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Capitulo 2 Viséo geral do produto

2.1 Inicializagao rapida
2.1.1 Inspecéo de desembalagem

Verifique o seguinte apés receber os produtos:

1. Verifique se a caixa da embalagem esta danificada ou Umida. Em caso afirmativo,
entre em contato com os revendedores locais ou escritérios da INVT.

2. Verifique se o identificador do modelo na superficie externa da caixa de embalagem é
consistente com o modelo adquirido. Se nédo, entre em contato com os revendedores
locais ou escritérios da INVT.

3. Verifique se a superficie interna da caixa de embalagem esta anormal, por exemplo,
em condi¢des Umidas, ou se o invélucro do VFD esta danificado ou rachado. Em caso
afirmativo, entre em contato com os revendedores locais ou escritérios da INVT.

4. Verifigue se a placa de identificacdo do VFD é consistente com o identificador do
modelo na superficie externa da caixa de embalagem. Se n&o, entre em contato com
os revendedores locais ou escritérios da INVT.

5. Verifiqgue se os acessorios (incluindo o manual do usuério e o teclado de controle)
dentro da caixa de embalagem est&o completos. Caso contrario, entre em contato com
revendedores locais ou escritérios da INVT.

2.1.2 Verificando antes de aplicar
Verifigue a maquina antes de comecar a usar o VFD:

1. Verifique o tipo de carga para verificar se ndo ha sobrecarga do VFD durante o trabalho
e verifique se o inversor precisa modificar o grau de poténcia.

2. Verifique se a corrente real do motor € menor que a corrente nominal do VFD.

. Verifigue se a precisdo do controle da carga é a mesma do VFD.

4. Verifiqgue se a tensdo de alimentacéo de entrada corresponde a tensdo nominal do
VFD.

2.1.3 Confirmagédo do ambiente

w

Verifigue o seguinte antes da instalacéo e uso reais:

1. Verifiqgue se a temperatura ambiente do VFD esta abaixo de 40°C. Se exceder,
reduza 1% para cada 1°C adicional. Além disso, o VFD nédo pode ser usado se a
temperatura ambiente estiver acima de 50°C.

Nota: para o VFD do gabinete, a temperatura ambiente significa a temperatura do ar
dentro do gabinete.

2. Verifique se a temperatura ambiente do VFD em uso real esta acima de -10°C. Caso
contrario, adicione instalacdes de aquecimento.

Nota: para o VFD do gabinete, a temperatura ambiente significa a temperatura do ar
dentro do gabinete.

5.
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3. Quando a altitude exceder 1000m, reduza em 1% para cada aumento de 100m.
Quando a altitude exceder 3000m, consulte o revendedor ou escritdrio local da INVT
para obter detalhes.

4. Verifiqgue se a umidade do local de uso real est4 abaixo de 90% e se a condensagédo
ndo é permitida. Caso contrario, adicione VFDs de protecéo adicionais.

5. Verifique se o local de uso real esta longe da luz solar direta e se objetos estranhos
ndo podem entrar no VFD. Caso contrario, adicione medidas de protecéo adicionais.

6. Verifique se ndo ha poeira condutora ou gas inflamavel no local de uso real. Caso
contrario, adicione protecdo adicional aos VFDs.

2.1.4 Confirmacéo de instalacéo
Verifique o seguinte apés a instalagéo:

1. Verifique se a faixa de carga dos cabos de entrada e saida atende a necessidade de
carga real.

2. Verifique se os acessoérios do VFD estéo instalados corretamente e corretamente. Os
cabos de instalacdo devem atender as necessidades de cada componente (incluindo
reatores, filtros de entrada, reatores de saida, filtros de saida, reatores CC, unidades
de frenagem e resistores de frenagem).

3. Verifique se o VFD esta instalado em materiais néo inflaméaveis e se os acessoérios
calorificos (reatores e resistores de frenagem) estéo longe de materiais inflamaveis.

4. Verifigue se todos os cabos de controle e cabos de alimentacdo sdo executados
separadamente e se o layout do fio estd em conformidade com os requisitos EMC.

5. Verifique se todos os sistemas de aterramento estdo devidamente aterrados de acordo
com os requisitos do VFD.

6. Verifique se o espaco livre durante a instalagdo é suficiente de acordo com as
instrugdes do manual do usuario.

7. Verifique se a instalagdo estd em conformidade com as instrugdes do manual do
usuario. O acionamento deve ser instalado na posi¢éo vertical.

8. Verifique se os terminais de conex@o externa estdo bem apertados e se o torque é
adequado.

9. Verifique se ndo ha parafusos, cabos e outros itens condutores no VFD. Se ndo, tire-0s
de la.

2.1.5 Comissionamento béasico
Conclua o comissionamento basico da seguinte forma antes da utilizag&o real:

1. Autoajuste. Se possivel, desacoplado da carga do motor para iniciar o ajuste
automético dinamico. Ou, se ndo, 0 ajuste automatico estatico esta disponivel.

2. Ajuste o tempo ACC/DEC de acordo com o funcionamento real da carga.

3. Comissionamento do dispositivo via jogging e verifique se a direcdo de rotagdo é a
necessaria. Caso contrdrio, altere o sentido de rotacdo alterando a fiagdo do motor.

4. Defina todos os parametros de controle e opere.

-6-
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Vis&do geral do produto

2.2 Especificagédo do produto

Fungéo

Especificagdo

Tensé&o de entrada

AC 1PH 220V (-15%)—240V (+10%)
AC 3PH 220V (-15%)-240V (+10%)

Vv
I\ AC 3PH 380V (-15%)—440V (+10%)
Entrada de
i __ | Corrente de entrada ~ N I I
alimentagdo *) Consulte a secéo 2.5 "Especificagdes nominais
F P
requéncia de 50Hz ou 60Hz; faixa permitida: 47—-63Hz
entrada (Hz)
Tenséo de saida (V) |0 — tensdo de entrada
Corrente de saida - L
*) I Consulte a secéo 2.5 "Especificagdes nominais "
Poténcia de —— -
. Poténcia de saida ~ I I
saida W) Consulte a secéo 2.5 "Especifica¢gdes nominais "
F éncia d id
requéncia de saida |\ o,
(Hz)
Modo de controle |SVPWM, SVC
Motor Motor assincrono
Relaca
'e agaolde . Motor assincrono 1:100 (SVC)
velocidade ajustavel
Precisé&o do controle
+0,2% (VCS
de velocidade 2% ( )
Recurso de Flutuago de
? +0,3% (SVC)
controle velocidade
técnico Resposta de torque [<20ms (SVC)
Precisdo do controle 10%
de torque
Torque de partida |0. 5Hz/150% (SVC)
Capacidade de 150% da corrente nominal: 1 minuto
szbrecar a 180% da corrente nominal: 10 segundos
9 200% da corrente nominal: 1 segundo
Configuragado digital, configuracédo analogica,
configuracéo de frequéncia de pulso, configuragéo de
Método de |gu~ ¢ quencl puiso, o 'gurac
) ~ execucdo de velocidade em varias etapas,
Recurso de configuracéo de . ~ . ) ~
A configuragdo simples de PLC, configuragdo PID,
controle de frequéncia . ~ L
corrida configuracdo de comunicagdo Modbus

Alterne entre a combinagéo definida e o canal definido.

Ajuste automatico da

Tens&o

Mantenha uma tensdo estavel automaticamente
quando a tensdo da rede transita

-7-
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Funcédo

Especificagcdo

Protecéo contra

Fornece fungdes abrangentes de protegdo contra

falhas falhas:  sobrecorrente, sobretensdo, subtenséo,
superaquecimento, perda de fase e sobrecarga, etc.
Iniciar ap6s o
rastreamento de |Partida de alisamento para motor em funcionamento
velocidade

Entrada analdgica

1 (AI2) 0-10V/0-20mA e 1 (AI3) -10—+10V

Saida anal6gica

2 (AO1, AO2) 0-10V/0-20mA

Entrada digital

4 entradas comuns e frequéncia maxima: 1kHz;
1 entrada de alta velocidade e frequéncia maxima:

Interface 50kHz
periférica Saida digital 1 saida de terminal Y1
2 saidas de relé programaveis
Saida de relé RO1A NO, RO1B NC, terminal comum RO 1C
RO2A NO, RO2B NC, terminal comum RO2C
Capacidade de contato: 3A / AC250V, 1A/ DC30V
Os reatores DC foram construidos nos modelos VFD de
Reator DC A ) = ~
18,5 kW e superiores como configuragdo padréo.
Instalagcéo de parede e trilho para os modelos VFD 1PH
) - |220V/3PH 380V (<2,2KW) e 3PH 220V (<0,75KW)
Modo de instalagéo ~
Instalag@o de parede e flange para os modelos VFD
3PH 380V (24kW) e 3PH 220V (=1,5kW)
As unidades de frenagem foram construidas nos
. modelos VFD de 37kW e inferiores como configuragio
Unidade de ~ - .
frenagem padrdo. As unidades de frenagem foram construidas
g nos modelos VFD de 45 a 110 kW como configuragcdo
Outros opcional.
Os modelos VFD 3PH 380V (24kW) e 3PH 220V
(21,5kW) podem satisfazer os requisitos da IEC
) 61800-3 C3, outros modelos podem satisfazer os
Filtro EMI

requisitos da IEC 61800-3 C3 instalando filtro externo
opcional. Toda a série pode satisfazer os requisitos da
IEC 61800-3 C2 instalando um filtro externo opcional.

Ambiente ambiente

-10 a 50 °C, redugédo de 1% para cada 1 °C adicional
quando acima de 40 °C.

Altitude

Quando a altitude exceder 1000m, reduza em 1% para
cada aumento de 100m.
Quando a altitude exceder

3000m, consulte o

_8-
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Funcédo Especificagcdo
revendedor ou escritério local da INVT para obter
detalhes.
IP20

Nota: O VFD com invélucro de plastico deve ser
Grau de prote¢cdo |instalado em gabinete de distribuicdo de metal, que
esteja em conformidade com IP20 e cuja parte superior
esteja em conformidade com IP3X.

Nivel de poluicdo |Nivel 2

Seguranga Cumpra a exigéncia do CE
Modo d
0_ o de Resfriamento de ar forgado.
resfriamento

2.3 Placa de identificagc&o do produto
e c E e
Model: GD20-2R2G-S2 P20
Power(output): 2.2kW

Input: AC 1PH 220V(-15%)-240V/(+10%)24A 47Hz-63Hz
Output: AC 3PH 0V-Uinput 10A OHz-400Hz

SIN: G _i Madein China

\___ Shenzhen INVT Electric Co., Ltd. J

Figura 2-1 Placa de identificagéo do produto

Nota: Este € um exemplo de placa de identificagdo de um produto VFD padréo. A marcagdo
CE/TUV/IP20 no canto superior direito serd marcada de acordo com as condi¢des reais de
certificagéo.

2.4 Codigo do modelo

O cédigo do modelo contém informagdes sobre o produto. Vocé pode encontrar o c6digo do
modelo na placa de identificagéo do VFD ou na placa de identificagéo simplificada.

GD20 - 2R2G - 4
@ @ @

Figura 2—-2 Modelo do produto



VFD da série Goodrive20 Visdo geral do produto

Descrigcédo .
Chave N&o. & Conteudo detalhado
detalhada
Abreviatura da . .
Al
série de Caracteristic ) F)rewatura da GD20: VFD da série Goodrive20
as (1) série de produtos
produtos
Poténcia @ Faixa de poténcia +|2R2: 2,2 kW
nominal Tipo de carga  |G: Carga de torque constante
Classe de Eletronicos S2: AC 1PH 220V (-15%)-240V (+10%)
tensdo @) Classe de tensdo |2: AC 3PH 220V (-15%) — 240V (+10%)
4: AC 3PH 380V (-15%) — 440V (+10%)
Nota:

As unidades de frenagem foram construidas nos modelos VFD de 37kW e inferiores como
configuragéo padréo.

As unidades de frenagem n&o sdo uma configuragéo padréo para os modelos VFD de 45 a
110 kW. (Se vocé quiser usar unidades de frenagem para esses modelos, adicione o sufixo
"-B" no final dos cédigos de modelo em seus pedidos de compra, por exemplo,
GD20-045G-4-B.)

2.5 Especificagdes nominais

Classe de Poténcia Corrente Corrente
Modelo tensio nominal de nominal de nominal Yde
saida (kW) entrada (A) saida (A)
GD20-0R4G-S2 0.4 6.5 2.5
GD20-0R7G-S2 0.75 9.3 4.2
1PH 220V
GD20-1R5G-S2 15 15.7 7.5
GD20-2R2G-S2 2.2 24 10
GD20-0R4G-2 0.4 3.7 2.5
GD20-0R7G-2 0.75 5 4.2
GD20-1R5G-2 1.5 7.7 7.5
GD20-2R2G-2 3PH 220V 2.2 11 10
GD20-004G-2 4 17 16
GD20-5R5G-2 5.5 21 20
GD20-7R5G-2 7.5 31 30
GD20-0R7G-4 0.75 3.4 2.5
GD20-1R5G-4 15 5.0 4.2
GD20-2R2G-4 2.2 5.8 5.5
GD20-004G-4 3PH 380V 4 13.5 9.5
GD20-5R5G-4 5.5 19.5 14
GD20-7R5G-4 7.5 25 18.5
GD20-011G-4 11 32 25
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Visdo geral do produto

Classe de Poténcia Corrente Corrente
Modelo tensio nominal de nominal de nominal Yde

saida (kW) entrada (A) saida (A)
GD20-015G-4 15 40 32
GD20-018G-4 18.5 47 38
GD20-022G-4 22 51 45
GD20-030G-4 30 70 60
GD20-037G-4 37 80 75
GD20-045G-4 45 98 92
GD20-055G-4 55 128 115
GD20-075G-4 75 139 150
GD20-090G-4 90 168 180
GD20-110G-4 110 201 215

2.6 Diagrama de estrutura

A figura a seguir mostra a estrutura do VFD (3PH 380V, <2.2kW) (usando o modelo VFD de
0.75kW como exemplo).

Figura 2-3 Estrutura do produto (3PH 380V, 2,2 kW)

':;:: Nome Descricéo
1 Porta do teclado externo | Conecte o teclado externo
2 Tampa da porta Proteja a porta externa do teclado
3 Tampa Proteja as pegas e componentes internos
4 Furo para a tampa Fixe a tampa deslizante
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Visdo geral do produto

N(j qe Nome Descrigéo
série
deslizante
L Proteja os componentes internos e fixe os cabos do
5 Placa de canalizagéo L L
circuito principal
6 Placa de identificacdo | Ver se¢do 2.3 "Placa de identificagdo do produto "
do produto para informagdes detalhadas
7 Botdo do potencidmetro | Referir-se a Capitulo 4 "Operacéo do teclado”
s Terminais de controle Yer Cap~|'tulo 3 "Diretrizes de instalagdo " para
informacdes detalhadas
9 Terminais do circuito | Ver Capitulo 3 "Diretrizes de instalagdo " para
principal informacdes detalhadas
10 Furo de parafuso Fixe a tampa do ventilador e o ventilador
1n Ventilador de Ver Capitulo 6 "Rastreamento de falhas" para
resfriamento informacdes detalhadas
12 Tampa do ventilador Proteja o ventilador
O mesmo que o cédigo de barras na placa de
- identificacéo
3 Codigo de barras Nota: O cdédigo de barras esta no invélucro do meio
que esta sob a tampa
Nota: Na figura acima, os parafusos em 4 e 10 sdo fornecidos com embalagem e a
instalacéo especifica depende dos requisitos dos clientes.

A figura a seguir mostra a estrutura do VFD (3PH 380V, 24kW) (usando o modelo VFD de
4kW como exemplo).

Figura 2—4 Estrutura do produto (3PH 380V, 24kW)
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Visdo geral do produto

N° de I
- Nome Descricéo
série
Porta do teclado
1 Conecte o teclado externo
externo
2 Tampa Proteja as pegas e componentes internos
3 Teclado numérico |Referir-se a Capitulo 4 "Operagéo do teclado”
4 Ventilador de Ver Capitulo 6 "Rastreamento de falhas" para informagdes
resfriamento detalhadas
Placa de . P
. . Ver secdo 2.3 "Placa de identificagdo do produto " para
5 identificacdo do |, -
informacdes detalhadas
produto
Tampa para o . . = -
o pap .. |Opcional, aprimoramento do grau de protecdo. E necessario
6 orificio de emisséo h . ;
reduzir o VFD porque a temperatura interna esta aumentando
de calor
7 Terminais de Ver Capitulo 3 "Diretrizes de instalagdo " para informagdes
controle detalhadas
s Terminais do circuito|Ver Capitulo 3 "Diretrizes de instalagdo " para informacdes
principal detalhadas
A
9 erlltratj'ia do, Cébo Fixe os cabos
do circuito principal
Placa de
10 identificacéo Consulte a segéo 2.4 "Cédigo do modelo”
simples
O mesmo que o cddigo de barras na placa de identificagéo
11 Cédigo de barras |Nota: O cédigo de barras esta no invélucro do meio que esta

sob a tampa
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Capitulo 3 Diretrizes de instalacéo

O capitulo descreve a instalagdo mecénica e a instalagéo elétrica do VFD.

< Somente eletricistas qualificados estédo autorizados a realizar o que foi
descrito neste capitulo. Por favor, opere conforme as instru¢cdes em
Capitulo 1 "Precaucdes de seguranga "“. Ignora-los pode causar
ferimentos fisicos, morte ou ds aos dispositivos.

< Certifique-se de que a fonte de alimentagdo do VFD esteja desconectada

A durante a operacéo. Aguarde pelo menos o tempo designado apés a
desconexao se a fonte de alimentagéo for aplicada.

< Ainstalacio e o projeto do VFD devem estar em conformidade com os
requisitos das leis e regulamentos locais no local de instalagdo. Se a
instalagdo infringir o requisito, nossa empresa se isentara de qualquer
responsabilidade. Além disso, se os usuarios ndo cumprirem a sugestao,
podem ocorrer alguns ds além da faixa de manutencéo garantida.

3.1 Instalagdo mecéanica
3.1.1 Ambiente de instalacéo

O ambiente de instalagdo é a salvaguarda para um desempenho total e fungdes estaveis a
longo prazo do VFD. Verifique o ambiente de instalagédo da seguinte forma:

Ambiente Condigdes
Local de
instalacdo

Interior

< -10 °C — + 50 °C, e a taxa de mudanca de temperatura é inferior a 0,5 °C
/ minuto.

< Se a temperatura ambiente do VFD estiver acima de 40 °C, reduza 1%
para cada 1 °C adicional.

< Ndo é recomendado usar o VFD se a temperatura ambiente estiver
acima de 50°C.

< Para melhorar a confiabilidade do dispositivo, ndo use o VFD se a
temperatura ambiente mudar com frequéncia.

< Fornega ventilador de resfriamento ou ar condicionado para controlar a
temperatura ambiente interna abaixo da necessaria se o VFD for usado
em um espago préximo, como no gabinete de controle.

< Quando a temperatura esta muito baixa, se o VFD precisar reiniciar para
funcionar apés uma longa parada, é necessario fornecer um dispositivo
de aguecimento externo para aumentar a temperatura interna; caso
contrario, podem ocorrer ds aos dispositivos.

Humidade [ RH<90%

Temperatura
ambiente
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Ambiente Condicdes

< Nenhuma condensacéo é permitida.

Temperatura de [-40 °C — + 70 °C, e a taxa de mudanca de temperatura é inferior a 1 °C /
armazenamento minuto.

O local de instalagdo deve atender aos seguintes requisitos.

< Longe de fontes de radiacéo eletromagnética.

< Longe de névoa de 6leo, gases corrosivos e gases combustiveis.

< Certifique-se de que objetos estranhos como pé de metal, poeira, 6leo e

Condigéo do . ) B .
) < agua ndo caiam no VFD (ndo instale o VFD em objetos combustiveis
ambiente de .
= como madeira).
execucao

< Longe de substancias radioativas e objetos combustiveis.

< Longe de gases e liquidos nocivos.

< Baixo teor de sal.

< Sem luz solar direta.

< Abaixo de 1000m.

< Quando a altitude exceder 1000m, reduza em 1% para cada aumento de

Altitude 100m.

< Quando a altitude exceder 3000m, consulte o revendedor ou escritério
local da INVT para obter detalhes.

Vibragao aceleracéo de vibragéo: 5,8 m/s2 (0,6 g)

Diregcdo de [O VFD deve ser instalado na posicédo vertical para garantir um efeito de

instalacédo resfriamento suficiente.

Nota:

<~ Os VFDs da série Goodrive20 devem ser instalados em um ambiente limpo e ventilado de
acordo com a classificagéo do gabinete.

< O ar de resfriamento deve estar limpo, livre de materiais corrosivos e poeira eletricamente
condutora.

3.1.2 Direcdo de instalacéo
O VFD pode ser instalado na parede ou em um gabinete.

O VFD precisa ser instalado na posicéo vertical. Verifique o local de instalagéo de acordo com
os seguintes requisitos. Referir-se a Apéndice B "Desenhos de dimens&" no apéndice para
detalhes do quadro.

-15-



VFD da série Goodrive20 Diretrizes de instalagéo

3.1.3 Modo de instalagéo

1. Montagem em parede e trilho para os VFDs (1PH 220V/3PH 380V, <2.2KW e 3PH 220V,
<0.75KW)

pr..... N

N _

F =

a) Montagem na parede b) Montagem em trilho

Figura 3—1 Modo de instalagao
Nota: O espago minimo de Ae B é de 100 mm se H for 36.6 mm e W for 35.0 mm.

2. Montagem em parede e flange para os VFDs (3PH 380V, 24KW e 3PH 220V, 21,5KW)

1l 1l
1 1

a) Wall mounting b) Flange mounting

Figura 3—2 Modo de instalagao
(1) Localize a posicéo do furo de instalagao.
(2) Fixe o parafuso ou porca na posicao localizada.
(3) Coloque o VFD contra a parede.

(4) Aperte os parafusos.
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3.2 Fiac&o padréo

3.2.1 Fiagdo do circuito principal

ﬁgraking resistor
PB
(+)

PH L
220V(-15%)~
240V(+10%)
50/60Hz N
Fuse
Braking resistor
(H PB
3PH R
220V(-15%)~ u [ Gutput},
24?0\//&1-?:/“ ) 4; ) : 3PH 380V<2.2kW v
3PH § 3PH 220V<0.75kW w
380V(-15%)~ — >0 T E
440V(+10%) Fuse 1
50/60Hz
__ Braking unit
—ipce | -
Braking resistor | | [IBraking resistor
oS
 [PB )
3PH
220V(-15%)" o~ R
240V(+10%) 3PH 380V24kW
50/60Hz  —E55 s 3PH 220V21.5kW
PH
380V(-15%)™ Fuse T
440V(+10%)
50/60Hz

Figura 3-3 Fiagédo do circuito principal

Nota:

<~ O fusivel, resistor de frenagem, reator de entrada, filtro de entrada, reator de saida, filtro de
saida s&do pegas opcionais. Consulte Apéndice C "Acessorios periféricos opcionais" para

obter informagdes detalhadas.

<> Remova as etiquetas amarelas de adverténcia de PB, (+) e (-) nos terminais antes de
conectar o resistor de frenagem; caso contrario, pode ocorrer uma conexao ruim.
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3.2.2 Terminais do circuito principal

(ﬂPIL N U V W PE

=

Figura 3—4 1 Terminais PH do circuito principal (1PH

#HPBR & T U V W PE

Figura 3-5 Terminais 3PH do circuito principal (220V, <0,75kW e 380V, <2,2kW)

HPBGEO R S T U V W

Figura 3—6 Terminais 3PH do circuito principal (220 V, <1,5 kW e 380 V, 4-22 kW)

[()(+)PIR S T U V Wj

Figura 3—7 Terminais 3PH do circuito principal (30—-37kW)

%\ O] w|pep Ll W]

Figura 3-8 Terminais 3PH do circuito principal (45-110kW)

Terminal Funcéo
LN Terminais de entrada 1PH AC que geralmente sdo conectados a fonte de
' alimentagéo.
RST 3PH Terminais de entrada CA que geralmente séo conectados a fonte de
$ alimentag&o.
PB, (+) Terminal externo do resistor de frenagem dinamica
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Terminal Funcédo

(+), () Terminal de entrada do barramento DBU ou DC

U, Vv, W Terminais de saida CA 3PH que geralmente séo conectados ao motor.

PE Terminal de aterramento de protecdo

Nota:

ES

ES

ES

<>

<>

N&o é recomendado o uso de cabos de motor assimétricos. Se houver um condutor de
aterramento simétrico no cabo do motor, além da blindagem condutora, conecte o
condutor de aterramento ao terminal de aterramento no VFD e nas extremidades do motor.

Encaminhe o cabo do motor, o cabo de alimentagdo de entrada e os cabos de controle
separadamente.

Os circuitos de barramento CC dos VFDs da série GD ndo podem ser conectados em
paralelo com os dos VFDs da série CH.

Quando os circuitos de barramento CC dos VFDs da série GD séo conectados em paralelo
com os dos VFDs da série CH, a poténcia desses VFDs deve ser a mesma e a ativagéo e
o desligamento devem ser realizados simultaneamente.

Para conexao paralela de circuitos de barramento CC, o compartilhamento de corrente no
lado de entrada do VFD deve ser considerado durante a fiacdo. Recomenda-se configurar
um reator de equalizag&o.

3.2.3 Fiag&o dos terminais do circuito principal

1.

Conecte o fio terra do cabo de alimentacéo de entrada ao terminal de aterramento (PE) do
VFD, conecte o cabo de entrada 3PH aos terminais R, S e T e aperte-os.

. Conecte o fio de aterramento do cabo do motor ao terminal de aterramento do VFD e

conecte o cabo do motor 3PH aos terminais U, V e W e aperte-os.

. Conecte o resistor de frenagem e outros acessorios equipados com cabos nas posi¢des

especificadas.

. Prenda todos os cabos fora do VFD mecanicamente, se possivel.
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3.2.4 Fiagéo do circuito de controle

Mulifunction input geing T\ st [(RBd Eﬁ} Y1 output
com|
Multi-function input terminal 2 s2 _@
s AOL AoL Analog output
| — g o ot zoma
V. 1 GND
Multi-function input terming 4 s4 ‘_@
AO2 AO2 Analog output|
High speed pulse inggrand HOI %’@ 0-10V/0-20mA
cpllector input are v | GND.
COM Twisted pair
‘ PW 285+ Shield layer
0 ass | | RS485
+24v 1§ } communication
PE GND
B Pec
~ Power used for ,RO1A|
‘ +10V frequency setting Relay 1 output
Al2 [ ] A2
v 1 ROLC
A3 Multi-funct
GND analog input oRO2A;

- Ro28 }Relay 2 output
PE RO2C,

Figura 3-9 Fiagao do circuito de controle
3.2.5 Terminais do circuito de controle
AO1 AO2 Al2 485
1 | 1 on|
A

‘ S1 |SZ I S3 I S4 | HDI | Y1 | Al2 | AI3 |+10V‘ | RO1A | ROIB‘ ROlC|

[+2av] pw [com]com| anp [a01] A02 [ 485+] 485-] | Ro2A [ RO2B [ ROZC |

Figura 3—10 Diagrama do terminal do circuito de controle para VFDs com menos de 4 kW

AO1 AO2 Al2 485

o o B s

[st[s2]sa[sa[rwoi]viJa[asfrov] [roia] rois| Roic|
|+24V| PW |CDM|COM| GND | AOll AO2 | 485+| 485'| | RO2A | RO2B | RO2C ‘

Figura 3-11 Diagrama do terminal do circuito de controle para VFDs de 4kW e superiores

Nota: A marca preta retangular indica a tampa de curto-circuito ou a posi¢do de selegéo da
chave DIP de fabrica.
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Nome do
Tipo ) Descrigéo da funcéo Especificacdes técnicas
P terminal ¢ ¢ P <
L 485+ L Terminais de comunicagdo RS485,
Comunicacéo Comunicacdo RS485 ¢
485- usando o protocolo Modbus
S1 1. Impedancia interna: 3,3kQ
S2 2. Aentrada de tensdo de 12 a 30 V esta
disponivel
S3 Entrada digital : p. W . .
3. O terminal é o terminal de entrada de
S4 dupla diregéo
4. Frequéncia maxima de entrada: 1kHz
1. Exceto para S1-S4, este terminal
pode ser usado como canal de entrada
IDH Canal de entrada de |de alta frequéncia.
Didital alta frequéncia 2. Frequéncia méaxima de entrada:
nrada’saida 3. Ciclo de trabalho: 30% a 70%
S i ~_|Terminal de entrada de energia externa
Prisioneiro| Fonte de alimentagdo - L
de querra digital para circuitos de entrada digital
g d Faixa de tensdo: 12-30V
1. Capacidade do interruptor: 50
mA/30V;
Y1 ) P .
Saida digital 2. Faixa de frequéncia de saida:
da dig! 0-1KHz.
Terminal comum de saida de coletor
COM
aberto
+24V Fonte de alimentacdo externa de
24V+10% e a corrente maxima de saida
Fonte de . ~ _|é de 200mA.
. ~ Fonte de alimentacéo
alimentagdo Geralmente usado como fonte de
COM 24v ) ~ =
24V alimentagdo de operagéo de entrada e
saida digital ou fonte de alimentacéo de
sensor externo.
Fonte de alimentacéo de referéncia de
10v;
Fonte de alimentagéo |corrente de saida: 50 mA,;
Entrada/saida +10V | de referéncia externa |Como a fonte de alimentagéo de ajuste
analdgica del0V do potenciémetro externo;
Resisténcia do potencidmetro:  5kQ
acima.
Al2 Entrada analdgica |1. Faixa de entrada: A tensdo e a
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relé 2

Tipo T;r:ﬁni? Descricdo da funcédo Especificagdes técnicas
corrente Al2 podem ser escolhidas:
0-10V/0-20mA; Al3: -10V—+10V.

2. Impedancia de entrada: entrada de
tenséo:
A3 20kQ; entrada de corrente: 500Q.
3. A entrada de tensdo ou corrente pode
ser definida por dip switch.
4. Resolugdo: o minimo Al2 / AI3 é
10mV / 20mV quando 10V corresponde
a 50Hz.
GND At?rrgmento de Aterramento de referéncia analégico
referéncia analégico
AO1 1. Faixa de saida: 0-10V ou 0-20mA.
2. A tensdo ou a saida de corrente
Saida analégica  [dependem do interruptor DIP.
AC2 3. Desviox1%, 25°C quando a escala
completa.
RO1A Relé 1 Contato NA [saida de relé RO1
RO1B Relé 1 Contato NF |RO1A esté no estado NO, RO1B esta no
ROIC Relé 1 contato estado NC e RO1C é o terminal comum.
Saida de relé comum Saida de relé RO2
RO2A Relé 2 NA contato  |RO2A esta no estado NO, RO2B est& no
RO2B Relé 2 Contato NF |estado NC e RO2C é o terminal comum.
RO2C Contato comum do |Capacidade de contato: 3A/ AC250V, 1A

/ DC30V

3.2.6 Figura de conexdo do sinal de entrada/saida

Vocé pode selecionar o modo NPN/PNP e a alimentag&o interna/externa através do jumper
em forma de U. O modo interno NPN é adotado por padréao.
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[Foooooooo0oo)
0600000000000

\| U-shaped jumper between +24V and PW

Figura 3—-12 Camisola em forma de U

Se o sinal de entrada vier de transistores NPN, defina o jumper em forma de U com base na
poténcia usada de acordo com a figura a seguir.

Internal power (NPN mode) External power (NPN mode)

Figura 3-13 Modo NPN

Se o sinal de entrada vier de transistores PNP, defina o jumper em forma de U com base na

poténcia usada de acordo com a figura a seguir.

Internal power (PNP mode) External power (PNP mode)

Figura 3—14 Modo PNP
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3.3 Protecdo de fiacéo
3.3.1Proteja o VFD e o cabo de alimentacdo de entrada quando ocorrer um
curto-circuito

Proteja o VFD e o cabo de alimentacdo de entrada em situagfes de curto-circuito e contra
sobrecarga térmica.

Organize a protecéo de acordo com as seguintes diretrizes.

VFD

Input cable(three phase) M
1 3~

—
Fuse

Figura 3—-15 Configuracéo do fusivel

Observacdo: Selecione o fusivel conforme indicado no manual. O fusivel protegera o cabo
de alimentagdo de entrada contra ds em situagdes de curto-circuito. Ele protegera os
dispositivos ao redor quando o interior do VFD estiver em curto-circuito.

3.3.2 Proteja o motor e os cabos do motor
Se o cabo do motor for selecionado com base na corrente nominal do VFD, o VFD pode
proteger o cabo do motor e o motor quando ocorrer um curto-circuito. O VFD fornece a funcéo
de protecdo contra sobrecarga térmica do motor, que pode proteger o motor e bloquear a
saida e cortar a corrente quando necessario.

<{- Se o VFD estiver conectado a varios motores, um interruptor de
A sobrecarga térmica separado ou um disjuntor deve ser usado para

proteger cada cabo e motor. Esses dispositivos podem exigir um fusivel
separado para cortar a corrente de curto-circuito.

3.3.3 Estabelecer uma conexao de bypass

E necessério definir a frequéncia de poténcia e os circuitos de conversdo de frequéncia
varivel para garantir o funcionamento normal continuo do VFD se ocorrerem falhas em
algumas situag6es significativas. Em algumas situagGes especiais, por exemplo, se for usado
apenas em partida suave, o VFD pode ser convertido em frequéncia de energia apés a
partida e algum bypass correspondente deve ser adicionado.

< Nunca conecte a alimentag&o aos terminais de saida do VFD U, Ve W. A
A tensdo da linha de alimentagédo aplicada a saida pode resultar em ds
permanentes ao VFD.
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Se for necessaria uma mudanca frequente, use interruptores ou contatores conectados
mecanicamente para garantir que os terminais do motor ndo estejam conectados
simultaneamente ao cabo de alimentagéo de entrada e ao terminal de saida do VFD.
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Capitulo 4 Operacéo do teclado

4.1 Introdugao ao teclado

Vocé pode usar o teclado para controlar o inicio e a parada, ler dados de status e definir
parametros do VFD. O teclado pode ser conectado externamente ao VFD, o que requer um
cabo de rede com uma cabega de cristal RJ45 padréo como cabo de conexao.

N\ 2/

Figura 4-2 Teclado externo
Nota:

<> Um teclado tipo filme é uma configuracdo padréo para os modelos VFD de 1PH 220V/3PH
380V (=2.2kW) e 3PH 220V (<0.75kW). Um teclado externo é uma configuragdo padrao
para os modelos VFD de 3PH 380V (24kW) e 3PH 220V (=1,5kW).

< Além disso, se necessario, um teclado externo (uma parte opcional) pode ser fornecido
(incluindo os teclados externos com e sem a fungéo de cépia de parametros).
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N° de

L. Nome
série

Descrigéo

EXECUTAR/AJUSTAR

LED desligado significa que o VFD esta no
estado de parada; LED piscando significa que
o VFD est& no estado de ajuste automatico
de parametros; LED aceso significa que o
VFD esta no estado de execugéo.

FWD/RE

LED ALIMENTADO / REV

LED desligado significa que o VFD esta no
estado de rotagdo para frente; LED aceso
significa que o VFD estd no estado de
rotacdo reversa.

LED de
estado

LOCAL/REMOTO

LED para operagédo de teclado, operacédo de
terminais e controle de comunicagao remota
LED desligado significa que o VFD esta no
estado de operagdo do teclado; LED
piscando significa que o VFD esta no estado
de operagdo dos terminais; LED aceso
significa que o VFD estd no estado de
controle de comunicacéo remota.

FALHA

LED para falhas

LED aceso quando o VFD est& no estado de
falha; LED apagado em estado normal; LED
piscando significa que o VFD esta no estado
de pré-alarme.

Significa a unidade exibida atualmente

LED da
2 unidad

Hz Unidade de frequéncia

Unidade de velocidade de

RPM =
rotagéo

e

|

A Unidade de Corrente

% Porcentagem

\ Unidade de tensédo
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N° de .
L Nome Descricéo
série
O display LED de 5 digitos exibe véarios dados de monitoramento e
codigo de alarme, como frequéncia definida e frequéncia de saida.
Display Signific Display Signific Display Signific Display Signific
a a a a
5 o 0 { 1 c 2 3 3
ona
do H 4 5 5 & 6 7 7
3 display g 8 g 9 un Um G, B
digital L c d. D E. E F. F
H. H £l Eu L. L . N
n n o 0 I P - r
5 S £ t L. u w v
RG Chave de Entre ou escape do menu de primeiro nivel e
= programacdo | remova o parametro rapidamente
Chave de Entre no menu passo a passo
entrada Confirme os parametros
Tecla PARA | Aumente os dados ou o cédigo da fungéo
CIMA progressivamente
Tecla PARA | Diminua dados ou cédigo de fungdo
.
BAIXO progressivamente
Mova para a direita para selecionar o
parametro de exibigao circularmente no modo
Tecla de =
de parada e execucéao.
mudanga para . . o
- . Selecione o digito de modificacdo do
4 Botbes a direita ~ o
parametro durante a modificagdo do
parametro
Tecla de Esta chave é usada para operar no VFD no
execucao modo de operagdo da tecla
Esta chave é usada para parar no estado de
execucdo e é limitada pelo cédigo de fungéo
Parar/ P07.04
Teclareset |Esta chave é usada para redefinir todos os
modos de controle no estado de alarme de
falha
Uick - Afuncéo desta tecla é confirmada pelo codigo
QuUICK
Tecl
eclarapida | o fncso PO7.02.
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N? ‘?e Nome Descrigéo
série
All, gquando o teclado comum externo (sem a funcéo de copia de
parametro) é valido, a diferenca entre o teclado local All e o teclado
externo All é:
Potenci | Quando o teclado externo All estiver definido para o valor minimo, o
5 Ometro | teclado local All seré vélido e P17.19 ser& a tenséo do teclado local

analdgi | All; caso contrério, o teclado externo All serd valido e P17.19 serd a
co voltagem do teclado externo All.

NOTA Se o teclado externo All for uma fonte de referéncia de
frequéncia, ajuste o potencidmetro local All para 0V/OmA antes de
iniciar o VFD.
Porta do teclado externo. Quando o teclado externo com a fungdo de
copia de parametros é valido, o LED do teclado local esta apagado.
Porta do Quando o teclado externo sem a fungdo de cépia de parametros é
6 teclado vélido, os LEDs do teclado local e externo estéo acesos.

Nota: Apenas o teclado externo que tem a fungdo de coépia de
parametros possui a funcéo de cépia de parametros, outros teclados
ndo possuem. (apenas para os VFDs<2,2kW)

4.2 Visor do teclado

O teclado do VFD da série Goodrive20 exibe os parametros de estado parado, parametros de
estado de execugao, status de edicdo de parametros de funcéo e status de alarme de falha.

4.2.1 Exibindo parametros de estado parado
Quando o VFD estéa no estado parado, o teclado exibe os parametros do estado parado.

No estado parado, os pardmetros em varios estados podem ser exibidos. Vocé pode
determinar quais parametros sdo exibidos definindo os bits binarios de P07.07. Para
definicdes dos bits, consulte a descri¢éo de P07.07.

No estado de parada, existem 14 parametros que podem ser selecionados para exibicéo,
incluindo frequéncia definida, tenséo de barramento, status do terminal de entrada, status do
terminal de saida, valor de referéncia PID, valor de feedback PID, configuragéo de torque, All,
Al2, Al3, frequéncia HDI de pulso de alta velocidade, PLC e a etapa atual de velocidade de
vérias etapas, valor de contagem de pulso, valor de comprimento. P07.07 pode selecionar o
parametro a ser exibido ou néo por bit, e vocé pode pressionar para deslocar os
parametros selecionados da esquerda para a direita ou pressionar para deslocar
os parametros selecionados da direita para a esquerda.
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4.2.2 Exibindo parametros de estado de execucéo

Depois de receber um comando de execugéo valido, o VFD entra no estado de execugéo e o
teclado exibe os parametros do estado de execugéo, com o aceso. O
estado ligado/desligado do indicador é determinado pela direcdo de
funcionamento atual.

No estado de execugao, existem 24 parametros que podem ser selecionados para exibicéo,
incluindo frequéncia de operagédo, frequéncia definida, tensdo de barramento, tenséo de
saida, corrente de saida, velocidade de operagéo, poténcia de saida, torque de saida, valor
de referéncia PID, valor de feedback PID, status do terminal de entrada, status do terminal de
saida, configuragdo de torque, valor de comprimento, PLC e a etapa atual da velocidade de
vérias etapas, All, Al2, AI3, frequéncia HDI de pulso de alta velocidade, porcentagem de
sobrecarga do motor, porcentagem de sobrecarga do VFD, valor de referéncia de rampa,
velocidade linear e corrente de entrada CA. P07.05 e P07.06 podem selecionar o parametro a
ser exibido ou ndo por bit, e vocé pode pressionar para deslocar os parametros
selecionados da esquerda para a direita ou pressionar para deslocar os
parametros selecionados da direita para a esquerda.

4.2.3 Exibindo informagdes de falha

Depois de detectar um sinal de falha, o VFD entra no estado de alarme de falha
imediatamente, o cddigo de falha pisca no teclado e o findicador TRIP| acende. Vocé pode
executar a reinicializagdo de falhas usando a ftecla STOP/RST], terminais de controle ou

comandos de comunicagao.
Se a falha persistir, o cédigo de falha sera exibido continuamente.

4.2.4 Editando cédigos da fungéo

Vocé pode pressionar a para entrar no modo de edicao no estado de alarme
parado, em execucéo ou de falha (se uma senha de usuério for usada, consulte a descri¢édo
de P07.00). O modo de edi¢do contém dois niveis de menus na seguinte sequéncia: Grupo
de cdédigos de fungdo ou nimero de cédigo de fungdo — Configuragédo do cédigo de fungao.
Voceé pode pressionar a para entrar na interface de exibi¢ao do parametro de
fungdo. Na interface de exibicdo de parametros de funcédo, vocé pode pressionar a

DATA/ENT| para salvar as configuragcdes de parametros ou pressionar a | tecla PRG/ESC|

para sair da interface de exibigdo de parametros.

3

Figura 4-3 Exibicao de status
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4.3 Operagdes no teclado

Vocé pode operar o VFD usando o teclado. Para obter detalhes sobre descri¢cdes de cédigo
de funcéo, consulte a lista de cédigos de funcéo.

4.3.1 Modificando cédigos de fungéo do VFD
O VFD fornece trés niveis de menus, incluindo:

1. Ndamero do grupo de cédigos de fungdo (menu de nivel 1)
2. Ndmero do cédigo da fungédo (menu de nivel 2)
3. Configuragéo do cédigo de funcéo (menu de nivel 3)

Nota: Ao realizar operagées no menu de nivel 3, vocé pode pressionar a tecla |PRG/ESC| ou

DATA/ENT| para retornar ao menu de nivel 2. Se vocé pressionar a [tecla DATA/ENT], o valor

definido do parametro é salvo primeiro na placa de controle e, em seguida, o menu de nivel 2

é retornado, exibindo o préximo cédigo de fungéo. Se vocé pressionar a tecla PRG/ESC|, o
menu de nivel 2 é retornado diretamente, sem salvar o valor definido do parametro, e o
codigo de funcéo atual é exibido.

Se vocé entrar no menu de nivel 3, mas o parametro ndo tiver um digito piscando, o
parametro ndo podera ser modificado devido a um dos seguintes motivos:

1) E somente leitura. Os parametros somente leitura incluem parametros de detecgéo reais e
parametros de registro em execugao.

2) Nao pode ser modificado no estado de execugédo e pode ser modificado apenas no estado
parado.

Exemplo: altere o valor de P00.01 de O para 1.

s s o o o o o o ° o 8 o s o o o

. ° o A] °
Ceogde - Foos— > Foood; «——~FIoid:
All digits are The units place The units place gl)?nek?nmts place is
blinking is blinking is blinking

e o o o o o 0 e e o b e
o Iz
Foo o ee—— - e
aogelie | ] ' d
The units place is blinking

Note: When setting the value, you can press and + to modify the value.

Figura 4—4 Modificando um parametro

4.3.2 Definindo uma senha para o VFD

Os VFDs da série Goodrive20 fornecem fungdo de protecéo por senha aos usuarios. Defina

P07.00 para obter a senha e a protegdo por senha entra em vigor 1 minuto depois, apés

recuar do estado de edicéo do cddigo de fungéo. Pressione [PRG/ESC| novamente para o

estado de edigao do cédigo de fungéo, "0.0.0.0.0" seré exibido. A menos que esteja usando a
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senha correta, vocé nao pode digita-la.

Para desativar a fungdo de protecéo por senha, vocé s6 precisa definir P07.00 como 0.

o o o o ° o o o & ° o o e
CEiide ———= [ Fode———[ P04

All digits are blinking The units place is blinking ' "® UMISPRCe i blinking
s o o o ° o

° o o o o o
° o °
i TR e [Frarn
s —=— [ZIoT: :
The units place is blinking The units place is blinking The units place is blinking

Note: When setting the value, you can press and + to modify the value.

Figura 4-5 Definindo uma senha

4.3.3 Visualizando o status do VFD
O VFD fornece o grupo P17 para visualizagdo de status. Vocé pode entrar no grupo P17 para
visualizag&o.

o o o o e o o o
° [A] °

Ay —— T o
—_—

[RRT]

The units place
is blinking

The units place is blinking The units place is blinking

Note: When setting the value, you can press and + to modify the value.

Figura 4—6 Visualizando um parametro
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Capitulo 5 Lista de parametros de funcéo

Os parametros de funcéo dos VFDs da série Goodrive20 foram divididos em 30 grupos
(PO0-P29) de acordo com a fungédo, dos quais P18—P28 sdo reservados. Cada grupo de
fungdes contém determinados cédigos de fungdo. Um estilo de menu de trés niveis é aplicado
aos codigos de fungdo. Por exemplo, "P08.08" indica o 8° cddigo de fungdo no grupo P8. O
grupo P29 consiste em parametros de funcgéo de fabrica, que séo inacessiveis ao usuario.

Os numeros dos grupos de fungdes correspondem aos menus de nivel 1, os cédigos de
funcéo correspondem aos menus de nivel 2 e os parametros de fungédo correspondem aos
menus de nivel 3.

1. O contelido da tabela de cédigos de funcéo é o seguinte:

Coluna 1 "Cédigo da funcéo": Cédigo do grupo de funcdes e do parametro.
Coluna 2 "Nome": Nome completo do parametro da funcéo.

Coluna 3 "Descri¢ao": Descri¢do detalhada do parametro da funcéo.
Coluna 4 "Padré&o": Valor inicial definido na fabrica.

Coluna 5 "Modificar": se o parametro da fungédo pode ser modificado e condi¢es para a
modificacgéo.
"O" indica que o valor do parametro pode ser modificado quando o VFD esta no estado de

parada ou execugao.

"©O" indica que o valor do parametro ndao pode ser modificado quando o VFD esté no estado
de execugéo.

"@" indica que o valor do parametro é detectado e registado e ndo pode ser modificado.

(O VFD verifica e restringe automaticamente a modificacdo de parametros, o que ajuda a
evitar modificagdes incorretas.)

2. Os parametros adotam o sistema decimal (DEC). Se o sistema hexadecimal for adotado, os
dados em cada digito serdo independentes uns dos outros durante a edi¢éo do parametro. Os
valores de alguns dos digitos podem ser hexadecimais (0—F).

3. "Padréo" indica a configuracéo de fabrica do parametro de funcéo. Se o valor do parametro
for detectado ou registrado, o valor ndo podera ser restaurado para a configuracéo de fabrica.

4. Para proteger melhor os parametros, o VFD fornece a fungdo de protegédo por senha.
Depois que uma senha é definida (ou seja, P07.00 é definida como um valor diferente de
zero), "0.0.0.0.0" é exibido quando vocé pressiona a tecla PRG/ESC para entrar na interface
de edigdo do cédigo de fungéo. Vocé precisa inserir a senha de usuério correta para entrar na
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interface. Para os parametros de fabrica, vocé precisa inserir a senha de fabrica correta para
entrar na interface. (E aconselhavel ndo modificar os parametros de fabrica. A configuragéo
incorreta dos parametros pode causar excegdes de operagdo ou até mesmo ds ao VFD.).
Quando o sistema néo esta bloqueado devido a prote¢éo por senha, vocé pode modificar a
senha do usuério e o dltimo valor inserido é a senha do usuério. Se P07.00 for definido como
0, a senha do usuério sera cancelada. Se P07.00 for definido como um valor diferente de zero,
0s parametros seréo protegidos por meio da senha do usuario ao ligar. Quando vocé modifica
os parametros de fungdo por meio da comunicagédo serial, a senha do usuério fornece as
mesmas funcdes.

Observacédo: o VFD verifica e restringe automaticamente a modifica¢cdo dos parametros, o
que ajuda a evitar modificagdes incorretas.

Grupo P00 Funcgdes basicas

Codigo da

~ Nome Descrigéo Padrdo | Modificar
funcéo

0: SVC 0

Ndo h& necessidade de instalar
codificadores. Adequado em aplicagdes
que precisam de baixa frequéncia, grande
torque para alta precisdo de velocidade de
rotacdo e controle de torque. Em relacdo
ao modo 1, é mais adequado para
aplicagbes que precisam de pouca
energia.

1:SvC1

Modode |1 é adequado em casos de alto
P00.00 controle de | desempenho com a vantagem de alta 2 o
velocidade | precisdo de velocidade de rotacdo e
torque. N&o precisa instalar o codificador
de pulso.

2: Controle SVPWM

2 é adequado em aplicagbes que nao
precisam de alta precisdo de controle,
como a carga do ventilador e da bomba.
Um VFD pode acionar varios motores.
Nota: Execute o ajuste automatico dos
parametros do motor antes de adotar o
modo vetorial.
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Codigo da
fungéo

Nome

Descrigéo

Padréo

Modificar

P00.01

Canal de
comandos em
execugao

Selecione o canal dos comandos de
execucao do VFD.

O comando de controle do VFD inclui:
partida, parada, rotagdo para frente/para
tras, deslocamento e reinicializacdo de
falhas.

0: Teclado (luz "LOCAL/REMOT"
apagada)

Execute o controle de comando por
no teclado. Defina a tecla
multifuncional [QUICK/JOG] para [a fungao|
|de mudanca FWD/REVC] (P07.02=3) para
alterar a direcdo de marcha; pressione
e simultaneamente no
estado de funcionamento para fazer o
VFD parar.

1: Terminal (piscando 'JLOCAL/REMOT")
Realize o controle do comando de corrida
pela rotacéo para frente, rotagéo reversa e
deslocamento para frente e deslocamento
reverso dos terminais multifuncionais

2: Comunicagéo (""
ativado);

O comando em execucdo é controlado
pelo monitor superior via comunicagéo

P00.03

frequéncia de
saida

O parametro é usado para definir a
frequéncia méaxima de saida do VFD. E a
base da configuragéo da frequéncia e da
aceleracéo/desaceleragéo.

Faixa de configuragéo: P00.04-630.00Hz

50.00H

P00.04

Limite
superior da
frequéncia de
corrida

O limite superior da frequéncia de
funcionamento é o limite superior da
frequéncia de saida do VFD que € inferior
ou igual a frequéncia maxima.
Faixa de configuragédo: P00.05-P00.03
(frequéncia maxima de saida)

50.00H
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Codigo da
fungéo

Nome

Descrigéo

Padréo

Modificar

P00.05

Limite inferior
da frequéncia
de corrida

O limite inferior da frequéncia de
funcionamento é o da frequéncia de saida
do VFD.

O VFD funciona na frequéncia do limite
inferior se a frequéncia definida for inferior
ao limite inferior.

Nota: Frequéncia maxima de saida 2
Frequéncia limite superior 2 Frequéncia
limite inferior

Faixa de configuragdo: 0.00Hz—P00.04
(limite  superior da frequéncia de
execucao)

0,00 Hz

P00.06

Uma selegéo
de comando
de frequéncia

P00.07

Selecéo de
comando de
frequéncia B

Nota: A frequéncia e a frequéncia B nédo
podem ser definidas como a mesma
frequéncia dada pelo método. A fonte de
frequéncia pode ser definida por P00.09.
0: Configuragdo de dados do teclado
Modifigue o valor do cédigo de funcéo
P00.10 (frequéncia definida através do
teclado) para modificar a frequéncia pelo
teclado.

1: Configuracéo analdgica All
(potencidmetro do teclado
correspondente)

2: Configuragdo analégica Al2 (terminal
correspondente Al2)

3: Configuragdo analdgica AI3 (terminal
correspondente Al3)

Defina a frequéncia por terminais de
entrada analdgica. Os VFDs da série
Goodrive20  fornecem terminais de
entrada analégica de 3 canais como
configuragdo padrédo, dos quais All é
ajustado através de  potencidmetro
analdgico, enquanto Al2 é a opgdo de
tensdo/corrente  (0-10V/0-20mA) que
pode ser deslocada por jumpers;
enquanto AI3 é a entrada de tensdo
(-10V—+10V).
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

Observagédo: quando o Al2 analégico
seleciona a entrada de 0-20 mA, o
volume correspondentetage de 20mA é
10V.
100,0% da configuracdo da entrada
analégica corresponde a frequéncia
méxima (cédigo de fungdo P00.03) na
direcéo direta e -100,0% corresponde a
frequéncia maxima na direcdo reversa
(codigo de fungéo P00.03)
4: Configuracdo de HDI de pulso de alta
velocidade
A frequéncia é definida por terminais de
pulso de alta velocidade. Os VFDs da
série Goodrive20 fornecem 1 entrada de
pulso de alta velocidade como
configuragdo padrdo. A faixa de
frequéncia de pulso é de 0,00 a 50,00
kHz.
100.0% da configuracdo de entrada de
pulso de alta velocidade corresponde a
frequéncia méxima na direcdo direta
(cédigo de funcdo P00.03) e -100.0%
corresponde a frequéncia maxima na
diregdo reversa (cédigo de funcdo
P00.03).
Nota: A configuragdo de pulso sé pode
ser inserida por terminais multifuncionais
HDI. Defina P05.00 (selecdo de entrada
HDI) para entrada de pulso de alta
velocidade.
5: Configuragdo simples do programa
PLC
O VFD é executado no modo de programa
PLC simples quando P00.06=5 ou
P00.07=5. Defina P10 (PLC simples e
controle de velocidade de vérias etapas)
para  selecionar a direcdo de
funcionamento da  frequéncia de
funcionamento, o tempo ACC / DEC e o
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

tempo de manutencdo da etapa
correspondente. Consulte a descricdo da
funcdo P10 para obter informacGes
detalhadas.
6: Configuracdo de corrida de velocidade
em vérias etapas
O VFD é executado no modo de
velocidade de varias etapas quando
P00.06=6 ou P00.07=6. Defina PO5 para
selecionar a etapa de execugdo atual e
defina P10 para selecionar a frequéncia
de execugao atual.
A velocidade de véarias etapas tem
prioridade quando P00.06 ou P00.07 nédo
é igual a 6, mas a etapa de configuracéo
s6 pode ser a etapa de 1 a 15. A etapa de
configuracdo é de 1 a 15 se P00.06 ou
P00.07 for igual a 6.
7: Configuragao de controle PID
O modo de execugéo do VFD é o controle
PID do processo quando P00.06=7 ou
P00.07=7. E necessario definir P09. A
frequéncia de execugédo do VFD é o valor
ap6s o efeito PID. Consulte P09 para
obter informagdes detalhadas sobre a
fonte predefinida, o valor predefinido e a
fonte de feedback do PID.
8: Configuragao de comunicacéo Modbus
A frequéncia é definida pela comunicacédo
Modbus. Consulte P14 para obter
informagdes detalhadas.
9-11: Reservado
0: Frequéncia méaxima de saida, 100% da
Selecao de (fonfigu[agéo da’Lf_requéncia’B corresponde
. a frequéncia méaxima de saida
referéncia de .
P00.08 1: Comando de frequéncia A, 100% da 0 (@]
comando de 3 = A
- configuracéo de frequéncia B corresponde
frequénciaB | . A o . .
a frequéncia maxima de saida. Selecione
essa configuracdo se ela precisar ser
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Codigo da
fungéo

Nome

Descrigéo

Padréo

Modificar

ajustada na base do comando de
frequéncia A.

P00.09

Combinagao
da fonte de
configuracéo

0: A, a configuragéo de frequéncia atual &
um comando de frequéncia

1: B, a configuragao de frequéncia atual é
o comando de frequéncia B

2: A+B, a configuragéo de frequéncia atual
é comando de frequéncia A + comando de
frequéncia B

3: AB, a configuracéo de frequéncia atual
é Comando de frequéncia A - Comando
de frequéncia B

4: Max (A, B): O maior entre 0 comando
de frequéncia A e a frequéncia B é a
frequéncia definida.

5: Min (A, B): O mais baixo entre o
comando de frequéncia A e a frequéncia B
é a frequéncia definida.

Nota: A forma de combinacédo pode ser
alterada por P05 (fungéo terminal)

P00.10

Frequéncia
definida
através do
teclado

Quando os comandos de frequéncia Ae B
séo selecionados como "configuragdo do
teclado”, este parametro ser4 o valor
inicial da frequéncia de referéncia do VFD.
Faixa de configuragdo: 0.00Hz—P00.03
(frequéncia maxima de saida)

50.00H

P00.11

Tempo ACC 1

P00.12

Hora 1 DEZ

Tempo ACC significa o tempo necessario
se 0 VFD acelerar de 0 Hz para 0 maximo
(P00.03).

Tempo DEC significa o tempo necessario
se o VFD diminuir a velocidade da
frequéncia maxima de saida para 0 Hz
(P00.03).

Os VFDs da série Goodrive20 tém quatro
grupos de tempo ACC/DEC que podem
ser selecionados por P05. O tempo
ACC/DEC padréo de fabrica do VFD é o
primeiro grupo.

Faixa de configuragdo de P00.11 e

Depen
de do
modelo

Depen
de do
modelo
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

P00.12: 0.0-3600.0 s

0: Funciona na dire¢do padréo, o VFD é
executado na direcdo para frente. O
indicador FWD/REV esté desligado.

1: Corre na diregdo oposta, o VFD corre
na diregéo inversa. O indicador FWD/REV
estd aceso.

Modifique o cédigo da fungdo para mudar
o sentido de rotagéo do motor. Este efeito
é igual & mudanca da diregéo de rotacdo
ajustando duas das linhas do motor (U, V
e W). O sentido de rotagdo do motor pode

Direcio de | ser alterado por [QUICK/JOG] no teclado.

P00.13 corrida Consulte o parametro P07.02.

Observagédo: Quando o parametro de
funcdo voltar ao valor padréo, a diregdo
de funcionamento do motor também
voltar4 ao estado padrdo de fabrica. Em
alguns casos, deve ser usado com cautela
ap6s o comissionamento se a mudanga
de diregao de rotagéo estiver desativada.

2: Proibir a execug&o na direcéo reversa:
Pode ser usado em alguns casos
especiais se a execucdo reversa estiver
desativada.

Carrier | Electro magnetic| Noise and leakage | Heating
frequency noise current eliminating

1kHz High Low Low

10kHz

Depen
de do @]
modelo

P00.14 Frequéncia 15kHz Low High High
portadora
A tabela de relagdes do tipo de motor e

frequéncia portadora:

Configuragéo de
fabrica da
frequéncia

Tipo de
motor
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i [— Descrigao Padréo | Modificar
fungéo
portadora
0,4-11 kW 8 kHz
15-55kW 4 kHz
75-110kW 2 kHz

A vantagem da alta frequéncia portadora:
forma de onda de corrente ideal, pouca
onda harménica de corrente e ruido do
motor.
A desvantagem da alta frequéncia
portadora: aumentar a perda do
interruptor, aumentar a temperatura do
VFD e o impacto na capacidade de saida.
O VFD precisa reduzir a poténcia em alta
frequéncia portadora. Ao mesmo tempo, o
vazamento e a interferéncia magnética
elétrica aumentardo.
A aplicagdo de baixa frequéncia portadora
é contraria ao acima, uma frequéncia
portadora muito baixa causara
funcionamento instavel, diminuicdo do
torque e surto.
O fabricante definiu uma frequéncia
portadora razoavel quando o VFD esta na
fabrica. Em geral, os usuarios ndo
precisam alterar o parametro.
Quando a frequéncia usada excede a
frequéncia portadora padrdo, o VFD
precisa reduzir 10% para cada frequéncia
portadora adicional de 1k.
Faixa de configuragéo: 1.0-15.0 kHz
0: Sem operagéo
1: Autotuning rotativo Autoajuste
Autoajuste de abrangente de parémetro§ do motor B

N Recomenda-se usar o ajuste automético
P00.15 [parametros do| . - 0 (€]

motor rotat'lv? quando for necessaria alta

precisdo de controle.
2: Autotuning estatico 1 (autotune
totalmente); E adequado nos casos em
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Lista de parametros de funcéo

Cod|g<3 da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
que o motor ndo pode desacoplar da
carga. O ajuste automatico para o
parametro do motor afetara a precisdo do
controle.
3: Autotuning estatico 2 (parametros da
peca de autotune); quando o motor atual é
o motor 1, autotune P02.06, P02.07 e
P02.08.
0: Invélido
1: Valido durante todo o procedimento
P00.16 Selej;ao da | A fungdo de aJusFe automatico d0~ VFD 1 o
funcéo AVR | pode cancelar o impacto na tenséo de
saida do VFD devido a flutuagdo da
tens&o do barramento.
0-6
0: Sem operagéo
1: Restaure o valor padréo (excluindo os
parametros do motor)
2: Limpar registros de falhas
3: Blogueio do cédigo de funcgéo (bloquear
todos os cédigos de fungéo)
4: Reservado
5: Restaure o valor padrdo (modo de teste
de fabrica)
~_ | 6: Restaure o valor padrdo (incluindo os
Restauragdo parametros do motor)
P00.18 |de parametros| 0 o
~ Nota:
de funcéo

<~ Depois que a operagdo selecionada é
executada, o cdédigo da funcdo é
restaurado automaticamente para 0. A
restauracdo dos valores padrdo pode
excluir a senha do usuério. Tenha
cuidado ao usar esta fungéo.

<~ A restauracdo dos valores padréo
(modo de teste de fabrica) restaurara
0s parametros para a versao padrdo
correspondente. Os ndo profissionais
devem ter cuidado ao usar esta fungao.
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Grupo P01 Controle de partida e parada

Cédigo da
funcéo

Nome

Descrigédo

Padréao

Modificar

P01.00

Modo de
inicio

0: Partida direta: comeca na frequéncia de
partida P01.01

1: Partida ap6s a frenagem DC: ligue o
motor a partir da frequéncia de partida ap6s
a frenagem DC (defina o parametro P01.03
e P01.04). E adequado nos casos em que a
rotagdo reversa pode ocorrer para a baixa
carga de inércia durante a partida.

2: Reinicializagdo do rastreamento de
velocidade 1

3: Reinicializagdo do rastreamento de
velocidade 2

A diregdo e a velocidade serdo rastreadas
automaticamente para a partida de
alisamento dos motores rotativos. Adapta-se
a aplicagédo com rotagéo reversa quando a
carga grande comega.

Nota: Esta funcéo esta disponivel apenas
para os VFDs24kW.

P01.01

Frequéncia

de partida

de partida
direta

O cédigo de funcdo indica a frequéncia
inicial durante a partida do VFD. Consulte
P01.02 (Tempo de espera da frequéncia de
partida) para obter informagdes detalhadas.

Faixa de configuragéo: 0,00-50,00 Hz

0,50 Hz

P01.02

Tempo de

espera da

frequéncia
inicial

Definir uma frequéncia de partida adequada
pode aumentar o torque durante a partida do
VFD. Durante o tempo de espera da
frequéncia inicial, a frequéncia de saida do
VFD é a frequéncia inicial. E entdo, o VFD
vai da frequéncia inicial até a frequéncia
definida. Se a frequéncia definida for menor
que a frequéncia inicial, o VFD para de
funcionar e permanece no estado de espera.
A frequéncia de partida ndo é limitada na
frequéncia limite inferior.

0.00s
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hlling v

1: Curva em S. A frequéncia de saida
aumenta ou diminui de acordo com a curva
S

Cod|g<3 da Nome Descrigcéo Padrédo | Modificar
fungéo
Output frequency
fmaxf = — = — —
f1 set by P01.01
i t1 set by P01.02
T
=
Faixa de configuragdo: 0,0-50,0s
Corrente de| O VFD realiza a frenagem CC com a
P01.03 frenagem | corrente d’e frenagem antes do inicio e 0.0% o
antes do | acelera apds o tempo de frenagem CC. Se o
arranque | tempo de frenagem DC for definido como 0,
a frenagem DC serd invalida.
Corrente de frenagem mais forte indica
maior poténcia de frenagem. A corrente de
Tempo de ) .
frenagem frenagem CC antes da _pamda é a
P01.04 porcentagem da corrente nominal do VFD. 0.00s o
antes da ) . =
partida Faixa de gonﬂguragao de I'='01.03:
0.0-100.0% (pico de corrente nominal do
VFD)
Faixa de ajuste de P01.04: 0.00-50.00s
O cadigo da fungéo indica que o modo de
mudanca da frequéncia durante a partida e a
execugao.
0: Tipo linear. A frequéncia de saida
aumenta ou diminui linearmente.
Output frequency f
Modo ACC
P01.05 o DEC fmax 0 ©)
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Cod|g<3 da Nome Descrigcéo Padrédo | Modificar
fungéo
Output frequency
t1=P01.06
12=P01.07
Time t
AE B
A curva S é geralmente aplicada a
elevadores, transportadores e  outros
cenarios de aplicacéo onde é necessario um
inicio ou parada mais suave.
Tempo
ACC do
P01.06 passo 0.1s o
Iz:::rl\?;dsa Faixa de configuragéo: 0,0-50,0s
Nota: Vélido quando P01.05 é 1.
Tempo
poro7 | PEC C.jo 0.1s ©)
passo final
dacurva S
0: Desacelere para parar. Depois que um
comando de parada entra em vigor, o VFD
reduz a frequéncia de saida com base no
modo DEC e no tempo DEC; apés a queda
P01.08 Modo de | de frequéncia para OHz, o VFD para. 0 o
parada |1: Costa para parar. Depois que um
comando de parada entra em vigor, o VFD
interrompe a saida imediatamente; e a carga
desliza para parar de acordo com a inércia
mecanica.
Frequéncia| Frequéncia de partida da frenagem DC para
de partida | parada: Durante a desaceleracéo para parar,
P0O1.09 da o VFD inicia a f"ren_agem DC .para parada 0,00 Hz o
frenagem | quando a frequéncia de corrida atinge a
DC para |frequéncia de partida determinada por
parada | P1.09.
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Cod|g<3 da Nome Descrigcéo Padrédo | Modificar
fungéo
Tempo de | Tempo de espera antes da frenagem CC: O
espera | VFD bloqueia a saida antes de iniciar a
P01.10 antes da | frenagem CC. Ap6s esse tempo de espera, | 0.00s @]
frenagem | a frenagem CC é iniciada para evitar
DC sobrecorrente causada pela frenagem CC
Corrente de| €M alta velocidade.
Corrente de frenagem DC para parada: O
P01.11 frDege:)gﬁ: valor de P01.11 é a porcentagem da 0.0% o
paragem corrente nominal do VFD. Corrente mais
forte indica maior efeito de frenagem DC.
Tempo de frenagem DC para parada: Indica
o tempo de espera da frenagem DC. Se o
tempo for 0, a frenagem DC € invélida e o
VFD desacelera para parar.
Tempo de / Time
cooTaieylComsan speet
por1p | frenagem | T Rn o L ! 0.00s o]
DC para In runring |
parada '
Faixa de configuragdo de P01.09:
0.00Hz—P00.03 (frequéncia maxima de
saida)
Faixa de ajuste de P01.10: 0.00-50.00s
Faixa de configuragdo de P01.11:
0.0-100.0% (pico de corrente nominal do
VFD)
Faixa de ajuste de P01.12: 0.00-50.00s
FWD/REV | Este cédigo de funcdo indica o tempo de
PO1.13 executando| transicdo especificado em P01.14 durante 0.00s o
o tempo de| a comutagdo de rotagdo FWD/REV. Veja a .
zona morta| figura a seguir.
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Codigo da
fungéo

Nome

Descrigcéo

Padréo

Modificar

Output frequency f

| | Switch over after
i istang frequency
,,,,,,,,, 1 Switch over after

zero frequency

Starting
frequency

,,,,,,,,,, .,

> 1)
Deadzone

e Reverse

Faixa de configuragdo: 0,0-3600,0s

P01.14

FWD/REV
executando
o0 modo de
comutagéo

Defina o limite de comutacéo do VFD:

0: Alternar na frequéncia zero

1: Alterne na frequéncia inicial

2: Alterne depois que a velocidade atingir a
velocidade de parada com um atraso.

P01.15

Velocidade
de parada

0,00-100,00Hz

0,50 Hz

P01.16

Modo de
deteccéo
de
velocidade
de parada

0: Defina o valor da velocidade (o Gnico
modo de detecgéo valido no modo V/F)
1: Valor de detecgao de velocidade

P01.17

Tempo de
deteccéo
de
velocidade
de
feedback

A Frequency
Output frequency

Ramp reference
frequency

Stop|speed, |

. ]

TR

\PoL24 i pOL17
(T

e Time

Running A v
L e
' Running B ]
——mne®
| Running C

V

Quando P01.16=1, a frequéncia de saida
real do VFD é menor ou igual a P01.15 e é
detectada durante o tempo definido por
P01.17, o VFD ir4 parar; caso contrario, o
VFD para no tempo definido por P01.24.
Faixa de configuragédo: 0,00-100,00s (valido
apenas quando P01,16=1)

0.50s
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Codigo da

- Nome Descrigcéo Padrédo | Modificar
fungéo

Quando o canal de comandos em execugéo
é o controle do terminal, o sistema detecta o
estado do terminal em execugdo durante a
inicializagéo.

0: O comando de execugdo do terminal &
invélido ao ligar. Mesmo que o comando em

Protecéo « - . .
de execugdo seja considerado valido durante a
inicializagdo, o VFD ndo é executado e
comando

em mantém o estado de protecdo até que o
P01.18 - | comando em execucdo seja cancelado e 0 (@]
execucao -

habilitado novamente.
baseada = . .
. 1: O comando de execugdo do terminal é
em terminal| " . . «
vélido ao ligar. Se o comando em execucéo

ao ligar for  considerado vélido durante a
inicializagdo, o VFD sera iniciado
automaticamente apés a inicializagéo.

Nota: Tenha cuidado antes de usar esta
funcdo. Caso contrario, um resultado sério
pode ocorrer.

Acdo

selecionad
aao
executar

frequéncia | 0x00-0x12
menor que | Lugar das unidades: Selegéo de agdo

o limite | O: Executar no limite inferior de frequéncia
PO1.19 mfencgr d.a 1: Parar_ 0x00 °
frequéncia | 2: Dormir

(valido | Dezenas de lugares: Modo de parada
quando o | 0: Costa para parar

limite 1: Desacelere para parar
inferior da
frequéncia
for maior

que 0)

Este codigo de fungdo determina o tempo de

atraso ao acordar do sono. Quando a

frequéncia de execugao do VFD é inferior ao

limite inferior, o VFD torna-se em espera.
-48-
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Codigo da

- Nome Descrigcéo Padrédo | Modificar
fungéo

Quando a frequéncia definida excede o
limite inferior novamente e dura o tempo
definido por P01.20, o VFD é executado
automaticamente.

Frequency ! 1< PO1.20, the VFD does ot run  Set fequency curve: =+
142 ZPO1.20, the VFD runs  Running frequency curve:

Time t

Run Caastto Sieep Run
stop

Faixa de configuragéo: 0,0-3600,0s (valido
guando as unidades colocam P01,19=2)

O cédigo de funcéo indica se o VFD é
Selegédo de| executado automaticamente ap6s ser ligado.
reinicializag| 0: Desativar

P01.21 &o de 1: Habilitar. Se a condig&o de reinicializagcéo 0 O
desligamen| for atendida, o VFD sera executado
to automaticamente apds aguardar o tempo

definido por P01.22.
A fungéo indica o tempo de espera antes da
execugdo automatica do VFD que é

religado.
Tempo de
Output frequency f t1=P01.22
espera 4 ©2=P01.23
para
P01.22 |reinicializa¢ 1.00s @)
ao apés o 02, Time t
desligamen ! J (—Runing—>
to Running  Power off Power on
Faixa de configuracéo: 0,0-3600,0s (valido
quando P01,21=1)
Depois que um comando de execugdo do
VFD é dado, o VFD estd em estado de
Atraso de | espera e reinicia com o atraso definido por
P01.23 L P . . ~ P 0.00s O
inicio P01.23 para implementar a liberagdo do
freio.

Faixa de configuracgéo: 0,0-60,0s
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Nota:

Redefinir a poténcia nominal do
motor (P02.01) pode inicializar os
parametros de P02.02 a P02.10.

Coédigo da . ~ -
g - Nome Descrigcéo Padrédo | Modificar
fungéo
Atraso da
P01.24 |velocidade | Faixa de configuragdo: 0,0-100,0s 0.00s O
de parada
Selecione a saida de 0 Hz do VFD.
Saida de | 0: Saida sem tensédo
P01.25 0 O
OHz 1: Saida com tenséo
2: Saida na corrente de frenagem DC
Grupo P02 Parametros do motor 1
Cédigo da . .
g - Nome Descrigéo Padrao | Modificar
funcéo
Poténcia Parametros do motor assincrono Depen
nominal do| 0,1-3000, |controlado. P
P02.01 ) de do o
motor 0 kw Para garantir o desempenho do modelo
assincrono controle, defina P02.01-P02.05
Frequéncia corretamente de acordo com as
P02.02 nominal do| 0.01Hz- [informagdes na placa de 50.00 o
’ motor | P00.03 [identificacdo do motor Hz
assincrono assincrono.
Velocidade O VFD da série Goodrive20 b
nominal do| 1-60000 [fornece a funcéo de ajuste epen
P02.03 - R de do o
motor | rpm automatico de parametros. Se o
P . - A modelo
assincrono ajuste automatico de parametros
Tensédo pode ser executado corretamente
nominal do depende das configurag6es dos Depen
P02.04 0-1200V N de do o
motor parametros da placa de
. i s modelo
assincrono identificagdo do motor.
/Além disso, vocé precisa
configurar um motor com base na
configuragao padrdo do motor do
\VFD. Se a poténcia do motor for
Corrente muito diferente da configuragcdo Depen
PO2.05 nominal do | 0,8-6000, [padrédo do motor, o desempenho depdo °
’ motor 0A de controle do VFD diminui
. L modelo
assincrono significativamente.
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Coédigo da . ~ -
g - Nome Descrigcéo Padrédo | Modificar
fungéo
Resistor do Depen
estator do | 0.001-65.
P02.06 de do O
motor 535Q
. ; . - modelo
assincrono Depois que 0 ajuste automatico
Resistor do dos parametros do motor é
Depen
P02.07 rotor do | 0.001-65. [executado corretamente, 0s de do o
’ motor 535Q valores de P02.06 a P02.10 sdo modelo
assincrono atualizados automaticamente.
Indutancia Esses parametros sdo os Depen
de fuga do | 0,1-6553, [parametros de referéncia para P
P02.08 X de do @]
motor 5mH controle vetorial de alto modelo
assincrono desempenho, afetando
Indutancia diretamente o desempenho do Depen
mutua do | 0,1-6553, X
po209 | ™M controle de do o
motor 5mH Nota:
i = . . modelo
assincrono N&ao modifique esses parametros,
Corrente a menos que seja necessario.
sem carga | 0,1-6553 Depen
P02.10 ’ ' de do O
do motor | 5A
: modelo
assincrono
Coeficiente
de
saturacéo
P02.11 | magnética | 0.0-100.0% 80.0% o
1 do nucleo
de ferro de
AM1
Coeficiente
de
saturacédo
P02.12 | magnética | 0.0-100.0% 68.0% o
2 do nacleo
de ferro de
AM1
Coeficiente
de
P02.13 | saturagdo | 0.0-100.0% 57.0% o
magnética
3 do nlcleo
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Coédigo da . ~ -
g~ Nome Descrigcéo Padrédo | Modificar
fungéo
de ferro de
AM1
Coeficiente
de
saturagao
P02.14 | magnética | 0.0-100.0% 40.0% o
4 do nicleo
de ferro de
AM1
0: Sem protecéo
1: Protecdo comum do motor (com
compensacéo de baixa velocidade). Como o
efeito de resfriamento de um motor comum é
degradado em baixa velocidade, o valor de
protecdo térmica eletrénica correspondente
- precisa ser ajustado adequadamente. A
Selecéo de ~ . . S
- | compensagdo de baixa velocidade indica a
protecao reducdo do limite de protegdo contra
P02.26 contra N 'p ¢ . 2 o
sobrecarga do motor cuja frequéncia de
sobrecarga . - -
funcionamento é inferior a 30Hz.
do motor - -
2: Compensagdo do motor de frequéncia
variavel (sem compensacdo de baixa
velocidade). Como a fungéo de dissipagéo
de calor para um motor de frequéncia
varidvel ndo é afetada pela velocidade de
rotacdo, ndo é necessario ajustar o valor de
protecdo em baixa velocidade.
Mdltiplos de sobrecarga do motor M =
lout/(In'K)
E a corrente nominal do motor, lout é a
- corrente de saida do VFD e K é o coeficiente
Coeficiente ~
.| de protecéo contra sobrecarga do motor.
de protecdo Um valor menor de K indica um valor maior
P02.27 contra de M 100.0% o
sobrecarga : . .
g Quando M=116%, a protecdo é realizada
do motor ,
apo6s a sobrecarga do motor durar 1 hora;
quando M=150%, a protecdo é realizada
ap6s a sobrecarga do motor durar 12
minutos; quando M=180%, a protegdo é
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Codigo da

= Modificar
fungéo

Nome Descrigcéo Padréo

realizada apds a sobrecarga do motor durar
5 minutos; quando M=200%, a protegdo é
realizada apés a sobrecarga do motor durar

60 segundos;
protecéo é realizada imediatamente.

e quando Mz 400%, a

Time t (min)

60 -

12 ) Times of
i motor
i T overload
150% 180% 200%

[al

116%

Faixa de configuracéo: 20,0% a 120,0%

P02.28

Coeficiente
de
calibracéo
do display
de poténcia|
do motor 1

O codigo de funcdo pode ser usado para
ajustar o valor de exibicdo de poténcia do
motor 1. No entanto,
desempenho de controle do VFD.
Faixa de ajuste: 0,00-3,00

isso ndo afeta o

1.00

Grupo P03 Controle vetorial

Cdédigo da
funcéo

Nome

Descricéo

Padréo

Modificar

P03.00

Ganho
proporcional do
loop de
velocidadel

P03.01

Tempo integral
do loop de
velocidadel

P03.02

Frequéncia de
ponto baixo paral
comutacgéo

P03.03

Ganho
proporcional de
loop de

velocidade 2

As caracteristicas de resposta dinamica
do loop de velocidade do controle
vetorial podem ser ajustadas definindo
o coeficiente proporcional e o tempo
integral do regulador de velocidade.
Aumentar o ganho proporcional ou
diminuir o tempo integral pode acelerar
a resposta dinamica do loop de
velocidade, no entanto, se o ganho
proporcional for muito grande ou o
tempo integral for muito pequeno, pode
ocorrer oscilagdo e overshoot do
sistema; Se o ganho proporcional for
muito pequeno, pode ocorrer oscilagio

20.0

0.200s

5.00Hz

20.0
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

Tempo integral | estavel ou deslocamento de
P03.04 do loop de velocidade. 0.200s (@]
velocidade 2 | Os parametros P03.00-P03.05 séo
aplicaveis apenas ao modo de controle
vetorial. Abaixo da frequéncia de
comutagdo 1 (P03.02), os parametros
PI do loop de velocidade sdo: P03.00 e
P03.01. Acima da frequéncia de
comutagdo 2 (P03.05), os parametros
Pl do loop de velocidade s&o: P03.03 e
P03.04. Os parametros Pl sdo obtidos
de acordo com a mudanca linear de
dois grupos de parametros. Veja a

figura a seguir.

AP! parameter
P03.00, P03.01

1
|
Frequéncia de . P03.03, P03.04
! Output frequency f 10.00H
P03.05 | ponto alto para L | put frequency O
x P0302 P03.05 v
comutacao

Os parametros Pl tém uma relagdo
estreita com a inércia do sistema.
Ajuste os parametros Pl dependendo
das diferentes cargas para atender a
varias demandas.

Faixa de ajuste de P03.00 e P03.03:
0-200.0

Faixa de ajuste de P03.01 e P03.04:
0.000-10.000s

Faixa de configuragéo de
P03.02:0.00Hz—P03.05

Faixa de configuracéo de P03.05:
P03.02-P00.03 (frequéncia maxima de
saida)

Filtro de saida
P03.06 de loop de 0-8 (correspondente a 0-28/10ms) 0 O

velocidade
Coeficiente de | O coeficiente de compensacédo de
compensagdo | deslizamento é usado para ajustar a

P03.07 100% O
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Cod|g<3 da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
de deslizamento| frequéncia de deslizamento do controle
de vetorial e melhorar a precisdo do
eletromovimento| controle de velocidade do sistema.
de controle | Ajustar o parametro corretamente pode
vetorial controlar o erro de estado estacionéario
Coeficiente de | da velocidade.
compensacdo | Faixa de configuragéo: 50% a 200%
P03.08 |de deslizamento 100% O
do freio do
controle vetorial
Coeficiente | Observagéo:
P03.09 percentual de | < Os d?IS codigos de fungal\oAafgtam a 1000 o
loop de corrente velocidade de resposta dinamica e a
P precisdo do controle do sistema.
Geralmente, vocé ndo precisa
. modificar os dois c6digos de fungéo.
. Coeficiente < Os parametros P03.09 e P03.10 sédo
P03.10 |[integral de loop S N 1000 (@]
de corrente | aplicaveis apenas a VCS 0
(P00.00=0).
Faixa de configuracdo: 0-65535
O cédigo de fungdo é usado para
habilitar o modo de controle de torque e
definir o método de ajuste de torque.
0: O controle de torque é invélido
1: Torque de ajuste do teclado (P03.12)
2: All
) 3: A2
P03.11 ajugzt?jiot:rzue 413 0 o
5: Frequéncia de pulso HDI
6: Torque de varias etapas
7: Comunicacéo Modbus
8-10: Reservado
Nota: Métodos de configuracdo 2-7,
100% correspondem a 3 vezes a
corrente nominal do motor.
Torque definido | Faixa de  configuragdo: -300,0%
P03.12 através do —300,0% (da corrente nominal do| 50.0% @]
teclado motor)
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superior de

configuragdo dos limites superiores de

Cod|g<3 da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
Tempo do filtro
P03.13 |de referéncia de| 0.000-10.000s 0.100s @]
torque
Configurando a
fonte de
frequénciado |0: Teclado (P03.16 define o valor
P03.14 limite stiperior quando P03.14=1; P03.17 define o 0 o
de rotacéo para | valor quando P03.15=1)
frente no 1: All
controle de 2: AI2
torque 3:AI3
Configurando a | 4: Frequéncia de pulso HDI
fonte de 5: Configuragdo em vérias etapas
frequéncia do | 6: Comunicacé@o Modbus
limite superior | 7-9: Reservado
P03.15 de rotagdo Nota: Definir os métodos 1-9, 100% 0 o
reversa no correspondem & frequéncia maxima.
controle de
torque
Teclado de
frequéncia de
limite superior
de rotacéo para
P03.16 | frente definido . . 50.00H O
através do Estes cédigos de fungdo sdo usados z
teclado no para definir os limites superiores de
frequéncia. 100% correspondem a
controle de ~ o )
torque frequéncia méxima. P03.16 defme_ o
Frequéncia de valor quando P03.14=1; P03.17 define
. . o valor quando P03.15=1.
limite supe~nor Faixa de configuragéo: 0.00Hz—P00.03
de rotacao (frequéncia méaxima de saida)
reversa definida 50.00H
P03.17 . O
através do z
teclado no
controle de
torque
Configurando a | Esses cédigos de fungdo sdo usados
P03.18 fonte do limite | para  selecionar as fontes de 0 O
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Coédigo da L ~ i
g~ Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
torque torque eletromotriz e de frenagem.
eletromotriz | 0: Frequéncia do limite superior de
configuragdo do teclado (P03.20
conjuntos P03.18 e P03.21 conjuntos
P03.19)
1. All
Definir a fi
e |n|r'a.0nte 20 AI2
do limite 3 A3
P03.19 superior do ) . 0 O
bindrio d 4: Frequéncia de pulso HDI
fmano N 5: Comunicagéo Modbus
renagem 6-8: Reservado
Nota: Definindo os métodos 1-8, 100%
correspondem a trés vezes a corrente
do motor.
Limite superior
de torque
P03.20 eletromotriz 180.0% (@]
definido através | Os cédigos de fungdo séo usados para
do teclado definir os limites de torque.
Limite superior | Faixa de configuragdo: 0,0-300,0% (da
do torque de | corrente nominal do motor)
P03.21 frenagem 180.0% (@]
definido através
do teclado
Coeficiente de | Usado quando o AM esta no controle
enfraquecimento| de enfraquecimento do fluxo.
P03.22 na zona de Os codigos de fungdo P03.22 e P03.23 0.3 O
poténcia sdo vélidos em poténcia constante. O
constante motor entra no estado de
enfraquecimento do fluxo quando o
motor funciona acima da velocidade
Ponto de .
. nominal. Altere a curva de
enfraquecimento| . .
mais baixo n enfraquecimento do fluxo modificando o
P03.23 ais baixo na coeficiente de controle de | 20% O
zona de -
A enfraquecimento do fluxo. Quanto
poténcia . - .
maior o coeficiente, mais ingreme a
constante

curva, menor o coeficiente e mais
suave a curva.
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

Flux-weakening
coefficient of motor

) 01
|10
. 20

| f
Min. flux-weakening limit of motor
Faixa de configuracdo de P03.22:
0.1-2.0
Faixa de configuracéo de P03.23: 10%
—100%
P03.24 defina o volume méximo de
saidatage do VFD. Defina o valor de

P03.24 |Limite de tensdo . 100.0% o
acordo com as condigdes no local
Faixa de configuragéo: 0,0-120,0%
A pré-excitagdo é realizada para o
motor quando o VFD é iniciado. Um
Tempo campo magnético é construido dentro
P03.25 |pré-emocionant | do motor para melhorar o desempenho | S 0.300 O
e do torque durante o processo de
partida.
O tempo de presa: 0,000—-10,000s
Ganho
proporcional
P03.26 de 0-8000 1200 O
enfraquecimen
to do fluxo
Selegéo de
exibicéo de

. 0: Exibir no valor real
P03.27 velocidade no o " = 0 (@]
1: Exibir no valor de configuragéo
controle
vetorial
Coeficiente de
compensacao
de atrito
estatico

P03.28 0.0-100.0% 0.0% O
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Cod|g<3 da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
Coeficiente de
Po3.29 | COMPENSALAO | 4 100.09% 0.0% o
de atrito
dinamico
Grupo P04 Controle SVPWM
COdlg? da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
funcéo
Este grupo de cédigos de fungéo define a
curva V/IF do motor 1 para atender as
necessidades de diferentes cargas.
0: Curva V/F em linha reta; aplicavel a
cargas de torque constante
1: Curva V/F multiponto
2: Curva V/F de torque (poténcia de 1,3)
3: Curva V/F de torque (poténcia de 1,7)
4: Curva V/F de torque para baixo
(poténcia de 2,0)
As curvas 2—4 sdo aplicaveis as cargas de
torque, como ventiladores e bombas de
agua. Vocé pode ajustar de acordo com
X _ | as caracteristicas das cargas para obter o
Configuragdo melhor desempenho.
P04.00 | dacurva VIF 5. VIF personalizado (separagdo V/F); 0 ©
do motor 1

neste modo, V pode ser separado de f e f
pode ser ajustado através do canal de
ajuste de frequéncia definido por P00.06
ou do canal de ajuste de tenséo definido
por P04.27 para alterar as caracteristicas
da curva.

Nota: Na figura a seguir, Vb é a tensdo
nominal do motor e fb é a frequéncia
nominal do motor.

Output voltage
W =mm e

Torque step-down V/F curve (1.3 order)
Torque step-down V/F curve (1.7 order)
Torque step-down V/F curve (2.0 order)

Linear type

1
Sauare Pe I ouiput frequency
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

Aumento de | Para compensar as caracteristicas de
P04.01 torque do | torque de baixa frequéncia, vocé pode | 0.0% (@]
motor 1 fazer alguma compensacdo de reforco
para a tensdo de saida. P04.01 é relativo
a tensdo maxima de saida Vb.
P04.02 define a porcentagem de
frequéncia de corte do aumento de torque
manual para a frequéncia nominal do
motor fb. O aumento de torque pode
melhorar as caracteristicas de torque de
baixa frequéncia do SVPWM.
Vocé precisa selecionar o aumento de
torque com base na carga. Por exemplo,
uma carga maior requer um aumento de
torque maior, no entanto, se o aumento de
torque for muito grande, o motor
funcionard com superexcitagdo, o que
pode causar aumento da corrente de
Cortede |gaida e superaquecimento do motor,
poagz | dumento de | giminuindo assim a eficiéncia. 20.0% o
torque do | Gyando o aumento de torque é definido
motor 1 | como 0.0%, o VFD é um aumento
automatico de torque.
Limite de corte do aumento de torque:
Abaixo desse limite de frequéncia, o
aumento de torque é valido, exceder esse
limite invalidard o aumento de torque.

Output voltage
e R D

Vs Output

frequency
L

feuton

Faixa de ajuste de P04.01: 0.0%:
(automatico) 0.1%—-10.0%

Faixa de ajuste de P04.02: 0.0%-50.0%
Ponto de | Quando P04.00 =1 (curva V/F de vérios
frequéncia | pontos), vocé pode definir a curva V//F

P04.03 0,00 Hz @)
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Cod|g<3 da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
VIF 1do | através de P04.03—P04.08.
motor 1 Output voltage
V/F 100.0% Vpf- = = = = = = = =
posos4 | Fomode © 0.0% o
tenséo 1 do V2
Output
o vil_2 N
Ponto de T 2 838 1
P04.05 frequéncia 2 | A curva V/F é geralmente definida de 0,00 Hz ©
do motor 1 | acordo com as caracteristicas de carga do
VIF motor.
Observacgao: V1<V2<V3, f1<f2<f3.
P04.06 te':r"lzgt(;):fio Tensd@o muito alta para baixa frequéncia 0.0% O
motor 1 | causara superaquecimento ou ds ao
VIE motor e causarqd travamento de
sobrecorrente do VFD ou protecéo contra
P04.07 fr:qofgiciz 3 | sobrecorrente. 0,00 Hz o
domotor 1 | Faixa de configuragdo de P04.03:
0.00Hz—P04.05
Faixa de ajuste de P04.04, P04.06 e
P04.08: 0.0%-110.0% (da tensdo nominal
VIE do motor)
P04.08 |voltage ponto| Faixa  de  ajuste de  P04.05:| 0% o
3 do motor 1 | P04.03-P04.07
Faixa de ajuste de P04.07:
P04.05-P02.02 (da frequéncia nominal do
motor)
Este coédigo de fungdo é usado para
compensar a mudanca de velocidade de
rotagdo do motor causada pela mudanca
Ganho de | de carga no modo de controle SVPWM e,
compensagdo| assim, melhorar as caracteristicas
P04.09 . de mecanicas do m?tor‘. Vocé . precisa 100.0% o
deslizamento | calcular a frequéncia nominal de
V / F do motor| deslizamento do motor da seguinte forma:
1 Af=fb-nxp/60
Dos quais, fb é a frequéncia nominal do
motor, correspondendo ao coédigo de
fungdo é P02.02. n é a velocidade nominal
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Coédigo da ’ -
g~ Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
de rotagdo do motor, correspondendo ao
codigo de fungdo P02.03. p é o nimero de
pares de pélos do motor. 100.0%
corresponde a frequéncia nominal de
deslizamento Af do motor.
Faixa de configuragéo: 0,0-200,0%
Fator de
controle de | No modo de controle SVPWM, o motor,
ibragédo de i
P04.10 Vi Q espfamglmente 0 motor dg ~grande 10 o
baixa poténcia, pode sofrer oscilagdo de
frequéncia do| corrente em certas frequéncias, o que
motor 1 pode causar funcionamento instavel do
Fator de motor ou até mesmo sobrecorrente do
controle de | VFD. Vocé pode ajustar os dois codigos
ibracdo de | de funcdo corretamente para eliminar
po4.11 | VOrac unga P m 10 o
alta esse fenémeno.
frequéncia do| Faixa de ajuste de P04.10 e P04.11:
motor 1 0-100
Limiar de |Faixa de configuragdo de P04.12:
I 0.00Hz-P00.03 (frequéncia maxima de .
P04.12 clontroﬂe de ) (freq 30.00 o
vibragdo do | saida) Hz
motor 1
0: Desativar
: 1: Operagao automatica de economia de
Funcionament| .
energia
o com
P04.26 K No estado de carga leve, o motor pode 0 €]
economia de | . ~ .
. ajustar a tenséo de saida
energia . )
automaticamente para obter economia de
energia.
Selecione o volume de saidatage canal de
configuracéo na separacgao da curva V/F.
0: Teclado (A tensdo de saida €
voltage Canal| determinada por P04.28)
P04.27 de 1 All 0 @)
configuragéo | 2: Al2
3: AI3
4: |DH
5: Velocidade de varias etapas

-62-



VFD da série Goodrive20

Lista de parametros de funcéo

Coédigo da ’ -
g - Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
6: PID
7: Comunicagdo Modbus
8-10: Invertido
Nota: Métodos de ajuste 1-7, 100%
correspondem a tensdo nominal do motor.
Tensdo O 'codlgo de funcdo é a conflguragaCf
definida digital de voltagem quando “teclado" é
P04.28 . selecionado como o canal de | 100.0% O
através do ¥ ~ =
teclado configuracéo de tenséo.
Faixa de configuragao: 0,0%-100,0%
Tempo de | O tempo de aumento de tenséo indica o
P04.29 aumento de | tempo necessario para o VFD acelerarda | s5.0 O
tensdo tensdo de saida minima para a tensédo de
saida maxima.
O tempo de diminui¢&o da tenséo indica o
Tempo de -
Lo tempo necessario para o VFD desacelerar
P04.30 |diminuigdo de = . fui ~ s 5.0 O
" da tensdo de saida maxima para a tenséo
tensdo . L
de saida minima.
Faixa de configuragéo: 0,0-3600,0s
Tensa - funcao sa
P04.31 ens,ao de Oslclodlgos‘ dg ungao §ao u§ad0§ para 100.0% o
saida definir os limites superior e inferior da
tenséo de saida.
T R
Vset !
1
1
v 1
Tensa min Q
posgp | lensdode PNET 0.0% o
saida minima
Faixa de ajuste de P04.31:
P04.32-100.0% (da tensdo nominal do
motor)
Faixa de ajuste de P04.32: 0.0% — P04.31
(da tens&@o nominal do motor)
Coeficiente | O cddigo de fungéo é usado para ajustar a
de tensdo de saida do VFD no modo
P04.33 | enfraguecim | SVPWM durante o enfraquecimento do| 1.00 @]
ento na fluxo.
zona de Nota: Este parametro é invalido no modo
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

poténcia | de torque constante.
constante Ve Output Volage (P04.33-1.00)*Vb

| Output frequency f

o 2

Faixa de ajuste de P04.33: 1.00-1.30

Grupo P05 Terminais de entrada

COdlg? da Nome Descrigdo Padrédo | Modificar
funcéo
Tino de 0: HDI é a entrada de pulso de alta
P05.00 p velocidade. Veja P05.50-P05.54. 0 @]
entrada HDI

1: HDI é entrada digital
Selecdo de | Nota: S1-S4, HDI s3o os terminais
P05.01 | fungéo dos | superiores na placa de controle e P05.12 1 ©

terminais S1 | pode ser usado para definir as funcées de
Selecéo de | g5_gg.

P05.02 fungdo dos | . gem funcdio 4 €]
termlnfius S2 | 1: corrida para a frente
Selegdo de | 5. Fyncionamento reverso
P05.03 f“”?a‘? de 3: Controle running de 3 fios 7 ©
terminais S3 | . .
— 4: Jogging para a frente
Selecéo de ) .
M 5: Jogging reverso
P05.04 fungédo dos . 0 o
. 6: Costa para parar
terminais S4 o
— 7: Redefinicéo de falha
Selegao de 8: Pausa em execucéo
P05.05 | funcaodos | > ¢ 0 o
. 9: Entrada de falha externa
terminais S5 A
= 10: Aumento de frequéncia (UP)
Selecéo de . Diminuicio de f &ncia (DO
P05.06 funcao dos ll: Dlmlnglgao e requer_w(:ni(D~ WN) 0 o
terminais s6 | 12 L|rnp_ar_ ) conflgurAaQa_o de
Selecio de aumento/dlml_nuu;ao de freq.uenC|a
P05.07 fungéo dos 13: Alternancia entre a configuracéo A e a 0 o

terminais S7 | configuracéo B

Selecdo de 14: Alternancia entre a configuragéo de
P05.08 funcao dos combinag&o e a configuragdo A 0 o
terminais S8 | 15: Alternancia entre a configuragéo de
Selegio de | combinagdo e a configuracéo B

funcdo de |16: Terminal de velocidade de varias

P05.09
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

terminais HDI| etapas 1

17: Terminal de velocidade de varias
etapas 2

18: Terminal de velocidade de varias
etapas 3

19: Terminal de velocidade de varias
etapas 4

20: Pausa de velocidade em vérias etapas
21: Selegéao de tempo ACC/DEC 1

22: Selegao de tempo ACC/DEC 2

23: Reinicializagé@o simples da parada do
PLC

24: Pausa simples do PLC

25: Pausa de controle PID

26: Pausa de frequéncia oscilante (parar
na frequéncia atual)

27: Redefinicdo de frequéncia oscilante
(retornar a frequéncia central)

28: Reinicializagéo do contador

29: Controle de torque desativado

30: ACC/DEC desativado

31: Gatilho de contador

32: Reservado

33: Limpe a configuracéo de
aumento/diminuicao de frequéncia
temporariamente

34: Freio DC

35: Reservado

36: Comandos alternam para o teclado
37: Interruptores de comando para o0s
terminais

38: Interruptores de comando para
comunicagéo

39: Comando pré-excitante

40: Zere a quantidade de consumo de
energia

41: Manter a quantidade de consumo de
energia

42: Parada de emergéncia
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

43-60: Reservado

61: Comutagéao de polaridade PID

62-63: Reservado

Quando o terminal atua como selecéo de
tempo ACC/DEC, vocé precisa selecionar
quatro grupos de tempo ACC/DEC por
meio de combinagdes de estado desses
dois terminais.

Configura|
Termin|Termin| c&o de
all al 2 tempo
ACC/DEC
DESLI |DESLIG|ACC/DEZ| P00.11/
GADO | ADO | tempo 1 P00.12
DESLIG|ACC/DEZ| P08.00/
ADO | tempo 2 P08.01
DESLI EM ACC/DEZ| P08.02/
GADO tempo 3 P08.03
ACC/DEZ| P08.04/
tempo 4 P08.05
Faixa de ajuste de P05.01-P05.09: 0-63
O c6digo de funcéo é usado para definir a
polaridade dos terminais de entrada.
Quando um bit é 0, o terminal de entrada
& positivo.
Polaridade do| Quando um bit é 1, o terminal de entrada
P05.10 | terminal de | € negativo. 0x000 e}
entrada BITg | [BIT7] | BITH| | [BITS)
IDH S8 S7 S6 S5
BIT3 | BIT2 |[BIT1
S4 S3 S2 S1
Faixa de configuracéo: 0x000—Ox1FF
O c6digo de funcéo é usado para definir o
Tempo de |tempo de filtro para S1-S8 e HDI. Em
P05.11 filtro de casos de forte interferéncia, aumente o | S 0.010 O
entrada digital| valor para evitar mau funcionamento.
0.000-1.000s

Parametros

EM

EM EM
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

0x000-0x1FF (O: Desativar, 1: Ativar)
BITO: Terminal virtual S1

BIT1: terminal virtual S2

BIT2: terminal virtual S3

BIT3: Terminal virtual S4

BIT4: Terminal virtual S5
Configuracéo | BIT5: Terminal virtual S6

P05.12 do terminal | BIT6: Terminal virtual S7 0x000 (€}
virtual BIT7: Terminal virtual S8

BIT8: Terminal virtual HDI

Observacdo: depois que um terminal
virtual for ativado, vocé podera alterar o
estado do terminal somente no modo de
comunicagdo com o enderego de
comunicagéo 0x200A.

O codigo de fungéo é usado para definir o
modo de controle do terminal.

0: controle de 2 fios 1, a habilitagio
consistente com a diregao. Este modo é
amplamente utilizado. O comando do
terminal FWD/REV definido determina a
direcéo de rotagdo do motor.

| REV) G

—FWD
K OFF | OFF | Stopping

Forward

—| REV on [oFF | Fomerd

OFF | on | Reverse

Modo de com unning
P05.13 controle de ON | ON | Hoon 0 o

terminal 1: controle de 2 fios 2, a habilitagéo
separada da diregdo. Neste modo, FWD é
o terminal de ativagéo. A diregdo depende
do estado REV definido.

Running
FWD| REV command

5
El
E]

Stopping

Forward

—REV o |orF | Fomed

OFF | ON | Stopping

L£OoM

ON | oN | Reverse
running
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

2: controle de 3 fios 1; Este modo define
S;, como o terminal de habilitagdo, e o
comando em execugdo é gerado pelo
FWD, enquanto a dire¢cdo é controlada
pelo REV. Durante a execucao, o terminal
S;, precisa ser fechado e o terminal FWD
gera um sinal de borda ascendente, entdo
o VFD comeca a funcionar na direcdo
definida pelo estado do terminal REV; o
VFD precisa ser interrompido
desconectando o terminal S;,.

Durante a corrida, o controle de diregdo é

0 seguinte:
S, REV Dire(;léo Direcéo
anterior atual
LIGAD DESLIG | Avancar | Inverter
(0] ADO-LI Inverter | Avancar
GADO
LIGADO | Inverter | Avancar
LIGAD —
(0] DESLIG | Avancar | Inverter
ADO
LIGAD | LIGADO
0O — Desacelerar para
DESLI DESLIG parar
GADO ADO

S controle de 3 fios, FWD: Avanco para
frente, REV: Funcionamento reverso

3: controle de 3 fios 2; Este modo define
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

Si» como o terminal de habilitacdo, e o
comando em execugéo é gerado por FWD
ou REV, mas a diregdo é controlada por
FWD e REV. Durante a execugdo, o
terminal S, precisa ser fechado e o
terminal FWD ou REV gera um sinal de
borda ascendente para controlar o
funcionamento e a dire¢éo do VFD; o VFD
precisa ser interrompido desconectando o

terminal S;,.
SB1
=
— FWD
sB2
LT sin
—
— REV
SB3
com
Sin FWD REV Direcédo
DESLIGAD LIGAD Avancar
o
LIGA O—LIGAD
Do (0] DESLIG Inverter
ADO
LIGADO | DESLI | Avancar
LIGA DESLIGAD GADO
DO o —LIG | Inverter
ADO
LIGA ! ! Desacele
DO —~ rar para
DESLI| 1 / afar
GADO i

S;,: controle de 3 fios, FWD: Avango para
frente, REV: Funcionamento reverso

Observacédo: Para 0 modo de execugao
controlado por 2 fios, quando o terminal
FWD/REV é valido, se o VFD parar devido
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Cod|g<3 da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
a um comando de parada fornecido por
outra fonte, o VFD néo ser& executado
novamente ap6s o comando de parada
desaparecer, mesmo que o terminal de
controle FWD/REV ainda seja valido. Para
fazer o VFD funcionar, vocé precisa
acionar o FWD/REV novamente, por
exemplo, parada de ciclo Gnico do PLC,
parada de comprimento fixo e parada
STOP/RST vdlida durante o controle do
terminal. (Veja P07.04).
Pos.14 | Alrasode S0000| ©
ativagdo S1
Atraso de
P05.15 |desligamento S 0.000 (@]
S1
Pos.16 | Alasode s0000| O
ativacdo S2
Atraso de
P05.17 |desligamento| O cédigo de fungdo define o tempo de | S 0.000 O
S2 atraso correspondente & mudanca de
Atraso de | nivel elétrico quando os terminais de
P05.18 ativacdo do | entrada programaveis sdo ligados para | S 0.000 (@]
S3 desligar.
Atraso de
P05.19 |desligamento|  Sielectrifal level $0.000 o}
do S3 Si valid Linvalid M—I invalid
pos20 | Alasode Shem” i 0.000s | ©
ativagcdo S4
Atraso de | Faixa de configuragdo: 0,000-50,000s
P05.21 |desligamento 0.000s (@]
S4
Atraso de
P05.22 ativagao do 0.000s
S5
Atraso de
P05.23 |desligamento 0.000s
S5
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Atraso de
P05.24 ativacdo do 0.000s
S6
Atraso de
P05.25 |desligamento 0.000s
S6
Atraso de
P05.26 ativagdo do 0.000s
S7
Atraso de
P05.27 |desligamento 0.000s
S7
Atraso de
P05.28 ativagao do 0.000s
S8
Atraso de
P05.29 |desligamento 0.000s
S8
IDH
P05.30 Atraso de 0.000s O
ativagao
IDH
P05.31 atraso de 0.000s O
desligamento

P05.32 Limite inferior All é definido pelo potenciémetro| 0.00V (@]

All P . . .
C dfe — analdgico, Al2 é definido pelo terminal de
on |gura§ao controle Al2 e AI3 é definido pelo terminal
po5.33  |COTESPONYEN 4o controle Al3. 0.0% o
te do limite . < X =
- O codigo de fungéo define a relagéo entre
inferior de All ~ -
— a tensdo de entrada analdgica e seu valor
Limite definido correspondente. Se a tensdo de
P05.34 | superior de . p ’ . 10.00V O
AlL entrada analégica exceder o valor minimo
- — ou maximo de entrada definido, o VFD
Configuragéo . o -
contard no minimo ou maximo.
corresponden .
te de Quando a entrada analdgica é a entrada
P05.35 o limite de corrente, a tensdo correspondente de | 100.0% o
. 0-20 mA é 0-10V. Em casos diferentes, o
superior de X
AlL valor nominal correspondente de 100,0%
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COdlg? da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
Tempode |é diferente. Consulte o aplicativo para
P05.36 filtro de | obter informagdes detalhadas. 0.100s O
entrada All | Tempo do filtro de entrada: este
Limite inferior| parametro é usado para ajustar a
P05.37 de sensibilidade da entrada anal6gica. | 0.00V O
Al2 Aumentar o valor corretamente pode
Configuragéo | aumentar ~a  anti-interferéncia  do
P05.38 corresppn_den anal(’?g-i(-:o, mas enfraqu_ecer al 9o0% o
te do limite | sensibilidade da entrada anal6gica
inferior de Al2| Observagdo: All suporta entrada de
Limite 0-10 V e AI2 suporta entrada de 0-10 V
P05.39 | superiorde |ou 0-20 mA, quando AI2 seleciona | 10.00V O
Al2 entrada de 0-20 mA, a tensdo
Configuragdo | correspondente de 20 mA é 10V. AI3
corresponden | pode suportar a saida de -10V—+10V.
P05.40 tgd.e A figura a seguir ilustra diferentes | 14 oo o
olimite | aplicacdes:
superior de
AI2 A CEgenans
Tempo de 100% = = === A
P05.41 filtro de 1 0.100s @]
entrada Al2 :
Limite inferior s 2 1'0\/9 10.00
P05.42 de LA fma ™ v e}
Al3 |
Configuragdo|  “——--—+ -100%
corresponden -100.0
POS.43 1 e doplimite ) ) . % ©
inferior de Al3 Faixa de configuracdo de P05.32:
Valor médio | Z00V-P05.34
P05.44 de Al3 Faixa de configuragdo de P05.33 e| 0.00V (@]
. — P05.35: -100.0%-100.0%
Configuracdo| 5y de configuragio de P05.34:
PO5.45 intermediaria P05.32-10.00V 0.0% o
corresponden| Faixa  de  ajuste  de  P05.36:
tede AI3 | 0.000s-10.000s
Limite Faixa de configuragdo de P05.37:
P05.46 | superior de | 0.00V-P05.39 10.00v O
Al3
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fungéo
Configuragédo | Faixa de configuracdo de P05.38 e
corresponden| P05.40: -100.0% —100.0%
te de Faixa de ajuste de P05.39:
P05.47 o limite P05.37-10.00V 100.0% O
superior de | Faixa de ajuste de P05.41:
Al3 0.000s-10.000s
Faixa de configuracdo de P05.42:
-10.00V-P05.44
Faixa de configuragdo de P05.43, P05.45
e P05.47: -100.0% —+100.0%
Tgmpo de Faixa de ajuste de P05.44:
P05.48 filtro de P05.42—P05.46 0.100s @]
entrada Al3 | Faixa de  ajuste  de  P05.46:
P05.44-10.00V
Faixa de ajuste de P05.48:
0.000s-10.000s
Frequéncia
AT . 0.000
P05.50 | limite inferior | 0,000 kHz — P05,52 Khz (@]
do IDH
Configuragéo
corresponden
te da
P05.51 | configuragéo | -100.0%-100.0% 0.0% (@]
de baixa
frequéncia
HDI
Frequéncia
P05.52 |limite superior| P05.50-50.000 kHz 00 o
do IDH
Configuracéo
corresponden
te da
P05.53 . -100.0%-100.0% 100.0% O
frequéncia
limite superior
do IDH
Tempo do
filtro de
P05.54 entrada de | S 0.000-10.000 0.100s O
frequéncia
HDI
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Grupo P06 Terminais de saida

Cédigo da
funcéo

Nome

Descrigéo

Padréao

Modificar

P06.01

Tipo de saida
Y1

P06.03

Saida RO1

P06.04

Saida RO2

0: Invélido

1: Em operacéo

2: Operagéo de rotacéo para frente
3: Operacéo de rotagdo reversa
4: Operagéo de jogging
5: A falha do VFD

6: Teste de grau de frequéncia FDT1

7: Teste de grau de frequéncia FDT2

8: Chegada de frequéncia

9: Em operagéo de velocidade zero (saida
em estado de execugao)

10: Chegada da frequéncia do limite
superior

11: Chegada de frequéncia de limite
inferior

12: Pronto para operacéo

13: Pré-magnetizagdo

14: Pré-alarme de sobrecarga

15: Pré-alarme de subcarga

16: Concluséo da etapa simples do PLC
17: Concluséo do ciclo PLC simples

18: Definindo a chegada do valor de
contagem

19: Chegada do valor de contagem
definido

20: Falha externa vélida

21: Saida de velocidade zero (saida nos
estados de execucédo e parada)

22: Chegada em tempo de execucéo

23: Saida de terminais virtuais de
comunicacg@o Modbus

24-25: Reservado

26: Estabelecimento da tensdo do
barramento CC

27-30: Reservado

P06.05

Selegédo de
polaridade do

O c6digo de funcéo é usado para definir a
polaridade dos terminais de saida.

0x00

-74-




VFD da série Goodrive20 Lista de parametros de funcéo

Cod|g<3 da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
terminal de | Quando o bit é definido como 0, o terminal
saida de saida é positivo.
Quando o bit é definido como 1, o terminal
de saida é negativo.
BIT3 BIT2 BIT1] BITO
RO2 RO1 |[Reservado | Y1
Faixa de configuragéo: 0x00—0x0F
Pos.op | Aas0de | ade configuracdo: 0,000-50,0008 0.000s o
ativacdo Y1
Atraso de
P06.07 |desligamento | Faixa de configuragéo: 0,000-50,000s 0.000s (@]
Y1
P06.10 Atraso de O codigo de fungéo define o tempo de | 0.000s O

ativacdo RO1

atraso correspondente as mudangas de

Atraso de el elétri d inais d
P06.11 |desligamento n|\{e eletrico q};ar? ° Of telrmlnals © | 0.000s O
RO1 saida programaveis sdo ligados ou
Atraso de desligados.

RO electric level

P06.12 | ativagéo do ‘] 0.000s O

RO2 H v T
RO valid __jInvalid %

Atraso de e 5w::‘r;;n - L] Swdwleclr’;;ﬂ
P06.13 |desligamento| rois ge configuragaio: 0.000-50.000s 0.000s O
do RO2
P06.14 Saida AO1 | 0: Frequéncia de execugédo 0 O

1: Frequéncia de configuragdo

2: Frequéncia de referéncia da rampa

3: Velocidade de rotagéo de
funcionamento (100% correspondem a
velocidade correspondente a frequéncia
maxima de saida)

; 4: Corrente de saida (100%

P06.15 Saida AO2 0 @]
correspondem ao dobro da corrente
nominal do VFD)

5: Corrente de saida (100%
correspondem ao dobro da corrente
nominal do motor)

6: Tenséo de saida (100% correspondem
a 1,5 vezes a tenséo nominal do VFD)
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Cod|g<3 da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
7: Poténcia de saida (100%
correspondem ao dobro da poténcia
nominal do motor)
8: Torque definido (100% correspondem
ao dobro do torque nominal do motor)
9: Torque de saida (valor absoluto, 100%
correspondem ao dobro do torque
nominal do motor)
10: Entrada All
11: Entrada Al2
12: Entrada AI3
13: Entrada HDI de pulso de alta
velocidade
14: Valor 1 definido através de
comunicagéo Modbus
15: Valor 2 definido através de
comunicagéo Modbus
16-21: Reservado
22: Corrente de torque  (100%
correspondem ao triplo da corrente
nominal do motor)
23: Frequéncia de referéncia da rampa
(com sinal)
24-30: Reservado
Limite inferior
P06.17 | da saida do 0.0% O
AO1 Os codigos de fungéo definem a relagdo
Saida entre o valor de saida e a saida analégica.
P06.18 corresponden Quando o vgl_or de S’aida exced_e .o 0.00V o
te do AO1 ao | intervalo permitido, a saida usa o limite
limite inferior | inferior ou superior.
Limite Quando a saida analbgica é a saida de
P06.19 superior da | corrente, 1 mA é igual a 0,5 V. 100.0% O
saida do AO1| Em casos diferentes, a saida anal6gica
Saida correspondente de 100% do valor de
P06.20 corresponden| saida ¢é diferente. 10,00V o
te do AO1 ao
limite superior
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Cod|g<3 da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
Tempo de aoh 10V (2omA)
P06.21 |filtro de saida 0.000s (@]
AO1
Limite inferior
P06.22 da saida do 0.0% 100.0% 0.0% O
AO2 Faixa de configuragdo de P06.17
Saida -100.0% —_P06.19
P06.23 corresponden| Faixa de configuragdo de P06.18 0.00V o
te do AO2 ao | 0.00V-10.00V
limite inferior | Faixa de configuragdo de P06.19
Limite P06.17-100.0%
P06.24 superior da | Faixa de configuragdo de P06.20: | 100.0% (@]
saida do AO2| 0.00V-10.00V
Saida Faixa de ajuste de P06.21:
corresponden| 0.000s-10.000s
P06.25 te do AO2 ao | Faixa de configuragdo de P06.22: 10.00v ©
limite superior| -100.0% —_P06.24
Faixa de configuragdo de P06.23:
0.00V-10.00V
Tempo do Faixa de configuragdo de P06.24:
P06.26 |filtro de saida —PO.G'ZZ_lOO'O% ) ~ 0.000s O
do AO2 Faixa de configuragcdo de P06.25:
0.00V-10.00V
Faixa de ajuste de P06.26
0.000s-10.000s
Grupo P07 IHM
Cédlg? da Nome Descrigédo Padrédo | Modificar
funcéo
0-65535
Quando vocé define o cédigo de fungéo
para um numero diferente de zero, a
protecéo por senha é ativada.
P07.00 Senh,aldo Se vocé definir o cédigo,dle fungéo comc,) 0 o
usuario 00000, a senha do usuario anterior sera

apagada e a protegdo por senha sera
desativada.

Depois que a senha do usuério for
definida e entrar em vigor, vocé n&o
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

podera entrar no menu de parametros se
inserir uma senha incorreta. Lembre-se de
sua senha e salve-a em um local seguro.
Depois de sair da interface de edigdo do
cédigo da fungédo, a funcdo de protecdo
por senha é ativada em 1 minuto. Se a
protecdo por senha estiver ativada,
"0.0.0.0.0" é exibido quando vocé
pressiona a novamente
para entrar na interface de edicdo do
cédigo de funcéo. Vocé precisa inserir a
senha de usuério correta para entrar na
interface.

Observagédo: restaurar o valor padréo
pode excluir a senha do usuério. Tenha
cuidado ao usar esta fungo.

0: Sem operagéo

1: Carregue o parametro de fungéo local
para o teclado

2: Baixe o parametro de fungéo do teclado
para o endereco local (incluindo os
parametros do motor)

3: Baixe o parametro de fungéo do teclado
para o endereco local (excluindo o
parametro do motor do grupo P02 e P12)
4: Baixe os parametros de funcéo do
Coépiade | teclado para o endereco local (somente
parametro | para o parametro do motor do grupo P02
e P12)

Nota: Depois que o parametro é definido
como 1, 2, 3 ou 4 e a operagdo €
executada, o parametro é
automaticamente restaurado para 0. Os
parametros carregados ou baixados néo
incluem os do grupo P29 (parametros de
fungdo de fabrica). A funcdo é vélida
apenas para o teclado externo opcional
com a fungéo de copia de parametros.

P07.01
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Coédigo da ’ -
g~ Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
0x00-0x27
Lugar das unidades: Funcdo da [tecla
QUICK/JOG
0: Sem funcéo
1: Jog
2: Alterne o estado de exibicdo por meio
da tecla shift
3: Alterne entre FWD e REV rotativo
— 4: Limpe a configuragdo PARA
CIMA/PARA BAIXO
P07.02 ~ 5: Costa para parar 0x01 (€]
fungdo da .
6: Alterne os canais de comando em
tecla .
sequéncia
7: Modo de comissionamento rapido (com
base no parametro ndo padréo)
Dezenas de lugares: Selecao de bloqueio
de teclas
0: Chaves desbloqueadas
1: Blogueie todas as chaves
2: Bloqueie parte das teclas (apenas para
bloguear | a chave| PRG/ESC)
i ni | P07.02 =
Sequéncia de Quf'mdo o unl(zo ‘ugar de PO ON 6,
- defina a sequéncia de comutagdo dos
comutacédo de i -
. canais de comando em execucdo
canais de ressionando esta tecla
P07.03 | comando em | P A ) o 0 (@]
- 0: Teclado—Terminal—Comunicagéo
execucao R
. 1: Teclado——Terminal
pressionando 2: Teclado«———Comunicagdo
QUICKII0G | = 1% cagac
3: Terminal——Comunicacédo
O cédigo da fungéo especifica a validade
da funcéo de parada de [STOP/RST]|. Para
reinicializacdo de falha, |[STOP/RST| é
Validade da | valido em quaisquer condigdes.
P0O7.04 fungdo Stop | O: Vé’lildo apenas para controle de teclado 0 o
de 1: Valido tanto para controle de teclado
ISTOP/RST || quanto de terminal

2: Vélido tanto para teclado quanto para
controle de comunicagdo
3: Vélido para todos os modos de controle
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

0Xx0000-0xFFFF
BITO: Frequéncia de execucgéo (Hz ligado)
BIT1: Definir frequéncia (Hz piscando)
BIT2: Tens&o do barramento (V ligado)
BIT3: Tenséo de saida (V ligada)
BIT4: Corrente de saida (A acesa)
BIT5: Velocidade de rotacéo de corrida
~ (rpm ligado)
ezz:jz]:tlrodso BIT6: Poténcia de saida (% ligado)
P07.05 estado de BIT7: Torque dg saida (% Iiga.do_) 0X03FF (@]
execugao BIT8: Referéncia PID (% de cintilag&o)
BIT9: Feedback PID (% ligado)
BIT10: Estado do terminal de entrada
BIT11: Estado do terminal de saida
BIT12: Configuragéo de torque (% ligado)
BIT13: Contagem de pulsos
BIT14: Reservado
BIT15: PLC e etapa atual de velocidade
de varias etapas
0x0000—-OxFFFF
BITO: All (V ligado)
BIT1: AI2 (V ligado)
BIT2: AI3 (V ligado)
BIT3: Frequéncia HDI de pulso de alta
Parametros velocidade
exibidos 2 do BIT4: Porcentagem de sobrecarga do
P07.06 motor (% ligado) 0x0000
estado de
execucsio BITS: Pgrcentagem de sobrecarga do
VFD (% ligado)
BIT6: Referéncia de frequéncia de rampa
(Hz ligado)
BIT7: Velocidade linear
BIT8: corrente de entrada CA (A ligada)
BIT9-15: Reservado
0x0000—-0xFFFF
BITO: Definir frequéncia (Hz ligado,
frequéncia piscando lentamente) 0X00FF (@]
BIT1: Tensédo do barramento (V ligado)
BIT2: Estado do terminal de entrada
-80-
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

BIT3: Estado do terminal de saida

BIT4: Referéncia PID (% de cintilagdo)
BIT5: Feedback PID (% ligado)

BIT6: Referéncia de torque (% de
cintilacéo)

BIT7: All (V ligado)

BIT8: Al2 (V ligado)

BIT9: AI3 (V ligado)

BIT10: Frequéncia HDI de pulso de alta
velocidade

BIT11: PLC e etapa atual da velocidade
da multi-etapa

BIT12: Contagem de pulsos
BIT13-BIT15: Reservado

Coeficiente de| 0.01-10.00

P07.08 exibicdo de | Frequéncia exibida = Frequéncia de| 1.00 O
frequéncia | corrida x P07.08
0.1-999.9%

Coeficiente d
oeticiente de Velocidade de rotagdo mecanica = 120 x

P07.09 exibicdo de K . - 100.0% @]
velogidade (Frequéncia de funcionamento exibida) x °
P07.09/(NUmero de pélos do motor)
Coeficiente de| 0.1-999.9%
P07.10 velocidade | Velocidade linear = (velocidade de | 1.0% (@]
linear exibido | rotagdo mecéanica) x P07.10
Temperatura
P07.11 da ponte | -20,0-120,0°C 0,0°C [}
retificadora
po7.12 | TeMPerAUIA| o) 4 120,0°C 00°C °
do inversor
Versédo do
software da Depen
P07.13 1.00-655.35 de do [}
placa de
modelo
controle
Tempo de
po7.14 | SXCCUSA0 14 gegash oh °
acumulativo
local
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Cédigo d ’ i
o |g<3 a Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

MSB de Os coédigos de fungdo sdo usados para
P07.15 | consumo de | exibir o consumo de energia do VFD. 0kwWh [ ]
energia Consumo de energia do VFD =
P07.15x1000 + P07.16
LSB de Faixa de configuracéo de P07.15: 0.0
P07.16 | consumo de | 0-65535kWh (x1000) k\;\lh [ ]
energia Faixa de configuragdo de P07.16:
0.0-999.9kWh
P07.17 Reservado | Reservado [ ]
Poténcia
P07.18 nominal do | 0,4-3000,0 kW 0,4 kW [ ]
VFD
Tenséo
P07.19 nominal do | 50-1200V 380V [ ]
VFD
Corrente
P07.20 nominal do | 0,1-6000,0A 0'1:M [ ]
VFD
Cédigo de
P07.21 barras de | 0x0000-OxFFFF OX"::FF [ ]
fabrica 1
Cédigo de
P07.22 | barras 2 da | 0X0000—OXFFFF OXiFF °
fabrica
Cédigo de
P07.23 barras 3 da | 0x0000-OxFFFF OX'F:FF [ ]
fabrica
Cédigo de
P07.24 | barras 4 de | 0X0000-OXFFFF OXiFF °
fabrica
Cadigo de
P07.25 barras 5 da | 0x0000-0xFFFF OX"::FF [ ]
fabrica
Caédigo de
P07.26 barras 6 da | 0x0000-0xFFFF OX'F:FF [ ]
fabrica
Tipo de falha | 0: Sem culpa
P07.27 . 0 [ ]
atual 1: Protecdo da fase U da unidade do
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Cod|g<3 da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
O dltimo tipo | inversor (OUt1)
Po7.28 de falha 2: Protecdo da fase V da unidade do 0 ®
O pendiltimo | inversor (OUt2)
po7.29 tipo de falha | 3: Protecdo de fase W da unidade 0 ®
O penltimo | inversora (OUt3)
P07.30 tips de falha | 4: Sobrecorrente durante a aceleragdo 0 g
alti (OC1)
P07.31 &szneu:talmz 5: Sobrecorrente durante a desaceleragdo 0 g
(0C2)
6: Sobrecorrente durante a corrida em
velocidade constante (OC3)
7: Sobretensdo durante a aceleragéo
(Ov1)
8: Sobretensdo durante a desaceleragdo
(0v2)
9: Sobretens&o durante o funcionamento
em velocidade constante (OV3)
10: Subtensé&o do barramento (UV)
11: Sobrecarga do motor (OL1)
12: Sobrecarga do VFD (OL2)
13: Perda de fase no lado de entrada
(SPI)
" 14: Perda de fase no lado da saida (SPO)
P07.32 O pentitimo 15:  Superaquecimento do  moédulo 0 [
tipo de falha retificador (OH1)
16: Superaquecimento do médulo inversor
(OH2)
17: Falha externa (EF)
18: Falha de comunicacéo RS485 (CE)
19: Falha de deteccéo de corrente (ItE)
20: Autoajuste do motor (tE)
21: Falha de operacdo da EEPROM
(EEP)
22: Falha offline de feedback PID (PIDE)
23: Avaria da unidade de frenagem (bCE)
24: Tempo de execucao atingido (END)
25: Sobrecarga eletronica (OL3)
26: Erro de comunicacdo do teclado
(PCE)
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

27: Erro de upload de parametro (UPE)
28: Erro de download de parametro (DNE)
29-31: Reservado

32: Falha de curto-circuito 1 para o solo
(ETH1)

33: Falha de curto-circuito 2 para o solo
(ETH2)

34: Falha de desvio de velocidade (dEu)
35: Falha de desajuste (STo)

36: Falha de subcarga (LL)

Frequéncia de|
po7.33 |MUncionamently o 630,00Hz 000Hz| @
o na falha
atual
Frequéncia de|
po7.34 |TCferENCATE ) 00 630,00Hz 000Hz| @
rampa na
falha atual
Tenséo de
P07.35 |saida na falha|0—1200V ov [ ]
atual
Corrente de
P07.36 |saida na falha|0,0-6300,0A 0.0A [ ]
atual
Tensao atual
P07.37 do 5 0-2000,0 v 0.0V °
barramento
na falha atual
Temperatura
P07.38 | no momento |0,0-120,0°C 0,0°C [ ]
da falha
Estado do
Po7.30 | M9 o, h000-oxrFFF ox0000 | @
entrada na

falha atual
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Codigo da

o Nome
fungéo

Descrigéo

Padréo

Modificar

Estado do
terminal de
saida na falha|
atual

P07.40

0x0000—-OxFFFF

0x0000

Frequéncia de
funcionament
o0 na ultima
falha

P07.41

0,00-630,00Hz

0,00 Hz

Frequéncia de
referéncia de
rampa na
Ultima falha

P07.42

0,00-630,00Hz

0,00 Hz

Tenséo de
saida na
Ultima falha

P07.43

0-1200V

ov

Corrente de
saida na
Ultima falha

P07.44

0,0-6300,0A

0.0A

Tensé&o do
barramento
na Ultima
falha

P07.45

0,0-2000,0 V

0.0v

Temperatura
na tltima
falha

P07.46

0,0-120,0°C

00°C

Estado do
terminal de
entrada na
Ultima falha

P07.47

0X0000—-OxFFFF

0x0000

Estado do
terminal de
saida na
Ultima falha

P07.48

0X0000-OxFFFF

0x0000

Frequéncia de
funcionament
ona
pendltima
falha

P07.49

0,00-630,00Hz

0,00 Hz

P07.50 [Frequéncia de|

0,00-630,00Hz

0,00 Hz
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

referéncia de
rampa na
penultima
falta
Tenséo de
pozst | SAANA s 1000y ov °
penultima
falha
Corrente de
po7s2 | S92 g5 6300,0a ooa | @
penultima
falha
Tensé&o do
po7.s3 | Pamamento |, oh00,0v 0.0V °
na penultima
falha
Temperatura
P07.54 | na peniltima |0,0-120,0°C 0,0°C [ ]
falha
Estado do
terminal de
P07.55 entrada na |0X0000—OxFFFF 0x0000 [ ]
penultima
falha
Estado do
terminal de
P07.56 saidana [0x0000-OXFFFF 0x0000 [ ]
penultima
falha

Grupo P08 Fung6es aprimoradas

Cédigo da

- Nome Descricdo Padréo | Modificar
funcéo

Consulte P00.11 e P00.12 para obter uma | Depen
P08.00 |Tempo ACC 2| defini¢éo detalhada. de do (@]
O VFD tem quatro grupos de tempo | modelo

ACC/DEC que podem ser selecionados | Depen

P08.01 Hora DEZ 2 | pelo grupo P5. O primeiro grupo de tempo | de do (@]

ACC/DEC é o padréo de fabrica. modelo
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Cod|g<3 da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
Faixa de configuragdo: 0,0-3600,0s Depen
P08.02 |Tempo ACC 3 de do (@]
modelo
Depen
P08.03 Hora 3 DEZ de do @]
modelo
Depen
P08.04 |Tempo ACC 4 de do O
modelo
Depen
P08.05 Hora 4 DEZ de do @]
modelo

O c6digo da funcéo é usado para definir a
Frequéncia de| frequéncia de referéncia durante o
P08.06 corrida jogging. 5.00Hz (@]
de corrida | Faixa de configuragdo: 0.00Hz-P00.03
(frequéncia maxima de saida)

Tempo ACC para jogging significa o | Depen

H Al
P08.07 ora do ,CC tempo necessario para o VFD acelerar de | de do O
para corrida . . - B
OHz até a frequéncia méaxima de saida | modelo
(P00.03).
Tempo DEC para jogging significa o
Hora de P p logging sig Depen
P08.08 dezembro tempo necesséario para o VFD desacelerar de do o
’ z ) da frequéncia méaxima de saida (P00.03)
para corrida modelo
para OHz.
Faixa de configuragdo: 0,0-3600,0s
Frequéncia de|
P08.09 qsalto 1 Quando a frequéncia definida esta dentro | 0,00 Hz O
- da faixa de frequéncia de salto, o VFD é
Amplitude de tad limite da_ f sncia d
P08.10 |frequéncia de executado no limite da frequéncia de 0,00 Hz o
salto.
salto 1 i
Frequéncia de O VFD pode evitar o ponto de
P08.11 (1‘alto ) ressonancia mecanica definindo | 0,00 Hz o
- frequéncias de salto. O VFD suporta a
Amplitude de . = . P
o configuracéo de trés frequéncias de salto.
P08.12 |frequéncia de A 0,00 Hz (@]
Se os pontos de frequéncia de salto forem
salto 2 - x .
sncia d definidos como 0, essa fungdo sera
P08.13 Frequéncia de invalida. 0,00 Hz @]
salto 3
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Coédigo da e ~ -
g~ Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
Set frequencyf  _  _ _ _ _
my %% jump frequency
edteney 3~ === === - § -
—Y_ _amplitude 3
It vt
Amplitude de frequency 2 = = == == =~ T B ey
,,,,, ampltude
P08.14 |frequénciade| ., T T e reueney 0,00 Hz O
salto 3 frequency 1| ’%ﬂu%;{:ye}u’inzy
,,,,, ampliude
Time t
Faixa de configuragdo: 0,00-P00,03
(frequéncia maxima de saida)
Amplitude da | Esta fungéo se aplica as industrias onde a
P08.15 frequéncia | fungdo transversal e de convolugdo sdo | 0.0% O
oscilante | necessarias, como fibras téxteis e
Amplitude da | quimicas.
énci A fungdo transversal significa que a
POS.16 frequéncia de A(; ¢ / [¢] ; q 0.0% o
salto frequéncia de saida do VFD é flutuada
repentino | com a frequéncia definida como centro. A
Tempo de | rota da frequéncia de corrida € ilustrada a
subida da | seguir, da qual a poliversa é definida por
P08.17 . ; d P . - P 5.0s O
frequéncia | P08.15 e quando P08.15 é definida como
oscilante 0, a polistora é 0 sem fungéo.
AT [
Amplitude da frequéncia oscilante: A
Tempo de Arvi . P
da d frequéncia oscilante é limitada pelos
P08.18 que fi '_3 limites superior e inferior da frequéncia. 5.0s @]
frequéncia : = = N
. A faixa de rotagcdo em relagdo a
oscilante A K . ~
frequéncia central: faixa de rotacdo
AW=frequéncia central x faixa de rotagcdo
P08.15.
Frequéncia de salto subito = Amplitude da
frequéncia de oscilagdo AW xAmplitude
da frequéncia de salto repentino (P08.16),
ou seja, o valor que a frequéncia de salto
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Cod|g<3 da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
repentino corresponde a frequéncia de
oscilagcdo quando o VFD é executado na
frequéncia de oscilagao.
Tempo de subida da frequéncia oscilante:
Tempo necessario para o VFD funcionar
do ponto mais baixo para o mais alto.
Tempo de queda da frequéncia oscilante:
O tempo necessario para o VFD ir do
ponto mais alto para o mais baixo.
Faixa de configuragdo de P08.15:
0.0-100.0%
(em relacéo a frequéncia definida)
Faixa de ajuste de P08.16: 0.0-50.0%
(em relagdo a amplitude da frequéncia
oscilante)
Faixa de ajuste de P08.17 e P08.18:
0.1-3600.0s
0x00-0x13
Unidades de casa: A velocidade linear
exibe o nimero de casas decimais
Namero de | 0: Sem casa decimal
casas 1:Um
P08.19 decimais da | 2: Dois 0x00 @]
velocidade/fre| 3: Trés
quéncia linear| Dezenas de casas: a frequéncia exibe o
numero de casas decimais
0: Dois
1:Um
Funcgéo de )
. ~ 0: Desativar
P08.20 callbr,agao 1: Ativar 1 (@]
analégica
DEC hora da
P08.21 | paradade |O099%35S 0.00s o
. 0,0 indica costa para parar.
emergéncia
Atraso para | 0,0-3600,0s
P08.22 entrar no | Indica o~atrast{ pe}rg entrar no estado de 20s o
estado de | suspensdo e é valido apenas quando a
suspens&o | casa de P01.19 esté definida como 2.
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Codigo da
fungéo

Nome

Descrigéo

Padréo

Modificar

P08.24

Frenagem de
energia para
parada

Faixa de configuragéo: 0-1
0: Desativar
1: Ativar

O

P08.25

Definir valor
de contagem

P08.26

Valor de
contagem
designado

O contador funciona pelos sinais do
terminal de entrada do terminal S (definido
como “Gatilho do contador’) ou HDI
(definido P05.00 para 1).

Quando o contador atinge um numero
fixo, os terminais de saida multifuncionais
emitem o sinal de "chegada do nimero de
contagem fixa" e o contador continua
funcionando; Quando o contador atinge
um ndmero de configuragéo, os terminais
de saida multifuncionais emitirdo o sinal
de “configuracdo de contagem de
chegada do nimero", o contador limpara
todos os nimeros e parara para recontar
antes do préximo pulso.

O valor de contagem de configuragdo
P08.26 ndo deve ser superior ao valor de
contagem de configuragéo P08.25.

A funcéo € ilustrada a seguir.

Y1 B counting value

4 Reach the designated

RO1, RO2 counting value
Faixa de ajuste de P08.25: P08.26—-65535
Faixa de configuragcdo de P08.26:
0-P08.25

P08.27

Configurando
o tempo de
execugao

Tempo de execucéo predefinido do VFD.
Quando o tempo de execucdo
acumulativo atingir o tempo definido, os
terminais de saida digital multifuncionais
emitirdo o sinal de “chegada do tempo de
execucao".

Faixa de configuragéo: 0—-65535 min

0
metros
acima
do nivel
do mar

P08.28

Contagem
automatica de
redefinicdo de

falhas

Contagem automatica de reinicializagéo
de falhas: Quando o VFD usa a
reinicializagdo automatica de falhas, ele é
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Coédigo da ’ -
g~ Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
usado para definir o nimero de tempos de
reinicializagdo automética de falhas.
Quando o numero de tempos de
T d reinicializagdo continua excede o valor, o
. empo de VFD relata uma falha e para.
intervalo de Tempo de intervalo de reinicializacdo
P08.29 |reinicializag&o P . ¢ 1.0s @]
o automética de falha: Intervalo de tempo
automatica de .
falhas desde quando ocorreu uma falha até
quando a reinicializagdo automatica de
falha entra em vigor.
Faixa de ajuste de P08.28: 0-10
Faixa de ajuste de P08.29: 0.1-3600.0s
A frequéncia de saida do VFD muda
Taxa de conforme a carga muda. O cédigo de
diminuicéo de| fungdo é usado principalmente para
P08.30 |frequéncia no| equilibrar a poténcia quando varios | 0,00 Hz o
controle de | motores acionam uma mesma carga.
queda Faixa de configuragdo: -50,00 Hz — +
50,00 Hz
Valor de d . ancia d i d
deteccdio de QuanAog requéncia de saida exce fe a| 50.00H
P08.32 P o frequéncia correspondente do nivel ¢
nivel elétrico | - ' . o z
EDT1 elétrico FDT, os terminais de saida digital
multifuncionais emitem continuamente o
Valor de . . ~ B A
deteccio de sinal de "Detecc¢éao de nivel de frequéncia
P08.33 ¢ FDT". O sinal é invalido somente quando | 5.0% @]
retardamento - . -
FDT1 a frequéncia de saida diminui para um
valor inferior & frequéncia correspondente
Valor de . . =
deteccio d a (nivel elétrico FDT - valor de detecgao
P08.34 ,eecga'ol € | de atraso FDT) O diagrama de forma de 50.00H (@]
nivel elétrico . o z
onda é o seguinte:
FDT2
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Coédigo da e ~ -
g - Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
Aouxpm frequency f
FDT level
TFoTiag
»
Time t
Y, RO1, RO2
Valor de "t
P08.35 | detecgdo de 5.0% O

Faixa de configuracdo de P08.32:
0.00Hz-P00.03 (frequéncia méaxima de
saida)

Faixa de ajuste de P08.33 e P08.35:
0.0-100.0%

Faixa de configuragcdo de P08.34:
0.00Hz-P00.03 (frequéncia méaxima de
saida)

Quando a frequéncia de saida esta dentro
da faixa de deteccdo, o terminal de saida
digital multifuncional emite o sinal de
"Frequéncia alcangada".

atraso FDT2

Output frequency

Set [T |~ N Detection amplitude
Valor de frequency |/ _ [N
detecgéo paral Pl
P08.36 | frequéncia b 0,00 Hz e}
sendo Lo Time t
Lo
atingida [ ';
| ! ! |
| i i |
1,
RO1, RO2
Time t
Faixa de configuragdo: 0.00Hz—P00.03
(frequéncia maxima de saida)
Permitir a O cédigo dg fljn(;ao e~ usado para
controlar a ativacdo da acdo do tubo de
frenagem do )
P08.37 freio dentro do VFD. 0 O
consumo de .
energia 0: Desativar
1: Ativar
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Cod|g<3 da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
Nota: E aplicavel apenas a modelos VFD
construidos em tubos de frenagem.
O codigo de funcéo é usado para definir a | Tensdo
tensdo do barramento de partida da |de 220V:
Tensé&o limite | frenagem de consumo de energia. Ajuste | 380.0V
P08.38 de frenagem | este valor corretamente para obter uma o
de consumo | frenagem eficaz para a carga. O valor | Tensdo
de energia | padrédo varia dependendo da classe de |de 380V:
tenséo. 700.0V
Faixa de configuragao: 200,0-2000,0 V
Modo de | Faixa de configuragéo: 0-2
funcionament| 0: Modo de execu¢édo comum
P08.39 odo 1: O ventilador continua funcionando 0 O
ventilador de | depois de ser ligado
resfriamento | 2: Modo de execugéo 2
0x0000-0x1121
Lugar das unidades: Selecdo do modo
PWM
0: Modo PWM 1, modulagdo 3PH e
modulag&o 2PH
1: Modo PWM 2, modulagdo 3PH
Dezenas de lugares: limite de portadora
de baixa velocidade PWM
P08.40 |Selecio PWM 0: Modo de limite de portadora de baixa 0x0001 o

velocidade 1

1: Modo de limite de portadora de baixa
velocidade 2

2: Sem limite

Lugar das centenas: Reservado

Milhares de lugares: selecédo do modo de
carregamento PWM

0: Carregamento normal

1: Carregamento interruptivo
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

0x00-0x11

Lugar das unidades: Se deve habilitar a

sobremodulagéo

0: Desative a sobremodulacédo

1: Habilite a sobremodulagéo 0x01 (€]

Dezenas de lugares: Modo de

sobremodulagéo

0: Supermodulacéo leve

1: Supermodulagdo aprofundada

0x0000-0x1223

Lugar das unidades: Selecdo de

habilitagdo de frequéncia

0: As teclas A/V e os ajustes do

potenciémetro analdgico séo validos

1: Apenas o ajuste das teclas A/V é

valido

2: Somente os ajustes do potenciémetro

analdgico séo validos

3:Nem as teclas A/ nem os ajustes do

potencidmetro digital séo validos

Lugar das dezenas: Selegdo de controle

de frequéncia

Controle de 0: Vélido somente quando P00.06=0 ou

dados | b h7=0

P08.42 definido o 0x0000 O

através do 1: \_/alldo~ para tod?s .as formas de
teclado configuracéo de frequéncia

2: Invélido para velocidade de varias

etapas quando a velocidade de varias

etapas tem prioridade

Lugar das centenas: Selegdo de acéo

durante a parada

0: A configuragao € valida

1: Valido durante a execugéo, apagado

apods a parada

2: Vélido durante a execugao,

desmarcado ap6s receber o comando

stop

Lugar dos milhares: /\/\V/ teclas e fungdo

integral anal6gica do potencidmetro

Supermodula

P08.41 ~
cdo
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Cod|g<3 da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
0: A fungéo integral esta habilitada
1: A funcdo integral esta desativada
Relagdo
Pos.ag | Me9rAIO |01 10,005 ot0s | O
potencidmetro
do teclado
0x000-0x221
Lugar das unidades: Selecdo de
configuracéo de frequéncia
0: A configuragéo feita através do terminal
UP/DOWN é vélida
1: A configurag&o feita através do terminal
UP/DOWN é invalida
Lugar das dezenas: Selegdo de controle
de frequéncia
0: Vélido somente quando P00.06=0 ou
Configuragédo | P00.07=0
P08 .44 de contr_ole do| 1: Yalldo ~para todo:s (_)s métodos de 0x000 o
terminal configuracéo de frequéncia
UP/DOWN | 2: Invélido para execugdo de velocidade
em varias etapas quando a execugdo em
vérias etapas tem prioridade
Centenas de LED: Selecéo de agdo para
parada
0: A configuragéo é valida
1: Vélido durante a execugdo, apagado
ap6s a parada
2: Valido durante a  execugao,
desmarcado apés o recebimento de um
comando de parada
Taxa integral
de incremento
P08.45 |de frequéncia| 0.01-50.00s S 0.50 O
do terminal
uP
Taxa integral
pog.as |d€eauenCial o o) 5 00s S0.50 o
do terminal
DOWN
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Cod|g<3 da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
0x000-0x111
Lugar das unidades: Sele¢édo de agdo no
desligamento durante o ajuste de
frequéncia por meio de digitais.
0: Salve a configuragéo ao desligar
1: Limpe a configuragdo ao desligar
Selecgéo de | Dezenas de lugares: Selegéo de agéo ao
acao ao desligar durante a configuragdo de
P08.A7 desligar frequéncia através da comunicagdo 0X000 o
durante a | Modbus
configuragdo | 0: Salve a configuragéo ao desligar
de frequéncia| 1: Limpe a configuracéo ao desligar
Lugar de centenas: Selegdo de agdo no
desligamento durante a configuragdo de
frequéncia por meio de outros métodos de
comunicagio
0: Salve a configuracéo ao desligar
1: Limpe a configuragdo ao desligar
MSB de Este parametro é usado para definir o
P08.48 | consumo de | consumo de energia inicial. 0 o
energia inicial| Consumo  de  energia inicial =
LSB do P08.,48x1000 + P08.,49 (kwh)
P08.49 (.:o.n_sumo Fa?xa de ajuste dg POB.L{B. 0-59999 0.0 o
inicial de Faixa de configuragcdo de P08.49:
energia 0.0-999.9
Este coédigo de fungdo é usado para
permitir a frenagem por fluxo magnético.
0: Invélido.
100-150: Um coeficiente maior indica
maior forca de frenagem.
O VFD pode desacelerar rapidamente o
Frenagem de motor aumentando o fluxo magnético. A
P08.50 fluxo , ’ 0 O
- energia gerada pelo motor durante a
magnético

frenagem pode ser transformada em
energia térmica aumentando o fluxo
magnético.

O VFD monitora o estado do motor
continuamente, mesmo durante o periodo
de fluxo magnético. Assim, o fluxo
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

magnético pode ser usado para parada do
motor, bem como para mudanga de
velocidade de rotagdo do motor. Suas
outras vantagens incluem: A frenagem é
realizada imediatamente ap6s o comando
de parada ser dado. A frenagem pode ser
iniciada sem esperar pelo
enfraquecimento do fluxo magnético.

O resfriamento é melhor. A corrente do
estator diferente do rotor aumenta durante
a frenagem por fluxo magnético, enquanto
o resfriamento do estator é mais eficaz do
que o rotor.

Fator de Este coédigo de fungdo é usado para
poténcia de | ajustar a corrente exibida no lado da
entrada do | entrada CA.

VFD Faixa de configuragéo: 0,00-1,00

P08.51 0.56 O

Grupo P09 Controle PID

Cédigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
funcéo

Quando a selecdo do comando de
frequéncia (P00.06, P00.07) é 7 ou a
selecdo do canal de configuragdo de
tenséo (P04.27) é 6, o VFD é controlado
por PID do processo.
O coédigo da fungdo determina o canal
alvo durante o processo PID.

1 P09.01

TAlL

TAI2

0
Fontede |1
2
3:AI3
4
5
6

P09.00 referéncia PID|
: HDI de pulso de alta velocidade
: Execucdo em varias etapas
: Comunicagdo Modbus
7-9: Reservado
O alvo definido do PID do processo é um
valor relativo, para o qual 100% é igual a
100% do sinal de feedback do sistema
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Codigo da
fungéo

Nome

Descrigéo

Padréo

Modificar

controlado.

O sistema sempre calcula um valor
relacionado (0-100,0%).

Nota: A referéncia de execucéo em varias
etapas pode ser obtida definindo os
parametros do grupo P10.

P09.01

Referéncia de
valor PID

O codigo de fungéo é obrigatério quando
P09.00=0. O valor base do cédigo da
funcéo é o feedback do sistema.

Faixa de configuragéo: -100,0%—-100,0%

0.0%

P09.02

Fonte de
feedback PID

O co6digo de fungdo é usado para
selecionar o canal de feedback PID.

0: All

1: AI2

2: AI3

3: HDI de alta velocidade

4: Comunicagdo Modbus

5: MAX (AI2 e AI3)

6-7: Reservado

Observagdo: O canal de referéncia e o
canal de feedback ndo podem ser
duplicados. Caso contrario, o controle PID
eficaz ndo pode ser alcangado.

P09.03

Caracteristica
s de saida
PID

0: A saida PID é positiva. Quando o sinal
de feedback é maior que o valor de
referéncia do PID, a frequéncia de saida
do VFD diminuir4 para equilibrar o PID.
Exemplo: controle PID na deformacéo
durante o desenrolamento.

1: A saida PID é negativa. Quando o sinal
de feedback for maior que o valor de
referéncia do PID, a frequéncia de saida
do VFD aumentara para equilibrar o PID.
Exemplo: controle PID na deformacéo
durante o desenrolamento.

P09.04

Ganho
proporcional
em alta
frequéncia

A fungdo ¢é aplicada ao ganho
proporcional P da entrada PID.

P determina a for¢a de todo o ajustador
PID. O valor 100 indica que quando a

1.00
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Codigo da
fungéo

Nome

Descrigéo

Padréo

Modificar

(Kp)

diferenca entre o valor de feedback PID e
o valor dado é de 100%, a faixa dentro da
qual o regulador PID pode regular o
comando de frequéncia de saida é a
frequéncia maxima (ignorando a fungéo
integral e a fungéo diferencial).

Faixa de configuragdo: 0,00-100,00

P09.05

Tempo
integral em
alta
frequéncia

(T)

Ele determina a velocidade da regulacédo
integral feita no desvio entre o feedback
do PID e a referéncia pelo regulador PID.
Quando o desvio entre o feedback PID e a
referéncia é de 100%, a regulagéo do
regulador integral (ignorando as agdes
integrais e diferenciais), apés passar por
regulagdo continua durante este periodo
de tempo, pode atingir a frequéncia
méxima de saida (P00.03) ou a tensédo
méaxima de saida (P04.31). Quanto menor
o tempo integral, mais forte é a
intensidade da regulagéo.

Faixa de configuragéo: 0,00-10,00s

0.10s

P09.06

Tempo
diferencial em
alta
frequéncia
(Td)

Ele determina a intensidade da regulacéo
feita na taxa de mudanca de desvio entre
o feedback do PID e a referéncia pelo
regulador PID.

Se o feedback mudar em 100% durante
este periodo, a regulacdo do regulador
diferencial (ignorando as ag6es integrais e
diferenciais) é a frequéncia méxima de
saida (P00.03) ou a tensdo méaxima de
saida (P04.31). Quanto maior o tempo
diferencial, mais forte a intensidade da
regulagéo.

Faixa de configuragdo: 0,00-10,00s

s 0.00

P09.07

Ciclo de
amostragem

m

Significa o ciclo de amostragem de
feedback. O regulador opera uma vez
durante cada ciclo de amostragem.
Quanto maior o ciclo de amostragem,
mais lenta é a resposta.

0.100 s
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

Faixa de configuragdo: 0,001-10,000s

E o desvio méaximo permitido do valor de
saida do sistema PID em relagéo ao valor
de referéncia de malha fechada. Dentro
desse limite, o regulador PID interrompe a
regulacdo. Defina este cédigo de funcéo
corretamente para regular a precisdo e
estabilidade do sistema PID.

Limite de

P09.08 desvio de Reteroncevaue A _ e :\:‘*ﬁa‘ﬁ"““efﬁf" 0.0% O
controle PID A= T

ouputirequency ! || |: |
|

Time t

Faixa de configuracdo: 0,0-100,0%

Valor limite | Os dois cédigos de funcdo sdo usados
P09.09 superior da | para definir o valor limite superior/inferior | 100.0% O
saida PID | do regulador PID.

100,0% corresponde a frequéncia maxima
de saida (P00.03) ou a tensdo maxima de
Valor limite | saida (P04.31).

P09.10 inferiorda | Faixa de configuragdo de P09.09:| 0.0% @]
saida PID | P09.10-100.0%

Faixa de configuragdo de P09.10:
-100.0% — P09.09

Valor de
deteccio Defina o valor de deteccdo offline de
P09.11 offlinegde feedback PID, quando o valor de detecgdo | 0.0% O
£ ndo for superior ao valor de detec¢éo
comentarios . -
Termno de offline de feedback e a duragéo exceder o
detez 50 valor definido em P09.12, o VFD relatara
P09.12 ©CE90 | walha offline de feedback PID" e o teclado | 1.0's o)
offline de | o inira PIDE
feedback )
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Cod|g<3 da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
Output frequency f
t1< 12, s0 the VFD continues running
12=P09.12
PO9.1L === === _-4/—\»1- -~ - 18
[l N Time t
I >
V7722277772Zrunning 777 et outpu pine
Faixa de ajuste de P09.11: 0.0-100.0%
Faixa de configuragdo de P09.12:
0.0-3600.0s
0x0000-0x1111
Lugar das unidades:
0: Continue o controle integral depois que
a frequéncia atingir o limite
superior/inferior
1: Pare o controle integral apds a
frequéncia atingir o limite superior / inferior
Dezenas de lugares:
0: O mesmo com a direcdo de referéncia
principal
Selecao de 1: Ao contréario da diregdo de referéncia
P09.13 principal 0x0001 O
controle PID
Centenas de lugares:
0: Limite com base na frequéncia méxima
1: Limite com base na frequéncia A
Milhares de lugares:
0: Frequéncia A+B, ACC/DEC da
referéncia principal O buffer da fonte de
frequéncia A é invalido
1: Frequéncia A+B, ACC/DEC da
referéncia principal O buffer da fonte de
frequéncia A é vélido, ACC e DEC séo
determinados por P08.04 (ACC tempo 4)
P09.14 Reservado
Hora
P09.15 |ACC/DEC do | 0.0-1000.0s 0.0s O
comando PID
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

Tempo de
P09.16 |filtro de saida| 0.000-10.000s S 0.000 O
PID
Ganho
proporcional
P09.17 em baixa | 0.00-100.00 1.00 O
frequéncia
(Kp)
Tempo
integral em
P09.18 baixa 0.00-10.00s 0.10s O
frequéncia
(i)
Tempo
diferencial em
P09.19 baixa 0.00-10.00s s 0.00 O
frequéncia
(Td)

0.00Hz-P09.21

Quando a frequéncia da rampa é menor
ou igual a P09.20, os parametros PID

Frequéncia de S X
atuais variam de P09.17 a P09.19.

ponto baixo o L
P09.20 para Quando a frequéncia cja rampa é ma|or OU | 5 4oHz o
comutaciio de igual a P09.21, os parametros atuais do Pl
parametros Pl variam de P09.04 a P09.06. A banda de
frequéncia intermediaria é a interpolacédo
linear entre a frequéncia de ponto alto e
baixo.
Frequéncia de
ponto alto
10.00H
P09.21 para P09.20-P00.03 @]

comutagéao de
parametros Pl

Grupo P10 PLC simples e controle de velocidade em vérias etapas

Cédigo da . -
g~ Nome Descricéo Padréo | Modificar
funcéo
M 0: P depois d t ; 0 VFD
P10.00 odo are ep0|_s e execu a}r uma vez ? o o
PLC para automaticamente ap0s a execugao por
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Coédigo da . ~ -
g~ Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
simples | um ciclo e s6 pode ser iniciado apds receber o
comando em execugao.
1: Continue executando no valor final depois
de executar uma vez. O VFD mantém a
frequéncia e a direcdo de funcionamento da
Ultima seg¢&do apés um unico ciclo.
2: Corrida ciclica; o VFD entra no proximo
ciclo apés completar um ciclo até receber o
comando de parada e para.
i?ﬁj:g 0: Sem mem6ria ap6s desligar
i A h
1: Memé 5 | ; PL
P10.01 de . emoéria apds o deS|gar~nent0, OA C 0 o
.. | registra sua etapa de execucdo e frequéncia
meméria -
PLC antes do desligamento.
Velgggad 100.0% da configuracdo de frequéncia
P10.02 Vérias corresponde a frequéncia maxima de saida | (.09 O
etapas 0 (—P00‘23)' N impl do CLP &
Tempo de QL:an. o a opera,(;ao simp es, _ o . fa
execugao selecionada, é nece;sarlo d:e |n}r
P10.03 da etapa P10.02-P10.33 para determinar a frequéncia| 0.0 s o
0 de funcionamento e a direcdo de

Velocidad| funcionamento de cada etapa.
Nota: O simbolo da velocidade de vérias

ede
P10.04 | . ias |etapas determina a direcdo de funcionamento | 0.0% O
etapas 1 do F.’LC simples, e o valor negativo significa
Tempo de funcionamento reverso.
execugio s P10.28
P1005 | o apa euogs @tases) Mo 0.0s O
1 . i ! \_P10.32
Velocidad % |
ede i 10.06 i E
P10.06 - i P ! 9 O
varias p10.03  Pl00s | Pl007 | | Pioay P1033 | 0.0%
etapas 2 X . ~
Tempo de As veIfJudades de vérias etapas estao dentro
execucao da_ f_alxa de. --fmax—fmax e podem ser
P10.07 da etapa definidas continuamente. 00s o
2 O VFD suporta a configuragédo de velocidades
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

Velocidad| de 16 etapas, que sdo definidas por cédigos
ede combinados de terminais de varias etapas
varias | 1-4, e correspondem a velocidade de varias

etapas 3 | etapas 0 a velocidade de varias etapas 15.

Tempo de

execucao

da etapa
3 |
Velocidad |
I

pro10 | ©% ARFARAARRBR | 0% o
varias Terminal 1]

etapas 4

Tempo de

execugao

da etapa

4
Velocidad| Quando o terminal 1, terminal 2, terminal 3 e

ede |terminal 4 estdo DESLIGADOS, o modo de
varias | entrada de frequéncia é definido por P00.06
etapas 5 | ou P00.07. Quando o terminal 1, terminal 2,
Tempo de| terminal 3 e terminal 4 ndo estdo todos
execucdo | DESLIGADOS, a frequéncia definida pela
da etapa | velocidade de varias etapas prevalecera e a
5 prioridade da configuracdo de varias etapas é
Velocidad| maior do que a do teclado, analdgico, pulso
e’t_ie de alta velocidade, PLC e entrada de| (o o
varias | frequéncia de comunicagdo. Um maximo de
etapas 6 | velocidades de 16 etapas pode ser definido

P10.08 0.0% o

Output ne(ﬁenc\/
3

P10.09 00s @]

Terminal

Terminal

P10.11

Terminal 4

P10.12 0.0% @]

P10.13 0.0s @]

P10.14

Tempo de| por codigos combinados de terminal 1,
p10.15 |E*¥€CUSEO| terminal 2, terminal 3 e terminal 4. 00s 1)
daetapa | 5 arranque e a paragem da execugdo em
6 Varios passos séo determinados por P00.06. A
Velocidad relagdo entre o terminal 1, o terminal 2, o
P10.16 VZ::S terminal 3, o terminal 4 e a velocidade de | 0.0% (@]
etapas 7 varias etapas é a seguinte:
Ter| DES|LIGA|DES| LIG |DES| LIG |DES| LIG
Tempo de

P10.17 ~ | |mi|LIGA| DO |LIGAJADO| LIG |ADO| LIG |JADO|| 0.0s O
execucio
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C()dlg?da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
da etapa | |nal| DO po| |aDo|  |aDO
7 1
Velocidad Terl o e s DES|DES
P10.18 VZ::S r::luGAueALI'DGOA:[')% LG |LiG A'\‘I')% /i‘[')% 0.0% o
Do | Do ADOJADO

etapas 8 || 2

Tempo de) [Terl e o\ e s |pEs|pES
execucao | |mi LIG | LIG | LIG | LIG
P10.19 00s o
da etapa | |nafl-'CAHCAHCA LG 5 6lapolapolano

. 5 | DO | DO | DO |ADO

Velocidad| [Ter|
o do 'IpES|pES|DES|DES|DES|DES|DES|DES
P10.20 ™ | GALIGALIGA LiG | LiG | LiG | LG |Lic || 0.0% o)

vérias | [nal
DO | DO | DO [ADO|ADO|ADO|ADO|ADO|
etapas 9 || 4

Tempo de| |Pa
execucdo|f|ss| 0 | 1 | 2| 3| 4|5 |6 |7
daetapa || o

9 Ter|
Velocidad | [mi DES LIGADES LIG DES LIG DES LIG
ede ILIGA DO I'lGAADO LIG ADO| LIG ADO
pro22 | S°° | po po [ °abo| " |abo 0.0% o
varias 1
etapas 10 LIG|LIG
Ten‘: 0 de Te'r DES|DES ,’L_I;GO ALIIDGO DES|DES IADO[ADO
Po g€l Imi | alLical LIG | LiG
execugdo | [nal

P10.23 DO | DO [ADO|ADO 00s O
daetapa || 2

10 e Deslbes|bes|pes| H'E | H/G [ LG | LIG
Velocidad | [mi /ADO|ADO|ADO|AD
e:gea ::lLIGALIGALIGA LiG [APOADOADOARO

P10.24 - DO | DO | DO |ADO 0.0% O
varias 3

etapas 11| [Ter| LIG | LIG | LIG | LIG | LIG | LIG | LIG | LIG
Tempo de| |mi|ADOJADO|ADO|ADO|ADO|ADO|ADO[ADO
execucdo | |nal
daetapa || 4

11 pa
Velocidad| [ss| 8 9 |10 |11 |12 |13 |14 | 15
plo2s | °% Lo 0.0% o
varias | Faixa de ajuste de P10. (2n, 1<n<17):
etapas 12

P10.21 0.0s @]

P10.25 00s O
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

Tempo de| -100,0-100,0%
execucdo| Faixa de ajuste de P10. (2n+1, 1<n<17):
da etapa | 0,0-6553,5 s (min)

12
Velocidad
pio2s | °9° 0.0% o

varias
etapas 13
Tempo de
execugao
da etapa

13
Velocidad
plo30 | °%° 0.0% o

varias
etapas 14
Tempo de
execugao
da etapa

14
Velocidad
plo32 | °% 0.0% o

varias
etapas 15
Tempo de
execugao
da etapa

15

Selegdo | Abaixo esta a instrugéo detalhada:

P10.27 0.0s O

P10.29 0.0s O

P10.31 0.0s @]

P10.33 0.0s @]

simples ||cédigo bass|\CC|ACC|ACCIACC]

dotempo|| da Bit binario /DEZ|/DEZ|/DEZ| DEC
de fungdo 1|23 4
ACC/DEC 00011011

P10.34
da etapa 00|01 |10]| 11

0x0000 O

0

1
0-7 do 2 |00|01|10]| 11
PLC 3 |00 (|01|10] 11

4

5

P10.34

Selegédo 00|01]10| 11
00|01]|10] 11

P10.35

0x0000 O

2| o] [@] [®] [®] [@
ERIRIRIE
[e:1] [=21] EXN ] [\N1] [=]

de tempo 1T10
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i [re— Descrig&o Padr&o | Modificar
fungéo
ACC/DEC 00 |01]|10] 11
simples 00[01]10| 11
de8al5 00 |01]|10]| 11
etapas 00|o1{10| 1

00 |01]10| 11
00 |01]10| 11
00 |01]10| 11
00 |01]10| 11
00 |01]10| 11
00 01]10| 11
Selecione o tempo ACC/DEC correspondente
e, em seguida, converta o nimero binario de
16 bits em nimero decimal e, em seguida,
defina os cédigos de funcéo correspondentes.
Faixa de configuragdo: -0x0000-0xFFFF
0: Reinicie a partir da primeira etapa, ou seja,
se 0 VFD parar durante a execugdo (causado
por comando de parada, falha ou
desligamento), ele sera executado a partir da
primeira etapa ap6s a reinicializagdo.
Modo de | 1: Continue executando a partir da frequéncia
P10.36 rein~icializ da} etapa quando ocorrer a interrupgéo, ?u o °
acdo do | seja, se o VFD parar durante a execugéo
CLP (causado por comando de parada ou falha),
ele registrard o tempo de execucéo da etapa
atual e entrard nesta etapa automaticamente
ap6s a reinicializagdo e, em seguida,
continuaré funcionando na frequéncia definida
por esta etapa no tempo restante.

P10.35

Selecéo
de 0: Segundo; o tempo de execugdo de cada

unidade | etapa é contado em segundos;

P10.37 pa J N 0 o

de tempo | 1: Minuto; O tempo de execucdo de cada

em varias| etapa € contado em minutos

etapas
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Grupo P11 Parametros de protegéo

Cédigo da
'9 - Nome Descrigéo Padrdo | Modificar
funcéo
0x000-0x111
Lugar das unidades: 010
0: Desative a protecéo contra perda de (VFDs de
fase de entrada de software ,2’2 !(W e
1: Ative a protegdo contra perda de fase inferiores)
de entrada de software
Protecéo | Dezenas de lugares:
P11.00 contra |0O: Desanvz? a protegdo contra perda de o
perda de | fase de saida 110
fase 1: Ative a protecao contra perda de fase (VFDs de
de saida 4 KW e
Centenas de lugares: superiore
0: Desative a protecéo contra perda de s)
fase de entrada de hardware
1: Ative a protecdo contra perda de fase
de entrada de hardware
Queda de
frequéncia
: D i
P11.01 em | 0:Desativar 0 o
desligamen| 1: Ativar
to
transitério
Faixa de configuragdo: 0.00Hz/s—P00.03
(frequéncia méxima de saida)
Depois que a rede é desligada, a tensédo
do barramento cai para o ponto de queda
de frequéncia no desligamento transitério,
Taxa de e .
o VFD comeca a diminuir a frequéncia de
queda de .
.. | funcionamento com base em P11.02, para
frequéncia X
fazer o motor gerar energia novamente. A 10.00
P11.02 em J < (@]
. poténcia de retorno pode manter a tensédo Hz/s
desligamen )
do barramento para garantir um
to . . .
~ . .| funcionamento nominal do VFD até que o
transitério .
VFD seja ligado novamente.
Classe de tensdo |220V| 380V 660
Ponto d? qgeda de 240v| 260V 800
frequéncia no
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Cod|g<3 da Nome Descrigéo Padrdo | Modificar
fungéo
desligamento
transitério
Nota:
1. Ajuste o parametro corretamente para
evitar a parada causada pela protecédo do
VFD durante a comutagéo da grade.
2. Desative a protegdo contra perda de
fase de entrada antes de ativar esta
funcéo.
0: Desativar
1: Ativar
[OC bus voltage V
Overvoltage,
Proteqéo stall threshold /
pi103 | comr@ | 1 o
sobretensa 1 Time t
o] fred lﬁ;:::y :‘
Time t
Tens&o de | 110-150% (tensdo de barramento 130%
protecédo | padrédo) (380 V)
P11.04 contra 110-150% (tensdo de barramento ©
sobretensa - 120%
o padréo) (220V)
Durante a operagdo de aceleragdo do
VFD, devido a grande carga, a taxa de
aumento real da velocidade de rotagao do
motor € menor do que a taxa de aumento
= da frequéncia de saida. Devem ser
Agdo de tomadas medidas para evitar o disparo do
P11.05 limite 0x01 o
VFD causado por sobrecorrente durante a
corrente N
aceleragao.
0x00-0x11
Lugar das unidades: Configuragdo de
acao de limite atual
0: Invélido
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrdo | Modificar
fungéo

1: Sempre valido

Lugar das dezenas: Configuragdo do
alarme de sobrecarga de limite de
corrente de hardware

0: Valido

1: Invalido

Nivel de | A funcéo de proteg&o de limite de corrente
P11.06 limite de detecta~a corrente de saida dur:emte a 160.0% o
corrente | execugdo e a compara com o nivel de
automatico | limite de corrente definido por P11.06, se
exceder o nivel de limite de corrente, o
VFD funcionard em frequéncia estavel
durante o funcionamento acelerado ou
funcionara em frequéncia reduzida
durante o funcionamento em velocidade
constante; se exceder o nivel de limite de
corrente continuamente, a frequéncia de
saida do VFD caird continuamente até
atingir a frequéncia limite inferior. Quando
a corrente de saida for detectada como
Taxa de [inferior ao nivel limite de corrente
queda de | novamente, ela continuard funcionando

frequéncia | aceleradamente. .
P11.07 a ll_? (/30 ©
durante o cunmenami § OS2 zIs
limite de et
corrente

Output frequency Timet

set
frequency| —

L Constant
Acceleration speed

Time

Faixa de configuracédo de P11.06:
50.0-200.0% (em relagéo a
porcentagemtage de corrente nominal do
VFD)

Faixa de configuracdo de P11.07:
0.00-50.00Hz/s

Selecéo de | 0x0000-0x1132
P11.08 |pré-alarme | Lugar das unidades: 0x0000 O
para 0: Pré-alarme de sobrecarga/subcarga do
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrdo | Modificar
fungéo

VFD/motor | motor, em relagéo a corrente nominal do
OL/UL | motor;

1: Pré-alarme de sobrecarga/subcarga do

VFD, em relagéo a corrente nominal do

VFD.

2: Pré-alarme de sobrecarga/subcarga do

torque de saida do motor, em relacéo ao

torque nominal do motor

Dezenas de lugares:

0: O VFD continua funcionando apés o

alarme de sobrecarga/subcarga;

1: O VFD continua funcionando apés o

alarme de subcarga e para de funcionar

apos falha de sobrecarga;

2: O VFD continua funcionando apds o

alarme de sobrecarga e para de funcionar

ap6s falha de subcarga;

3: O VFD para de funcionar apés falha de

sobrecarga/subcarga.

Centenas de lugares:

0: Sempre detectar

1: Detectar durante a corrida em

velocidade constante

Lugar dos milhares: Seleg&o integral da

fungdo da sobrecarga

0: A integral de sobrecarga € invélida;

1: A integral de sobrecarga é valida.

Nivel de
deteccéo
pi110o | % , ) | 150% o
pré-alarme | O sinal de pré-alarme de sobrecarga sera
de emitido se a corrente de saida do VFD ou

sobrecarga| motor for maior que o nivel de deteccéo
Tempo de | de pré-alarme de sobrecarga (P11.09) e a
deteccdo | duragdo exceder o tempo de detecgéo de
de pré-alarme de sobrecarga (P11.10).
pré-alarme
de
sobrecarga

P11.10 1.0s @]
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrdo | Modificar
fungéo

Output current

Overload pre-alarm
threshold

Timet

i Pre-alam timet] et—ml Pre-alam time |

Y,
RO1,RO2

Time t

Faixa de ajuste de P11.09: P11.11-200%
(valor relativo determinado pela casa de

P11.08)
Faixa de configuragdo de P11.10:
0.1-3600.0s
Nivel de
deteccso O sinal de pré-alarme de subcarga sera
deg emitido se a corrente de saida do VFD ou
P11.11 ré-alarme | MOt" for inferior ao nivel de detecgdo de 50% O
P de pré-alarme de subcarga (P11.11) e a
subcarga duracéo exceder o tempo de deteccéo de
T % pré-alarme de subcarga (P11.12).
EMPO G | -oixa de ajuste de P11.11: 0-P11.09
deteccéo . .
de (valor relativo determinado pela casa de
P11.12 6-al P11.08) 10s (@]
pre-z aME| Faixa de configuragdo de P11.12:
© |0.1-3600.0s
subcarga
O c6digo de fungéo é usado para definir a
= acao dos terminais de saida de falha em
Acéo do ~ S
- subtens&o e reinicializagéo de falha.
terminal de
. 0x00-0x11
saida de Lugar das unidades:
P11.13 | falha ap6s 9 X - 0x00 O
a 0: Agir em subtensé@o
.| 1: N&@o atue em subtensé@o
ocorréncia
Dezenas de lugares:
de falha

0: Redefini¢do do ato em falta
1: N&o aja na reinicializacéo da falha
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Codigo da
fungéo

Nome

Descrigéo

Padréo

Modificar

P11.16

Selegao
de funcéo
de
extensao

0x00-0x11

Lugar das unidades: Selegédo automatica
de queda de frequéncia na queda de
tensédo

0: Desativar

1: Ativar

Lugar de dezenas: Segunda selecéo de
tempo ACC/DEC

0: Desativar

1: Habilitar. Quando a frequéncia de
funcionamento excede P08.36, o tempo
ACC/DEC é comutado para o segundo
tempo ACC/DEC.

0x00

Grupo P13 Controle do motor

Cédigo da
funcéo

Nome

Descrig¢édo

Padréo

Modificar

P13.09

Limite de
frequéncia
de
comutacéo
de loop de
blogueio de
fase

0.00-630.00

50.00

P13.13

Corrente de

Quando o VFD iniciar no modo de

frenagem de | partida direta (P01.00=0), defina

curto-circuit
o]

P13.14 para um valor diferente de zero
para entrar na frenagem por

P13.14

Tempo de
espera da

curto-circuito.
Durante a parada, se a frequéncia de

frenagem de | funcionamento do VFD for menor que a

curto-circuit
o para
partida

frequéncia de partida P01.09 do freio
para parada, defina P13.15 para um
valor diferente de zero para entrar na

P13.15

Tempo de
espera da

frenagem de curto-circuito para parada
e, em seguida, execute a frenagem DC

frenagem de | no  tempo definidko por P01.12.

curto-circuit
0 para

(Consulte as descrigbes para
P01.09-P01.12.)

0.0%

0.00s

0.00s
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Codigo da
fungéo

Nome

Descrigcéo

Padréo

Modificar

parada

Faixa de ajuste de P13.13: 0.0-150.0%
(em relagdo a porcentagem da corrente
nominal do VFD)

Faixa de ajuste de P13.14: 0.00-50.00s
Faixa de ajuste de P13.15: 0.00-50.00s

Grupo P14 Comunicacgdao serial

Cédigo da
funcéo

Nome

Descricdo

Padréo

Modificar

P14.00

Enderego de
comunicagao

local

Faixa de ajuste: 1-247

Quando o mestre grava o endereco
de comunicagdo escravo em O,
indicando um endereco de broadcast
em um quadro, todos os balsamos no
barramento Modbus recebem o
guadro, mas nédo respondem a ele.

O enderego de comunicagéo local é
exclusivo na rede de comunicagéo,
que é a base para a comunicagéo
ponto a ponto entre o computador
superior e o0 VFD.

Nota: O enderego de comunicagédo
de um escravo ndo pode ser definido
como 0.

P14.01

0

1

Taxa de 2
transmisséo de | 3: 9600BPS

comunicagdo |4

5

6

O coédigo de fungdo é usado para
definir a velocidade de transmissdo
de dados entre o computador
superior e o VFD.

: 1200BPS

: 2400BPS

: 4800BPS

: 19200BPS

: 38400BPS

: 57600BPS
Nota: A taxa de transmisséo definida
no VFD deve ser consistente com a
do computador superior. Caso
contrario, a comunicagdo falhara.
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrdo | Modificar
fungéo

Uma taxa de transmissdo maior
indica uma comunicagdo mais
répida.

O formato de dados definido no VFD
deve ser consistente com o do
computador superior. Caso contrario,
a comunicagéo falhara.

0: Sem verificagéo (N, 8, 1) para RTU
1: Verificag@o uniforme (E, 8, 1) para
RTU

2: Verificagdo impar (O, 8, 1) para
RTU

3: Sem verificacéo (N, 8, 2) para RTU
4: Verificagéo uniforme (E, 8, 2) para
RTU

5: Verificagdo impar (O, 8, 2) para
RTU

6: Sem verificagdo (N, 7, 1) para
ASCII

7: Verificagao uniforme (E, 7, 1) para
ASCII

Verificagdo de | 8: Verificagdo impar (O, 7, 1) para
bits de dados | ASCII

9: Sem verificagdo (N, 7, 2) para

P14.02

ASCII

10: Verificagdo uniforme (E, 7, 2)
para ASCII

11: Verificagédo impar (O, 7, 2) para
ASCII

12: Sem verificacdo (N, 8, 1) para
ASCII

13: Verificagdo uniforme (E, 8, 1)
para ASCII

14: Verificagdo impar (O, 8, 1) para
ASCII

15: Sem verificagdo (N, 8, 2) para
ASCII

16: Verificagdo uniforme (E, 8, 2)
para ASCII

17: Verificagdo impar (O, 8, 2) para
ASCII
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrdo | Modificar
fungéo

0-200ms
O cddigo de fungéo indica o atraso
de resposta da comunicagdo, ou
seja, o intervalo entre o momento em
que o VFD conclui o recebimento dos
dados até o momento em que envia
os dados de resposta para o
computador superior. Se o atraso de
Atraso na resposta for menor que o tempo de
P14.03 resposta de | processamento do VFD, o VFD 5 @]
comunicacdo |enviar4d dados de resposta para o
computador  superior apés o
processamento dos dados. Se o
atraso for maior que o tempo de
processamento do VFD, o VFD nédo
enviard dados de resposta para o
computador superior até que o atraso
seja atingido, embora os dados
tenham sido processados.
0,0 (invalido)-60,0s
Quando o coédigo de funcdo é
definido como 0,0, o tempo limite de
comunicagéo é invalido.
Quando o coédigo de fungdo é
definido como um valor diferente de
Periodo de zero, o retificador relata a “falha de
tempo limite de | comunicacdo RS485" (CE) se o
comunicagédo | intervalo de comunicacdo exceder o
RS485 valor.
Em geral, o cédigo da fungdo é
definido como 0,0. Quando a
comunicagdo continua é necessaria,
vocé pode definir o cédigo de fungao
para monitorar o status da
comunicagéo.
0: Relate um alarme e desacelere
Processamento | para parar
P14.05 de errosde | 1: Continue executando sem relatar 0 O
transmissdo | um alarme
2: Parar no modo de parada ativado
-116-
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrdo | Modificar
fungéo

sem relatar um alarme (aplicavel
apenas ao modo de comunicagéo)

3: Parada no modo de parada
habilitado sem relatar um alarme
(aplicavel a qualquer modo)
0x00-0x11

Lugar das unidades:

0: Responda as operagdes de
gravacdo. O VFD responde aos
comandos de leitura e gravagdo do
computador superior.

1: Nao responder a operagdes de
gravagdo. O VFD responde apenas
aos comandos de leitura do
computador superior. Este modo
pode melhorar a eficiéncia da
comunicagao.

Acéo de Dezenas de lugares: Criptografia de
P14.06 | processamento | comunicacao 0x000 O
de comunicagéo| 0: A protecéo por senha de
comunicagéo € invalida

1: A proteg&o por senha de
comunicagéo é vélida

Centenas de lugares: Endereco de
comando de comunicagao definido
pelo usuario

0: Os enderecos definidos pelo
usuario especificados por P14.07 e
P14.08 séo invalidos

1: Os enderecos definidos pelo
usuario especificados por P14.07 e
P14.08 s&o validos

Endereco
p14.07 |3utodefinidodol o o500 oxrrFF 0x1000 o
comando em
execucao
Endereco
p14.0g |2utodefinidode! o o500 oxrrFF 0x2000 o
configuracéo de

frequéncia
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Grupo P17 Visualizagdo de status

Cadigo d
o |g<3 a Nome Descrigéo Padrao | Modificar
funcéo
P17.00 Definir Exibe a frequéncia atual definida do VFD. 0,00 Hz °

frequéncia | Faixa: 0,00 Hz a_P00,03
Frequéncia de| Exibe a frequéncia de saida atual do VFD.
saida Faixa: 0,00 Hz a P00,03
Frequéncia de| Exibe a frequéncia de referéncia de rampa
P17.02 |referéncia de | atual do VFD. 0,00 Hz [ ]
rampa Faixa: 0,00 Hz a_P00,03
Tens&o de | Exibe a tenséo de saida atual do VFD.
p17.03 saida Faixa: 0-1200V ov ®
Corrente de Exibe o valor valido da corrente de saida
P17.04 saida atual do VFD. 0.0A [ ]
Faixa: 0,0-5000,0A
Velocidade do| Exibe a velocidade atual do motor.
P17.05 motor Faixa: 0-65535 RPM O RPM ®
Corrente de | Exibe a corrente de torque atual do VFD.
torque Faixa: 0,0-5000,0A
Exibe a corrente de excitagdo atual do

P17.01 0,00 Hz [ J

P17.06 0.0A [ J

P17.07 ;?;[z;;i VFD. 0.0A [ ]
Faixa: 0,0-5000,0A
Exibe a poténcia atual do motor; 100% em
relagdo a poténcia nominal do motor, o
. valor positvo é o estado de
Poténcia do

P17.08 motor automobilismo, o valor negativo é o| 0.0A [ ]
estado de geracéao.

Faixa de configuragéo: -300.0%—-300.0%

(em relag&o a poténcia nominal do motor)

Exibe o torque de saida atual do VFD;

100% em relacdo ao torque nominal do

Torque de | motor, o valor positvo é o estado de

P17.09 . . ) .| 0.0% [ ]
saida automobilismo, o valor negativo esta
gerando o estado.
Faixa: -250,0-250,0%
.. | Exibe a frequéncia estimada do rotor do
Frequencia motor sob condicdo de vetor de malha
P17.10 motora & 0,00 Hz [ ]
. aberta.
estimada

Faixa: 0,00-P00,03
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Cod|g<3 da Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
Tens@o do | Exibe a tens&o atual do barramento CC
P17.11 barramento | do VFD 0.0v [ ]
CcC Faixa: 0,0-2000,0 V
Estado do | Exibe o estado atual do terminal de
P17.12 terminal de | entrada digital do VFD. 0x0000 [ ]

entrada digital| Faixa: 0x0000 - OxO0FF
Estado do | Exibe o estado atual do terminal de saida
P17.13 terminal de | digital do VFD. 0x0000 [}
saida digital | Faixa: 0x0000 - 0x000F
Valor de Exibe a variavel reguladora do teclado.

ajuste digital | Faixa: 0.00Hz—P00.03
Em relagdo a porcentagem do torque
Valor de nominal do motor atual, exiba a referéncia
P17.15 |referéncia de | de torque. 0.0% [ ]
torque Faixa de configuragao: -300,0% —300,0%
(da corrente nominal do motor)
Velocidade | Exibe a velocidade linear atual do VFD.
P17.16 linear Intervalo: 0-65535 0 ®
P17.17 Reservado [ ]

Valor de Exibe o valor de contagem atual do VFD.
contagem | Intervalo: 0-65535
Tensdo de | Exibe o sinal de entrada de Al1.
P17.19 entrada All | Faixa: 0,00-10,00 V 0.00v ®
Tensdo de | Exibe o sinal de entrada de Al2.
P17.20 entrada Al2 | Faixa: 0,00-10,00 V 0.00v ®
Tens&o de | Exibe o sinal de entrada de Al3.

P17.14 0,00 Hz [ J

P17.18

P17.21 . 0.00V [}
entrada AI3 | Faixa: -10,00-10,00 V
p17.22 Frequéncia de| Exibe a frequéncia de entrada do HDI. 0.000k °
) entrada HDI | Faixa: 0,000-50,000kHz Hz
Valor de Exibe o valor de referéncia do PID.
P17.23 0.0% [}
referéncia PID| Faixa: -100,0-100,0% °
Valor de Exibe o valor de feedback do PID.
P17.24 .0%
feedback PID | Faixa: -100,0-100,0% 0.0% o
Fator de
Exi fi ténci t I.
p17.25 poténcia do xibe o fator de poténcia do motor atual 0.00 °

Intervalo: -1,00-1,00

motor
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Coédigo da ’ -
g - Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo
Tempo
decorrido | Exibe o tempo decorrido desta execugao.
P17.26 . 0 [ ]
desta Intervalo: 0-65535 min m
execucao
PLC simples
e Zzge;?uile Exibir PLC simples e nimero de passo
P17.27 p ) atual de velocidade de varias etapas 0 [ ]
de velocidade
L. Intervalo: 0-15
de varias
etapas
Exibe o valor de saida do controlador ASR
| loci
Ssaado |10 0 e s 10 not <t
P17.28 | controlador ' ) ¢ 0.0% [}
ASR porcentagem de torque nominal do motor.
Faixa: -300,0% -300,0% (corrente
nominal do motor)
P17.29-
P17.31 Reservado
P17.32 Ligacéo de | Exibe o valor de ligag&o de fluxo do motor. 0.0% °

fluxo do motor| Faixa: 0,0% a 200,0%

Referéncia de| Exibe o valor de referéncia da corrente de

P17.33 Corrente de | excitagdo no modo de controle vetorial. 0.0A [ ]
excitagdo | Faixa: -3000,0—+3000,0A

Referéncia de| Exibe o valor de referéncia da corrente de

P17.34 corrente de | torque no modo de controle vetorial. 0.0A [ ]
torque Faixa: -3000,0—+3000,0A

Corrente de Exibe o valor vdlido da corrente de

P17.35 entrada CA entrada no lado CA. 0.0A [ ]

Faixa: 0,0-5000,0A
Exibe o valor do torque de saida, o valor
Torque de | positivo é o estado de automobilismo e o

P17.36 . L ~ 0.0Nm [}
saida valor negativo é o estado de geragao.
Faixa: -3000,0 Nm-3000,0 Nm
Valor da
P17.37 contagem de | 0-100 (Exibe a falha "OL1" quando o 0 °

sobrecarga do| valor da contagem for 100)
motor
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Codigo da

- Nome Descrigéo Padrédo | Modificar
fungéo

Valor de Exibe o valor de saida do PID.
p17.38 saida PID | Faixa: -100,0-100,0% 0.0% o
Cédigo de
funcéo no
P17.39 erro de 0.00-99.99 0.00 [ ]
download do
parametro
Ganho
proporcional
PID do
processo
Tempo
integral do
PID do
processo
Tempo
pi7.4z | dferencal 100 10.00s 0.00s °
PID do
processo

P17.40 0.00-100.00 0.00 [ J

P17.41 0.00-10.00s 0.00s [ J
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Capitulo 6 Rastreamento de falhas

6.1 Prevencéo de falhas

Este capitulo descreve como realizar a manutengéao preventiva em VFDs.

6.1.1 Manuteng&o periédica

Se o VFD for instalado em um ambiente que atenda aos requisitos, pouca manutencéo sera
necessaria. A tabela a seguir descreve os periodos de manutengao de rotina recomendados
pelo INVT. Para obter informacdes mais detalhadas sobre manutengdo, entre em contato

conosco.

Verificando a peca

Verificando o item

Método de
verificagdo

Critério

Verifigue a temperatura
ambiente, umidade e
vibragéo e certifique-se de

Exame visual e

Em

~ . . . |teste de|conformidade
que ndo haja poeira, gas,|.
. h instrumento com o manual
’ névoa de ¢leo e gota de
Ambiente .
agua.
Certifique-se de que nédo N&o ha
haja ferramentas ou outros ) ferramentas ou
. Exame visual .
objetos  estranhos  ou objetos
perigosos perigosos.
Certifique-se de que o Em
circuito rincipal e o|Medicao or .
Voltagem . P P ,Q P conformidade
circuito de controle [multimetro.
R . com o manual
estejam normais.
s Os caracteres
Certifique-se de que a tela ) ~ -
. - Exame visual |s&o exibidos
esteja clara o suficiente
L. normalmente.
Teclado numérico —
Certifique-se de que os Em

caracteres sejam exibidos
totalmente

Exame visual

conformidade
com o manual

Principal
circuito

Certifique-se de que os

Para uso publico

parafusos estejam|Aperte NA
apertados

Certifique-se de que néo

ha]a. " distorgdo, Exame visual |NA
crepitacoes, ds ou

mudanca de cor causados
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Método de

Verificando a peca Verificando o item P Critério
verificagéo
por superaquecimento e
envelhecimento da
maquina e do isolador.
NA
Nota: se a cor
dos blocos de
cobre e
Certifique-se de que nao ) aluminio
. ) - Exame visual X
haja poeira e sujeira mudar, isso
nédo significa

que haja algo
errado com os
recursos.

Certifique-se de que néo
haja distor¢do ou mudancga
de cor dos condutores|Exame visual [NA
causada por
superaguecimento.
Certifique-se de que nédo
haja crepitacdes ou
mudanga de cor das
camadas protetoras.
Assento dos |Certifique-se de que n&o
terminais haja ds
Certifique-se de que ndo
haja choro, mudanca de
cor, estalos e expanséao de

Alideranca dos
condutores

Exame visual |NA

Exame visual |[NA

Exame visual |NA

cassis.
Estime o tempo
de uso de

Capacitores de |Certifigue-se de que alacordocoma
filtro valvula de  seguranga|manutencéo ou [NA

esteja no lugar certo. meca a
capacidade
estatica.
Mega a A capacidade

Se necessario, megca a

. o capacidade por |estatica esta
capacidade estatica.

instrumentos. |acima ou igual
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Verificando a peca Verificando o item Mch?do ‘fe Critério
verificagéo
ao valor
original x0,85.
Certifique-se de que ha
substituicdo e  divisdo|Olfato e exame NA

causadas por |visual
superaguecimento.

Exame visual
ou remova uma |Os resistores
Certifiqgue-se de que néo [terminagio estdo em +10%
haja off-line. para coagular |do valor

ou medir com |padréo.
multimetros

Resisténcias

Certifique-se de que ndo
haja vibragdo, ruido e
cheiro anormais,

Certifique-se de que héa
ruido de vibragdo nas|Audicéo NA
salas de trabalho.

Certifique-se de que o
contator seja bom o|Exame visual [NA

Transformadores
e reatores

Audicéo, olfato

. NA
e exame visual

Contatores e
relés de
eletromagnetismo

suficiente.
Certifique-se de que néo
haja parafusos e|Jejum NA

contatores soltos.
Certifique-se de que néo

Olfato e exame

haja cheiro e mudanca de| . NA
visual
cor.
Certifique-se de que nao
Circuito de haja rachaduras, danos, Exame visual |NA

PCB e plugues

controle distorcdes e ferrugem.

Exame visual
ou estimativa
Certifique-se de que ndo  |do tempo de
haja choro e distor¢éo nos [uso de acordo [NA
capacitores. com as
informacdes de
manutengao
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Verificando a peca Verificando o item Me.tc.)do ‘fe Critério
verificagéo
Audicéo e
Estime se ha ruido e exame visual |Rotagdo
vibracéo anormais. ou girar com a |estavel
mao
Estime que ndo ha Aperte NA

parafuso de perdas.

Ventilador de

) Exame visual
resfriamento

. - ~ _|ou estimativa
Sistema de Certifiqgue-se de que néo

refrigeracéo haja mudanca de cor do tempo de
. ¢ uso de acordo |NA
causada por
superaguecimento com as
' informagdes de
manutencgéo

Certifiqgue-se de que ha
Duto de material ou objecao

ventilagao estranha no ventilador de

resfriamento, saida de ar.

Exame visual |[NA

6.1.2 Ventilador de resfriamento

O ventilador de resfriamento do VFD tem uma vida util minima de 25.000 horas de operag&o.
A vida util real depende do uso do VFD e da temperatura ambiente. As horas de
funcionamento podem ser consultadas através de P07.14 (horas acumuladas do VFD).

Afalha do ventilador pode ser prevista pelo aumento do ruido dos mancais do ventilador. Se o
VFD for operado em uma parte critica de um processo, a substituicdo do ventilador é
recomendada quando esses sintomas aparecerem. Ventiladores de substituicdo estdo
disponiveis na INVT.

< Leia e siga as instrugdes no Capitulo 1 "Precaugdes de seguranga'.
A Ignorar as instrugdes pode causar ferimentos fisicos ou morte, ou danos
ao equipamento.

1. Pare o VFD e desconecte-o da fonte de alimentagdo CA e aguarde pelo menos o tempo
designado no VFD.

2. Levante o suporte do ventilador da estrutura da unidade com uma chave de fenda e
levante o suporte do ventilador articulado ligeiramente para cima a partir da borda frontal.

3. Desconecte o cabo do ventilador. Remova o suporte de instalagéo.

4. Instale o suporte na diregao inversa. Preste atencéo a dire¢do do ar do VFD e do ventilador,
conforme mostrado na figura a seguir.
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Air directior1

Rotation direction  Air direction

Figura 6-1 Instalagao do ventilador dos VFDs 1PH, 220V, <2,2kW

Air directior1

Figura 6-2 Instalagéo de ventiladores dos VFDs 3PH, 380V, 24kW

5. Ligue o VFD.

6.1.3 Capacitor

6.1.3.1 Reforma do capacitor

Se o VFD néo for usado por muito tempo, vocé precisara seguir as instru¢des para reformar o
capacitor do barramento CC antes de uséa-lo. O tempo de armazenamento € calculado a partir
da data em que o VFD é entregue.

Tempo de ~ =
Instrug&o de operagéo
armazenamento
Menos de 1 ano Nenhuma operagéo de carregamento é necessaria.
1a2s O VFD precisa ser ligado por 1 hora antes do primeiro
comando em execugao.
Use uma fonte de alimentagdo controlada por tensédo para
carregar o VFD:
2a3s Carregue o VFD a 25% da tens&do nominal por 30 minutos e,
em seguida, carregue-o a 50% da tensdo nominal por 30
minutos, a 75% por mais 30 minutos e, finalmente,
carregue-0 a 100% da tens&@o nominal por 30 minutos.
Use uma fonte de alimentagdo controlada por tensédo para
Mais de 3 s carregar o VFD: . _
Carregue o VFD a 25% da tens&o nominal por 2 horas e, em
seguida, carregue-o a 50% da tensdo nominal por 2 horas, a
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Tempo de

Instrugéo de operagéo
armazenamento

75% por mais 2 horas e, finalmente, carregue-o a 100% da
tens@o nominal por 2 horas.

O método para usar uma fonte de alimentagéo controlada por tenséo para carregar o VFD é
descrito a seguir:

A selecdo de uma fonte de alimentagdo controlada por tensdo depende da fonte de
alimentagdo do VFD. Para VFDs com uma tensdo de entrada de 1PH/3PH 220V AC, vocé
pode usar um regulador de tensdo de 220VAC/2A. Os VFDs 1PH e 3PH podem ser
carregados com uma fonte de alimentacéo controlada por tensdo 1PH (conecte L+ aRe N a
S ou T). Todos os capacitores de barramento CC compartilham um retificador e, portanto, séo
todos carregados.

Para VFDs de alta tenséo, certifique-se de que o requisito de tenséo (por exemplo, 380 V)
seja atendido durante o carregamento. O carregamento do capacitor requer pouca corrente e,
portanto, vocé pode usar uma fonte de alimentagdo de pequena capacidade (2A é suficiente).

6.1.3.2 Substituicdo do capacitor eletrolitico

<~ Leia e siga as instrugdes no Capitulo 1 "Precauges de seguranga“.
A Ignorar as instrugdes pode causar ferimentos fisicos ou morte, ou danos
ao equipamento.

O capacitor eletrolitico do VFD deve ser substituido se tiver sido usado por mais de 35.000
horas. Para obter detalhes sobre a substitui¢cdo, entre em contato com o escritério local do
INVT ou disque nossa linha direta de servigo nacional (400-700-9997).

6.1.4 Cabo de alimentagdo

< Leia e siga as instru¢cdes no Capitulo 1 "Precaugdes de seguranca".
A Ignorar as instrugdes pode causar ferimentos fisicos ou morte, ou danos
ao equipamento.

1. Pare o inversor e desconecte-o da linha de alimentac@o. Aguarde pelo menos o tempo
designado no VFD.

2. Verifique o aperto das conexdes do cabo de alimentagao.
3. Restaure a energia.

6.2 Tratamento de falhas

<~ Leia e siga as instrugdes no Capitulo 1 "Precaucdes de seguranga.
A Ignorar as instrugdes pode causar ferimentos fisicos ou morte, ou danos
ao equipamento.

6.2.1 Indicagdes de alarmes e falhas

As falhas sdo indicadas por indicadores. Para obter detalhes, consulte o Capitulo 4
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"Operacdo do teclado". Quando o indicador TRIP esta aceso, o cédigo de alarme ou falha
exibido no teclado indica que ocorreu uma excec¢édo no VFD. Os cédigos de fungdo P07.27
Para P07.32 Registre os tipos das Ultimas seis faltas. Os co6digos de funcdo P07.33 Para
P07.40, P07.41 Para P07.48e P07.49 Para P07.56 registre os dados de execugéo do VFD
nas Ultimas trés falhas, respectivamente. Vocé pode descobrir causas e solugdes para a
maioria dos alarmes ou falhas com base nas informagdes fornecidas neste capitulo. Se vocé
n&o conseguir descobrir as causas de um alarme ou falha, entre em contato com o escritério
local do INVT.

6.2.2 Redefinicdo de falha

O VFD pode ser redefinido pressionando a tecla do teclado [STOP/RST|, através da entrada
digital ou alternando a luz de energia. Quando a falha for removida, o motor pode ser
reiniciado.

6.2.3 Falhas e solugdes de VFD
Quando ocorreu uma falha, trate a falha da seguinte maneira.

1. Verifique se ndo ha nada de errado com o teclado. Caso contrario, entre em contato com o
escritério local do INVT.

2. Se nédo houver nada de errado, verifique P07 e certifique-se dos parametros de falha
registrados correspondentes para confirmar o estado real quando a falha atual ocorrer por
todos os parametros.

3. Consulte a tabela a seguir para obter uma solugéo detalhada e verifique o estado anormal
correspondente.

4. Elimine a falha e peca ajuda relacionada.
5. Verifique para eliminar a falha e execute a reinicializagéo da falha para executar o VFD.

Nota: Os numeros entre colchetes como [1], [2] e [3] na coluna Tipo de falha na tabela a
seguir indicam os codigos de tipo de falha do VFD lidos por meio da comunicagao.

Codigo de Tipo de falha Possivel causa Solucdes
falha
[1] Protecéo de ® A aceleragdo é muito | ® Aumentar o tempo de
outl fase U da unidade rapida; ACC;
inversora ® Falha do médulo IGBT; | ® Troque a unidade de
[2] Protegao de ® Erros causados por poténcia;
out2 fase V da unidade interferéncia; ® Verifique os fios de
inversora ® A conexdo dos fios de acionamento;
[3] Protecgdo de fase| acionamento ndo € boa; | ® Inspecione o
Out3 W da unidade ® O aterramento ndo esta equipamento externo e
inversora corretamente. elimine a interferéncia.
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Coédigo de . . -
2 Tipo de falha Possivel causa Solugdes
falha
[4] Sobrecorrente ® Aumente o tempo de
OC1 durante a oA aceleragéo ou ACC;
aceleragdo desaceleracdo é muito | ® Verifique a poténcia de
[5] Sobrecorrente rapida; entrada;
oc2 durante a ® Atensdo da rede é muito | ® Selecione o VFD com
desaceleracé@o baixa; uma poténcia maior;
® A poténcia do VFD é ® Verifique se a carga esta
muito baixa; em  curto-circuito (0
® A carga transita ou aterramento  estd em
anormal; curto-circuito ou o fio em
® O aterramento esta em curto-circuito) ou se a
[6] Sobrecorrente i p x i
durante a corfida curto-circuito ou a saida rotagdo néo é suave;
ocC3 ) é perda de fase; ® Verifique a configuragdo
em velocidade . . o o
ant ® HA forte interferéncia de saida;
constante externa; ® Verifigue se héa forte
® A proteg&o contra estol interferéncia;
de sobretensdo néo esta | ® Verifique a configuragédo
aberta. dos cddigos de fungéo
relacionados.
[7] Sobretenséo ® Verifique a poténcia de
ov1i durante a entrada;
aceleracio ® Verifique se o tempo
a DEC da carga é muito
[8] Sobretensdo ® Atenséo de entrada é 9 .
ov2 durante a K curto ou se o VFD inicia
desaceleracédo anormal; durante a rotagéo do
< ® Ha um grande feedback .
) motor ou se precisa
de energia;
aumentar os
5 ® Sem componentes de
[9] Sobretenséo componentes de
frenagem; .
durante . consumo de energia;
. ® A energia de frenagem
ov3 funcionamento em = . ® Instale os componentes
. néo esté aberta.
velocidade de frenagem;
constante ® Verifique a configuracao
dos cédigos de fungéo
relacionados.
® A tensdo da fonte de | ® Verifique a poténcia de
[10] Subtenséo do . ~ J X q P )
uv alimentagdo esta muito entrada da linha de
barramento . . =
baixa. alimentag&o.
o1 [11] Sobrecarga do | ® A tensdo da fonte de | ® Verifigue a poténcia da
motor alimentagdo estd muito linha de alimentacéo;
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Coédigo de . . -
2 Tipo de falha Possivel causa Solugdes
falha
baixa; ® Reinicie a  corrente
® A corrente nominal de nominal do motor;
configuragdo do motor | ® Verifique a carga e
esta incorreta; ajuste o levantamento
® A parada do motor ou de torque.
transientes de carga sdo
muito fortes.
® A aceleragdo € muito
- ¢ ® Aumente o tempo de
rapida; ACC:
® Reinicie o motor rotativo; L .
" ® Evite reiniciar apés a
® A tensdo da fonte de .
alimentagdo esta muito parada;
[12] Sobrecarga do R ® Verifigue a poténcia da
oL2 baixa; . . =
VFD ) . linha de alimentagé&o;
® A carga é muito pesada; .
o " | ® Selecione um VFD com
® A poténcia do motor é R -
. maior poténcia;
muito grande e a .
A . . ® Selecione  um  motor
poténcia do VFD é muito
adequado.
pequena.
®Perda de fase ou | ® Verifique a poténcia de
SPl [13] Perda de fase flutuagé@o violenta [ entrada;
no lado da entrada ocorreu na entrada R, S | ® Verifique a distribuicéo
eT. da instalagdo.
® Ocorreu perda de fase | ® Verifique a distribuigdo
[14] Perda de fase . P q ¢
na saida U, V, W (ou as de saida;
SPO no lado da . ~ -
. trés fases do motor sdo | ® Verifique o motor e o
saida S
assimétricas) cabo.
[15] ® Obstrugéo do duto de ar
oH1 Superaquecimento ou ds ao ventilador; ®Dragar o0 duto de
do médulo ® A temperatura ambiente |  ventilagdo ou substituir o
retificador esta muito alta; ventilador;
® O tempo de sobrecarga | ® Abaixe a temperatura
[16] em execucdo € muito ambiente.
OH2 Superaquecimento | 10NgO-
do médulo inversor
® Acdo de terminais de .
® Verifique a entrada do
EF [17] Falha externa entrada de falha externa q

SI

dispositivo externo
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Coédigo de . .
2 Tipo de falha Possivel causa Solugdes
falha
) = ®Defina a taxa de
® A configuragdo da taxa x
. B transmissao adequada;
de transmissdo esta - o
. ® Verifique a distribuicéo
incorreta; ~
- da conexao de
® Ocorre falha na fiagao .
de comunicagéo; comunicagao;
[18] RS485 Falha §40; ® Defina o enderego de
CE . ® O endereco de o«
de comunicagdo o ; comunicagéo adequado;
comunicagao esta .
® Mude ou substitua a
errado; R ~
. distribuicdo da conexao
® Ha uma forte
. P ou melhore a
interferéncia na h
L capacidade
comunicacéo. L -
anti-interferéncia.
® O conector do painel de .
) ® Verifigue o conector e
[19] Falha de controle estd em mau
- reconecte
Ite deteccéo de contato; .
N ® Alterar o0 painel de
corrente ® Ocorre uma excegao no .
. L controle principal
circuito de ampliagéo.
® A capacidade do motor
~ p B ® Altere 0 modo VFD;
nao esta em ) A
. ® Defina o  parametro
conformidade com a .
. nominal de acordo com
capacidade do VFD; . e x
R . a placa de identificacéo
©® O parametro nominal do
~ . do motor;
motor nao esta ® Esvazie a carga do
[20] Falha de configurado motor: g
tE autoajuste do corretamente; o <
® Verifique a conexdo do
motor ® O deslocamento entre )
N . motor e defina o
os parametros do ajuste ~
" parametro;
automatico e o . .
- L ® Verifique se a frequéncia
parametro padréo é . ) .
limite  superior  esta
enorme; .
. acima de 2/3 da
® Horas extras de ajuste P .
o frequéncia nominal.
automatico.
®Erro de controle da | ® Pressione STOP/RST
. [21] Falha de ~ . .
Previsdo de - gravacdo e leitura dos para redefinir;
operagao da ~ .
Emprego EEPROM parametros; ® Altere o painel de
® Ds a EEPROM. controle principal.
PIDE [22] Falha offline | ® Feedback PID offline; ® Verifigque o sinal de

de feedback PID

® A fonte de feedback PID

feedback PID;
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Codigo de Tipo de falha Possivel causa Solucdes
falha
desaparece. ® Verifique a fonte de
feedback do PID.
® Falha no circuito de | ® Verifique a unidade de
[23] Avaria da frenagem ou ds nos| frenagem e troque o
a.C unidade de tubos de frenagem; novo tubo de frenagem;
frenagem ® O resistor de frenagem | ® Aumente o resistor de
externo ndo é suficiente. frenagem.
® O tempo de execugéo | ® Pergunte pelo
FIM [24] Tempo de real do VFD esta acima | fornecedor e ajuste o
execugao atingido do tempo de execucdo tempo de execucdo da
da configuragéo interna. configuragao.
® O VFD relataré o .
. ® Verifique a carga e o
OoL3 2] Solzre_carga pré-alarme de limite de pré-alarme de
eletronica sobrecarga de acordo
. sobrecarga.
com o valor definido.
® O teclado ndo estd em | ® Verifique o cabo do
boa conexao ou offline; teclado e certifiqgue-se
® 0O cabo do teclado é de que est& normal;
[26] Erro de muito longo e ha forte | ® Verifique o ambiente e
PCE comunicagéo do interferéncia; elimine a fonte de
teclado ® Parte dos circuitos de interferéncia;
comunicacgéo do teclado | ® Trogue o hardware e
ou da placa principal tem pega servico de
falha. manutencgao.
® O teclado nédo estd em ® Verifique o ambiente e
boa conexao ou offline; elimine a fonte de
® O cabo do teclado é interferéncia;
[27] Erro de muito longo e ha forte | ® Troque o hardware e
UPE carregamento de interferéncia; pega servico de
parametros ® Parte dos circuitos de manutencgéo;
comunicacéo do teclado | ® Troque o hardware e
ou da placa principal tem peca servico de
falha. manutengao.
® O teclado ndo estd em ® Verifique o ambiente e
[28] Erro de boa conex&o ou offline; elimine a fonte de
DNE download de ® 0O cabo do teclado é interferéncia;
parametro muito longo e ha forte | ® Troque o hardware e
interferéncia; peca servigo de
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Coédigo de . . ~
2 Tipo de falha Possivel causa Solugdes
falha
® Erro de armazenamento manutenc&o;
de dados no teclado. ® Faca backup dos dados
no teclado novamente.
[32] Falha de ® Verifigue se a conexdo
ETH1 curto-circuito 1 do motor estd normal ou
para o solo ® A saida do VFD estd em | n&o;
curto-circuito  com o | ® Mude o corredor;
terra; ® Altere o painel de
® Ha falha no circuito de controle principal;
deteccéo de corrente; ® Redefina o parametro
[33] Falha de ® Ha uma grande correto do motor;
ETH2 curto-circuito a diferenga entre a ® Verifique se 0s
terra 2 configuragéo real da parametros de poténcia
poténcia do motor e a do motor no grupo P2
poténcia do VFD. sdo consistentes com a
poténcia  do motor
realmente usada.
® Verifique a carga para
garantir que esta
) correta, aumente o
[34] Desvio de - =
h ® A carga é muito pesada tempo de detecg&o.
dEu velocidade -
talta ou ocorreu uma parada. | ® Verifique se os
parametros de controle
estdo definidos
corretamente.
® Os parametros de ® Verifique a carga para
controle do motor garantir que esteja
sincrono séo definidos correta.
incorretamente. ® Verifique se os
i [35] Falha de € . "
SAO R ® O parametro obtido com parametros de controle
desajuste . I ~ -
0 ajuste automatico é estdo definidos
impreciso. corretamente.
® O VFD néo esta ® Aumente o tempo de
conectado ao motor. detecgdo de desajuste.
® O VFD relataré o "
[36] Falha . ® Verifique a carga e o
. pré-alarme de subcarga .
LL electrénica de ponto de pré-alarme de
de acordo com o valor
subcarga subcarga.

definido.
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6.2.4 Outros estados

Coédigo de ) . -
2 Tipo de falha Possivel causa Solugdes
falha
Desligamento do |Desligamento do sistema ou -
PoFF 9 9 Verifique a grade

sistema

baixa tensdo CC
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Capitulo 7 Protocolo de comunicacéo

7.1 Breve instrugéo para o protocolo Modbus

O protocolo Modbus é um protocolo de software e linguagem comum que é aplicado no
controlador elétrico. Com este protocolo, o controlador pode se comunicar com outros
dispositivos via rede (o canal de transmissé&o do sinal ou a camada fisica, como RS485). E
com este padréo industrial, os dispositivos de controle de diferentes fabricantes podem ser
conectados a uma rede industrial para a conveniéncia de serem monitorados.

Existem dois modos de transmisséo para o protocolo Modbus: modo ASCII e modo RTU
(Unidades Terminais Remotas). Em uma rede Modbus, todos os dispositivos devem
selecionar o mesmo modo de transmissdo e seus parametros basicos, como taxa de
transmisséo, bit digital, bit de verificacdo e bit de parada, ndo devem ter diferenca.

Arede Modbus é uma rede de controle com mestre Gnico e escravos multiplos, o que significa
que ha apenas um dispositivo que funciona como mestre e os outros séo 0s escravos em
uma rede Modbus. O mestre significa o dispositivo que tem direito de fala ativo para enviar
mensagens a rede Modbus para o controle e consulta a outros dispositivos. O escravo
significa o dispositivo passivo que envia mensagens de dados para a rede Modbus somente
ap6s receber a mensagem de controle ou indagagao (comando) do mestre (resposta). Depois
que o0 mestre envia a mensagem, ha um periodo de tempo restante para os escravos
controlados ou inquiridos responderem, o que garante que haja apenas um escravo enviando
uma mensagem ao mestre por vez para evitar o impacto dos solteiros.

Geralmente, o usuario pode definir PC, PLC, IPC e HMI como mestres para realizar o controle
central. Definir determinado dispositivo como mestre é uma promessa diferente de definir por
um botéo inferior ou um interruptor ou o dispositivo tem um formato de mensagem especial.
Por exemplo, quando o monitor superior estd em execugéo, se o operador clicar em enviar
comando inferior, 0 monitor superior pode enviar mensagens de comando ativamente,
mesmo que ndo possa receber a mensagem de outros dispositivos. Nesse caso, 0 monitor
superior € 0 mestre. E se o projetista fizer com que o VFD envie os dados somente apds
receber o comando, o VFD ser& o escravo.

O mestre pode se comunicar com qualquer escravo ou com todos os escravos. Para o
comando de visita Unica, o escravo deve enviar uma mensagem de resposta; Para a
mensagem de transmissdo do mestre, o escravo ndo precisa enviar feedback sobre a
mensagem de resposta.

7.2 Aplicacéo do VFD
O VFD usa o modo Modbus RTU e a camada fisica € RS2 de 485 fios.
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7.2.1 RS485 de 2 fios

As interfaces RS485 de 2 fios funcionam no modo half-duplex e enviam sinais de dados na
forma de transmisséo diferencial, também conhecida como transmissdo balanceada. Uma
interface RS485 usa um par trancado, no qual um fio é definido como A (+) e o outro B (-).
Geralmente, se o nivel elétrico positivo entre os inversores de transmissédo A e B variar de +2
Va+6V, alobgica é "1"; e se variar de -2 V a -6 V, a légica é "0".

No bloco de terminais VFD, o terminal 485+ corresponde a A e 485- corresponde a B.

A taxa de transmiss&@o de comunicagdo (P14.01) indica o nimero de bits enviados em um
segundo, e a unidade é bit/s (bps). Uma taxa de transmissdo mais alta indica transmissao
mais rapida e menor capacidade anti-interferéncia. Quando um par trancado de 0.56 mm (24
AWG) é usado, a distancia maxima de transmissdo varia de acordo com a taxa de
transmisséo, conforme descrito na tabela a seguir.

Distanci Distanci Distanci Distanci
Baud !s_ cla Baud !s_a a Baud 1s.a cla Baud !s.a cla
méaxima de méaxima de méaxima de méxima de
taxa .. |taxa L taxa . taxa -
transmisséo transmisséo transmisséo transmisséo
2400 4800 9600 | 800 metros | 19200
BPS 1800m BPS 1200m BPS atras BPS 600m

Quando as interfaces RS485 sdo usadas para comunicacdo de longa distancia, é
recomendavel usar cabos blindados e usar a camada de blindagem como fios terra.

Quando ha menos dispositivos e a distancia de transmisséo é curta, toda a rede funciona bem
sem resistores de carga terminal. O desempenho, no entanto, diminui & medida que a
distancia aumenta. Portanto, é recomendavel usar um resistor terminal de 120Q quando a
distancia de transmisséo for longa.

7.2.1.1 Quando um VFD é usado

Figura 7-1 é o diagrama de fiagdo Modbus para a rede com um VFD e PC. Geralmente, os
PCs néo fornecem interfaces RS485 e, portanto, vocé precisa converter uma interface RS232
ou USB de um PC em uma interface RS485 por meio de um conversor. Em seguida, conecte
a extremidade A da interface RS485 a porta 485+ no bloco de terminais do VFD e conecte a
extremidade B a porta 485-. Recomenda-se que vocé use pares trangados blindados.
Quando um conversor RS232-RS485 é usado, o cabo usado para conectar a interface RS232
do PC e o conversor ndo pode ter mais de 15 m. Use um cabo curto quando possivel.
Recomenda-se que voceé insira o conversor diretamente no PC. Da mesma forma, quando um
conversor USB-RS485 for usado, use um cabo curto quando possivel.

Quando a fiacdo estiver concluida, selecione a porta correta (por exemplo, COM1 para
conectar ao conversor RS232-RS485) para o computador superior do PC e mantenha as
configuragdes dos parametros basicos, como taxa de transmissédo de comunicagdo e bit de
verificacdo de dados, consistentes com as do VFD.
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Shielded twisted pair

round RS485 line

RS232-Rs4g5 Ground
converter

485-| 485+

Computer

Figura 7-1 Diagrama de fiagdo RS485 para a rede com um VFD

7.2.1.2 Quando vérios VFDs sdo usados

Na rede com vérios VFDs, a conex&o de crisantemo e a conexdo em estrela séo comumente
usadas. De acordo com os requisitos dos padrdes de barramento industrial RS485, todos os
dispositivos precisam ser conectados no modo crisantemo com um resistor de terminal de
120 Q em cada extremidade, conforme mostrado em Figura 7-2.

Twisted pair cables with shield screen

N N - N - -~ -
- - - - - -
> > 4%-5/>\ />\ 48(5>\ />\ 485+ ')1200*‘”‘

L — |- —, Tergjinal resistor
| [ 485 - [ 1] 4s5- [ == a85-
Earth Earth Earth
RS232-485 VT T ceanen T
Max length of
RS: 15m VFD VFD VFD
Computer
[Address 1] [Address 2] | Address n]

Figura 7-2 Diagrama de aplicacéo pratica da conexdo do crisantemo

Figura 7-3 mostra o diagrama de conexéo inicial. Quando este modo de conexao é adotado,
os dois dispositivos que estdo mais distantes um do outro na linha devem ser conectados com
um resistor de terminal (nesta figura, os dois dispositivos s&o dispositivos 1# e 15#).
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1%

6:#

Maincontrol
devices

15%

Figura 7-3 Conexao estrela

Use cabos blindados, se possivel, na conexdo multi-VFD. As taxas de transmisséo, as
configuragdes de verificagdo de bits de dados e outros parametros bésicos de todos os
dispositivos na linha RS485 devem ser definidos de forma consistente e os enderegos néo
podem ser repetidos.

7.2.2 Modo RTU
7.2.2.1 Estrutura do quadro de comunicacdo RTU

Quando um controlador é configurado para usar o modo de comunicagdo RTU em uma rede
Modbus, cada byte (8 bits) na mensagem inclui 2 caracteres hexadecimais (cada um inclui 4
bits). Comparado com o modo ASCII, o modo RTU pode transmitir mais dados com a mesma
taxa de transmiss&o.

Sistema de cédigo
¢ 1 bit inicial
* 7 ou 8 bits de dados; O bit minimo valido é transmitido primeiro. Cada dominio de quadro de

8 bits inclui 2 caracteres hexadecimais (0-9, A—F).

* 1 bit de verificagdo impar/par; Este bit ndo é fornecido se nenhuma verificagdo for
necessaria.

* 1 bit de parada (com verificagao realizada) ou 2 bits (sem verificag&o)

Dominio de deteccdo de erros

* Verificagdo de redundancia ciclica (CRC)
Atabela a seguir descreve o formato de dados.

Quadro de caracteres de 11 bits (os bits 1 a 8 séo bits de dados)

Bit de Bit de

Bitinicial | BIT1 | BIT2 | BIT3 | BIT4 | BIT5 | BIT6 | BIT7 |BIT8 e
verificacdo| parada

Quadro de caracteres de 10 bits (os bits 1 a 7 séo bits de dados)
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Bit de Bit de

Bitinicial | BIT1 | BIT2 BIT3 BIT4 BIT5 BIT6 | BIT7 e
verificacdo| parada

Em um quadro de caracteres, apenas os bits de dados carregam informagdes. O bit de inicio,
o bit de verificagdo e o bit de parada séo usados para facilitar a transmisséo dos bits de dados
para o dispositivo de destino. Em aplicacdes praticas, vocé deve definir os bits de dados, bits
de verificagao de paridade e bits de parada de forma consistente.

No modo RTU, a transmissdo de um novo quadro sempre comeca a partir de um tempo
ocioso (o tempo de transmissdo de 3,5 bytes). Em uma rede onde a taxa de transmisséo é
calculada com base na taxa de transmisséo, o tempo de transmissédo de 3,5 bytes pode ser
facilmente obtido. Ap6s o término do tempo ocioso, os dominios de dados sé&o transmitidos na
seguinte sequéncia: enderego escravo, cédigo de comando de operagdo, dados e caractere
de verificacdo CRC. Cada byte transmitido em cada dominio inclui 2 caracteres hexadecimais
(0-9, A-F). Os dispositivos de rede sempre monitoram o barramento de comunicagdo. Depois
de receber o primeiro dominio (informagdes de endereco), cada dispositivo de rede identifica
o byte. Depois que o Ultimo byte é transmitido, um intervalo de transmissdo semelhante (o
tempo de transmissdo de 3,5 bytes) é usado para indicar que a transmissdo do quadro
termina. Em seguida, a transmisséo de um novo quadro € iniciada.

RTU data frame format
Modbus packet

Start with an idle time (at
least the transmission
time of 3.5 bytes)

End with an idle time (at
least the transmission
time of 3.5 bytes)

Slave
address

Function

code Check

As informagdes de um quadro devem ser transmitidas em um fluxo de dados continuo. Se
houver um intervalo maior que o tempo de transmisséo de 1,5 bytes antes que a transmisséo
de todo o quadro seja concluida, o dispositivo receptor excluira as informagdes incompletas e
confundird o byte subsequente com o dominio de enderego de um novo quadro. Da mesma
forma, se o intervalo de transmissdo entre dois quadros for menor que o tempo de
transmisséo de 3,5 bytes, o dispositivo receptor o confundird com os dados do Gltimo quadro.
O valor de verificagdo do CRC est4 incorreto devido a desordem dos quadros e, portanto,
ocorre uma falha de comunicagéo.

Atabela a seguir descreve a estrutura padrdo de um quadro RTU.

START (cabegalho do [T1-T2-T3-T4 (intervalo de tempo com comprimento minimo de
quadro) 3,5 bytes)
ADDR (dominio de Endereco de comunicagéo: 0-247 (no sistema decimal) (O indical
endereco escravo) 0 endereco de transmisséo)
0O3H: ler parametros escravos
06H: escrever parametros escravos

Dominio de dados Dados de 2*N bytes, contelido principal da comunicagédo, bem
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DADOS (N-1) como o nucleo da troca de dados

DADOS (0)
LSB de CRC CHK
MSB de CRC CHK

Valor de deteccéo: CRC (16 bits)

T1-T2-T3-T4 (intervalo de tempo com comprimento minimo de
3,5 bytes)

7.2.2.2 Modos de verificagéo de erro do quadro de comunicacdo RTU

Durante a transmissdo de dados, podem ocorrer erros devido a varios fatores (como
interferéncia eletromagnética). Por exemplo, se a mensagem de envio for uma légica "1", a
diferenga de potencial AB no RS485 deve ser de 6V, mas, na realidade, pode ser de -6V
devido a interferéncia eletromagnética e, em seguida, os outros dispositivos consideram a
mensagem enviada como l6gica "0". Sem verificacdo de erros, o dispositivo receptor de
dados nédo pode identificar erros de dados e pode dar uma resposta errada. A resposta errada
pode causar problemas graves. Portanto, os dados devem ser verificados.

END (cauda do quadro)

A verificacdo é implementada da seguinte forma: O transmissor calcula os dados a serem
transmitidos com base em um algoritmo especifico para obter um resultado, adiciona o
resultado a parte traseira da mensagem e os transmite juntos. Depois de receber a
mensagem, o receptor calcula os dados com base no mesmo algoritmo para obter um
resultado e compara o resultado com o transmitido pelo transmissor. Se os resultados forem
0s mesmos, a mensagem estd correta. Caso contrario, a mensagem sera considerada

errada.

A verificagéo de erros de um quadro inclui duas partes, a saber, verificagdo de bits em bytes
individuais (ou seja, verificagdo impar/par usando o bit de verificagdo no quadro de caracteres)
e verificacdo de dados inteiros (verificagdo CRC).

Verificagéo de bits em bytes individuais (verificacdo impar/par)
Vocé pode selecionar o modo de verificagdo de bits conforme necesséario ou pode optar por
nado executar a verificagdo, o que afetara a configuracéo do bit de verificagéo de cada byte.

Defini¢ao de verificagéo par: Antes que os dados sejam transmitidos, um bit de verificag&o par
é adicionado para indicar se o nimero de "1" nos dados a serem transmitidos € par ou impar.
Se for par, o bit de verificacdo é definido como "0"; e se for impar, o bit de verificacdo é
definido como "1".

Definicao de verificagdo impar: Antes de os dados serem transmitidos, um bit de verificagio
impar é adicionado para indicar se o nimero de "1" nos dados a serem transmitidos é par ou
impar. Se for impar, o bit de verificagéo é definido como "0"; e se for par, o bit de verificagéo é
definido como "1".

Por exemplo, os bits de dados a serem transmitidos séo “11001110", incluindo cinco "1". Se a
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verificagdo uniforme for aplicada, o bit de verificagdo par é definido como "1"; e se a
verificagdo impar for aplicada, o bit de verificagdo impar é definido como "0". Durante a
transmissdo dos dados, o bit de verificagdo impar/par € calculado e colocado no bit de
verificagéo do quadro. O dispositivo receptor executa a verificagao impar/par apés receber os
dados. Se descobrir que a paridade impar/par dos dados € inconsistente com as informagdes
predefinidas, ele determina que ocorre um erro de comunicagao.

Método de verificagdo de redundéancia ciclica (CRC)

Um quadro no formato RTU inclui um dominio de deteccéo de erro com base no célculo de
CRC. O dominio CRC verifica todo o contetido do quadro. O dominio CRC consiste em dois
bytes, incluindo 16 bits binarios. E calculado pelo transmissor e adicionado ao quadro. O
receptor calcula o CRC do quadro recebido e compara o resultado com o valor no dominio
CRC recebido. Se os dois valores de CRC né&o forem iguais entre si, ocorrem erros na
transmissao.

Durante o CRC, OxFFFF é armazenado primeiro e, em seguida, um processo € invocado para
processar um minimo de 6 bytes contiguos no quadro com base no conteldo do registro atual.
O CRC ¢ valido apenas para os dados de 8 bits em cada caractere. E invalido para os bits de
inicio, parada e verificagéo.

Durante a geragédo dos valores CRC, a operagéo "exclusive or" (XOR) é realizada em cada
caractere de 8 bits e no contetddo do registrador. O resultado é colocado nos bits do bit de
ordem baixa para o bit de ordem alta e 0 é colocado no bit de ordem alta. Em seguida, o bit de
baixa ordem é detectado. Se o bit de baixa ordem for 1, a operacdo XOR sera executada no
valor atual no registrador e no valor predefinido. Se o bit de baixa ordem for 0, nenhuma
operacéo sera executada. Este processo é repetido 8 vezes. Depois que o Ultimo bit (8° bit) é
detectado e processado, a operagdo XOR é executada no préximo byte de 8 bits e no
contetdo atual no registro. Os valores finais no registro sdo os valores CRC obtidos apés a
execucdo das operagdes em todos os bytes do quadro.

O célculo adota a regra de verificagdo CRC padréo internacional. Vocé pode consultar o
algoritmo CRC padrédo relacionado para compilar o programa de célculo CRC conforme
necessario.

O exemplo a seguir € uma funcéo de célculo CRC simples para sua referéncia (usando a
linguagem de programagéo C):

unsigned int crc_cal_value(unsigned char *data_value,unsigned char
data_length)

{

int i;

unsigned int crc_value=0xffff;

while (data_length--)
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{ crc_value“=*data_value++;
for (1i=0;1<8;i++)
{

if (crc_value&0x0001)crc_value=(crc_value>>1)"0xa001;
else crc_value=crc_value>>1;

} }
return(crc_value);
+}
Na logica ladder, o CKSM usa o método de pesquisa de tabela para calcular o valor de CRC
de acordo com o contetido do quadro. O programa deste método é simples e o célculo é

rapido, mas o espago da ROM ocupado é grande. Use este programa com cuidado em
cenérios em que ha requisitos de ocupacéo de espago nos programas.

7.2.3 Modo ASCII

Nome Definicéo
O protocolo de comunicagdo pertence ao sistema hexadecimal. O significado do
caractere da mensagem em ASCIl: "0".."9", "A"..." F", cada hexadecimal é
representado pela mensagem ASCII correspondente ao caractere.

Sistema Caracter "0" "1 "2" "3" 4" "g" "6" "7
de CODIGO
codificag ASCII 0x30 | Ox31 | Ox32 | Ox33 | Ox34 | O0x35 | 0x36 | 0x37
ao il
caracter | ' | o0 |'MA | e |0 | | e | e
cODIGO

0x38 | Ox39 | Ox41 | Ox42 | Ox43 | Ox44 | Ox45 | Ox46

ASCII
Bit inicial, 7/8 bits de dados, bit de verificagdo e bit de parada. Os formatos de
dados estao listados a seguir.

Quadro de caracteres de 11 bits:

Bit de
Formato ... |BIT BIT L Bit d
Bit inicial BIT2 | BIT3 | BIT4 | BITS | BIT6 | BIT7 | |verificaca| o
de 1 8 parada
dados ! 0
Quadro de caracteres de 10 bits:
Bitde | git ge
Bit inicial|BIT1| BIT2 | BIT3 | BIT4 | BIT5 | BIT6 | BIT7 |verificag
0 parada

No modo ASCII, o cabegalho do quadro é ":" ("0*3A"), o final do quadro é "CRLF" ("0*0D"

"0*0A") por padréo. No modo ASCII, todos os bytes de dados, exceto o cabecalho do quadro
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e a extremidade do quadro, séo transmitidos no modo de cédigo ASCII, no qual quatro grupos
MSB serdo enviados primeiro e, em seguida, quatro grupos LSB serédo enviados. No modo
ASCII, o comprimento dos dados é de 8 bits. Quanto a "A"-"F", suas letras mailsculas séo
adotadas para o codigo ASCIl. Os dados agora adotam o checkout LRC, que cobre o
endereco escravo para as informagbes de dados. A soma de verificacdo € igual ao
complemento da soma de caracteres de todos os dados de checkout participados.

ASCII data frame format
— Modbus message —

Starting character: Slave | [Function Ending character:
« ” Data ||Checkout
Ox3A addre: code “0*0D” “0*0A”

Estrutura padréo do quadro ASCII:

COMECAR ":" (0x3A)
Endereco Hi Endereco de comunicagéo:
O endereco de 8 bits é formado pela combinagdo de dois
Endereco Lo codigos ASCII
Funcéo Hi Cadigo da funcéo:
Fungéio Lo O endereco de 8 bits é formado pela combinagdo de dois
codigos ASCII
DADOS (N-1) Contetdo de dados:
O conteldo de dados nx8 bits é formado pela combinagdo de
DADOS (0) codigos ASCII 2n (n<16)
LRC CHK Oi Cadigo de verificagdo LRC:
O cédigo de verificagdo de 8 bits é formado pela combinagéo de
LRC CHK Lo R
dois codigos ASCII.
END Hi Caracter final:
END Lo END Hi=CR (0x0D), END Lo=LF (0x0A)

7.2.3.1 Verificagdo do modo ASCII (LRC Check)

O codigo de verificagdo (LRC Check) é o valor combinado do endereco e do resultado do
conteido de dados. Por exemplo, o cédigo de verificagdo da mensagem de comunicacéo
2.2.2 acima é: 0x02+0x06+0x00+0x08+0x13+0x88=0xAB, entdo aceite o elogio de 2=0x55.

O exemplo a seguir é uma fungdo de célculo LRC simples para sua referéncia (usando a
linguagem de programacéo C):

Static unsigned char
LRC (auchMsg, usDataLen)

unsigned char *auchMsg;
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unsigned short usDatalen;

{

unsigned char uchLRC=0;

while (usDataLen--)

uchLRC+=*auchMsg++;

return ( (unsigned char) (- ((char)uchLRC)));}
7.3 Cédigo de comando e dados de comunicagéo
7.3.1 Modo RTU

7.3.1.1 Cédigo de comando 03H (correspondente ao binario 0000 0011), leia N palavras
(Word) (N<16)

O co6digo de comando 03H significa que, se o mestre ler dados do VFD, o nimero de leitura
dependera do "nimero de dados" no cédigo de comando. O ndmero maximo de leitura
continua é 16 e o endereco do parametro deve ser continuo. O comprimento de bytes de
cada dado é 2 (uma palavra). O formato de comando a seguir é ilustrado por hex (um nimero
com "H" significa hex) e um hex ocupa um byte.

O cédigo de comando é usado para ler o estado de funcionamento do VFD.

Por exemplo, leia o conteido continuo de 2 dados de 0004H do VFD com o enderecgo de 01H
(leia o contetido do enderego de dados de 0004H e 0005H), a estrutura do quadro é a
seguinte.

Comando mestre RTU (enviado do mestre | Resposta escrava RTU (enviada do VFD
para o VFD) para o mestre)
COMECAR T1-T2-T3-T4 COMECAR T1-T2-T3-T4
ADDR 01H ADDR 01H
CMD 03H CMD 03H
NUmero de bytes 04H
MSB do enderego MSB de dados em
inicial 00H 0004H 13H
LSB do endereco LSB de dados em
inicial 04H 0004H 8sH
MSB do nimero de MSB de dados em
dados 00H 0005H 00H
LSB do nimero de LSB de dados em
dados 02H 0005H 00H
LSB do CRC 85H LSB de CRC CHK 7EH
MSB do CRC HAC LSB de CRC CHK 9DH
FIM T1-T2-T3-T4 FIM T1-T2-T3-T4
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T1-T2-T3-T4 entre START e END é fornecer pelo menos o tempo de 3,5 bytes como o tempo
de lazer e distinguir duas mensagens para evitar receber duas mensagens como uma
mensagem.

ADDR = 01H significa que a mensagem de comando é enviada ao VFD com o enderego 01H
e 0 ADDR ocupa um byte

CMD=03H significa que a mensagem de comando é enviada para ler dados do VFD e o CMD
ocupa um byte

"Endereco inicial" significa ler dados do enderego e ocupa 2 bytes com o fato de que o MSB
esta na frente e o LSB est4 atras.

"Numero de dados" significa o nimero de dados de leitura com a unidade de palavra. Se o
“endereco inicial" for 0004H e o "nimero de dados" for 0002H, os dados de 0004H e 0005H
serao lidos.

O CRC ocupa 2 bytes com o fato de que o LSB esta na frente e 0 MSB esté atras.
O significado da resposta é que:

ADDR = 01H significa que a mensagem de comando é transmitida pelo VFD cujo enderego é
01H. As informagGes do ADDR ocupam um byte.

CMD=03H significa que a mensagem é recebida do VFD para o mestre para resposta do
comando de leitura. A informacéo do CMD ocupa um byte.

"Numero de bytes" significa todos os nimeros de bytes, desde o byte (excluindo o byte) até o
byte CRC (excluindo o byte). 04 significa que ha 4 bytes de dados do "ntimero de bytes" para
"LSB do CRC CHK", que sdo "MSB de dados em 0004H", "LSB de dados em 0004H", "MSB
de dados em 0005H" e "LSB de dados em 0005H".

Existem 2 bytes armazenados em um dado com o fato de que o MSB esta na frente e o LSB
esté atras da mensagem, os dados do enderego de dados 0004H séo 1388H e os dados do
enderego de dados 0005H s&o 0000H.

O CRC ocupa 2 bytes com o fato de que o LSB esta na frente e 0 MSB esté atras.

7.3.1.2 Cédigo de comando 06H (correspondente ao binario 0000 0110), escreva uma
Palavra

O comando significa que o mestre grava dados no VFD e um comando pode gravar dados
diferentes de varias datas. O efeito é alterar o modo de trabalho do VFD.

Por exemplo, escreva 5000 (1388H) para 0004H do VFD com o enderego de 02H, a estrutura
do quadro é a seguinte.
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Comando mestre RTU (enviado do mestre | Resposta escrava RTU (enviada do VFD

para o VFD) para o mestre)
COMECAR T1-T2-T3-T4 COMECAR T1-T2-T3-T4
ADDR 02H ADDR 02H
CMD 06H CMD 06H
MSB doNenderec;o de 00H MSB d0~enderego de 00H
gravagéo de dados gravagio de dados
LSB do endereco de 04H LSB do endereco de 04H

gravacgdo de dados

gravagdo de dados

MSB de dados a
serem gravados

13H MSB de dados a 13H
serem gravados

LSB de dados a

LSB de dados a

serem gravados 88H serem gravados 88
LSB de CRC CHK C5H LSB de CRC CHK C5H
MSB de CRC CHK 6EH MSB de CRC CHK 6EH

FIM T1-T2-T3-T4 FIM T1-T2-T3-T4

Nota: Secdes 7.3.1.1 e 7.3.1.2 descrevem principalmente o formato do comando.

7.3.1.3 Codigo de comando 10H, escrita continua

O codigo de comando 10H significa que, se o mestre gravar dados no VFD, o nimero de
dados dependera do "nimero de dados" no cédigo de comando. O nimero méaximo de leitura

continua é 16.

Por exemplo, escreva 5000 (1388H) para 0004H do VFD cujo endereco escravo € 02H e 50
(0032H) para 0005H, a estrutura do quadro € a seguinte.

O comando de solicitagéo RTU é:

COMECAR T1-T2-T3-T4 (mt(?r\_/alo de tempo com comprimento
minimo de 3,5 bytes)
ADDR 02H
CMD 10H
MSB do endereco de
= 00H
gravacéo de dados
LSB do endereco de
= 04H
gravacao de dados
MSB da quantidade de
00H
dados
LSB da quantidade de
02H
dados
NUmero de bytes 04H
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MSB de dados em 0004H 13H
LSB de dados em 0004H 88H
MSB de dados em 0005H 00H
LSB de dados em 0005H 32H
LSB do CRC C5H
MSB do CRC 6EH

FIM T1-T2-T3-T4 (intervalo de tempo com comprimento

minimo de 3,5 bytes)

O comando de resposta RTU é:

T1-T2-T3-T4 (intervalo de tempo com comprimento

MECAR
COMEG minimo de 3,5 bytes)
ADDR 02H
CMD 10H
MSB do enderego de
x 00H
gravacéo de dados
LSB do endereco de
= 04H
gravacéo de dados
MSB da quantidade de
00H
dados
LSB da quantidade de
02H
dados
LSB do CRC C5H
MSB do CRC 6EH
EIM T1-T2-T3-T4 (intervalo de tempo com comprimento

minimo de 3,5 bytes)

7.3.2 Modo ASCII

7.3.2.1 Cédigo de comando: 03H (0000 0011), leia N palavras (Word) (0 nimero méaximo
para leitura continua é de 16 palavras)

Por exemplo: Quanto ao VFD cujo enderego escravo é O01H, o enderego inicial do
armazenamento interno é 0004, leia duas palavras continuamente, a estrutura deste quadro

esta listada da seguinte forma.

Comando mestre ASCII (enviado do
mestre para o VFD

para o mestre)

Resposta escrava ASCII (enviada do VFD

COMECAR COMECGAR
e "

ADDR ADDR
e B
CMD "0" CMD "0"
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Comando mestre ASCII (enviado do Resposta escrava ASCII (enviada do VFD
mestre para o VFD para o mestre)

g g
MsB QOlgnderego o Ndmero de bytes o
inicial "0" "4"
LSB do enderego "0" MSB do enderecgo de "1"
inicial 4" dados 0004H "3"
MSB do numero de "0" LSB do endereco de "8"
dados "0" dados 0004H "8"
LSB do nimero de "0" MSB do enderego de "0"
dados 2" dados 0005H "0"
LRC CHK Hi "F" LSB do enderego de "0"
LRC CHK Lo "6" dados 0005H "0"
END Hi CR LRC CHK Hi 5"
END Lo SE LRC CHK Lo "D"
END Oi CR
END Lo LF

7.3.2.2 Codigo de comando: 06H (0000 0110), escreva uma palavra (Word)

Por exemplo: Escreva 5000 (1388H) no enderego 0004H do VFD cujo endereco escravo é
02H, entéo a estrutura desse quadro é listada a seguir.

Comando mestre ASCII (enviado do Resposta escrava ASCII (enviada do VFD
mestre para o VFD) para o mestre)
COMECAR COMECAR :

ADDR o ADDR o
o won
"o 0"
CMD g CMD -
MSB do enderego de "0" MSB do enderego de 0"
gravacgéo de dados 0" gravagdo de dados "0"
LSB do endereco de "0" LSB do endereco de "0"
gravacao de dados 4" gravacao de dados 4"
MSB de dados a "1t MSB de dados a "1
serem gravados "3" serem gravados "3"
LSB de dados a serem "8" LSB de dados a serem "8"
gravados "8" gravados "8"
LRC CHK Oi "5" LRC CHK Oi 5"
LRC CHK Lo "9" LRC CHK Lo 9"
END Hi CR END Hi CR
END Lo SE END Lo LF
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7.3.2.3 Cédigo de comando: 10H, escrita continua

O codigo de comando 10H significa que os dados mestres de gravagédo no VFD, o nimero de
dados que estdo sendo gravados é determinado pelo comando "nimero de dados", o nimero
méaximo de gravagdo continua é de 16 palavras.

Por exemplo: Escreva 5000 (1388H) para 0004H do VFD cujo enderego escravo é 02H,
escreva 50 (0032H) para 0005H do VFD cujo endereco escravo é 02H, entdo a estrutura
deste quadro é listada da seguinte forma.

Comando mestre ASCII (enviado do Resposta escrava ASCII (enviada do VFD
mestre para o VFD) para o mestre)
INICIAR INICIAR
"o "o
ADDR ADDR
o o
DE DE
CMD CMD
"o "o
MSB do enderego "0" MSB do enderego "0"
inicial "0" inicial "0"
LSB do endereco "0" LSB do endereco "0"
inicial "4" inicial 4"
MSB do nimero de "0 MSB do nimero de "0"
dados "0" dados "0"
LSB do nimero de "0" LSB do nimero de "0"
dados 2" dados 2"
, "0" LRC CHK Hi "E"
Numero de bytes
4" LRC CHK Lo "8"
MSB de dados a "1" END Hi CR
serem gravados em
0004H -
LSB de dados a serem s ENDLO LF
gravados em 0004H
MSB de dados a "8" / /
serem gravados em .
0005H 8 ! !
MSB de dados a "0" / /
serem gravados em
0004H .
LSB de dados a serem 0 ! !
gravados em 0004H
MSB de dados a "3" / /
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Comando mestre ASCII (enviado do Resposta escrava ASCII (enviada do VFD
mestre para o VFD) para o mestre)

serem gravados em no / /
0005H

LRC CHK Hi "1" / /

LRC CHK Lo "7 / /

END Hi CR / /

END Lo LF / /

7.4 Definigdo de endereco de dados

Esta secéo descreve a definicdo de endere¢o dos dados de comunicag&o. Os enderecos sao
usados para controlar a execugéo, obter as informagdes de status e definir os parametros de
funcéo do VFD.

7.4.1 Regras de formato de enderego de cédigo de fungéo

O endereco do parametro ocupa 2 bytes com o fato de que o MSB esté na frente e 0 LSB esta
atras. A gama de MSB e LSB sdo: MSB—O00-FFH; LSB—00-FFH. O MSB é o nimero do
grupo antes do ponto base do cédigo de funcédo e o LSB é o nimero apés o ponto raiz. Mas
tanto o MSB quanto o LSB devem ser alterados para hexadecimais. Por exemplo P05.05, o
numero do grupo antes do ponto base do cédigo da funcgéo é 05, entdo o MSB do parametro é
05, o nimero apés o ponto base 05, entdo o LSB do parametro é 05, entédo o endereco do
codigo da fungéo é 0505H e o enderego do parametro de P10.01 é OAO1H.

Cédigo da . Modifical
g - Nome Descricdo Padrao
funcéo r

0: Pare depois de executar uma vez.
Modo PLC ([1: Continue executando no valor final
P10.00 - . 0 O
simples  |depois de executar uma vez.

2. Corrida ciclica .

Selegdo
P10.01 simples de
mem6ria PLC

0: Sem meméria ap6s desligar
1: Memdria apés desligar

Nota:

< O grupo P29 é o parametro de fabrica que ndo pode ser lido ou alterado. Alguns
parametros ndo podem ser alterados quando o VFD esta no estado de execugéo e alguns
parametros ndo podem ser alterados em nenhum estado. A faixa de configuragdo, a
unidade e as instrucdes relacionadas devem ser observadas ao modificar os parametros
do codigo de funcao.

< Além disso, a EEPROM ¢ estocada com frequéncia, o que pode reduzir o tempo de uso da
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EEPROM. Para os usuarios, algumas fungdes ndo precisam ser estocadas no modo de
comunicagdo. As necessidades podem ser atendidas alterando o valor na RAM. Alterar o
MSB do formulario de codigo de fungédo O para 1 também pode realizar a funcéo. Por
exemplo, o cédigo de fungédo P00.07 ndo é estocado na EEPROM. Somente alterando o
valor na RAM é possivel definir o enderego para 8007H. Este enderego sé pode ser usado
na gravagéo de RAM diferente da leitura. Se for usado para ler, € um endereco invalido.

7.4.2 Descricdo de outros enderegos de fun¢do no Modbus

O mestre pode operar nos parametros do VFD, bem como controlar o VFD, como executar ou
parar e monitorar o estado de funcionamento do VFD.

Abaixo esté a lista de parametros de outras fungdes.

Instrucéo de Definicdo Caracteristicas
¢ ~ de Instrugdo de significado de dados
funcéo de RIW
endereco

0001H: Avanco
0002H: Funcionamento reverso
0003H: Jogging para a frente

Comando de 9070 P

0004H: Movimento reverso

controle de 2000H R/W
L. 0005H: Parar
comunicagdo

0006H: Reverséo para parar
0007H: Redefinicéo de falha
0008H: Jogging para parar

Frequéncia de configuracéo de
2001H | comunicagdo (0O—Fmax (unidade: 0,01
Hz)) RW
Referéncia PID, intervalo (0-1000, 1000
corresponde a 100,0%)

2002H

Feedback PID, intervalo (0-1000, 1000

2003H
corresponde a 100,0%)

RIW

Valor de ajuste de torque (-3000-3000,
2004H | 1000 corresponde a 100,0% da corrente RW
nominal do motor)

Endereco do valor
de configuragéo

de comunicacéo - - P —
A configuracdo de frequéncia do limite

2005H | superior durante a rotacdo para frente R/W
(0—Fmax (unidade: 0.01 Hz))

A configuragdo de frequéncia do limite
2006H | superior durante a rotagdo reversa RW
(0—Fmax (unidade: 0.01 Hz))

O torque limite superior do torque de

2007H
eletromovimento (0-3000, 1000

RIW
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Instrucéo de Definicdo Caracteristicas
¢ ~ de Instrugdo de significado de dados
funcéo de R/IW
endereco

corresponde a 100,0% da corrente
nominal do motor)

O torque limite superior do torque de
2008H | frenagem (0-3000, 1000 corresponde a R/W
100,0% da corrente nominal do motor)

Palavra de comando de controle especial
Bit0—1: =00: motor 1 =01: motor 2
=10: motor 3 =11: motor 4
Bit2: = 1 controle de torque proibir
=0: o controle de torque proibe
2000n | MVAlido . RIW
Bit3: = 1 consumo de energia claro
=0: sem consumo de energia claro
Bit4: =1 pré-excitante =0: proibi¢do
pré-excitante
Bit5: =1 Frenagem DC =0: Proibi¢do
de frenagem DC

Comando do terminal de entrada virtual,
200AH intervalo: 0x000—-0x1FF RIW

Comando do terminal de saida virtual,
200BH intervalo: 0x00—0x0F RIW

Valor de ajuste de tenséo (especial para
separacgéo V/F)

200CH (0-1000, 1000 corresponde a 100,0% da RwW
tensdo nominal do motor)
Configuragdo de saida AO 1

200DH | (-1000-1000, 1000 corresponde a R/W
100,0%)
Configuragéo de saida AO 2

200EH | (-1000-1000, 1000 corresponde a R/W
100,0%)
0001H: Avanco
0002H: Avanco
0003H: Parar R

SW 1 do VFD 2100H 0004H: Falha

0005H: estado POFF

0006H: Estado pré-excitante
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Instrucéo de Definicdo Caracteristicas
¢ ~ de Instrugdo de significado de dados
funcéo de R/IW
endereco
Bit0: =0: a tensdo do barramento nao
estd estabelecida =1: a tensdo do
barramento esta estabelecida
Bil-2: =00: motor 1 =01: motor 2
=10: motor 3 =11: motor 4
SW 1 do VED 2101H Bit3: :9: motor assincrono =1: motor R
sincrono
Bit4: =0: pré-alarme sem sobrecarga =1:
pré-alarme de sobrecarga
Bit5-Bit6: =00: controle do teclado
=01: controle de terminal
=10: controle de comunicacédo
Codigo de falha . - .
do VED 2102H | Consulte a instrucéo de tipo de falha R
Codigo de
identificacéo do 2103H | GD20-----0x0106 R
VFD
Frequéncia de O0—Fmax (Unidade:
. 3000H R
corrida 0,01Hz)
- . O0-Fmax (Unidade:
Definir fi é 3001H R
efinir frequéncia 0,01H2)
Tensao do 0,0-2000,0 V (Unidade:
3002H R
barramento 0,1V)
0-1200 V (Unidade: 1
Tens&o de saida 3003H V) (Unidade Compativel R
- com
— A :
Corrente de saida | 3004H g,gA?OOO,O (Unidade enderegos de R
* comunicagdo
Velocidade de 0-65535 (Unidade: 1 L. ¢
rotacio 3005H RPM) da série GD, R
: 300,0-300,0% CHPL00A e
- o (]
Poténci i H ’ ’ CHV100 R
oténcia de saida | 3006 (Unidade: 0,1%)
-250,0-250,0%
Torque de saida 3007H > ' R
q (Unidade: 0,1%)
-100,0-100,0%
Configuragdo PID | 3008H > ' R
gurag (Unidade: 0,1%)
-100,0-100,0%
Feedback PID 3009H > ' R
(Unidade: 0,1%)
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Instrucéo de Definicdo Caracteristicas
¢ ~ de Instrugdo de significado de dados
funcéo de R/IW
endereco
Estado de 300AH | 000-1FF
entrada
Estado de saida 300BH | 000-1FF
0,00-10,00 V (Unidade:
A1 300CH 0,01V) R
0,00-10,00 V (Unidade:
1A 2 300DH 0,01V) R
-10,00-10,00 V
1A3 300EH : ' R
(Unidade: 0,01 V)
1A4 300FH | Reservado R
Edn;rzgle;: Zzlaeg;:;a so10n | 200-50.00 kHz R
velocidade 1 (Unidade: 0,01 Hz)
Entrada de leitura
do pulso de alta 3011H | Reservado R
velocidade 2
PLC e passo atual
de velocidade de 3012H | 0-15 R
vérias etapas
Comprimento | 551514 | o_g5535 R
externo
Valor de 3014H | 0-65535 R
contagem externa
Configuragédo de -300,0-300,0%
15H R
torque 3015 (Unidade: 0,1%)
Caédigo de
identificagdo do 3016H R
VFD
Cadigo de falha 5000H R

Caracteristicas de R/W significa que a fungédo é com caracteristicas de leitura e gravagéo. Por
exemplo, "comando de controle de comunicagéo” esta escrevendo crematistica e controlando
o VFD com o comando de escrita (O6H). A caracteristica R s6 pode ser lida além de escrever
e a caracteristica W s6 pode ser escrita além de ler.

Nota: ao operar no VFD com a tabela acima, é necessario habilitar alguns parametros. Por
exemplo, a operagdo de execucdo e parada, é necessario definir P00.01 para o canal de
comando de execugdo de comunicagdo. E quando operar em "PID fornecido", é necessario
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definir P09.00 para "Configura¢&o de comunicacéo Modbus".

As regras de codificagdo para codigos de dispositivo (correspondentes ao cédigo de
identificacéo 2103H do VFD

MSB d L . .
o N Significado LSB de c6digo Significado
codigo
01 Goodrive 06 Goodrive20 Vetor VFD
Nota:

O codigo é composto por 16 bits, que séo 8 bits altos e 8 bits baixos. Bits 8 altos significam a
série do tipo de motor e 8 bits baixos significam os tipos de motores derivados da série.

7.4.3 Valores de relagédo de barramento de campo

Os dados de comunicagéo sdo expressos por hexadecimal na aplicagéo real e ndo ha ponto
de base em hexadecimal. Por exemplo, 50,12 Hz ndo pode ser expresso por hexagono, entdo
50,12 pode ser ampliado em 100 vezes em 5012, entdo hex 1394H pode ser usado para
expressar 50,12.

Um n&o inteiro pode ser cronometrado por um multiplo para obter um inteiro e o inteiro pode
ser chamado de valores de raz&@o de barramento de campo.

Os valores da relacéo fieldbus sé&o referidos ao ponto base da faixa de configuragéo ou valor
padrdo na lista de parametros da fungdo. Se houver figuras atras do ponto base (n = 1), o
valor da razéo do barramento de campo m é 10n. Tome a tabela como exemplo:

Cédigo da . -
9 - Nome Descricéo Padré@o |Modificar
funcéo
P01.20 Atraso ao despertar 9,0—3600,05 (vélido quando P01.19 00s o
- do sono é 2)
Selecéo de . .
P01.21 reinicializag&o de o: Dgsatlvar 0 @)
. 1: Ativar
desligamento

O valor especificado em "Intervalo de configuragdo" ou "Padrédo" contém uma casa decimal,
portanto, a escala do barramento de campo é 10. Se o valor recebido pelo computador
superior for 50, o valor de "Atraso ao despertar do modo de suspensédo” do VFD sera 5,0
(5,0=50/10).

Para definir o "Atraso ao acordar do sono" para 5.0s através da comunicagdo Modbus, vocé
precisa primeiro multiplicar 5.0 por 10 de acordo com a escala para obter um inteiro 50, ou
seja, 32H na forma hexadecimal, e entdo transmitir o seguinte comando de gravagao:

01 06 0114 0032 49E7

VFD Write Parameters pata number CRC check
address command address
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Depois de receber o comando, o VFD converte 50 em 5.0 com base na escala do barramento
de campo e, em seguida, define "Atraso ao despertar do sono" como 5.0s.

Para outro exemplo, depois que o computador superior transmite o comando de parametro "
Atraso no despertar do sono “, o mestre recebe a seguinte resposta do VFD:

01 03 02 0032 39091

VFD Read 2-byte Parameters CRC check
address command data data

Os dados do parametro séo 0032H, ou seja, 50, portanto, 5,0 é obtido com base na escala
fieldbus (50/10=5,0). Nesse caso, o mestre identifica que o "Atraso ao acordar do sono" é de
5,0s.

7.4.4 Resposta da mensagem de erro

Erros de operagdo podem ocorrer no controle baseado em comunicagédo. Por exemplo,
alguns parametros s6 podem ser lidos, mas um comando de gravagéo é transmitido. Nesse
caso, o VFD retorna uma resposta de mensagem de erro. As respostas das mensagens de
erro sdo enviadas do VFD para o mestre. A tabela a seguir descreve os cédigos e as
definicdes das respostas da mensagem de erro.

Codigo Nome Significado
O cédigo de comando recebido pelo computador superior
ndo pode ser executado. As possiveis causas sdo as
Comando seguint,es.: . -
01H invalido * O cédigo de fungdo é aplicavel apenas em novos
dispositivos e ndo é implementado neste dispositivo.
* O escravo esta no estado defeituoso ao processar esta
solicitag&o.
Para o VFD, o endereco de dados na solicitagdo do
02H Endereco de computador superior ndo é permitido. Em particular, a
dados invalido. | combinagdo do endereco de registro e o nimero de bytes a
serem transmitidos é invalida.
O dominio de dados recebido contém um valor que néo é
permitido. O valor indica o erro da estrutura restante na
034 Valor de solicitagdo combinada.
dados invalido Nota: Isso néo significa que o item de dados enviado para
armazenamento no registro inclui um valor inesperado pelo
programa.
Falha de O parametro é definido como um valor invalido na operagéo
04H - de gravagdo. Por exemplo, um terminal de entrada de
operagao .~ - .
funcdo nédo pode ser definido repetidamente.
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Codigo Nome Significado
A senha inserida no enderego de verificagdo de senha é
05H Erro de senha . -
diferente da definida em P07.00.
O comprimento do quadro de dados transmitido pelo
Erro de quadro | computador superior esta incorreto ou, no formato RTU, o
06H . - L .
de dados valor do bit de verificagdo CRC € inconsistente com o valor
CRC calculado pelo computador inferior.
Parametro R - = =
O parametro a ser modificado na operacéo de gravagdo do
07H somente L N .
. computador superior € um parametro somente leitura.
leitura
O parametro e = =
~p O parametro a ser modificado na operacéo de gravacao do
ndo pode ser ) ~ .
08H e computador superior ndo pode ser modificado durante a
modificado na -
- execugéo do VFD.
execucao
Uma senha de usuério é definida e o computador superior
094 Protecéo por ndo fornece a senha para desbloquear o sistema ao
senha executar uma operagéo de leitura ou gravagédo. O erro de
"sistema bloqueado” é relatado.

O escravo usa campos de cédigo funcional e enderegcos de falha para indicar que é uma
resposta normal ou que ocorre algum erro (nomeado como resposta de objecdo). Para
respostas normais, o escravo mostra cédigos de funcéo correspondentes, endereco digital ou
codigos de subfungdo como resposta. Para respostas de objecdo, o escravo retorna um
codigo que é igual ao cédigo normal, mas o primeiro byte é a l6gica 1.

Por exemplo: quando o mestre envia uma mensagem para 0 escravo, exigindo que ele leia

um grupo de dados de enderego dos cédigos de fungéo do VFD, havera os seguintes codigos
de fungéo:

00000011 (Hex 03H)

Para respostas normais, o escravo responde aos mesmos c6digos, enquanto para respostas
de objecéo, ele retornara:

100000011 (Hex 83H)
Além da modificagdo dos cédigos de fungéo para a falha de objegéo, o escravo respondera a
um byte de cédigo anormal que define o motivo do erro.

Quando o mestre recebe a resposta para a obje¢éo, em um processamento tipico, ele enviara
a mensagem novamente ou modificara o pedido correspondente.

Por example, defina o "canal de comando em execugdo" do VFD (P00.01, o enderego do
parametro é 0001H) com o enderego de 01H a 03, o comando é o seguinte:
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01 06 0001 00 03 98 0B

VFD Write Parameters Parameters CRC check
address command address data

Mas o intervalo de configuragdo de "canal de comando em execugdo” é 0-2, se for definido
como 3, porque o nimero esta além do intervalo, o VFD retornara a mensagem de resposta a
falhas da seguinte forma.

01 8 04 43A3

VFD Abnormal  Faultcode ~ CRC check
address response code

Cddigo de resposta anormal 86H significa a resposta anormal ao comando de escrita 06H; o
cédigo de falha € 04H. Na tabela acima, seu nome é falha na operacéo e seu significado é
que a configuragdo do parametro na gravagédo do parametro é invélida. Por exemplo, o
terminal de entrada de fung&o néo pode ser definido repetidamente.

7.5 Exemplo de operacgao de leitura/gravagao

Para obter detalhes sobre os formatos dos comandos de leitura e gravagéo, consulte a se¢ao
7.3.

7.5.1 Exemplos de leitura do comando 03H

Exemplo 1: Leia a palavra de estado 1 do VFD cujo enderego ¢ 01H. Consulte a segéo 7.4.2
"Descricdo de outros enderecos de fungdo no Modbus", o endereco do parametro da palavra
de estado 1 do VFD é 2100H.

Modo RTU:

O comando enviado ao VFD:

01 03 2100 0001 8E 36

VFD Read Parameters
address command address

Data number CRC check

Se a mensagem de resposta for a seguinte.

01 03 02 0003 F845

VFD Read Data Data content CRC check
address command address

Modo ASCII:

O comando enviado ao VFD:
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01 03 2100 0001DA CRLF

VFD Read Parameters Data LRC END
address command address number  check

START

Se a operagao for bem-sucedida, a seguinte resposta sera retornada:

01 03 02 0003 F7 CRLF

VFD Read Byte Data LRC
address command number content check END

START

O contelido dos dados é 0003H. Na tabela 1, o VFD para.

7.5.2 Exemplos de escrita do comando 06H

Exemplo 1: Defina o VFD cujo endereco é 03H para ser executado para frente. Consulte a
segdo 7.4.2 "Descricdo de outros enderegos de fungdo no Modbus”, o endereco do
"Comando de controle de comunicacéo" é 2000H e 0001H indica avango.

~ Definigéo .
Instrugdo de = P Caracteristicas
~ de Instrucéo de significado de dados
funcéo de R/IW
endereco
0001H: Avango
0002H: Funcionamento reverso
0003H: Jogging para a frente
Comando de 0004H: Movimento reverso
controle de 2000H | 0005H: Parar RIW
comunicagéo 0006H: Parada de desaceleracéo (parada
de emergéncia)
0007H: Redefinicdo de falha
0008H: Corrida para parar
Modo RTU:

O comando enviado pelo mestre:
03 06 2000 0001 4228

VFD Write Parameters Forward CRC check
address command address running

Se a operagdo for bem-sucedida, a seguinte resposta (igual ao comando transmitido do
mestre) sera retornada:

03 06 2000 0001 4228

VFD Write Parameters Forward CRC check
address command address running
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Modo ASCII:

O comando enviado ao VFD:

01 06 2000 0001D6 CRLF

VFD Write  Parameters Data LRC
address command  address number  check

START END

Se a operagdo for bem-sucedida, a seguinte resposta (igual ao comando transmitido do
mestre) sera retornada:

01 06 2000 0001D6 CRLF

VFD Write  Parameters Data LRC

START  address command address number  check

END

Examplo 2: defina a frequéncia méxima de saida do VFD com o enderego de 03H como
100Hz.

Cédigo da

~ Nome Descrigcéo Padréo | Modificar
funcéo

Usado para definir a frequéncia maxima de|

frequéncia de [saida do VFD. E a base da configuragéo da|
saida frequéncia e da aceleracéo/desaceleracao.

Faixa de configuragéo: P00.04-630.00Hz

P00.03 50.00Hz ©

Veja as figuras atras do ponto de base, o valor da relagéo fieldbus da frequéncia méaxima de
saida (P00.03) é 100. 100Hz cronometrado por 100 é 10000 e o hexagono correspondente é
2710H.

Modo RTU:

O comando enviado pelo mestre:

03 06 0003 2710 6214

VFD Write Parameters Parameter data CRC check
address command address

Se a operagdo for bem-sucedida, a seguinte resposta (igual ao comando transmitido do
mestre) sera retornada:

03 06 0003 2710 6214

VFD Write Parameters Parameter data ~ CRC check
address command address

Modo ASCII:

O comando enviado ao VFD:
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03 06 0003 2710 BD CRLF

VFD Write  Parameters parameter LRC
START  address command address data check END

Se a operagdo for bem-sucedida, a seguinte resposta (igual ao comando transmitido do
mestre) sera retornada:

03 06 0003 2710 BD CRLF

VFD Write  Parameters parameter LRC
START  address command address data check END

7.5.3 Exemplos de comando de escrita continualOH

Example 1: Defina o VFD cujo endereco é 01H para ser executado na frequéncia de 10Hz.
Consulte a secéo 7.4.2 "Descri¢éo de outros enderecos de fungédo no Modbus", o endereco
do "Comando de controle de comunicagédo" é 2000H e 0001H indica avango. O enderego de
"Configuragéo de frequéncia de comunicacdo” é 2001H e 10 Hz é O3E8H na forma
hexadecimal.

- Definigéo P
Instrugéo de ~ . Caracteristicas
e de Instrugéo de significado de dados de RIW
endereco
0001H: Avancgo
0002H: Funcionamento reverso
0003H: Jogging para a frente
Comando de 0004H: Movimento reverso
controle de 2000H 0005H: Parar RIW
comunicagao 0006H: Parada de desaceleragdo (parada
de emergéncia)
0007H: Redefinicdo de falha
0008H: Corrida para parar
Enderego da 2001H Frequéncia de configuragao de
configuracio comunicacgéo (0—Fmax (unidade: 0,01 Hz)) RIW
de 2002H PID dado, intervalo (0—-1000, 1000
comunicagdo corresponde a 100,0%)

Modo RTU:
O comando enviado ao VFD:

01 10 2000 0002 04 000103E8 3B10

VFD Continuous  Parameters Data Byte Forward 10Hz
address writing address number number running CRC check
command

Se a operacéo for bem-sucedida, a seguinte resposta sera retornada:
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[k 10 2000 0002 4A08

VFD Continuous Parameters Data
address writing address number CRC check
command

Modo ASCII:
O comando enviado ao VFD:

01 10 20000002 04 000103E8 BD CRLF

Continuous
VFD . Parameters Data  Byte  Forward LRC
START writing . 10Hz END
address command address  number number running check

Se a operagao for bem-sucedida, a seguinte resposta sera retornada:

01 10 2000 0002 CD CRLF

cContinuous  parameters Data LRC

VFD
START writing address END
address command number check

Example 2: Defina a hora ACC de 01H VFD como 10s e a hora DEC como 20s.

T D de d

P00.11 empo Faixa de configuragdo de P00.11 e epende do o
ACC1 P00.12: modelo
Horal |~ . Depende do

P00.12 DEZ 0,0-3600,0s modelo o

O endereco correspondente de P00.11 é 000B, o tempo ACC de 10s corresponde a 0064H e
o tempo DEC de 20s corresponde a 00C8H.

Modo RTU:
O comando enviado ao VFD:

01 10 000B 0002 04 006400C8 F255

VFD Continuous  Parameters Data Byte 10s 20s
address writing address number number CRC check
command

Se a operagao for bem-sucedida, a seguinte resposta sera retornada:

01 10 000B 0002 300A

VFD Continuous  Parameters Data
address writing address number CRC check
command

Modo ASCI:

O comando enviado ao VFD:
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01 10 000B000204006400C8B2 CRLF

Continuous LRC

VFD " Parameters  Data Number
writing
START address "9 "oiress  number ofbytes 0% 20s  check END

Se a operacéo for bem-sucedida, a seguinte resposta sera retornada:

01 10 000B 0002 E2 CRLF

Continuous
FD h Parameters Data LRC
START  address writing address number check END
command

Nota: O espago em branco no comando acima é para ilustragdo. O espago em branco néo
pode ser adicionado no aplicativo real, a menos que o monitor superior possa remover o
espacgo em branco por conta prépria.

7.6 Falhas comuns de comunicagao

As falhas de comunicacé@o comuns incluem o seguinte:

< Nenhuma resposta é retornada.

< O VFD retorna uma resposta de excecgao.

As possiveis causas de auséncia de resposta incluem o seguinte:

<~ Aporta serial esta configurada incorretamente. Por exemplo, o conversor usa a porta serial
COM1, mas COM2 é selecionado para a comunicagéo.

<> As configuragdes das taxas de transmissdo, bits de dados, bits de parada e bits de
verificagé@o sdo inconsistentes com as definidas no VFD.

< O pélo positivo (+) e o poélo negativo (-) do barramento RS485 sdo conectados
inversamente.

<~ Atampa do fio RS485 na placa de terminais do VFD né&o esta conectada. Esta tampa de fio
esta na parte de tras do bloco de terminais.
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Apéndice A Dados técnicos

A.1 Aplicacao reduzida

A.1.1 Capacidade

Escolha um VFD com base na corrente nominal e na poténcia do motor. Para suportar a
poténcia nominal do motor, a corrente de saida nominal do VFD deve ser maior ou igual a
corrente nominal do motor. A poténcia nominal do VFD deve ser maior ou igual & do motor.

Nota:

< A poténcia maxima permitida do eixo do motor é limitada a 1,5 vezes a poténcia nominal do
motor. Se o limite for excedido, o VFD restringe automaticamente o torque e a corrente do
motor. Esta funcéo protege efetivamente o eixo de entrada contra sobrecarga.

<~ A capacidade nominal é a capacidade a temperatura ambiente de 40°C.

< Vocé precisa verificar e garantir que a energia que flui através da conexdo CC comum no
sistema CC comum nédo exceda a poténcia nominal do motor.

A.1.2 Reducéo de poténcia

Se a temperatura ambiente no local onde o VFD est4 instalado exceder 40°C, a altitude
exceder 1000 m ou a frequéncia de comutagao for alterada de 4 kHz para 8, 12 ou 15 kHz, o
VFD precisa ser desclassificado.

A.1.2.1 Reducdao devido a temperatura

Quando a temperatura varia de +40°C a +50°C, a corrente de saida nominal é reduzida em
1% para cada 1°C aumentado. Para a reducéo real, consulte a figura a seguir.

Derating coefficient (%)

Temperature (C)

Nota: Néao é recomendado usar o VFD a uma temperatura superior a 50°C. Se o fizer, vocé
sera responsabilizado pelas consequéncias causadas.

A.1.2.2 Reducéo devido a altitude

Quando a altitude do local onde o VFD esta instalado é inferior a 1000m, o VFD pode
funcionar na poténcia nominal. Quando a altitude exceder 1000m, reduza em 1% para cada
aumento de 100m. Quando a altitude exceder 3000m, consulte o revendedor ou escritério
local da INVT para obter detalhes.
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A.1.2.3 Reducéo devido a frequéncia da portadora

A poténcia dos VFDs da série Goodrive20 varia de acordo com as frequéncias portadoras. A
poténcia nominal de um VFD é definida com base na frequéncia portadora definida de fabrica.
Se a frequéncia portadora exceder a configuragdo de fabrica, a poténcia do VFD sera
reduzida em 10% para cada 1 kHz aumentado.

A2 CE

A.2.1 Certificagédo CE

A certificacdo CE na placa de identificagdo de um VFD indica que o VFD é compativel com
CE, atendendo aos regulamentos da diretiva europeia de baixa tensdo (2014/35/UE) e
diretiva EMC (2014/30/UE).

A.2.2 Diretiva Declaragéo de conformidade EMC

A Unido Europeia (UE) estipula que os dispositivos elétricos e elétricos vendidos na Europa
néo podem gerar distdrbios eletromagnéticos que excedam os limites estipulados nas normas
relacionadas e podem funcionar corretamente em ambientes com certa interferéncia
eletromagnética. O padrédo de produto EMC (EN 61800-3) descreve os padroes EMC e
métodos de teste especificos para sistemas de acionamento de energia elétrica de
velocidade ajustavel. Os produtos devem seguir rigorosamente esses regulamentos EMC.

A.3 Regulamentos EMC
O padréo de produto EMC (EN 61800-3) descreve os requisitos EMC no VFD.
Categorias de ambiente de aplicativo

Categoria |I: Ambientes civis, incluindo cenérios de aplicagdo em que os VFDs estdo
diretamente conectados as redes de baixa tensdo da fonte de alimentagdo civil sem
transformadores intermediarios

Categoria Il: Todos os ambientes, exceto os da Categoria I.
Categorias de VFD
C1: Tenséo nominal inferior a 1000V, aplicada a ambientes de Categoria I.

C2: Vol nominaltage inferior a 1000V, sem plugue, soquete ou dispositivos méveis; sistemas
de acionamento de energia que devem ser instalados e operados por pessoal especializado
quando aplicados em ambientes da Categoria I.

Nota: A norma EMC IEC/EN 61800-3 néo restringe mais a distribui¢cdo de energia dos VFDs,
mas especifica seu uso, instalacgdo e comissionamento. O pessoal ou organizagdes
especializadas devem ter as habilidades necessarias (incluindo o conhecimento relacionado
a EMC) para instalar e/ou executar o comissionamento nos sistemas de acionamento elétrico.

C3: Tens&o nominal inferior a 1000V, aplicada a ambientes de Categoria Il. Eles ndo podem
ser aplicados a ambientes da Categoria .

C4: Tensdo nominal superior a 1000V, ou corrente nominal superior ou igual a 400A, aplicada
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a sistemas complexos em ambientes de Categoria Il.
A.3.1 VFDs da categoria C2
O limite de perturbacéo por inducéo atende as seguintes estipulagées:

1. Selecione um filtro EMC opcional de acordo com Apéndice C "Acessorios periféricos
opcionais" e instale-o seguindo a descri¢gdo no manual do filtro EMC.

2. Selecione o motor e os cabos de controle de acordo com a descri¢do no manual.

3. Instale o VFD de acordo com a descricdo no manual.

radio, caso em que medidas de mitigacdo suplementares podem ser
necessarias.
A.3.2 VFD da categoria C3

O desempenho anti-interferéncia do VFD atende aos requisitos de ambientes Categoria Il na
norma IEC/EN 61800-3.

i < Em um ambiente doméstico, este produto pode causar inferéncia de

O limite de perturbagéo por inducéo atende as seguintes estipulagdes:

1. Selecione um filtro EMC opcional de acordo com Apéndice C "Acess6rios periféricos
opcionais" e instale-o seguindo a descri¢do no manual do filtro EMC.

2. Selecione o motor e os cabos de controle de acordo com a descricdo no manual.

3. Instale o VFD de acordo com a descricdo no manual.

< Os VFDs da categoria C3 ndo podem ser aplicados a redes comuns civis
A de baixa tensdo. Quando aplicados a essas grades, os VFDs podem
gerar interferéncia eletromagnética de radiofrequéncia.
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Apéndice B Desenhos de dimenséao

Os desenhos dimensionais do Goodrive20 sdo mostrados a seguir. As dimensdes sdo dadas
em mm.
B.1 Estrutura do teclado externo

4 : )
|:|§ I 15.0 13.9
750 i) H 183
(@] (2] [w)
(=] [v) (&) m
'o sty
3.2 214 g‘

Figura B—1 Contorno externo do teclado
N
TQ{ )
i1 00
4[] ]
620
2009
L] JJ 1,
13

Lo

Figura B—-2 Diagrama de corte para teclado sem suporte

NOTA Um teclado externo é a parte opcional para os modelos VFD de 1PH 220V/3PH 380V
(£2.2kW) e 3PH 220V (<0.75kW). Para os modelos VFD de 3PH 380V (24kW) e 3PH 220V
(=1,5kW), o teclado pode ser conectado externamente.

Ao conectar o teclado externamente, vocé pode instala-lo no suporte do adaptador do teclado.
Existem dois tipos de suportes de adaptador de teclado, que sdo comumente usados com o
teclado. Os suportes do adaptador do teclado sdo pegas opcionais e seu contorno e
dimensdes de instalagéo séo mostrados em Figura B-3.
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Keypad adapter bracket 1

A

Keypad adapter bracket 2 L, e
Installation dimensions

Figura B—3 Dimensdes de contorno e instalagéo
B.2 Dimensdes do VFD
e —
[ 1

N

D2

o

o

k3
&

o

i) — L
= S
Figura B—4 Montagem na parede de VFDs de 1PH 220V/3PH 380V (<2,2kW) e 3PH 220V
(=0,75kW)
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Furo de
. ~ Peso
Modelo w1 w2 H1 H2 D1 D2 instalacéo
(kg)
(d)

GD20-0R4G-S2| 80.0 | 60.0 | 160.0 | 150.0 | 1235 | 120.3 25 0.9
GD20-0R7G-S2| 80.0 | 60.0 | 160.0 | 150.0 | 123.5 | 120.3 @5 0.9
GD20-1R5G-S2| 80.0 | 60.0 | 185.0 | 175.0 | 1405 | 137.3 @5 1.2
GD20-2R2G-S2| 80.0 | 60.0 | 185.0 | 175.0 | 1405 | 137.3 @5 1.2

GD20-0R4G-2 | 80.0 | 60.0 | 185.0 | 175.0 | 140.5 | 137.3 25 1

GD20-0R7G-2 | 80.0 | 60.0 | 185.0 | 175.0 | 1405 | 137.3 25 1

GD20-0R7G-4 | 80.0 | 60.0 | 185.0 | 175.0 | 140.5 | 137.3 @5 1

GD20-1R5G-4 | 80.0 | 60.0 | 185.0 | 175.0 | 1405 | 137.3 [2) 1

GD20-2R2G-4 | 80.0 | 60.0 | 185.0 | 175.0 | 1405 | 137.3 @5 1

|
a e E @ H4

T
L]
i

Figura B-5 Montagem em trilho de VFDs de 1PH 220V/3PH 380V (<2,2kW) e 3PH 220V

(0,75kW)
Furo de Peso
Modelo w1 H1 H3 H4 D1 D2 instalacédo
@ (kg)
GD20-0R4G-S2 | 80.0 |160.0| 35.4 36.6 |123.5| 120.3 5 0.9
GD20-0R7G-S2 | 80.0 |160.0| 35.4 36.6 |123.5| 120.3 5 0.9
GD20-1R5G-S2 | 80.0 |185.0| 35.4 36.6 |140.5| 137.3 a5 1.2
GD20-2R2G-S2 | 80.0 |185.0| 35.4 36.6 |140.5| 137.3 [2) 1.2
GD20-0R4G-2 | 80.0 [185.0| 35.4 36.6 |140.5| 137.3 a5 1
GD20-0R7G-2 | 80.0 [185.0| 35.4 36.6 |140.5| 137.3 a5 1
GD20-0R7G-4 | 80.0 [185.0| 35.4 36.6 |140.5| 137.3 @5 1
GD20-1R5G-4 | 80.0 [185.0| 35.4 36.6 |140.5| 137.3 a5 1
GD20-2R2G-4 | 80.0 [185.0| 35.4 36.6 |140.5| 137.3 [2) 1
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Figura B-6 Montagem na parede de VFDs de 3PH 380V (4-37kW) e 3PH 220V (1,5-7,5 kW)
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Figura B—7 Montagem na parede de VFDs de 3PH 380V (45-75kW)
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Figura B-8 Montagem na parede de VFDs de 3PH 380V (90-110kW)
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Modelo wi | w2 |ws | Wi | m2 | D1 | p2 | Furode |Peso
instalacdo | (kg)

GD20-1R5G-2 | 146.0 | 131.0| — | 256.0 | 2435|167.0| 845 | @6 3.1
GD202R2G-2 | 146.0 | 131.0| — | 256.0 | 2435|167.0| 845 | @6 31
GD20-004G-2 | 146.0 | 131.0| — |256.0 | 2435|167.0| 845 | @6 3.1
GD205R5G-2 | 170.0 | 151.0| — | 3200|3035 |196.3| 113.0| @6 558
GD20-7R5G-2 | 1700 | 151.0| — | 3200|3035 |196.3| 1130 | @6 583
GD20-004G-4 | 146.0 | 131.0| — |256.0|2435|167.0| 845 | @6 31
GD20-5R5G-4 | 1460 | 131.0| — | 256.0 | 2435 |167.0| 845 | o6 31
GD20-7R5G-4 | 170.0 | 151.0| — | 3200|3035 |196.3| 1130| @6 5.58
GD20.011G-4 | 170.0 | 151.0| — |320.0|3035 1963 | 1130| @6 558
GD20-015G-4 | 170.0 | 151.0 | — |320.0 3035|1963 | 1130| @6 5.83
GD20-018G-4 | 200.0 | 1850 | — |340.6|328.6 | 1843 | 1045| @6 9
GD20-022G-4 | 200.0 | 1850 | — | 340.6 | 328.6 | 1843 | 1045| @6 9
GD20-030G-4 | 250.0 | 230.0| — |400.0|380.0| 2020 | 1235| @6 155
GD20-037G-4 | 250.0 | 230.0 | — |400.0|380.0|202.0| 1235| @6 155
GD20-045G-4 | 282.0 | 160.0 | 226.0 | 560.0 | 542.0 | 238.0 | 1380 | @9 25
GD20-055G-4 | 282.0 | 160.0 | 226.0 | 560.0 | 542.0 | 238.0 | 138.0| @9 25
GD20-075G-4 | 282.0 | 160.0 | 226.0 | 560.0 | 542.0 | 238.0 | 138.0| @9 25
GD20-090G-4 | 338.0 | 2000 | — |554.05350|3292| — | @95 45
GD20-110G-4 | 338.0 | 2000 | — |554.0 5350|3292 — | @95 45

~—

Installation hole

Figura B-9 Montagem de flange de VFDs de 3PH 380V (4—75kW) e 3PH 220V (1,5-7,5 kW)
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Figura B—-10 Montagem de flange de VFDs de 3PH 380V (90-110kW)

Modelo Wi |w2| w3 =T H1| H2 | H3 [ H4 | D1 D2 Furo de |Parafu| Peso
lere 4 instalacdo| so (kg)

GD20-1R5G-2 [ 170.2 [131| 150 | 9.5 [292| 276 [260| 6 | 167 | 84.5 26 M5 3.1
GD20-2R2G-2 [ 170.2 [131| 150 | 9.5 [292| 276 [260| 6 | 167 | 84.5 26 M5 3.1
GD20-004G-2 [170.2|131| 150 | 9.5 (292 | 276 (260 | 6 | 167 | 84.5 a6 M5 3.1
GD20-5R5G-2 [ 191.2 [151| 174 |11.5(370| 351 [324 | 12 [196.3| 113 26 M5 5.58
GD20-7R5G-2 [ 191.2 [151| 174 |11.5(370| 351 [324 | 12 [196.3| 113 26 M5 5.83
GD20-004G-4 | 170.2|131| 150 [ 9.5|292| 276 | 260 | 6 | 167 | 84.5 26 M5 3.1
GD20-5R5G-4 [ 170.2 [131] 150 | 9.5 [292| 276 [260| 6 | 167 | 84.5 26 M5 3.1
GD20-7R5G-4 [ 191.2 [151| 174 |11.5(370| 351 [324 | 12 [196.3| 113 26 M5 5.58
GD20-011G-4 | 191.2 [151| 174 |11.5|370| 351 | 324 | 12 |196.3| 113 26 M5 5.58
GD20-015G-4 | 191.2 |151| 174 [11.5|370| 351 | 324 | 12 |196.3| 113 26 M5 5.83
GD20-018G-4 | 266 |250| 224 | 13 |371| 250 [350.6(20.3|184.6| 104 26 M5 9
GD20-022G-4 | 266 [250| 224 | 13 |371| 250 [350.6{20.3[184.6| 104 26 M5 9
GD20-030G-4 | 316 |300| 274 | 13 |430| 300 | 410 | 55 | 202 | 118.3 26 M5 15.5
GD20-037G-4 | 316 |300| 274 | 13 |430| 300 | 410 | 55 | 202 | 118.3 26 M5 15.5
GD20-045G-4 | 352 |332| 306 | 13 |580| 400 | 570 | 80 | 238 | 133.8 29 M8 25
GD20-055G-4 | 352 |332| 306 | 13 (580 | 400 (570 | 80 | 238 | 133.8 29 M8 25
GD20-075G-4 | 352 |332| 306 | 13 (580 | 400 (570 | 80 | 238 | 133.8 29 M8 25
GD20-090G-4 | 418.5|361|389.5(14.2| 600 | 559 | 370 [108.5329.5| 149.5 | @95 M8 45
GD20-110G-4 | 418.5 [ 361[389.5|14.2| 600 | 559 | 370 |108.5(329.5| 1495 | @9,5 M8 45

Nota: Os suportes de instalagéo sdo pecas opcionais para montagem em flange.
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Apéndice C Acessorios periféricos opcionais

Este capitulo descreve como selecionar acessérios opcionais do VFD.

C.1 Fiagao de acessorios periféricos

A figura a seguir mostra a fiagao externa do VFD.

LED external keypad

................

resistor

Upper PC software :
1
RS485- 1
RS232 b 1
converter 1
PC '
.............. -7

A

! 1

1 pg, + '

: 1

' 1

1

: 1

' 1

1

! 1

1 5 )

! 1

1 Braking '

! 1

Fotos Nome Descrigdes
Os teclados externos incluem os teclados externos com
e sem a funcéo de copia de parametros.
Teclado Quando o teclado externo com cépia de parametro é
externo vélido, o teclado local esta desligado; Quando o teclado

externo sem copia de parametro é valido, os teclados
local e externo séo ligados simultaneamente.
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Fotos Nome Descri¢cdes
"I Cabo Acessorio para transmisséo de sinal.
Dispositivo para prevengdo de choques elétricos e
protecdo contra curto-circuito a terra que pode causar
fugas de corrente e incéndio. Selecione disjuntores de
Disjuntor corrente residual (RCCBs) que séo aplicaveis a VFDs e
podem restringir harmodnicos de alta ordem, e dos quais
a corrente sensivel nominal para um VFD é maior que
30 mA.
Filtro de Acessorios usados para reduzir a taxa de distorcéo
harménicos |atual e o conteGdo harménico e melhorar o fator de
passivos poténcia do dispositivo.
Quando a tensdo da rede é alta, a grande corrente
instantanea que flui para o circuito de alimentacédo de
Reator de  |entrada pode danificar os componentes do retificador.
entrada Vocé precisa configurar um reator CA no lado da
entrada, o que também pode melhorar o coeficiente de
ajuste de corrente no lado da entrada.
Acessorio que restringe a interferéncia eletromagnética
Filtro de gerada pelo VFD e transmitida a rede publica através do
entrada cabo de alimentacédo. Tente instalar o filtro de entrada
préximo ao lado do terminal de entrada do VFD.
Acessérios usados para consumir a energia
Resistor de [regenerativa do motor para reduzir o tempo DEC.
frenagem Os modelos VFD precisam apenas ser configurados

com resistores de frenagem.

Filtro de saida

Acessorio usado para restringir a interferéncia gerada
na &rea de fiagdo no lado de saida do VFD. Tente
instalar o filtro de saida préximo ao lado do terminal de
saida do VFD.

Reator de
saida

Acessério usado para aumentar a distancia de
transmisséo vélida do VFD, que restringe efetivamente
a alta tensdo transitéria gerada durante a ativacéo e
desativacédo do médulo IGBT do VFD.
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Fotos Nome Descri¢cdes

Acessorio usado para suprimir picos de tenséo e reduzir
Filtro de a tensdo transitéria dv / dt refletida pelas ondas

decréscimo |viajantes do cabo longo, de modo a reduzir a perda e o
DV/DT ruido da corrente parasita do motor e proteger o

isolamento do motor.

Acessorio usado para suprimir e absorver a corrente

harménica de alta ordem derivada da corrente de

ondulacéo da frequéncia de comutagao, com a forma de

onda corrigida quase como onda senoidal, estendendo

Filtro de onda

senoidal K . .

muito o comprimento do cabo de saida, de modo a
reduzir a perda e o ruido da corrente parasita do motor e
proteger o isolamento do motor.
Acessorio aplicado em cenarios de ambiente severo

Membrana de .

G calor liberando para melhorar o efeito protetor.

O VFD pode ser reduzido em 10% através do uso da

furos na lateral
membrana.

C.2 Fonte de alimentagéo
ﬁ <~ Certifique-se de que a classe de tenséo do VFD é consistente com a da
rede.

C.3 Cabos

C.3.1 Cabos de alimentag&o
Os tamanhos dos cabos de alimentacéo de entrada e dos cabos do motor devem atender a
regulamentacéo local.

NOTA Se a condutividade da camada de blindagem dos cabos do motor ndo puder atender
aos requisitos, condutores PE separados devem ser usados.

C.3.2 Cabos de controle

Todos os cabos de controle anal6gico e cabos usados para entrada de frequéncia devem ser
cabos blindados.

Os cabos de relé precisam ser aqueles com camadas de blindagem trancadas de metal.

Os teclados precisam ser conectados usando cabos de rede. Em ambientes eletromagnéticos
complicados, cabos de rede blindados séo recomendados.

Nota:

< Sinais analégicos e sinais digitais ndo podem usar os mesmos cabos e seus cabos devem
ser dispostos separadamente.
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<> Verifique as condi¢des de isolamento do cabo de alimentacdo de entrada de um VFD de
acordo com os regulamentos locais antes de conecta-lo.

. Tamanho de cabo Tamanho do cabo
FEEIER recomendado (mm2) conectavel (mm2) Parafuso | Torque de
do VFD RST RST terminal |aperto (Nm)
(kW) PE P1,(+) | PE
Uvw Uvw
AC 1PH 220V(-15%)—240V(+10%)
0.4 1.5 1.5 1-4 1-4 1-4 M3 0.8
0.75 1.5 1.5 1-4 1-4 1-4 M3 0.8
1.5 2.5 2.5 1-4 1-4 1-4 M3 0.8
2.2 2.5 2.5 1-4 1-4 1-4 M3 0.8
AC 3PH 220V(-15%)—240V(+10%)
0.4 1.5 1.5 1-1.5 1-1.5 1-1.5 M3 0.8
0.75 1.5 1.5 1-1.5 1-1.5 1-1.5 M3 0.8
1.5 2.5 2.5 1.5-6 2.5-6 2.5-6 M4 1.13
2.2 2.5 2.5 1.5-6 2.5-6 2.5-6 M4 1.13
4 2.5 2.5 1.5-6 2.5-6 2.5-6 M4 1.13
5.5 4 4 4-10 4-10 4-10 M5 2.3
7.5 6 6 4-10 4-10 4-10 M5 2.3
AC 3PH 380V(-15%)—440V(+10%)
0.75 1.5 1.5 1-1.5 1-1.5 1-1.5 M3 0.8
1.5 1.5 1.5 1-1.5 1-1.5 1-1.5 M3 0.8
2.2 1.5 1.5 1-1.5 1-1.5 1-1.5 M3 0.8
4 2.5 2.5 2.5-6 2.5-6 2.5-6 M4 1.13
5.5 2.5 2.5 2.5-6 2.5-6 2.5-6 M4 1.13
7.5 4 4 4-10 4-10 4-10 M5 2.3
11 6 6 4-10 4-10 4-10 M5 2.3
15 6 6 4-10 4-10 4-10 M5 2.3
18.5 10 10 10-16 10-16 | 10-16 M5 2.3
22 16 16 10-16 10-16 | 10-16 M5 2.3
30 25 16 25-50 25-50 | 16-25 M6 2.5
37 25 16 25-50 25-50 | 16-25 M6 2.5
45 35 16 35-70 35-70 | 16-35 M8 10
55 50 25 35-70 35-70 | 16-35 M8 10
75 70 35 35-70 35-70 | 16-35 M8 10
90 95 50 70-120 | 70-120 | 50-70 M12 35
110 120 70 70-120 | 70-120 | 50-70 M12 35
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Nota:

<> Cabos dos tamanhos recomendados para o circuito principal podem ser usados em
cenérios onde a temperatura ambiente & inferior a 40°C, a distancia da fiagdo é menor que
100 m e a corrente é a corrente nominal.

<~ Os terminais (+) e PB s&o usados para conectar ao resistor de frenagem.

<~ Se o cabo de controle e o cabo de alimentagdo precisarem ser cruzados, certifique-se de
gue o angulo entre o cabo de controle e o cabo de alimentagao seja de 90 graus.

< Se o interior do motor estiver molhado, a resisténcia de isolamento diminuird. Se vocé
acha que ha umidade dentro do motor, seque-0 e mega-0 novamente.

C.4 Disjuntor e contator eletromagnético

O disjuntor é usado principalmente para evitar acidentes com choque elétrico e
curtos-circuitos no solo que podem causar incéndio de corrente de fuga. O contator
eletromagnético é usado principalmente para controlar a energia do circuito principal ligada e
desligada, o que pode efetivamente cortar a energia de entrada do VFD em caso de falha do
sistema para garantir a seguranga.

< De acordo com o principio de funcionamento e a estrutura dos

disjuntores, se a regulamentacdo do fabricante ndo for seguida, gases
A ionizados quentes podem escapar do invélucro do disjuntor quando
ocorrer um curto-circuito. Para garantir o uso seguro, tenha cuidado extra
ao instalar e colocar o disjuntor. Siga as instrugdes do fabricante.

Poténcia do VFD Fusivel Disjuntor Correrltsnr:;)tr:::nal do
(kw) A (A ®)
AC 1PH 220V(-15%)—-240V(+10%)
0.4 10 10 9
0.75 16 16 12
1.5 25 25 25
2.2 50 40 32
AC 3PH 220V(-15%)-240V(+10%)
0.4 6 6 9
0.75 10 10 9
1.5 16 16 12
2.2 25 25 18
4 35 32 25
5.5 35 32 32
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Poténcia do VFD Fusivel Disjuntor Correrltsnr:;rz:nal do
(kW) (A) (A) "
7.5 50 63 50
AC 3PH 380V(-15%)—440V(+10%)
0.75 6 6 5
1.5 10 10 9
2.2 10 10 9
4 25 25 5
5.5 35 32 25
7.5 50 40 38
11 63 63 50
15 63 63 50
185 100 100 65
22 100 100 80
30 125 125 95
37 150 160 115
45 150 200 170
55 200 200 170
75 250 250 205
90 325 315 245
110 350 350 300

C.5 Filtros harménicos

Se for necesséria uma prote¢édo de rede aprimorada para reduzir a interferéncia harmonica do
VFD na rede e melhorar o fator de poténcia de entrada, vocé pode selecionar reatores CC
externos, reatores de entrada ou filtros harménicos passivos de acordo com as necessidades

reais da aplicagéo.

Quando o cabo entre o VFD e o motor é relativamente longo, vocé deve selecionar reatores
de saida externos, filtros de decréscimo dv/dt ou filtros de onda senoidal com base no
comprimento do cabo do motor para reduzir o excesso de dv/dt, reduzindo assim a tensédo de
tensdo nos enrolamentos do motor, protegendo os enrolamentos do motor e prolongando a
vida atil do motor. A selecdo recomendada de filtros de saida correspondentes ao
comprimento do cabo do motor é mostrada na tabela a seguir.
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Mesa C-1 Comprimento do cabo do motor correspondente aos filtros de saida

Comprimento do 50m-150m 150m—450m 450m-1000m
cabo néo blindado
Comprimento do 30m-100m 100m—230m 230m-500m
cabo blindado
Reator de saida / /
) ) (1%)
Categoria de filtro " P
de saida / Filtro de decréscimo /
DV/DT
/ / Filtro de onda senoidal

Mesa C-2 Selegao do modelo do reator

Poténcia do VFD
(kW)

Reator de entrada

Reator de saida

AC 3PH 220V(-15%)—240

V(+10%)

0.4 GDL-ACL0005-4CU GDL-OCL0005-4CU
0.75 GDL-ACL0005-4CU GDL-OCL0005-4CU
15 GDL-ACL0014-4CU GDL-OCL0010-4CU
2.2 GDL-ACL0014-4CU GDL-OCL0010-4CU

4 GDL-ACL0020-4CU GDL-OCL0020-4CU
5.5 GDL-ACL0020-4CU GDL-OCL0020-4CU
7.5 GDL-ACL0032-4CU GDL-OCL0032-4CU

AC 3PH 380V/(-15%)-440V(+10%)

0.75 GDL-ACL0005-4CU GDL-OCL0005-4CU
1.5 GDL-ACL0005-4CU GDL-OCL0005-4CU
2.2 GDL-ACL0006-4CU GDL-OCL0006-4CU

4 GDL-ACL0014-4CU GDL-OCL0010-4CU
5.5 GDL-ACL0020-4CU GDL-OCL0014-4CU
75 GDL-ACL0025-4CU GDL-OCL0020-4CU

11 GDL-ACL0035-4AL GDL-OCL0025-4CU
15 GDL-ACL0040-4AL GDL-OCL0035-4AL

18.5 GDL-ACL0051-4AL GDL-OCLO0040-4AL
22 GDL-ACL0051-4AL GDL-OCLO0050-4AL
30 GDL-ACL0070-4AL GDL-OCLO0060-4AL
37 GDL-ACL0090-4AL GDL-OCLO075-4AL
45 GDL-ACL0110-4AL GDL-OCL0092-4AL
55 GDL-ACL0150-4AL GDL-OCLO0115-4AL
75 GDL-ACL0150-4AL GDL-OCLO0150-4AL
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Poténcia do VFD
(kW)

Reator de entrada

Reator de saida

90

GDL-ACL0220-4AL

GDL-OCL0220-4AL

110

GDL-ACL0220-4AL

GDL-OCL0220-4AL

Nota:

< A queda nominal da tensédo de entrada dos reatores de entrada ¢ de =1,5%.

< A queda nominal da tenséo de saida dos reatores de saida € de 1%.

< A tabela anterior descreve os acessoérios externos. Vocé precisa especificar os que
escolher ao comprar acessorios.

<~ Para acesso6rios com requisitos de material diferentes das recomendagées na tabela acima,
consulte "Opcéo de filtro VFD de baixa tensdoFolheto do produto da série GDL".

Mesa C-3 Selegao de modelo de filtro

Poténcia do VFD
(kW)

Filtro de entrada

Filtro de saida

Filtro de
harménicos
passivos

Filtro de decréscimo

DV/DT

Filtro de onda senoidal

AC 3PH 220V/(-15%)—240V(+10%)

0.4 GDL-H0006-4AL | GDL-DUL0005-4CU GDL-OSF0005-4AL
0.75 GDL-H0006-4AL | GDL-DUL0005-4CU GDL-OSF0005-4AL
1.5 GDL-H0014-4AL | GDL-DUL0010-4CU GDL-OSF0010-4CU
2.2 GDL-H0014-4AL | GDL-DUL0010-4CU GDL-OSF0010-4AL
4 GDL-H0020-4AL | GDL-DUL0020-4CU GDL-OSF0020-4AL
5.5 GDL-H0020-4AL | GDL-DUL0020-4CU GDL-OSF0020-4AL
7.5 GDL-H0032-4AL | GDL-DUL0032-4CU GDL-OSF0032-4AL

AC 3PH 380V/(-15%)-440V(+10%)

0.75 GDL-H0006-4AL | GDL-DUL0005-4CU GDL-OSF0005-4AL
15 GDL-H0006-4AL | GDL-DUL0005-4CU GDL-OSF0005-4AL
2.2 GDL-H0006-4AL | GDL-DUL0005-4CU GDL-OSF0005-4AL

4 GDL-H0014-4AL | GDL-DUL0010-4CU GDL-OSF0010-4AL
55 GDL-H0020-4AL | GDL-DUL0014-4CU GDL-OSF0014-4AL
7.5 GDL-H0025-4AL | GDL-DUL0020-4CU GDL-OSF0020-4AL
11 GDL-H0032-4AL | GDL-DUL0025-4CU GDL-OSF0025-4AL
15 GDL-H0040-4AL | GDL-DUL0032-4CU GDL-OSF0032-4AL

18.5 GDL-H0047-4AL | GDL-DUL0040-4AL GDL-OSF0040-4AL
22 GDL-H0056-4AL | GDL-DUL0045-4AL GDL-OSF0045-4AL
30 GDL-H0070-4AL | GDL-DUL0060-4AL GDL-OSF0060-4AL
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Filtro de entrada

Filtro de saida

Poténcia do VFD Filtro de . P
(kW) harménicos A (2 CEESEe Filtro de onda senoidal
. DV/DT
passivos

37 GDL-H0080-4AL GDL-DUL0075-4AL GDL-OSF0075-4AL
45 GDL-H0100-4AL GDL-DUL0100-4AL GDL-OSF0095-4AL
55 GDL-H0130-4AL GDL-DUL0120-4AL GDL-OSF0120-4AL
75 GDL-H0160-4AL GDL-DUL0150-4AL GDL-OSF0150-4AL
90 GDL-H0190-4AL GDL-DUL0180-4AL GDL-OSF0180-4AL
110 GDL-H0225-4AL GDL-DUL0220-4AL GDL-OSF0220-4AL

Note:

< A tabela anterior descreve os acessoérios externos. Vocé precisa especificar os que
escolher ao comprar acessorios.

<~ Para acesso6rios com requisitos de material diferentes das recomendagées na tabela acima,
consulte "Opgéo de filtro VFD de baixa tensdo no Folheto do produto da série GDL".

C.6 Filtros EMC

C.6.1 Instrucdo do modelo do filtro C3

FLT-P04003L-C-G
A B c Db E F &
Identificador .
Descrigdo do campo
de campo
A FLT: Nome da série de filtros VFD
Tipo de filtro
B P: Filtro de entrada de energia
L: Filtro de saida
Classe de tensao
C S2: AC 1PH 220V (-15%) — 240V (+10%)
04: AC 3PH 380V (-15%)—440V (+10%)
D Numero de série de desenvolvimento de 3 digitos. Por exemplo, 003
representa o nimero de série dos filtros C3 em desenvolvimento
Desempenho do filtro
E L: Geral
H: Alto desempenho
F Filtrar ambiente de aplicativo
A: Ambiente Categoria | (IEC61800-3) categoria C1 (EN 61800-3)
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Identificador .«
Descrigdo do campo
de campo
B: Ambiente Categoria | (IEC61800-3) categoria C2 (EN 61800-3)
C: Categoria de Ambiente Il (IEC61800-3) categoria C3 (EN 61800-3)
G Lote n°.
G: Especial para filtro C3 externo
C.6.2 Filtro C3

Os modelos VFD Goodrive20 série 1PH 220V/3PH 380V 2.2kW e inferiores, 3PH 220V
0.75kW e modelos VFD inferiores podem satisfazer os requisitos da IEC 61800-3 C3,
conforme mostrado na tabela a seguir. Os modelos VFD 3PH 380V 4kW e superiores, 0s
modelos VFD 3PH 220V 1.5kW e superiores podem ser configurados para atender aos
requisitos da IEC 61800-3 C3 ou ndo pelo jumper J10. (Nota: O jumper J10 é colocado na
mesma bolsa com o manual de operagéo)

Observacao: Desconecte J10 quando ocorrer uma das seguintes situacdes:

1. Ofiltro EMC é adequado para o sistema de grade de aterramento neutro. Se for usado no
sistema de rede de TI (o ponto neutro ndo esta aterrado), desconecte J10;

2. Durante a configuragéo do disjuntor de corrente residual, se ocorrer um disparo durante a
inicializag&o, desconecte J10.

v ™

Jo

(el Iy

Os filtros de interferéncia no lado da entrada podem reduzir a interferéncia de VFDs (quando
usados) nos dispositivos ao redor.

Os filtros de ruido no lado da saida podem diminuir o ruido de radio causado pelos cabos
entre os VFDs e os motores e a corrente de fuga dos fios condutores.

O INVT fornece alguns dos filtros para vocé escolher.
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Poténcia do VFD
(kW)
AC 1PH 220V(-15%)-240V(+10%)
0.4
0.75
15
2.2
AC 3PH 220V(-15%)-240V(+10%)
0.4
0.75
AC 3PH 380V(-15%)-440V(+10%)
0.75
15 FLT-P04008L-C-G
2.2

Filtro de entrada

FLT-PS2004L-C-G

FLT-P04008L-C-G

Nota:
< O EMI de entrada atende aos requisitos C3 depois que um filtro de entrada é configurado.

< A tabela anterior descreve os acessorios externos. Vocé precisa especificar os que
escolher ao comprar acessorios.

C.6.3 Instrugdes de instalagdo do filtro C3

Instale o filtro C3 de acordo com as etapas a seguir.
1. Conecte o cabo do filtro ao terminal de entrada correspondente do VFD de acordo com a
etiqueta.

2. Fixe o filtro no VFD com parafusos M3*10 (conforme mostrado na imagem acima).
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C.6.4 Instrucéo do tipo de filtro C2

FLT P04016L-B

B C D E E

Identificador .
Descrigédo do campo

de campo
A FLT: Nome da série de filtros VFD
Tipo de filtro
B P: Filtro de entrada de energia

L: Filtro de saida

Classe de tensédo

c S2: AC 1PH 220V (-15%) — 240V (+10%)

04: AC 3PH 380V (-15%) — 440V (+10%)

Codigo de 3 digitos que indica a corrente nominal. Por exemplo, 016

D indica 16A.
Desempenho do filtro
E L: Geral

H: Alto desempenho

Ambiente de aplicag&o de filtro

F A: Ambiente Categoria | (IEC61800-3) categoria C1 (EN 61800-3)
B: Ambiente Categoria | (IEC61800-3) categoria C2 (EN 61800-3)

C.6.5 Selegdo do modelo de filtro C2

Poténci VFD
oténcia do Filtro de entrada Filtro de saida
(kW)
AC 1PH 220V(-15%)—240V(+10%)
0.4
075 FLT-PS2010H-B FLT-LO4006L-B
15
22 FLT-PS2025L-B FLT-L04016L-B
AC 3PH 220V(-15%)—-240V(+10%)
0.4
075 FLT-P04006L-B FLT-LO4006L-B
15
2.2 FLT-P04016L-B FLT-L04016L-B
4
55 FLT-P04032L-B FLT-L04032L-B
7.5 FLT-P04045L-B FLT-L04045L-B
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Poténcia do VFD Filtro de entrada Filtro de saida
(kW)
AC 3PH 380V/(-15%)-440V(+10%)
0.75
1.5 FLT-P04006L-B FLT-LO4006L-B
2.2
4
55 FLT-P04016L-B FLT-L0O4016L-B
7.5
n FLT-P04032L-B FLT-LO4032L-B
15
185 FLT-P04045L-B FLT-L04045L-B
22
20 FLT-P04065L-B FLT-LO4065L-B
37
25 FLT-P04100L-B FLT-LO4100L-B
55
75 FLT-P04150L-B FLT-L04150L-B
90
110 FLT-P04240L-B FLT-L04240L-B

Nota:

< O EMC de entrada atende aos requisitos C2 depois que um filtro de entrada é configurado.

<~ A tabela anterior descreve os acessérios externos. Vocé precisa especificar os que
escolher ao comprar acessorios.

C.7 Resistores de frenagem

C.7.1 Selegéo do resistor de frenagem

Quando o VFD que aciona uma carga de alta inércia desacelera ou precisa desacelerar
abruptamente, o motor funciona no estado de geragdo de energia e transmite a energia de
transporte de carga para o circuito CC do VFD, fazendo com que a tens&o do barramento do
VFD aumente. Se a tenséo do barramento exceder um valor especifico, o VFD relata uma
falha de sobretensé&o. Para evitar que isso acontega, vocé precisa configurar os componentes
do freio.

< O projeto, instalagdo, comissionamento e operagdo do dispositivo devem
ser realizados por profissionais treinados e qualificados.
A <~ Siga todas as instrugfes de "Aviso" durante a operagdo. Caso contrario,
podem ser causados ferimentos fisicos graves ou perda de propriedade.
< Somente eletricistas qualificados estdo autorizados a realizar a fiagéo.
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Caso contréario, podem ocorrer ds ao VFD ou aos componentes do freio.
< Leia atentamente as instrugbes do resistor de frenagem antes de
conecta-los ao VFD.
<~ Conecte os resistores de frenagem apenas aos terminais PB e (+). N&o os
conecte a outros terminais. Caso contrario, podem ocorrer ds ao circuito
de freio e ao VFD e incéndio.
<~ Conecte os componentes do freio ao VFD de acordo com o diagrama de
A fiacdo. Se a fiagdo ndo for realizada corretamente, danos ao VFD ou
outros dispositivos podem ser causados.

. Resistor de Poténcia consumida do .
Tipo de frenagem a resistor de frenagem IRESIEETs
Poténcia do VFD | Unidade minimo de
(kw) de 100% do Taxade | Taxade | Taxade frenagem
e torque de |frenagem|frenagem |frenagem )
frenagem (Q)| de 10% | de 50% | de 80%
AC 1PH 220V(-15%)—240V(+10%)
0.4 e 361 0.06 0.30 0.48 42
0.75 Builtin 192 011 0.56 0.90 42
braking
1.5 unit 96 0.23 1.10 1.80 30
2.2 65 0.33 1.70 2.64 21
AC 3PH 220V(-15%)—240V(+10%)
0.4 361 0.06 0.3 0.48 131
0.75 192 0.11 0.56 0.9 93
15 Built-in 96 0.23 1.1 1.8 44
2.2 braking 65 0.33 1.7 2.64 44
4 unit 36 0.6 3 4.8 33
55 26 0.75 4.13 6.6 25
7.5 19 1.13 5.63 9 13
AC 3PH 380V(-15%)—440V(+10%)
0.75 653 0.11 0.56 0.90 240
1.5 326 0.23 1.13 1.80 170
2.2 222 0.33 1.65 2.64 130
4 o 122 0.6 3 4.8 80
55 Built-in 89.1 075 4.13 6.6 60
75 brﬁ::Pg 65.3 113 5.63 9 47
11 445 1.65 8.25 13.2 31
15 32.0 2.25 11.3 18 23
18.5 27 3 14 22 19
22 22 3 17 26 17
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. Resistor de Poténcia consumida do .
Tipo de frenagem a resistor de frenagem RSy
Poténcia do VFD | Unidade g 2 minimo de
100% do Taxa de | Taxade | Taxade
(kW) de frenagem
F— torque de |[frenagem|frenagem [frenagem )
9 frenagem (Q)| de 10% | de 50% | de 80%
30 17 5 23 36 17
37 13 6 28 44 11.7
45 10 7 34 54 8
55 8 8 41 66 8
75 6.5 11 56 90 6.4
90 5.4 14 68 108 4.4
110 4.5 17 83 132 4.4

Nota:

< Selecione os resistores de frenagem de acordo com os dados de resisténcia e poténcia
fornecidos por nossa empresa.

< O resistor de frenagem pode aumentar o torque de frenagem do VFD. A tabela anterior
descreve a resisténcia e a poténcia para 100% de torque de frenagem, 10% de taxa de
frenagem, 50% de taxa de frenagem e 80% de taxa de frenagem. Vocé pode selecionar o
sistema de freio com base nas condigdes reais de operagao.

A\

< Nao use resistores de frenagem cuja resisténcia seja inferior a resisténcia
minima especificada. O VFD né&o oferece protecéo contra sobrecorrente
causada por resistores de baixa resisténcia.

A\

<~ Em cenérios em que o freio é implementado com frequéncia, ou seja, a
taxa de frenagem é maior que 10%, vocé precisa selecionar um resistor
de frenagem com maior poténcia, conforme exigido pelas condi¢bes de
operacéo de acordo com a tabela anterior.

C.7.2 Instalagdo do resistor de frenagem
Os cabos do resistor de frenagem precisam ser cabos blindados.

Todos os resistores precisam ser instalados em locais com boas condi¢fes de resfriamento.
Os resistores de frenagem séo conectados externamente.

A\

< Os materiais préximos ao resistor de frenagem devem ser néo inflamaveis.
A temperatura da superficie do resistor é alta. O ar que flui do resistor é de
centenas de graus Celsius. Evite que qualquer material entre em contato
com o resistor.

Os VFDs da série Goodrive20 precisam apenas de resistores de frenagem externos. PB e (+)
sdo os terminais para conectar os resistores de frenagem. A instalagdo dos resistores de
frenagem é mostrada na figura a seguir.
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Apéndice D Mais informagdes

D.1 Consultas sobre produtos e servigos

Se vocé tiver alguma ddvida sobre o produto, entre em contato com o escritério local da INVT.
Forneca o modelo e o nimero de série do produto sobre o qual vocé consulta. Vocé pode
visitar www.invt.com para encontrar uma lista de escritérios da INVT.

D.2 Feedback sobre os manuais do INVT VFD

Seus comentérios sobre nossos manuais sé&o bem-vindos. Visite www.invt.com, entre em
contato diretamente com a equipe de servigo on-line ou escolha Fale conosco para obter
informagdes de contato.

D.3 Documentos na Internet

Vocé pode encontrar manuais e outros documentos de produtos em formato PDF na Internet.
Visite www.invt.com e escolha Suporte > Download.
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