Servo Drive Parametros Técnicos

DA180 series servo drive
DA180 Series

Controle de torque Filtro de comandotorque  Filtro para comandos analégicos de torque de entrada

Controle de drift zero Controle de drift zero da interferéncia externa
do comando de torque

Plano de posicao Controle de até 128 pontos/segmentos de posicionamento , ajustado via comunicacao RS485 S e r VO D r i Ve B a, S i C O C A

Funcao e 4 Configuraciodo 1. Posicao; 2. Velocidade; 3. Tempo de aceleraco
P angjeimfento € nhgurac 4. Tempo de desaceleracao 5.Parada temporizada; 6. Vérios estados de saidas
posicaointerna  trajeto 7.Modo de operacao

1.Sinal LS; 2.Z-Sinal de Referéncia;

Homi
ehili 3. Sinal LS + Z-Sinal de referéncia; 4, Sinal por limite de torque;

Protecao contra falhas como sobretensao, subtensao, sobrecorrente, sobrecarga,

Protecdo do Hardware sobrecarga do resistor de frenagem e falha do feedback (encoder)

Protecdo contra falha de ROM, falha de inicializagéo, desvio na distribuicdo de 1/0,
Protecao superaquecimento de unidade e desvio excessivo de posicao

1. Um total de dez falhas podem ser registradas.

Registro de falhas 2.Os principais paramentros, podem ser registrados quando ocorre uma falha.

Operagao 0-45°C
Temperatura
Armazenamento -20-80°C (sem congelamento)
Ailfeie Humidade Relativa Operagao/Armazenagem <90% RH (sem condensacéo)
Protecao IP 1P20
Altitude abaixo de 1000 metros a . . .
Vibragao <5.88m/s?, 10-60Hz (Nao trabalhe no ponto de ressonancia) r trUSted IndUStry aUtomatlon SOIUtlon prOVIder

Paramentros Técnicos do Servo Motor

Modelo do motor  [Poténcia| Corrente | Corrente Torque Torque | Velocidade Inércia Peso
(encoder magnético |[nominal| nominal | depico(A) Nominal[ de pico nominal sem/com sem/com

17-bit single-turn) (kW) (A) (Nm) (Nm) (rpm) freio eletromag- freio electromag-
nético (kg.cm?2) nético (kg)

ML series com baixa inércia

SV-ML06-0R2G-2-SA[] 0.2 1.5 4.5 0.64 1.92 0.198/0.21 1.4/1.6
SV-ML06-0R4G-2-SA[] 0.4 2.8 8.4 1.3 39 3000 5000 0.33/0.34 220 1.8/2.0
SV-ML08-0R7G-2-SA[] 0.75 4.5 13.5 2.4 7.2 1.28/1.41 3.0/3.5
MM/SM series com média inércia

SV-MM13-1ROE-2-SA[] 1 4.8 14.4 4.78 14.3 2750 6.4/7.19 5.8/7.5 /’
SV-MM13-1R5E-2-SAL[] 1.5 7.6 22.8 716 21.4 2000 2800 9.3/10.09 220 7.1/8.8 /
SV-MM13-2ROE-2-SA[] 2 9.5 28.5 9.55 28.6 2850 12.2/12.99 8.4/10.1 ALAT Ec

Classe de Isolacdo Classe F (155°C) A o

Protecao IP IP65 .
Meio ambiente Temperature: -20°C ~ +40°C (sem congelamento); Humidade Relativa: abaixo 90%(sem condensacéo) Kalatec Camplnas Tel:+55_ 1 9_3 045_4900

Kalatec Sdo Paulo  Tel:+55-11-5514-7680
Kalatec Joinville Tel:+55-47-3425-0042
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Introducao

DA180 servo drive basico CA é a nova geracao da INVT, um
produto simples e de baixo custo para aplicacdo de um eixo
unico.

O DA180 é orientado para aplicagdo, com foco essencial da para
uso industrial, com resposta rapida e facilitando a expansao de
maquinas.

Este Servo Sistema fornece solugdes eficientes, e é a resposta
para os pequenos e médios construtores de maquinas que
desejam um produto de ponta, versatil, facil operacdo com
caracteristicas dos servos de alta tecnologia.

Caracteristicas

Resposta de alta velocidade (até 2.0kHz)

Leve e compacto
@ Comparado com DA200, DA180 a reducao de
tamanho pode chegar a 45%

Pocisionamento preciso
17-bits encoder absoluto

Aplicacoes

Varias interfaces de comunicagao
Suporta fieldbus: EtherCAT, CANopen e Modbus

Facil adaptacao ao ambiente
Modelos(<=400W) ventilagcao natural

Controle de vibragao em baixa frequéncia
Em baixa frequéncia mecanica efetivamente suprime
ressonancia e oscilacdo de alavancas de balanco,
aumentando a eficiéncia da velocidade e aceleracéo da
operagao
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Poténcia nominal

Modelo do drive

DA180-S1R3[ GO
DA180-STR8LIGO
DA180-52R8( GO
DA180-S4R5(1GO
DA180-S5R0[ ]GO
DA180-S7R6[1GO
DA180-5010L1GO

1PH 220V
1PH 220V
1PH 220V
1PH 220V
1PH 220V
3PH 220V
3PH 220V

Resistor de frenagem

Drive model

DA180-S1R3[]GO
DA180-S1R8[]GO
DA180-S2R8[1GO
DA180-S4R5[1GO
DA180-S5R0[1GO
DA180-S7R6[1GO

DA180-S010[1GO

Dimensoes do Servo Drive

1

Especificacdo do resistor

de frenagem incorporado

Categoria de produto

Tenséo

Corrente de saida nominal

tipo de comunicacao

Tipo de fungao

Tipo de encoder

Entrada

Tamanho do drive
Tensao (V) Corrente nominal (A) Poténcia (kW) Corrente nominal (A)
0.9 0.1 1.3

1.8

3.6

6.8

9.1

5.6

7.5

450/60W

450/60W

30Q/60W

30Q/60W

._AT

[
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Resisténcia min. do resistor
de frenagem externo

DAISO -~ S 2R8 S G O
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Descricao

DA180: Servo drive series

S:220V

1R3:1.3A
1R8: 1.8A
2R8:2.8A
4R5:4.5A
5R0:5.0A
7R6: 7.6A
010: 10A

S:Suporta RS485 and CAN
N:EtherCAT

G: tipo basico

0: Absoluto (Magnético)

Saida

A
0.2 1.8 A
0.4 2.8 A
0.75 4.5 B
1.0 5 B
(135 7.6 C
2.0 10 C

Filtro EMI

Modelo do drive Modelo do filtro EMI

DA180-STR3[]1GO
600
DA180-S1R8(JGO FLT-P04006L-B

600 DA180-S2R8[1GO

600 DA180-S4R5[1GO

450 DA180-S5R0[1GO

450 FLT-P04016L-B
DA180-S7R6[1GO

20Q
DA180-S010L1GO

200

Dimensdes |Dimensdes de
Tamanho| Modelo do drive externas

Diametro

DA180-S1R3[]GO
DA180-S1R81GO 160 42 141 32 150 M4(D5)
DA180-S2R8[1GO
DA180-S4R5[]1GO

160 50 141 40 150 M4(D5)
DA180-S5R0[1GO
DA180-S7R6[1GO

170 68 180 54 161 M4(D5)
DA180-S010[1GO

unidade: mm

Parametros Técnicos do Servo Drive

Alimentacao

Portas

Funcao

DA180 series servo drive

Especificagoes

Tensédo de entada

Sinal de controle

Analégica

Sinal de frequéncia

Communicacao

Modo de Controle

Controle de posicao

Controle de
velocidade

Torque control

Entradas

Saidas

Entrada
Entrada
Saidas
UsB
RS485

CANopen
EtherCAT

Controle de entrada

Controle de saida

Entrada pulso

Entrada analdgica
Controle de vibracao

Saida de pulso

Controle de entrada

Controle de saida

Entrada analdgica

Comando de
velocidade interna

Comando de velocidade
ajuste Acel/Desaceleracdo

Fixaco de velocidade
zero
Filtro de com. de velocidade

Controle de entrada

Controle de saida

Entrada analdgica

Limite de velocidade

Descrigao

1PH, 220Vca (+15%), 47-63Hz
10 entradas (as fungdes podem ser definidas através de parametros relacionados)

4 saidas (as funcdes podem ser definidas através de parametros relacionados)

2 entradas analogicas de 12-bits

1 grupo de sinal de entrada (no modo diferencial ou coletor aberto)

1 grupo simulador de encoder(modo difenrencial, A+, A-; B+, B-; Z+, Z-)

1:1 comunicagdo com PC, para configuracdo

1:n comunicagao

1:n comunicagao

1:n comunicagao (configuracao opcional)

2. Controle de velocidade

4. Posicao/velocidade modo chaveado;
6. Posicao/torque modo chaveado;

1. Controle de posicéo;

3. Controle de torque;

5. Velocidade/torque modo chaveado;
7.Modo CANopen;

2. Entrada de pulso de comando desativado;
4. Comutacdo de controle de vibracdo

1. Zeramento de pulso residual;
3. Relacéo de engrenagens eletronicas;

Saida de posi¢ao concluida

Acoplamento fotoelétrico: entrada diferencial 4Mpps,
coletor aberto entrada 200kpps

Méx. de pulsos
Frequéncia de entrada

Modo entrada de pulso 1. Pulse+direcao; 2. CW+CCW; 3.Quadratura
Engrenagem eletonica 1/10000 ~ 1000
Filtro 1. Filtro de atenuacao do comando; 2. Filtro FIR

Entrada limite de torque Executa o limite de torque no sentido horario/anti horério separadamente

Controla a vibragéo frontal de 5~200Hz e vibragéo geral

1. Executa qualquer configuragédo de divisdo de frequéncia abaixo da resolugéo do codificador
2.Funcdo dainversao da fase B

1. Selecdo de velocidade de comando interno 1;

2. Selecéo de velocidade de comando interno 2;

3. Velocidade de comando interno Selecao de velocidade de comando interno 3;
4. Fixagao de velocidade zero

Velocidade atingida.

Habilita a entrada de comando de velocidade apds as
configuracoes relacionadas seremconcluidas com base na tensao
analégica DC+10V

Entrada do limite de torque Habilita o limite separado de torque no sentido horario/antihorario

Entrada de comando de
velocidade

Alterna entre velocidades internas, até 8 interagcdes com base no controle de entrada externo

Defini o tempo Acel/Desaceleracéo separadamente ou fazer configuragdes da curva S Ace/Des

Filtro de atraso para comandos analdgicos de velocidade de entrada

Executa o controle de flutuagao zero por interferéncia externa

Fixa a velocidade de entrda em zero

Fixa a velocidade de saida em zero

Configuracées de ganho e polaridade com base na
entrada de limite de tensao analdgica

Entrada limitacao de velocidade  suporte para limite de velocidade analégico

Entrada de comando torque

Defini o limite de velocidade através dos parametros



