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MICRO MOTOR AC ESPECIFICACOES E NORMAS TECNICA

e RESISTENCIA DE ISOLAMENTO: Depois de funcionar em condi¢des normais de
temperatura e umidade, o isolamento entre o enrolamento e a carcaca do motor medido
com instrumento adequado, com uma tenséo de 500 Vcc o valor medido deve ser maior
que 100MQ.

e TENSAO DE ISOLACAO: Depois de funcionar em condicdes normais de temperatura e
humidade, aplicando uma frequéncia de 50 ou 60 Hz 1,5KV entre o rolamento e a
carcacga por um minuto o motor estara em condi¢cdes normais.

¢ AUMENTO DE TEMPERATURA: ap6s o funcionamento do motor, 0 aumento da
temperatura do enrolamento da bobina medido no método de resisténcia é de 60°C ou
menos.

e CLASSE DE ISOLACAO: B (130°C)

e TEMPERATURA AMBIENTE: -10°C ~ +40°C (sem congelamento)

e HUMIDADE AMBIENTE: abaixo de 85% (sem condensacgéao)

Motor CC

MICRO MOTOR AC DIAGRAMA DE LIGAGAO

Fonte de
Alimentacéo
CcC
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Codificacao
60 DC 20 G V24 R16

Tamanho Tipo do eixo
60.70, 80, 90, 100 G Pinhdo

D Eixocom chaveta

Tipo de Motor

DC DC Motor Padrao Corrente Continua Tensdo de Operagao
V12 12Vcc
V24 24Vcc
Vo0 90Vcc
V1eEv24 180Vcc

Potencia
Velocidade
10w, 15w, 20W, 30W, 40W R16 1600RPM

60W, 65W, 70W,100W,
120W, 200W, 300W R18 1800RPM
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DESEMPENHO DO MOTOR

060 x 60
e ao de _ e PO dO Peso do
odelo Operacao OLE = =10CIEatS orque OfE = 2 al B a Oto
2 RP O A
ora 0
60DC10GV12R16 12 10 1600 0,62 1,24 2000 0,7
60DC10GV24R16 24 10 1600 0,62 0,62 2000 0,9
60DC15GV12R16 12 15 1600 0,93 1,87 2000 0,9
60DC15GV24R16 24 15 1600 0,93 0,93 2000 0,9
60DC20GV12R16 12 20 1600 1,24 2,49 2000 0,9
60DC20GV24R16 24 20 1600 1,24 1,24 2000 0,9
’*“-',‘

REDUTORES - 60GK oH

Redutor indica reduc¢ées de 1:3 até 1:200

REDUTORES E O DESEMPENHODAS REDUCOES
REDUCOES 3 3,6 5 6 7,5 10 13 15 18 20 25

: biEes, ViEleeiees @ 533 | 444 | 320 | 267 | 213 | 160 |128|107| 89 | 80 | 64 | 53
Velocidade saida (rpm)

o Torque Nominal N-m | 53 [ 915 | 0,22 [0,26 [ 0,32 | 0,43]|0,53|0,64|0,77 0,77 |0,97
REDUCOES 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180 200
velocidade i?gévelocmade 44 40 32 | 27| 21 |18 |16 |13 |11 | 9 8
o0 Torque Nominal N-m | 3 39 | 155 (193|232 3 [ 3 | 3| 3| 3| 3] 3

60DC (10W/15W)

Motor eixo com chaveta Motor + Redutor (Redugdo 1:3 até 1:200
245 93 ) 32 415 93 Heo
2 | &5 7 " Df’o - 3.5 6.5 7
N
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DESEMPENHO DO MOTOR

070 x 70
ensdo de _ _ _ _ o empo do Peso do
odelo Operacao O = .__.'. org O A 2 al B 2 oto
a O Ors 5
70DC20GV12R16 12 20 1600 1,24 2,49 2000 1,0
70DC20GV24R16 24 20 1600 1,24 1,24 2000 1,0
70DC20GV12R16 90 20 1600 1,24 0,33 2000 1,0
70DC30GV24R16 24 30 1600 1,86 3,73 2000 1,1
70DC30GV12R16 12 30 1600 1,86 1,87 2000 1,1
70DC30GV24R16 90 30 1600 1,86 0,5 2000 1,1
REDUTORES — 70GK oH
Redutor indica reducg@es de 1:3 até 1:200
REDUTORES E O DESEMPENHODAS REDUCOES
REDUCOES 3 3.6 5 6 75 10 13 15 18 20 25
Veloc Max. Velocidade 533 | 444 | 320 | 267 | 213 | 160 |128|107| 89 | 80 | 64 | 53
elocidade [saida (rpm)
1600 .
Torque Nominal N-m | 556 [ 531 [ 043|052 086 |086|1,08|1,29|1,39|155(1,93
REDUCOES 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180 200
. Max. Velocidade a4 40 32 | 27| 21 | 18|16 | 13|11 | 9 | 8
Velocidade [saida
1600 Torque Nominal N-m | 575 | 300 | 386|446 5 | 5 | 5|5 | 5|5 | 5

Motor eixo com chaveta

Motor + Redutor (Redugdo 1:3 até 1:200
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DESEMPENHO DO MOTOR

080 x 80
e ao de _ ote clocidade oraue STHEME empo do Peso do
: . Operacao - = e v o 2 a al B a oto
ora O

80DC30GV12R16 12 30 1600 1,86 3,73 2000 1,8
80DC30GV24R16 24 30 1600 1,86 1,87 2000 1,8
80DC30GVI0R16 90 30 1600 1,86 0,50 2000 1,8
80DC60GV24R16 24 60 1600 3,73 7,46 2000 1,9
80DC60GV12R16 12 60 1600 3,73 3,73 2000 1,9
80DC30GVI0R16 90 60 1600 3,73 1,00 2000 1,9

REDUTORES - L80GK oRC
ANGULO RETO EIXO

REDUTORES - 80GK —H

»  REDUTORES - L80GK oRT

REDUTORES - 80GM10 :
' ANGULO RETO EIXO SOLIDO

INTERMEDIARIO

Redutor indica redu¢des de 1:3 até 1:200

REDUTORES E O DESEMPENHODAS REDUCOES
REDUCOES 3 3,6 5 6 s 10 13 15 18 20 25 30

. Max. Velocidade 533 | 444 | 320 | 267 | 213 | 160 |128|107| 89 | 80 | 64 | 53
Velocidade saida (rpm)

1600 Torque Nominal N-m

0,39 0,46 | 0,64 |0,771 0,97 11,29]1,61]1,93(2,32(2,58|3,22| 3,48

REDUC;OES 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180 200
Max. Velocidade
Velocidade |saida

1600 -
Torque Nominal N-m | 417 | 463 | 580 | 7,00/ 8,00 |8,00|8,00|8,00|8,00|8,00|8,00

DIMENSOES
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80DC (30W/60W)

Motor eixo com chaveta

32.1 101
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80DC (30W/60W)

Motor + Redutor Padrdo + Redutor Intermediario (redugdo 1:3 ate 1:200

80DC (20W/36W)

Motor + Redutor (Redugao 1:3 até 1:200

3z 43.5 101 O
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80DC (30W/60W)

Motor + Redutor Eixo Solido Angulo Reto

(Redugdo 1:3 até 1:200
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Motor + Redutor Eixo Solido Angulo Reto
(Redugdo 1:200 até 1:800
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80DC (30W/60W)

Motor + Redutor Eixo Vazado Angulo
Reto (Redugdo 1:3 até 1:200

2245
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T
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80DC (30W/60W)

Motor + Redutor Eixo Vazado Angulo Reto
(Redugdo 1:200 até 1:800
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eln\Vie{ol MICRO MOTORES CC 40W / 70W
DESEMPENHO DO MOTOR 65W / 120W
100W / 200W
190 x 90
Modelo ?pnesgzg: Poténcia Velocidade Torque Corrente M;—r?(?;?OBljj:ha P:\a/lsootoc:’o
vee Watt RPM Kg-cm A Horas Kg
90DC40GV12R16 12 40 1600 2,48 4,98 2000 1,9
90DC40GV24R16 24 40 1600 2,48 2,49 2000 1,9
90DC40GVO0R16 90 40 1600 2,48 0,66 2000 1,9
90DC70GV12R16 12 70 1600 4,35 8,71 2000 2,0
90DC70GV24R16 24 70 1600 4,35 4,35 2000 2,0
90DC70GVO0R16 90 70 1600 4,35 1,16 2000 2,0
90DC65GV12R16 12 65 1600 4,04 8,08 2000 2,0
90DC65GV24R16 24 65 1600 4,04 4,04 2000 2,0
90DC65GVIO0R16 90 65 1600 4,04 1,08 2000 2,0
90DC65GV180R16 180 65 1600 4,04 0,54 2000 2,0
90DC120GV12R16 12 120 1600 7,45 14,93 2000 2,2
90DC120GV24R16 24 120 1600 7,45 7,46 2000 2,2
90DC120GVO0R16 90 120 1600 7,45 1,99 2000 2,2
90DC120GV180R16 180 120 1600 7,45 1,00 2000 2,2
90DC100GV12R16 12 100 1600 6,21 12,44 2000 2,1
90DC100GV24R16 24 100 1600 6,21 6,22 2000 2,1
90DC100GVI0R16 90 100 1600 6,21 1,66 2000 2,1
90DC100GV180R16 180 100 1600 6,21 0,83 2000 2,1
90DC200GV12R16 12 200 1600 12,42 24,88 2000 2,3
90DC200GV24R16 24 200 1600 12,42 12,44 2000 2,3
90DC200GVO0R 16 90 200 1600 12,42 3,32 2000 2,3
90DC200GV180R16 180 200 1600 12,42 1,66 2000 2,3
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40W / 70W REDUTORES E O DESEMPENHODAS REDUCOES
REDUCOES 6 75 10 125 15 18
. Max. Velocidade 533 | 444 | 320 | 267 | 213 | 160 | 128 | 107 | 89 | 80 | 64 | 53
1600 .
Torque Nominal N-m | 555 | 962 | 086 |086|129|172| 193|232 278309387464
REDUCOES 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180 200
. Max. Velocidade 44 | 40 | 32 | 27| 21 | 18 | 16 | 13 | 11 | 9 8
Velocidade [saida
1600 -
Torque Nominal N-m | 557 | 619 | 6,96 |8,35|10,44|12,53|13,92|16,70|20,00|20,00{20,00

65W / 120W REDUTORES E O DESEMPENHODAS REDUCOES
REDUCOES 3 3,6 5 6 7,5 10 12,5 15 18 20 25

Max. Velocidade
Velocidade [sajda (rpm)

1600 Torque Nominal N-m

533 | 444 | 320 | 267 | 213 | 160 | 128 | 107 89 80 64 53

0,84 | 100 | 140 | 168 (2,10 )| 298| 3,14 | 3,77 | 453 | 5,03 | 6,29 | 7,55

REDUCOES 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180 200
. Max. Velocidade a4 | a0 | 32 | 27 | 21 | 18| 16 | 13 | 112 | 9 8
Velocidade |sajda
1600

Torque Nominal N-m

9,05 | 10,06 |11,32(13,58(16,98|20,00(20,00|20,00|20,00(20,00|20,00

100W / 200W REDUTORES E O DESEMPENHODAS REDUCOES

REDUCOES 5 6 7,5 10 125 15 18 20 25

Max. Velocidade
Velocidade |sajda (rpm)

533 | 444 | 320 | 267 | 213 | 160 | 128 | 107 89 80 64 53
1600

Torque Nominal N-m | 4 59 [ 155 | 215 | 258 | 322 | 430 | 483|580 | 696 | 774 | 9,67 11,60

REDUCOES 36 40 50 (5]0] 75 90 100 120 150 180 200
. ME}X. Velocidade 44 40 32 27 21 18 16 13 11 9 8
Velocidade |saida
1600

Torque Nominal N-m

13,92 15,47 (17,41]20,00|20,00(20,00]20,00(20,00(20,00]20,00(20,00
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| = REDUTORES - 90GF cH == # REDUTORES - L90GF cRC
ANGULO RETO EIXO VAZADO

REDUTORES — 90GM10 —~ #. REDUTORES - L90GF cRT
INTERMEDIARIO

REDUTORES - 90GM10
COM ABAS

DIMENSOES

90DC (40W/70W)
Motor eixo com chaveta

38 1.5 123.5
7

5 —ad5 |
25~

]

@
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Motor + Redutor (redugdo de 1:3 até 1:200

38 &1.5 123.5
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DIMENSOES

90DC (40W/70W)

Motor + Redutor + Redutor Intermediario (redugdo de 1:200 até 1:1800

38 41,5 44 123.5 (170

15 4.5
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[
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tla reducao.
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90DC (40W/70W)

Motor + Redutor + Redutor com Abas (redugao de 1:3 até 1:200

|
)
':i"?ﬂ

5| 125 345

38 415 1235 110

90DC (40W/70W)

Motor + Redutor Intermediario + Redutor com Abas (redugdo de 1:200 até 1:1800
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DIMENSOES

90DC (40W/70W) 90DC (40W/70W)

Motor + Redutor + Redutor Angulo Reto Eixo Solido Motor + Redutor + Redutor Intermediario + Redutor
Angulo Reto Eixo Solido

(reducdo de 1:3 até 1:200)

(reducdo de 1:200 até 1:1800)
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DIMENSOES

90DC (40W/70W)

Motor + Redutor + Redutor Angulo Reto Eixo Vazado

(redugdo de 1:3 até 1:200)
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90DC (40W/70W)

Motor + Redutor + Redutor Intermediario + Redutor

Angulo Reto Eixo Vazado

(redugao de 1:200 até 1:1800)
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DIMENSOES

90DC (65W/120W)
Motor eixo com chaveta

a7 137

150
1 ls 34,5
30 ‘
B — I g
90DC (65W/120W)
Motor + Redutor (redugdo de 1:3 até 1:200
38 61.5 137 -
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90DC (65W/120W)
Motor + Redutor + Redutor Intermediario (redugao de 1:3 até 1:200

38 41.5 44 137
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DIMENSOES

90DC (65W/120W)

Motor + Redutor + Redutor com Abas(redugdo de 1:3 até 1:200)

- TE

©35.5

©15h7
1
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90DC (65W/120W)

Motor + Redutor Intermediario + Redutor com Abas(reduc¢ao de 1:200 até 1:1800

®35.5
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DIMENSOES

90DC (65W/120W)

90DC (65W/120W)

Motor + Redutor + Redutor Angulo Reto Eixo Solido

(reducdo de 1:3 até 1:200)
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Motor + Redutor + Redutor Intermediario + Redutor
Angulo Reto Eixo Solido

(redugdo de 1:200 até 1:1800)
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DIMENSOES

90DC (65W/120W) 90DC (65W/120W)

Motor + Redutor + Redutor Angulo Reto Eixo Vazado Motor + Redutor + Redutor Intermediario + Redutor

B . Angulo Reto Eixo Vazado
(redugdo de 1:3 até 1:200)

(redugao de 1:200 até 1:1800)

2885 332.5
%0 mii]
[ E m“‘ah
b S—
&
N O -
34.5
137 345 137 \ 4.7
— Y
O

. __@____ [ERR— N E—— -

B .
=
4
B&
9
®
|
—
53
84
78

| — -
e A <ol il A
DADh7 D40h7
93 ¥3
115" B3 113" B3
OO,
|_ S -1
© =
~ ~
B T N e ot .
-] 8 [ Il
= e z ]
Grampo de Fixacado / Grampo de Fixacdo
, ¥ : A i
ANNNNNNNNNN 8 RN G
A-A A-A,
1:1

1:1

14



-
-

i
K ALATEC
AAAAA =

DIMENSOES

90DC (100W/200W)
Motor eixo com chaveta
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DIMENSOES

90DC (100W/200W) 90DC (100W/200W)

Motor + Redutor + Redutor Angulo Reto Eixo Solido Motor + Redutor + Redutor Intermedidrio + Redutor
Angulo Reto Eixo Vazado

(reducdo de 1:3 até 1:200)

(redugdo de 1:3 até 1:200)
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ilolokV/efel MICRO MOTORES CC

DESEMPENHO DO MOTOR

0100 x 100

Ooaelo Opera a0 Fous = -.--.-.- orqg = o A- = a A B a OL0
100DC200GV12R18 24 200 1800 11,04 12,44 2000 2,4
100D C200GV24R18 90 200 1800 11,04 3,32 2000 2,4
100DC200GV12R18 180 200 1800 11,04 1,66 2000 2,4
100D C300GV24R18 24 300 1800 16,56 18,66 2000 2,4
100DC300GV12R18 90 300 1800 16,56 4,98 2000 2,4
100DC300GV24R18 180 300 1800 16,56 2,49 2000 2,4

REDUTORES E O DESEMPENHODAS REDUCOES

Velocidade |ggida (rpm)

1800

Velocidade |[saida

REDUCOES 3 3.6 5 6 75 10 125 15 18 20 25 30
Max. Velocidade 600 | 500 | 360 | 300 | 240 [180 | 144 | 120 | 100 | 90 | 72 | s0
Torque Nominal N-m | , 45 | 309 | 430 |5,16| 6,45 |8,59|10,74|11,60|13,92|15.47|19,34 (23,21
REDUCOES 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180 200
Max. Velocidade 50 a5 | 36 | 30| 24 | 20| 18 | 15 | 12 | 10 | o

1800 -
Torque Nominal N-m | 579 | 3004 | 38,7 |41,8| 44 | 44 | 44 | 44 | 44 | 24 | aa

17
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REDUTORES - 100GF oH

#. REDUTORES - L100GF oRC

REDUTORES - L100GF oRT

ANGULO RETO EIXO SOLIDO

ANGULO RETO EIXO VAZADO

DIMENSOES

100DC (200W/300W)
Motor eixo com chaveta

37

165

30

3

[

P12h7

100DC (200W/300W)
Motor + Redutor (reducgao de 1:3 até 1:200
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DIMENSOES

100DC (200W/300W) 100DC (200W/300W)

Motor + Redutor + Redutor Angulo Reto Eixo Solido Motor + Redutor + Redutor Intermediario + Redutor

. ] Angulo Reto Eixo Vazado
(redugdo de 1:3 até 1:200)

(reducdo de 1:3 até 1:200)
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INSTRUCOES PARA CAIXA DE CONEXOES

instrucdes para especificagdo

1. Os produtos padrdes no tem caixas de conexdes, se vocé deseja solicitar o moto redutor com caixa de
conexao, sera tratado como especial e um diagrama para a caixa de conexdo serd fornecido.

2. A caixa de conexdo pode ser instalada em qualquer dire¢do de acordo com a solicitagdo do cliente. Se o
cliente ndo solicitar a direcdo de instalacdo, a caixa de conexdo sera instalada na parte superior. Segue abaixo

Posicao da caixa de conexao no motor redutor

Caixa de conexdo instalada na face superior

Caixa de conexdo instalada na face direita superior

Caixa de conexao
lado superior

Eixo de saida

Caixa de conexdo instalada na face inferior

Eixo de saida

Caixa de conexdo
lado direito

Eixo de saida

Caixa de conexdo instalada na face esquerda

Eixo de saida

Caixa de conexao
lado inferior

Caixa de conexao
lado Esquerda

20
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1 CARACTERISTICAS

Como parte relativamente independente
deste produto, o motor possui seis
variedades e dez séries para sua opgao: por
variedades: padrdo , amortecimento,
velocidade variavel, freio eletromagnético,
freio eletromagnético de velocidade variavel
e motores DC; por poténcia: 6W, 15W, 25W,
40W, 60W, 90W, 120W, 140W, 200W E
250W; por tensao de operacdo: monofasico
110/220V e trifasico 220/380V. O motor
pode combinar com a caixa terminal
independente para facil conexdo elétrica.
Uma vez que a linha de produtos é uma
magquina de energia pequena de precisado e
tem aparéncia sofisticada e tamanho
preciso, é estritamente proibido soques
excessivamente no conjunto para evitar
danos a estrutura interna; no processo de
selecdo, preste também na carga axial e
radial do rolamento de saida. Para garantir
a vida util, selecione cuidadosamente e
utilize-o racionalmente.

INSTALACAO

2 INSTALACAO

Para um motor com rolamentos de esfera, a
tolerancia de acoplamento mecanico e o
tamanho do furo para instalagao do
componente de rolamento é 6H7, 8H7, 10H7
e 12H7, respectivamente, dependendo dos
modelos. Exceto por motivo da estrutura e
desenho, recomenda-se o uso de
acoplamento flexivel com especificacdes
correspondentes para a montagem. Se for
dificil instalar no flange, recomenda-se usar
suportes de montagem ou redutor com
montagem por angulo reto com
especificacdes correspondentes. Além
disso, ndo obstruir a abertura de suc¢do na
parte traseira para os motores com
ventilagdo forcada para resfriamento.
Recomenda-se deixar um espago superior
10mm.

“ Distancia minima
de 10mm
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A posi¢cdo do motor com um flange preciso e
com anel retentor pode ser montado ao
redutor padrao, e pode fornecer a razao de
reducdo padrao de 1:3 até 1:200, com varias
reducGes, vocé pode selecionar motores de
diferentes funcées para alcancar
combinacgGes praticas e com desempenho.
Por exemplo, velocidade variavel, freio
eletromagnético, e assim por diante.

2 INSTALACAO

Redutores padrdo e motor sdo componentes
de transmissdo de precisdo.

Um projeto, selecdo e projeto correto, é um
dos fatores que determinam a vida util do
conjunto

MONTAGEM DO REDUTO NO MOTOR

1 CARACTERISTICAS

3 MONTAGEM DO MOTOR E

REDUTOR

Para a montagem de mdquinas de precisdo,
o motor é usado junto com o redutor que
tem um flange com rebaixo para guia-lo. A
extremidade do flange de conexdo do
redutor tem um espigo de acasalamento. O
usudrio pode ajustar a posicdo de montagem
do redutor e do motor de acordo com a
situacdo real, ou seja, o motor e o redutor
podem ser girados livremente, como
mostrado. Ajuste na posicdo desejada e, em
seguida, fixe os quatro parafusos no flange
do motor. Observe a ordem dos parafusos
de fixacdo, aperte na diagonal, em seguida,
encaixe o motor e a caixa de velocidades.

4 INSTALACAO COM OS EQUIPAMENTOS

A superficie de conexao do eixo de saida do redutor é plana, e os orificios de conexdo na superficie tem furos com
roscas. A superficie é bem acabada e pode ser diretamente conectada a superficie do equipamento. Observe que
ele também deve ser apertado diagonalmente. Se existir uma limita¢do para acoplar ao equipamento ou estrutura,
recomenda-se instalar suportes que se justem a instalagdo, que é mais confidvel e facil para o acoplamento, facil de

regular e acoplamentos flexiveis de alta precisdo estdo disponiveis no mercado.

Da mesma forma, ndo obstruir a abertura de sucgao na parte traseira dos motores com ventilagao for¢ada para

resfriamento. Recomenda-se deixar um espago superior a 10mm.

O motor, o redutor e o redutor intermedidrio desta série de produtos sdo componentes de transmissao, e evitar
impactos ou torgGes violentas ao se conectar a carga. Para facilitar a montagem, esses problemas devem ser
considerados no projeto do produto. alargura da chaveta é de 4mm, e a tolerancia externa do didametro do eixo é

h7.

Distancia minima
de 10mm
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COMBINACAO MOTOR E REDUTOR ANGULO RETO

1 CARACTERISTICAS

Diferente da caixa de cambio padrdo tradicional (ou caixas
de eixo paralela) a fim de dar aos projetistas maior escolha
e tornar o equipamento mais compacto, também
oferecemos caixas de cdmbio de dangulo reto, ou seja,
ampla gama de seletividade de proporc¢do de velocidade
(i=3 comeu 600) e excelentes propriedades de
transferéncia, os cdmbios angulares direito também
possuem caixas de cambio de alta resisténcia e instalacao
compacta, que as caixas de cambio padrdao ndo possuem.

Da mesma forma, sob as condi¢cGes acima mencionadas,
vocé pode alcancar diferentes combinac¢des dos recursos
selecionando motores de diferentes fungdes.

Por exemplo: velocidade varidvel, freio eletromagnético,
direcdo reversivel, e assim por diante.

2 INSTALACAO

Redutores de angulo reto, redutores intermediarias e
motores sdo componentes de transmissao de precisdo. A
qualidade da montagem apds o projeto e a selegdo afetard
diretamente a vida util e o desempenho.

Comparacao do espaco de instalacao

3 ACOPLANDO OS COMPONENTES

Para a montagem de componentes de transmissao de
precisao, independentemente de caixa de conexao, o
motor utilizado junto com o redutor de angulo reto
tem um rebaixo para acoplamento. O redutor por sua
vez tem um ressalto que casa com o rebaixo do motor
perfeitamente. Ajuste na posi¢do desejada e, em
seguida, fixe os quatro parafusos no flange do motor.
Observe a ordem do aperto do parafuso: aperte na
diagonal a volta.

4 ACOPLANDO OS COMPONENTES

A flange do redutor angulo reto tem um acabamento
plano e retificado. Através dos 4 parafusos distribuidos
a 90°, pode acomodar o acoplamento direto dos
equipamentos. O redutor de angulo reto pode ser
fornecido com eixo solido ou vazado. O usuario pode
selecionar um ou outro de acordo com a carga. Os
parafusos também deveram ser apertados na diagonal.
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5 Acoplamento redutor angulo reto, com eixo solido.

A solido do reduto angulo reto tem uma chaveta na sua ponta. Correspondendo a diferentes especificacGes, os
tamanhos dos orificios de montagem do eixo de saida sdao de 12H7, 15H7 e 20H7, respectivamente. Em conexdo com a
carga, ndo bata ou torga o eixo. Sob a premissa de garantir a qualidade da montagem, outros fatores de montagem
também sdo considerados no projeto de producado do produto. A figura mostra tolerancia dimensional de largura de
chave de 4 mm.

-

6 Acoplamento redutor angulo reto, com eixo vazado

Na montagem redutores de angulo reto com eixo vazado, também é proibido bater ou torcer violentamente. A
tolerancia dimensional do eixo conectado ao eixo oco é h8, incluindo 15h8, 17h8 e 22h8. Para garantir um
posicionamento axial razodvel e confidvel na conexdo de carga, os redutores de angulo reto do eixo vazado também
integram estrutura animalmente fixa. A instalacdo recomendada é mostrada na figura.

Instalagéo quando o
eixo de carga tem
posicionamento axial

Instalacéo quando o
eixo de carga precisa
do redutor para
posicionamento axial

NOTA ESPECIAL

1. Para posicionamento axial com o redutor do eixo vazado angulo reto, o posicionamento excessivo ndo é permitido
para o eixo de carga, ou entdo ele danificara o redutor
2. Requisitos técnicos sobre o comprimento do eixo do redutor angulo reto
v' Se o eixo for totalmente suportado e fixado por eixo vazado, o comprimento axial deve ser igual ou ligeiramente
menor do que o eixo vazado.
v' Se ndo houver efeito de suporte e apenas o torque for transferido, o eixo sé precisa ser inserido 1/3 de
profundidade do eixo vazado.

Remova a tampa protetora de pd do eixo vazado.

Como mostrado na figura, fixar o eixo de carga das diferentes estruturas no método mostrado.

Instale a tampa do pé traseiro (Nota; O comprimento do parafuso ndo deve exceder 2mm da tampa traseira)

Se a tampa de pd ndo puder ser instalada, vocé deve bloquear os orificios do parafuso da tampa de p6é com parafusos

i e

M4x5, ou entdo vazara éleo; os parafusos ndo devem muitos longos, ou entdo danificara os rolamentos internos.
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7 Precaucdes na montaaem do redutor no motor

A solido do reduto angulo reto tem uma chaveta na sua ponta. Correspondendo a diferentes especificacGes, os
tamanhos dos orificios de montagem do eixo de saida sdo de 12H7, 15H7 e 20H7, respectivamente. Em conexdo com a
carga, ndo bata ou torga o eixo. Sob a premissa de garantir a qualidade da montagem, outros fatores de montagem
também sdo considerados no projeto de producdo do produto. A figura mostra tolerancia dimensional de largura de
chave de 4 mm.

Motor, redutor e redutor intermedidrio sdo componentes de transmissdo precisos. Na pratica, danos e sucateamento
sdo muitas vezes causados por montagem inadequada, de modo que a montagem também é um dos fatores que
afetam o uso normal.

e Tolerancia do eixo e da chaveta

Para facilitar a montagem e garantir a conexado confidvel e a transmissao de torque, as tolerancias relacionadas sao
geralmente ligeiramente maiores do que dispositivos genéricos (ver amostra para tolerancia especifica), a tolerancia
dos eixos de saida é H7, e a tolerancia de furos é H8.

e Problema de percussao

E proibido transferir a pressdo do eixo de carga e da bucha no processo de montagem, ou ent3o levara danos nos
rolamentos ou engrenagens do motor ou redutor e nos dentes das engrenagens. Evite também batidas e tor¢Ges
violentas. Controlar a tolerancia dimensional do eixo de carga e da bucha estritamente; se necessario, utilize material
como borracha para bater suavemente.

e Problema de concentricidade

Uma vez que o eixo estd em forma rotativa, a concentricidade é particularmente importante em velocidade varidvel e
condicdo de trabalho pesado. Recomenda-se usar os acoplamentos flexiveis, que ndo sé possuem pequena inércia
rotativa e estrutura compacta, mas também compensar a concentricidade e transmitir torque.
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Que esse contetido tenha agregado valor e conhecimento pra vocé!

Seu contato é importante para nos!
e www.kalatec.com.br
¢ Instagram - @kalateceautomacgao

¢ Facebook — kalatecautomacao

NOSSAS FILIAIS

Matriz Campinas — SP
Rua Salto, 99
Jd. do Trevo
(19) 3045-4900

Filial Sao Paulo - SP
Av. das Nag¢oes Unidas, 18.801 — 110 Andar
(11) 5514-7680

Filial Joinville — SC
R. Almirante Jaceguay, 3659
Bairro Costa e Silva
(47) 3425-0042
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