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® Tamanho pequeno

® Baixo custo

® Exatiddo em posicionamento +1%
® Boaeficiéncia >92%

® Motores de 5-200W

® Rampa de partida e parada

® Protecdo sobrecarga

® Selecdo de limite de corrente

® Base paratrilho

mais de 2 segundos ou se demorar mais de 30 segundos para atingir o valor definido. Em situagao de falha, uma sajda
de erro sera acionada. Para reativar a situagdo de disparo é feito um acionamento do comando de controle reverso.

Posicionamento € feito usando um novo valor definido através de um potencidmetro ou sinal de tensao 0-5V. O
controlador compara o valor de feedback com o valor definido, e comec¢a a conduzir o motor em dire¢éo ao valor definido.
Quando esses valores comegam a se aproximar, o controlador ira diminuir e quando os valores sao identi 1o0tor
para. EM-165 tem um tamanho compacto e facil instalacdo. E possivel utilizar um parafuso para fixagMar 0
controlador no trilho com uma base de montagem que esté inclusa como acessorio. A fonte de alimentacéo € equipa
com uma autorecuperacdo em caso de sobrecarga ou sobre corrente, mas um fusivel externo é recomendado.

Caracteristicas Técnicas
Energia 12~32V
Corrente repouso Aproximadamente 40mA
Protecbes Superaguecimento (autorecuperagéo), curto circuito

aprocimadamente 30A

Capacidade de Carga 5A continuo
Limite de corrente 2,4,7,12 A ajustaveis
Preciséo +/- 1% da faixa
Faixa de saida 0-5V (pinos 7 e 8)
Impedéncia da saida >1Mohm
Potenciémetro recomendado 1~100Kohm
Referencia de tensdo no pino 5 5V (méximo 15mA)
Erro de saida NPN NA/30V 50mA
Eficiéncia >92%
Temperatura de operacao -20°C a 60°C
Dimenséao 72.5x31x24mm




Aproximadamente 40g

BLOCK DHAGRAM EM-165

EM-165 Instru¢cdes de operagéo
Tensdo de energizacao de ser filtrada em 12~32VDC com baixa de 20% de ondulacdo. Escolha um fucivel
acordo com a aplicagdo (maximo 15A). Conforme a polaridade antes de conectar.

Configuragdes
Corrente de disparo (drive desligado)

A funcédo de corrente de disparo esta ativada com um jumper nomeado “I-trip”. Se a corrente de disparo esta
ativada, o controlador sera desligado e a saida de erro aparecera nos seguintes casos:

- Situacao de sobrecorrente acima de 2 segundos. v

- Quando o posicionamento levar mais de 30 segundos.

Se a corrente de disparo ndo esté ativada, o controlador ndo sera desligado, mas a saida de erro estara em
operacai da mesma maneira que no modo ativado.

Limite de corrente (limite de torque do motor)
Ha quatro valores de ajustes de corrente.

Conexao

Conecte a fiacdo e certifique-se, que o limite de corrente estd de acordo com a aplicacdo (ndo tao acimal).
Energize o controlador. O sistema deve agora encontrar a posicdo certa e seguir o ajuste do valor definido no
potenciometro.

Se o sistema somente mover de ponta a ponta, ou emperrar na outra ponta, tente inverter os fios do motor
(pinos 2 e 3). Confirme todas as outras ligacoes.

Se o sistema esta trabalhando certo, mas na dire¢éo errada, troque os fios do motor (pinos 2 e 3) e os fios do
feedback do potenciometro (pinos 5 e 9) ao mesmo tempo.

Se € necessario ajustar o alcance do sistema, isso é possivel adionando um resistor em série no fio do
potenciometro.

Aplicacéo 1
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feedback pot.

Motor spindle com potentiometro, LINAK LA12

Conexao dos terminais

Alimentagdo 12-32Vdc

Motor

Motor

Alimentacéo 0V, gnd

5V-saida, para potenciometro (maximo 15mA)
Saida de erro (NPN NA. max. 50mA)

Entrada do valor definido (0-5V ou potentiometro)
Entrada de feedback (-5V ou potenciometro)

0V, sinal gnd
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Aplicagdo 2

O controlador a mesa ajustavel angularmente.
Feedback estéa vindo do inclinometro (0-5V). Definir valor do sinal de tensdo (0-5V).
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e conhecimento pra vocé!

r@) @kalateceautomacéao
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NOSSAS FILIAIS

Matriz Campinas — SP Filial S&o Paulo — SP Filial Joinville — SC
Rua Salto, 99 Av. das Nac¢bes Unidas, R. Almirante Jaceguay, 3659
Jd. do Trevo 18.801 — 110 Andar Bairro Costa e Silva

(19) 3045-4900 (11) 5514-7680 (47) 3425-0042
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