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Manual do usuério controlador programavel série TS600 Prefacio

Prefacio

Visao Geral
Obrigado por escolher o controlador programavel da sérieTS600.

O controlador programével da série TS600 é uma nova geracdo de pequenos PLC
que a INVT desenvolveu, que suporta barramento de comunicagdo EtherCAT,
barramento comunicagdo EtherNet, RS485 e interfaces de 1/O (entradas e saidas) de
alta velocidade, permite até 16 mddulos de expansdo local. Além disso, o controlador
programavel pode ser equipado com cartdes de expansdo para RS232, CANopen,
cartdo SD, 4G e outras fungdes.

O manual apresenta principalmente a instalagdo e as conexdes do produto, incluindo
informagdes sobre o produto, instalagdo mecanica e instalacdo elétrica.

Leia atentamente este manual antes de instalar o controlador programavel. Para
obter detalhes sobre os ambientes de desenvolvimento do programa do usuério e os
métodos de programa do usuério, consulte o Manual de Programagdo e Aplicacdo
do Controlador Légico Programével da Série TS600 e o Manual de Comando do
Controlador Logico Programavel da Série TS600.

Este manual esta sujeito a alteragdes sem aviso prévio. Visite www.Kalatec.com.br
para baixar a versdo mais recente do manual.

Publico

Pessoal com conhecimento profissional em eletricidade (como engenheiros/técnicos
elétricos qualificados ou pessoal com conhecimento equivalente).

Para obter o manual

O manual nédo é entregue com o produto. Para obter o arquivo PDF, vocé pode:
° Visitar www.Kalatec.com.br, escolha Suporte > Pra baixar o manual.
° Use seu celular para digitalizar o cédigo QR da plataforma e-manual marcado
na caixa do produto e pesquise palavras-chave para baixar o manual.

Historico de alteracoes

O manual esté sujeito a alteragdes sem aviso prévio devido a atualizagdes da versao
do produto ou outros motivos.

Nao. Descrigcao da alteracao Versao Data de

1 Primeira verséo. V1.0 Junho de 2023
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seguranca

1.

2.

4.

1 Precaucgodes de Seguranca

Declaracao de seguranca

Leia atentamente este manual e siga todas as precaugdes de seguranga antes de ir
adiante com a instalacdo, ligacdo, comissionar e operar o controlador programavel.
Caso contrario, podem ser causados danos ao equipamento ou ferimentos fisicos ou
morte.

N&o seremos responsaveis por qualquer dano ao equipamento ou lesdo fisica ou
morte causada devido ao ndo cumprimento das precaugdes de seguranga.

Definigao do nivel de seguranca

Para garantir a seguranca pessoal e evitar danos a propriedade, vocé deve prestar
atengdo aos simbolos de aviso e dicas no manual.

Simbolos o D -
- ome escriciao
de aviso ¢
Peri Podem ocorrer ferimentos graves ou até mesmo a morte
{f} erigo i - - )
99 |se os requisitos relacionados ndo forem seguidos.

Avi Podem ocorrer ferimentos pessoais ou danos ao

viso . M . ~

A equipamento se os requisitos relacionados ndo
forem sequidos.

Requisitos para Trabalhadores

A d

Profi tr e qualificados: As pessoas que operam o
equipamento devem ter recebido treinamento profissional em eletricidade e
seguranca e devem estar familiarizadas com todas as etapas e requisitos de
instalacdo, comissionamento, operacdo e manutencdo do equipamento e capazes de

evitar quaisquer emergéncias de acordo com as experiéncias.

Diretrizes de seguranca

Principios gerais
® Somente profissionais treinados e qualificados estdo autorizados a

A realizar operagdes relacionadas.
® Néo execute a fiagdo, inspecdo ou substituicdo de componentes
quando a fonte de alimentagao for aplicada.
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seguranca

Entrega e Instalacao.

Conhecimento relacionado ao equipamento, se tocar por engano,
uma vez este erro pode resultar em danos ao equipamento ou
choque elétrico. Somente o pessoal que recebeu conhecimento
elétrico relacionado e treinamento de operacdo de equipamentos
pode operar o gabinete de controle.

Ndo manuseei o controlador programavel se estiver danificado ou
incompleto.

® Nao entre em contato com o controlador programavel com objetos
Umidos ou partes do corpo, caso contrério, isso pode resultar em
° choque elétrico.
Conexdes
® Entender completamente os tipos de interface, especificacées e

requisitos relacionados antes de executar as conexdes. Caso contréario,
a conexdo incorreta causara funcionamento anormal.

Antes de ligar para operar, certifique-se de que cada tampa do
terminal do médulo esteja devidamente instalada apés a instalagdo e
conexdo a serem concluidas. Isso evita que um terminal ativo seja
tocado. Caso contrario, podem ocorrer ferimentos fisicos, falha do
equipamento ou operagdo incorreta.

Instale componentes ou dispositivos de protecdo adequados quando
usar fontes de alimentagdo externas adequadas para o controlador
programavel. Isso evita que o controlador programavel seja
danificado devido a falhas na fonte de alimentacdo externa,
sobretensdo, sobrecorrente ou outras excecoes.

Comissionamento e funcionamento

Antes de ligar para operar, certifique-se de que o ambiente de
trabalho do controlador programavel atenda aos requisitos, as
especificagdes de tensdo de entrada e atendam aos requisitos, e as
conexdes estejam corretas, e um circuito de protecdo seja projetado
para proteger o controlador programéavel para que o controlador|
programéavel possa operar com seguranga, mesmo que ocorra uma
falha externa de um dispositivo.

Para moédulos ou terminais que requerem fonte de alimentagdo
externa, configure dispositivos de seguranca externos, como fusiveis
ou disjuntores, para evitar danos causados devido a falhas na fonte
de alimentacdo externa ou no dispositivo.

202306 (V1.0)
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TS600

Precaugdes de
seguranca

< = h 4.

M cao e tituicao de

P

Durante a manutencéo e substituicdo de componentes, tome medidas
para evitar que parafusos, cabos e outras matérias condutoras caiam
no interior do controlador programavel.

Descarte

Este controlador programavel contém metais pesados. Descarte um
controlador programével na sucata como residuo industrial.

1< > | (B

Descarte um controlador programavel na sucata separadamente em
um ponto de coleta apropriado, mas ndo o coloque no fluxo normal
de residuos.
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produto

Visao Geral do Produto

2.1 Placa de identificagcao e modelo do produto

Modelo do produto TS-6 XX

sére de produtos TS: etk or s e icas
controlador programével X: Veja a tabela a seguir
da série TS

‘Série de produtos 6: série 600 Especificagbes basicas X: indica
1: Porta serial tipo de rede:
3: Tipo de controle de operacéo

Placa de identificacio do produta. Produto  Modelo do produto parametros

Poscioco =) TS635
ol e | o tmstr. | )
3 | S S s
- .
= . 1600D 0016DN |
> AB B |cm

Diagrama
de conexdo

O
i ®CE ]

Fabricante o SMlMﬂle::z;E:;u(a"m X
—
Modelo Especificacdoes
15611 16 entradas e 16 saidas de transistor, 1xUSB(Tipo-C), 2xRS485,
8 entradas 200K e 8 saidas 200K
75621 16 entradas e 16 saidas de transistor, 1xUSB (Tipo-C), 2xRS485,

8 entradas 200K, 8 saidas 200K e 2xEtherNet

16 entradas e 16 saidas de transistor, 1xUSB (Tipo-C), 2xRS485,

TS633 8 entradas 200K, 8 saidas 200K, 2xEtherNet, 1xEtherCAT (no méximo
8 eixos barramento EtherCAT)

16 entradas e 16 saidas de transistor, 1xUSB (Tipo-C), 2xRS485, 8
TS634 |entradas 200K, 8 saidas 200K, 2xEtherNet, 1xEtherCAT (no maximo
32 eixos barramento EtherCAT)

16 entradas e 16 saidas de transistor, 1 x USB (Tipo-C), 2 x RS485, 8
TS635  |entradas 200K, 8 saidas 200K e 2 x EtherNet, 1 xEtherCAT (no maximo
32 eixos barramento EtherCAT )
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Visdo geral do

produto
2. Especificagoes do produto
1. Especificagdes gerais
Item TS635 TS634 TS633 TS621 TS611
Interface Ethernet 2 canais 2 canais 2 canais Jigp2 canals -
Interface EtherCAT 1 canal 1 canal 1 canal - -
NUmero max. de eixos 32 ei 16 ei 8 i
(barramento Ethercat) €Ixos €Ixos SIXOS y B

Barramento RS485

2 canais, suportando a fun¢do mestre/escravo Modbus RTU

Barramento EtherNet

Suporta Modbus TCP/UDP, upload e download de programas e
atualizagao de firmware

Interface USB

1 canal, interface Type-C, suporte para upload e download de
programas e atualizacdo de firmware

Entrada DI 16 entradas, incluindo 8 entradas de alta velocidade de 200kHz, ou
(Entrada digital) |4 quadratura
Saida DO 16 saidas, incluindo 8 saidas de alta velocidade de 200kHz.

(saida digital)

Saida répida

Suporta até 4 eixos de pulso/direcdo

Energia de Tenséo

24V DC (-15% — +20%)/1A, suporta protecdo de reversao

Dissipagdo de

energia da CPU 3w
Fonte de
. - 5V/2.5A
alimentagao

do barramento
do backplane

Fungdo de
protecdo contra
falha de energia

Sim (retengéo pelo flash interno)
# Nota: (sem protecado dentro de 30 segundos ap6s ligar)

RELOGIO EM TEMPO
REAL

Sim ( bateria CR2032 é opcional e a duracdo do relégio em
tempo real sem baterias é de cerca de quatro dias)

Médulos de
expansdo local

Até 16, ndo permitindo troca a quente.

202306 (V1.0)
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produto

2. Especificacoes do

produto

1. Especificagdes gerais

Item TS635 TS634 TS633 | TS621 TS611
Cartdo expansdo |Um cartdo de expansdo, permite cartdo SD, cartdo CANopen,
local cartdo RS232, cartdo loT 4G e assim por diante
Linguagem de LD, SFC, IL
programacao

Download do

Porta USB, interface Ethernet, cartdo SD (quando aplicdo o
cartdo de expansdo) e download remoto (Quando ocartdo de

programa - .
expansdo de WIFI ou 4G for aplicado)
c idad Programa do usuério de 200K Step
apacidade Variaveis definidas pelo usuario de 2MByte, das quais
de dados do N x
128kByte suportam a funcdo de protecdo contra falha de
programa

energia.
Aprox. 150K componentes de software, nos quais os dados do
de software sdo dados numerados 1000 ou superior suportam

a falha de energia,

Peso do produto.

Cerca de 04 kg

Dimensdes do
Produto

Para obter detalhes, consulte o Apéndice A Acessorios
opcionais da placa de expanséao .

202306 (V1.0)
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produto

¢ Observagées:

® “”indica que ndo é suportado.

®  Este produto suporta a fonte de alimentagdo da interface USB do PC dedicada
ao PLC (sem conectar ao médulo de expanséo) e a corrente de alimentacdo
da interface USB do PC ndo deve ser inferior a 1A.

® Se a alimentagdo de servico da interface USB do PC for insuficiente,
resultando no fato de que o PLC nédo pode ser inicializado ou queimar o
programa normalmente, vocé deve desconectar a interface USB primeiro,
mudar para usar a fonte de alimentacdo de 24VDC para o PLC e, em seguida,
conectar a interface USB.

2.2.2 Especificagcdes de entrada DI

Item Descricao
Tipo de entrada Entrada Digital
Ndmero de
canais de
entrada
Tipo de entrada NPN/PNP
Nivel de
tensdo de
entrada

16 canais

24V DC (-10%—+10%)

Canais X0-X7: corrente de entrada é de 13,5mA (valor
tipico) quando o canal estd ativo, e a corrente de entrada é
inferior a 1,7mA quando o canal estiver desativado.

Canais X10-X17: A corrente de entrada é de 4,7mA (valor
tipico) quando o canal esté ativo; e a corrente de entrada é
inferior a 0,9mA quando o canal estiver desativo.

Corrente de entrada

Frequéncia CanaisX0-X7: 200kHz;
de CanaisX10-X17: 200kHz
entrada

. Valor tipico dos canais X0-X7: 1,7kQ);
Resisténcia de Valor tipico dos canais X10-X17: 5,1kQ.
entrada
Tensdo nivel alto: 215VDC
Tensao nivel baixo | <5VDC

Método de Isolamento capacitivo
isolamento
Método do

terminal comum

Grupo de 8 canais

202306 (V1.0) 6
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produto

Item Descricao
Exibicdo de Quando a entrada esta no estado de acionamento, o
agdo de indicador (LED) de entrada esté ligado (controle de
entrada software).

2.2.3 Especificaco:

es das saidas digitais

Item Descricao
Tipo de saida Saida do transistor
Numero de canais .
p 16 canais
de saida
Tipo de saida NPN

Classe de tensdo de
saida

24V DC (-10%—+10%)

Carga de
saida (resistiva)

0.5A/ponto, 2A/grupo

Carga de saida

terminal comum

(indutiva) 7.2W/ponto, 24W/grupo
Tempo de
resposta <2us
do hardware
Requisito da Se a frequéncia de saida for maior que 10kHz, a corrente de
corrente da carga é maior ou igual a 12mA.
carga
Frequéncia Carga resistiva de 200kHz, carga indutiva de 0,5Hz, LED de
de Saida 10Hz
Corrente de fuga i .
DESLIGADO Abaixo de 30pA (tensdo tipica de 24V)
Tensdo
. P <5VDC
residual max.
em ON
Método de Isolamento capacitivo
isolamento
Método do

Grupo de 8 canais

202306 (V1.0)
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produto

2.2.3 Especificagoes das saidas digitais

Item Descricao
Protecdo contra
curto-circuito

im

Ao conectar a uma carga indutiva externa, é necessario

Requisi
equisito de carga conectar um diodo flyback. O diagrama de fiagdo é mostrado|

indutiva externa

na Figura 2-1.
Exibicdo de Quando a saida ¢ valida, o indicador (LED) de saida est4
acdo de ligado (controle de software).

Saida

Quando o produto funciona a temperatura de 55°C,a corrente
no terminal comum de cada grupo ndo pode exceder 1A. Para
da corrente de  |a curva de reducdo, consulte a Figura 2-2.

Classificacdo

saida

Figura 2-1 Diagrama para conectar a carga indutiva ao diodo flyback

<

TNALALS
Carga indutiva
Saida do

modulo de
expansao

24vCC

[

Figura 2-2 Curva da corrente nominal de saida

A

100% |Corrente nominal de saida

50%

Temperatura ambiente (°C )

45 55

202306 (V1.0) 8
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Visdo geral do
produto

2.2.4 Especificacoes do RS485

Item

Descrigao

Numero de portas

2 portas

Interface de Hardware

Terminais de conexdo ( 2x4PIN com a fonte de alimentagdo)

Tipo de isolamento

Sem isolamento

Resistor terminal

Resistor de terminal embutido, vocé pode escolher se deseja
conecté-lo através do interruptor DIP na lateral.

NuUmero de nds
escravos

Cada canal suporta até 31 escravos.

Taxa de transmissdo
de comunicagdo

9600/19200/38400/57600/115200 bps

Protecdo de entrada

Suporta protegdo de conexo incorreta de 24V

2.2.5 Especificagoes do EtherCAT

Item

Descricao

Protocolo de
Comunicagao

EtherCAT

Servigo suportado

COE (PDO/SDO)

Método de
sincronizagao

Clocks distribuidos para o servo;
Sincronizagdo de entrada e saida para /O (Entradas/Saidas)

Camada Fisica

100 Base-TX para

Taxa de transmissdo

100 Mbps (100Base-TX)

Transmissdo

Modo Duplex Full duplex
Estrutura da topologia |Estrutura de topologia linear
Meio de

Cabos de rede de categoria 5 ou superior

Distancia de
Transmissdo

Menos de 100m entre dois nds

NUmero de escravos

Até 72 escravos

Comprimento da
estrutura EtherCAT

44bytes—-1498bytes

Dados do processo

Até 1486 bytes contidos em um unico quadro Ethernet

202306 (V1.0)
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Visdo geral do
produto

2.2.5 Especificacoes d Ethernet

Item

Descricao

Protocolo de
Comunicagdo

Protocolo padréo Ethernet

Camada Fisica

100 Base-TX para

Taxa de transmissao

100 Mbps (100Base-TX)

Modo Duplex Full duplex
Estrutura da topologia |Estrutura de topologia linear
Meio de
. Cabos de rede de categoria 5 ou superior
Transmissdo
Distancia de

Transmissao

Menos de 100m entre dois nds

202306 (V1.0)
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2.3 Descricao da interface
4 3

21

1413

Visdo geral do
roduto

comunicagao

10 11 12
Sinal d.
#| Tipo de porta . inal ée Definicao Descricao
interface
Ligado: A saida est4 acionada.
1 Indicadores das 0016DN Exibicdo do estado Iga. 0 A salda es.a acionada
saidas das saidas Desligado: Sem acionamento
Ligado: A saida esta acionada.
2 Indicadores das 1600DN Exibicdo do estado 9 X I . :
entradas das entradas Desligado: Sem acionamento
Interruptor DIP INICIO Estado de Gire para EXECUTAR: O programa
3 de partida/ execugdo do do usuério é executado.
parada programa do Gire para PARAR: o programa do
usuario usuario é interrompido.
SUSPENDER
Ligado:A fonte de alimentagdo esta
PWR Exibicdo do estado nor@al. . ~
alimentacao Desligado: A fonte de alimentagao
Indicador de nado estd normal.
estado de Exibicdo do Piscar: O programa do usuario esta
4 funcionamento INiclo estado de em execugao.
funcionamen Ligar/desligar: O programa do
to usuario é interrompido.
ERR Exibicdo do estado |Ligado: Ocorre um erro.
de erro de execugdo |Desligado: Nao ocorre
nenhum erro.
5 Interface tipo Comunicagao entre |Usado para download e
“c" & USB e PC depuragao de programas.
Interface Ethernet ~
6| Ethernet EtherNet1 [interface de IP padrao: 192.168.1.10

202306 (V1.0)
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Visdo geral do

produto
. Sinal de e g
# |Tipo de porta interface Definicao Descricao
Ethemet InterfaFe dﬁe -
7 interface EtherNet2 comunicagao IP padréo: 192.168.2.10
Ethernet
Interface InFerfaice;E 4
8 Ethercat Ethercat |comunicacdo Etherca ;
Slot para cartdo de Para avaliagdes opcionais
Slot para ~ d de
9 cartdo de - expapsao, 85300 Aparzj as placas de expanséo,
expanssio extensdo de comunicagdo. | o ie o Apéndice A
Acessérios opcionais da
placa de expanséo.
Canal 1 485 sinal
A1l DE comunicagdo + -
Canal 1 485 sinal
B1 de comunicagdo- -
Canal 2 485 sinal
A2 DE comunicagdo + -
Terminais de Canal . 2~ 485 sinal
10 alimentacao B2 de comunicacdo - -
Aterramento de referéncia
GND do sinal de comunicagdo -
RS485
Fonte de alimentacdo CC
24V o4V 120w + -
ov Fonte de alimentacdo CC - .
PE Aterramento de prote¢do -
S— Para obter detalhes,
11 |Entradas digitais - 16 Entradas «
consulte a secdo 4.2
conexdes terminal ED.
Para obter detalhes,
12 | Saidas digitais - 16 saidas <
consulte a secdo 4.3
conexdo terminal SD.

202306 (V1.0)
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Visdo geral do

produto
# Tipo de porta _SInaI s Definicao Descricao
interface
Interruptor O barramento 1 Gire para 0: o resistor
13 DIP do RS485R1 [RS485 tem um interno do terminal
resistor resisto de120Q sera desconectado.
terminal 1 interno Gire para 1: o resistor
interno do terminal 1
sera conectado.
14 Interruptor RS485R2 |O barramento 2 Gire para 0: o resistor
DIP do RS485 tem um interno do terminal
resistor resisto de120Q sera desconectado.
terminal 2 interno Gire para 1: o resistor
interno do terminal 2
sera conectado.

15 Compartime | cr2p32 [Compartimento Somente bateria tipo
nto da bateria CR2032, botdo CR2032.
bateria para o relégio de # Nota: O produto nio é
CR2032 tempo real fornecido com a
bateria. Esta bateria é
de fornecimento
comum no mercado
"l Tear CR2032
16 Conector _ Expansao local Conectado aos
lateral conector traseiro médulos de expansdo
(Backplane) local

202306 (V1.0)
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Instalacao mecanica

3.1 Requisitos do ambiente de instalacao

A operagdo, a manutengdo e resisténcia do ambiente devem ser totalmente
consideradas quando o produto for instalado no trilho DIN.

Item Especificagoes
Classificacdo de IP |IP20
Nivel 2: Geralmente, ha apenas polui¢do ndo condutiva, mas a
Nivel de poluicdo |situacdo ocasional a condutividade transitéria causada por
condensagao deve ser levada em consideragéo.
Altitude 2000m (80kPa)
Dispositivo de
p~ 1 Fusivel de 1A
protecao contra
sobrecorrente
Temperatura 45°C com carga totel\ll . N
Maxima de A redugdo é necessaria se a temperatura ambiente atingir 55°C.
Trabalho Para obter detalhes, consulte a Figura 2-2.
Tempjratura Temperatura: 20 °C — 60 °C; umidade relativa: inferior a 90% e
e <
Armazenamento | €™ condensacao
e umidade
Faixa de o A . L .
Temperatura: 40°C— 70°C; umidade relativa: inferior a 95% e sem
temperaturae | oo a0
umidade de ¢
transporte
Faixa de Temperatura: 20 °C — 55 °C; umidade relativa: inferior a 90% e
temperatuiag sem condensacdo
umidade de
trabalho

202306 (V1.0) 13
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3.2 Instalagcdao e desmontagem
3.2.1Instalagcao
3.2.1.1instalacao da CPU

As seguintes etapas, sao:

Alinhe a CPU ao trilho DIN e pressione-o para dentro até que fixe a CPU ao trilho
DIN (ha um som de fixagdo depois que eles sdo instalados no lugar).

Encaixe
trilho por pressdo
DIN 1 do trilho

#Nota: CPU usa trilho DIN para instalacao.
3.2.1.2 Instalacao entre a CPU e o médulo
As etapas sdo as seguintes:

Alinhe 0 mddulo com o trilho deslizante de conexdo da CPU e empurre para dentro
até que o modulo e o trilho DIN sejam fixados (hd um som de fixacdo depois que
eles sdo instalados no lugar).
— Encaixe
s == — por

pressdo
do trilho

L
Thiho de fixacio deslizante

Nota: A CPU e os médulos usam trilho DIN para instalagao.

202306 (V1.0) 14
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3.2.1.3 Instalaca do cartao de expansao
Retire a tampa antes de instalar a placa de expansao. As etapas sao as seguintes:

Passo 1 Use uma ferramenta para puxar suavemente os encaixes da tampa na lateral
do produto (na sequéncia das posices 1 e 2) e retire a tampa horizontalmente para

a esquerda.

Passo 2 Deslize a placa de expansdo na ranhura guia em paralelo e, em seguida,
pressione as posi¢des do grampo nos lados superior e inferior da placa de expansdo
até que a placa de expanséo seja fixada (ha um som de fixagdo depois de instaladas).

202306 (V1.0)
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3.2.1.4 Botao de instalagao da bateria
Passo 1 Abra o botdo da tampa da bateria.
Etapa 2 Pressione a bateria tipo botdo no slot da bateria na posigdo correta e feche a

tampa da bateria.
¥
Pl /\

¥ par CR2032

Observacgao:

® Observe o anodo e o catodo da bateria.

® Quando uma bateria esta instalada por muito tempo, o software de
programacédo pode dar um alarme de bateria fraca, a bateria precisa ser
substituida.

2. Desmontagem
1. Desmontagem principal
As etapas sdo as seguintes:

Passo 1 Use uma chave de fenda ou ferramentas semelhantes para levantar o encaixe
rapido do trilho.

Passo 2 Puxe o médulo para a frente na posigdo de encaixe (parte
elevada).

Passo 3 Pressione a parte superior do encaixe do trilho no lugar.

202306 (V1.0) 16
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3.2.2.2D tag dos terminais DI (entradas digitais) e DO (Saidas
digitais)

As etapas sdo as seguintes:
Passo 1 Pressione o clipe na parte superior do terminal (parte elevada).

Passo 2 Pressione e retire o terminal simultaneamente.

&
¥
HEHEH

Clipe 7

202306 (V1.0) 17
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3.2.2.3 Botao de desmontagem da bateria
As etapas sao as seguintes:
Passo 1 Abra o botdo da tampa da bateria. (Para obter detalhes, consulte a secédo
3.2.1.4 Botédo de instalagdo da bateria)
Passo 2 Desmonte o terminal DI (Entrda digital). (Para obter detalhes, consulte a
segdo 3.2.2.2 Desmontagem dos terminais DI e DO (entrada digital e saida digital)
Passo 3 Use uma pequena chave de fenda para empurrar suavemente a bateria tipo
botdo, conforme mostrado na figura a seguir.
Passo 4 Retire a bateria e feche a tampa da bateria.

Diagrama
parcial

202306 (V1.0) 18
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Instalacao elétrica

4.1 Especificacoes do cabo

Tabela 4-1 Dimensdes do cabo Unico

Diametro do fio aplicavel Terminal tipo tubo
Padrao Norma
Internacional Americana
MM2 AWG A
03 22
0.5 20 Ma2.0mm|
fax m

0,75 18
1.0 18
15 16

Figura 4-1 Diagrama de cabo Ethernet

Conector de porta de rede -8P8C-3 tipo bifurcado

D iy ]

8 -
26AWG categoria 5 cabos DE par trangado
blindados
Pino Sinal Direcao do sinal Descricao do sinal
1 D Output Transmissdo de dados
2 D Output Transmissdo de dados
3 RD Entrada Recebimento de dados
4 - - Né&o usado
5 - - Né&o usado
6 RD Entrada Recebimento de dados
7 - - Né&o usado
8 - - Né&o usado
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4.2 Conexao dos terminais DI (Entrada digital)

—— X S X0 gy
Xt _~_ X4 g2
S 2 ) - X283
DI DI
terminal terminal
¥y X g
24vCC i 24vCC i 24vCC i 24vVCC i
T e .| e .l
I AIF = - HIF =
Modo de Modo de entrada Modo de Modo de entrada
entrada de sinal do de sinal tipo entrada de sinal do de sinal tipo
tipo PNP. NPN tipo PNP. NPN
Simbolo| Descri¢ao do sinal Simbolo Descricao do sinal
A0 Entrada do canal DIO BO Entrada de canal DI10
Al Entrada do canal DI1 B1 Entrada do canal DI11
A2 Entrada do canal DI2 B2 Entrada de canal DI12
A3 Entrada de canal DI3 B3 Entrada de canal DI13
Ad Entrada de canal DI4 B4 Entrada de canal DI14
A5 Entrada do canal DI5 B5 Entrada do canal DI15
A6 Entrada de canal DI6 B6 Entrada de canal DI16
A7 Entrada do canal DI7 B7 Entrada de canal DI17
A8 Terminal comum canal B8 Terminal comum canal
DIO-DI7 DI10-DI17
# Observacao:

® O comprimento total do cabo de conexdo de interface IO de alta velocidade
deve estar dentro de 3 metros.

® Durante o roteamento de cabos, separe os cabos de sinais digitis de outros
cabos que transmitem sinais de interferéncia fortes, como cabos de alimentagdo
(alta tensdo, grande corrente e inversores), evite o roteamento paralelo.
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Instalacdo elétrica

4.3Conexao do terminais DO (Saidas digitais)

TR+ TR g
L TR+ m
{x 1+ 24 TR Y2
Terminal ITerminal
DO DO
=+ %o TR} Yy
24vce 24vce
N —— ol coM1 g
'Simbolo| Descricao do sinal Simbolo Descrigao do sinal
A0 Saida do canal DOO BO Safda do canal DO10
A1l Saida do canal DO1 B1 Saida do canal DO11
A2 Saida do canal DO2 B2 Saida de canal DO12
A3 Saida do canal DO3 B3 Saida do canal DO13
Ad Saida do canal DO4 B4 Saida do canal DO14
A5 Saida do canal DO5 B5 Safda do canal DO15
A6 Saida do canal DO6 B6 Safda do canal DO16
A7 Saida do canal DO7 B7 Saida do canal DO17
A8 Terminal comum do canal B8 Terminal comum DO10-DO17
DO0-DO7 canal

#Ao conectar a uma carga indutiva externa, é necessario conectar um diodo flyback.
O diagrama de fiagdo é mostrado a seguir.

Diodo Flyback

<

TAALST

Carga indutiva

24vCC

Hir

o
Qu
E
FAZ OQUE
ER FAZER
terminal
COM
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4.4 Conexao do terminais da fonte de alimentacao

AL | B1
A2 B2
—| Termin [—
GND (25 99 qv
aé'g‘e“ta _ 1 24D
e v T C
)
Aterramento de protegdo
4.5 Conexao da rede RS485
[ -
2 W [y
Mestre GND | | | | Resistor
W \ / Wi terminal
PE 1] |
(= T 8
| DIP Switch] \ | i
| i ! 1
N tre, um te | =
oresisor precisa ¥ewee ) O )OO
ser conectado. . o .
Escravo 1 Escravo N
No terminal de rede, um
resistor de terminal precisa
ser conectado.
< Observagao:

® Recomenda-se que um cabo par trangado blindado seja usado como
barramento RS485. 485A e 485B usam conexdo de par trancado.

® Cada extremidade do barramento conecta um resistor terminal de 120Q
para evitar a reflexdo do sinal.

®  Para todos os nds, os aterramentos de referéncia do sinal 485 sdo conectados
entre si.

o A distancia do barramento para cada n6 deve ser inferior a 3 metros.
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4.6 Conexao de rede EtherCAT

o oy

Controlador Servo Drive Remota E/S Remota E/S

# Observacgéo:

® [ necessario usar cabo de par trancado blindados de categoria 5, em
conformidade com EIA/TIA568A, EN50173, ISO/IEC11801, boletim ElA/tia TSB e
ElA/tia SB40-A&TSB36.

® O cabo de rede deve passar no teste de condutividade 100%, sem curto-
circuito, circuito aberto, deslocamento ou mau contato.

® Ao conectar o cabo de rede, segure que o conector do cabo e
insira-o na interface Ethernet (interface RJ45) até que ele emita um clique.

® Ao remover o cabo de rede instalado, pressione o mecanismo presilha da
do conector e puxe-o para fora do produto horizontalmente.

4.7 Fiacao Ethernet
PC HMI

invt
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5 Outras descricoes

5.1 Ferramenta de programacao

Ferramenta de programagao: AutostationPro.

Para obter a ferramenta de programacao: Visite www.Kalatec.com.br , escolha Suporte
> Baixar e pesquise baixar ferramenta de programagao.

5.2 Executar e parar operacoes

Depois que os programas forem gravados no CLP, execute a inicializacdo e o

desligamento da seguinte forma.

® Ao executar o sistema, defina o sistema para o estado RUN e certifique-se de
que o indicador RUN pisque (amarelo-verde).

® Ao parar o sistema, defina o sistema para o estado de PARADA (o sistema
também pode ser parado pelo plano de fundo do computador superior.

5.3 Manutencao preventiva

® Limpe o controlador programavel regularmente e evite que corpos
estranhos caiam dentro do controlador.
®  Garanta boas condicdes de ventilacdo e dissipacdo de calor para o controlador.
® Formule instrugdes de manutencéo e teste regularmente o controlador.
®  Verifique regularmente a fiagdo e os terminais para garantir que estejam
bem presos.

5.4 Gravacgao do programa do usuario do cartao SD

Passo 1 O arquivo de gravagdo é compilado e gerado pela ferramenta de
programacdo e armazenado no diretério raiz do cartdo Micro SD.

Etapa 2 Instale o cartdo Micro SD no slot do cartdo de expansdo primeiro e depois
no CLP.

Passo 3 Ligue o CLP, o indicador RUN pisca rapidamente (frequéncia de 4Hz) durante
o processo de gravacdo e o indicador RUN pisca lentamente (frequéncia de 1Hz)
apds a gravagao ser bem-sucedida.
Passo 4 Rligue o CLP.
» Nota: Desligue o CLP antes de instalar a placa de expansdo TF.

5.5 Atualizacao de firmware do cartao SD
Etapa 1 Armazene o arquivo de atualizacdo no diretério raiz do cartdo Micro SD.

Etapa 2 Instale o cartdo Micro SD no slot do cartdo de expansdo primeiro e depois
no CLP.

Passo 3 Ligue o produto, o LED indicador de FUNCIONAMENTO pisca rapidamente
(frequéncia de 4Hz) por 3s

202306 (V1.0) 24
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5.5 Atualizacao de firmware do cartao SD

Passo 1 Armazene o arquivo de atualizagdo no diretério raiz do cartdo Micro SD.
Passo 2 Instale o cartdo Micro SD no slot do cartdo de expansao primeiro e depois
no CLP.

Passo 3 Ligue o CLP, o indicador de FUNCIONAMENTO pisca rapidamente
(frequéncia de 4Hz) por 3s e, em seguida, permanecer ligado, isso indica que o
firmware estd sendo atualizado. Quando o indicador RUN volta a piscar lentamente
(frequéncia de 1Hz), indica que a atualizagdo do firmware foi concluida.

Passo 4 Remova o cartdo Micro SD e religue o CLP.

Z Nota: Desligue o CLP antes de instalar a placa de expansdo TF.

202306 (V1.0) 25



Manual do usuéario do controlador programavel série TS600

Placas de expansdes

acessorios opcionais

Appendix A Cartao de expansao opcional

Acessorios
Nao. Modelo Especificacdoes
Suporta cartdo Micro SD, barramento CANopen e um
RS232
1 TS-CAN-232
Suporta cartdo Micro SD e 4G loT
2 TS-4G }‘ll
I

202306 (V1.0)
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Appendix B Dimensédes

B.1 Dimensoées

Figura B-1 Diagrama de dimensoées do produto (unidade: mm)

el [ ‘
AN 4]
% = 3 = =
- %o
| sal|  gls
! kets] -
iE g8 1
[E0) b
E’::‘: teibete i i
ESSH BE| B = —
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