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Prefacio

Visdo geral

Obrigado por adquirir o inversor de frequéncia da série Goodrive27 da INVT (a
menos que especificado de outra forma, o inversor mencionado neste manual do
usudrio refere-se a série Goodrive27). Este produto é amplamente utilizado em
maquinas para madeira, téxtil, processamento de alimentos, impressdo e
embalagem, plasticos, maquinas de embalagem, logistica e equipamentos de
transporte e outros setores.

Este manual apresenta principalmente a instalagdo mecanica, instalagdo elétrica,
métodos de operagdo, métodos de colocagéo em funcionamento, manutengdo e
resolugdo de problemas do inversor de frequéncia. Leia atentamente antes de
instalar e utilizar o inversor de frequéncia.

Leitores alvo

Pessoas com experiéncia em eletricidade (engenheiro/técnicos elétrico qualificado
ou pessoas com conhecimento equivalente).

Registro de modificagbes

Este documento estd sujeito a atualizagdo sem aviso prévio devido a atualiza¢des de
versao do produto ou outros motivos.

Nimero| Resumo do contetido das modificacdes Versdo Data
1 Criar V1.0 2024,08

e Adicione contelido de banda de poténcia
estendida (caixas D e E).

® 4.2 Verificagdo do sistema de aterramento
compativel adicionando o esquema de

2 parafusos EMC das caixas D e E. V1.1 2025,03

®  Revisar o capitulo 8.2.1 Falhas comuns e
solugdes o contetido das falhas E4 a E9.

®  Atualizado Appendix F Tabela de
parametros de fungdo.
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1 Precaucgdes de seguranca

1.1 Declaracdo de seguranca

Antes de manuseio, instalagdo, opera¢do ou manutengdo, leia este manual em
detalhe e siga todas as precaug¢des de seguranca no manual. Se ndo o fizer, pode
resultar em ferimentos pessoais ou danos no equipamento ou até mesmo morte.
N&o seremos responsaveis por ferimentos ou danos no equipamento resultantes do
ndo cumprimento das precaugdes de seguranga neste manual.

1.2 Defini¢do de classe de seguranca

Para garantir a seguranca pessoal e evitar danos materiais, respeite sempre os sinais
e sugestdes de seguranga neste manual.

Sinais de A
Nome Descrigoes
seguranga
ﬁ Perico 0 ndo cumprimento pode resultar em
g ferimentos pessoais graves ou morte.

0 ndo cumprimento pode resultar em
ferimentos pessoais graves ou morte. A alta
Perigo de tensdo continug prgsente na capaciténcia. do
A choque barramfanto apos o inversor serfigsenerglzado,
elétrico para evitar o risco de choqug eletn?o, aguarde
pelo menos 5 minutos depois de o inversor ser
desenergizado (consulte o distico de aviso no
inversor) antes de voltar a funcionar.
0 ndo cumprimento dos requisitos pode resultar
Aviso em ferimentos pessoais ou danos no
equipamento.
0 ndo cumprimento dos requisitos pode resultar

A Sensibilidade em danos no equipamento ou nos componentes
Az rostati
eletrostatica internos.
Atencgdo a « . .
f} altas 0 ndo cumprimento dos requisitos pode resultar
em queimaduras.
temperaturas

0 ndo cumprimento dos requisitos pode resultar
Atencao Atengdo  |em ferimentos pessoais menores ou danos no
equipamento.

202503 (V1.1) 1
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1.3 Requisitos de pessoal

Formacao de profissionais qualificados: Os operadores do inversor de frequéncia
devem passar por treinamento profissional em eletricidade/eletronica e seguranca,
serem qualificados, estar familiarizados com os procedimentos e requisitos de
instalagdo, colocagdo em funcionamento, opera¢do e manutengdo do inversor, e ser
capazes de evitar varias emergéncias com base na experiéncia.

1.4 Orientacdo de seguranca

Principios gerais

® Apenas profissionais qualificados e treinados estdo autorizados a
realizar as operagdes relacionadas.

® NZo ligue, antes inspecione e substitua os dispositivos com
alimentagdo ligada. Antes de efetuar os trabalhos acima indicados, é
importante verificar se toda a energia de entrada estd desligada e

A aguardar pelo menos o tempo indicado no inversor. A programagao de

espera é a seguinte:

Modelo Tempo minimo de espera
1PH 220V 0,4 a 2,2kW 5 minutos
3PH 220V 0,4 a 15kW 5 minutos
3PH 380V 0,75 a 22kW 5 minutos

® Nao efetue modificagdes ndo autorizadas do inversor; se ndo o fizer,
poderd ocorrer incéndio, choque elétrico ou outros ferimentos.
® N3o utilize o inversor como "dispositivo de parada de emergéncia".
A e O inversor ndo deve ser utilizado como freio de emergéncia para o
motor, o motor deve estar equipado com um dispositivo de freio
mecanico.
® Evite que parafusos, cabos e outros objetos condutores caiam no
inversor.
& ® Quando o inversor esta em funcionamento, a base do dissipador pode
gerar alta temperatura e ndo deve ser tocada para evitar queimaduras.
e Os componentes eletrdnicos no interior do inversor sdo dispositivos
A2 sensiveis a eletrostaticos, ao realizar operagdes relacionadas, devem
fazer um bom trabalho de medidas antiestaticas.

202503 (V1.1) 2
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Manuseio

Escolha a ferramenta de manuseio certa para evitar danos ao inversor
e tome medidas de prote¢do, como o uso de sapatos de seguranca e
roupas adequadas etc. para evitar ferimentos pessoais.

Certifique-se de que o inversor esta protegido contrachoques fisicos e
vibragdes.

N&o segurar o inversor apenas pela tampa, para evitar a queda.

Instalacdo

N&o instale o inversor préximo a materiais inflamaveis e evite um
contato préximo com materiais inflamaveis.

N&o instale um inversor que esteja danificado ou em falta de
componentes.

N&o entre em contacto com o inversor com objetos molhados ou
partes do corpo, uma vez que existe o risco de choque elétrico.

Instale o inversor em um ambiente adequado (consulte 3.2.1
Ambiente de instalacdo e local para obter detalhes) para evitar o
contato com criangas e outras pessoas.

Conecte as opgBes de frenagem (resistor de frenagem, unidade de
frenagem ou unidade de feedback) de acordo com o diagrama de
fiagdo.

A corrente de fuga pode exceder 3,5 mA quando o inversor estd a
funcionar, certifique-se de usar um aterramento confiavel e de que a
resisténcia a terra é inferior a 10 Q, a condutividade do condutor de
terra PE é a mesma que a condutividade do condutor de fase.

R, S e T sdo os terminais de entrada de energia, U, V e W sdo os
terminais de motor de saida, conecte o cabo de alimentagdo de
entrada e o cabo do motor corretamente, caso contrario, o inversor
sera danificado.

Quando o inversor é instalado em um espaco confinado (por exemplo,
gabinete), os dispositivos de protecdo (por exemplo, invélucro de
incéndio, invdlucro elétrico, invélucro mecanico etc.) sdo instalados
de acordo com o grau de prote¢do. O grau de protegdo deve estar em
conformidade com as normas IEC e os regulamentos locais relevantes.

Colocacdao em funcionamento

A\

Quando a funcdo de repartida de falha de energia estd ativada
(P01.21=1), o inversor pode partir sozinho, e é proibido se aproximar
do inversor e do motor.

202503 (V1.1)
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Colocagdo em funcionamento

Ndo desligue e feche frequentemente a alimentacdo de entrada do
inversor.

Se o inversor for armazenado durante um longo periodo de tempo
antes da utilizagdo, a inspecdo, a determinacdo da capacitancia
(consulte 9.3 Retificagdo do capacitor) e a colocagdo em
funcionamento devem ser efetuadas antes da utilizagdo.

Funcionamento

A tampa dianteira do inversor deve estar fechada antes do

funcionamento, caso contrario, existe o risco de choque elétrico.

0 inversor trabalha com alta tensdo internamente e ndo é permitida

qualquer operagdo que ndo seja a configuragdo do teclado no

inversor. Os terminais de controle desse produto sdo circuitos ELV

(Extra baixa tensdo) e ndo devem ser ligados diretamente a terminais

acessiveis de outros equipamentos sem isolamento de protegdo

adicional.

Quando o motor sincrono do acionamento estd em funcionamento, os

seguintes itens devem ser verificados também:

v Toda a energia de entrada é desligada, incluindo a alimentagdo
principal e a alimentagdo de controle.

v O motor sincrono parou e a tensdo medida na saida do inversor é
inferiora36 V.

v 0 tempo de espera ap6s a parada do motor sincrono ndo é
inferior ao tempo indicado no inversor.

v Durante a operagdo, deve assegurar-se de que o motor sincrono
ndo rotacione novamente devido a cargas externas,
recomenda-se a instalagdo de um freio externo eficaz para o
motor sincrono ou a desconexdo direta da ligagdo elétrica direta
entre o motor sincrono e o inversor.

202503 (V1.1)
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Manutencdo

Ndo efetue manutengdo ativa, manutencdo do inversor ou
substituicdo de componentes, uma vez que existe o risco de choque
elétrico.

Evite o contacto ou a ligagdo de substdncias inflamaveis com
inversores e componentes.

® Durante a manutencdo e substituicdo de componentes, o inversor e os
A componentes internos devem fazer um bom trabalho de medidas
antiestaticas.

e E proibido testar a tensdo suportavel de isolamento do inversor e o
circuito de comando do inversor ndo deve ser ensaiado com um
megShmetro.

Atencdo|e Aperte os parafusos com ferramentas adequadas.

Descarte

A [

Os componentes internos do inversor contém metais pesados, o
inversor em fim de vida deve ser tratado como residuos industriais.

202503 (V1.1)
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2 Visao geral do produto

2.1 Placa de identificacao e modelo do produto

Cada corpo do inversor é afixado com uma placa de identificagdo, cobrindo os
dados basicos do produto, e de acordo com a situagdo real da certificacdo serd
marcado com CE e outras marcas de certificagdo.

0 produto esta disponivel em dois modelos principais:
Modelo padrédo (GD27-1R5G-4-B): sem filtros STO e EMC integrados

Modelo da EU (GD27-1R5G-4-B-EU): com filtros STO e EMC C2/C3 integrados (C2 para

modelo S2, C3 para modelos -2 e -4)

Posigao da placa|
de identificacao

Placa de
identificagdo

cex

20

invt
Modelo:GD27-1R5G-4-B

Poténcia de Saida:1.5kW

Tens&o de Entrada:AC 3PH 380V-480V 6.5A 47Hz-63Hz
Tens&o de Saida:AC 3PH 0V-Uinput 3.7A OHz-SQIQI}I-IZ_ =

Modelo|
Poténcia de Saidal
[Tenséio de Entrad
Tenséo de Sai

s

SIN: Magein China

Shenzhen INVT Electric Co.,Ltd

Modelo

GD27-1R5G-4-B-EU

Vazio: Sem STO e fitro EMC

integrados

EU: Com
integrado:

Vazio: Sem unidade de frenagem

integrada.

B: Com unidade de frenagem integrada.

‘Serie de produtos|
GD27: Série Goodive27 de|
inversores de frequéncial
mpactos|

Potencia nominal

STO e fitro EMC.
s

G: Carga de torque.
constante

Nivel de tenséo
S2: CA1PH 200V a 240V
2. CA3PH200Va 240V

4 CA3PH 380V a 480V

2.2 Especificagdes do produto

Projeto

Especificacdo

Tensdo de entrada

v)

CA 1PH 200V a 240V
CA 3PH 200V a 240V
CA 3PH 380V a 480V

Entrada Corrente de
2. ificaca
entrada (A) Consulte 2.3 Classificagdo do produto
Frequéncia de 50Hz ou 60Hz, escala permissivel 47 a 63Hz
entrada (Hz)
Saida |Tensdo de saida (V)|0 a tensdo de entrada

202503 (V1.1)
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Projeto Especificacdo
Correntz\gje saida Consulte 2.3 Classificagdo do produto
Potenc(lsv\clj)e saida Consulte 2.3 Classificagdo do produto
Frequéncia de .
saida (Hz) 0 ate 599Hz

Desempen
ho do
controle

Modo de controle

Modo de controle de vetor de tensdo espacial, modo
de controle de vetor sem PG (SVC)

Motor Tipo de motor: Motor assincrono, motor sincrono
Relagdo de Motor assincrono: 1: 100 (SVC)
velocidade Motor sincrono: 1: 20 (SVC)
Precisdo do
controle da +0,2% (SVC)
velocidade

Flutuagdo de
+0.39
velocidade +0,3% (SvC)
R
esposta do <10ms (SVC)

torque

Precisd
recisdo do 59 (SVC)

controle do torque

Torque de partida

Motor assincrono: 0,25Hz/150% (SVC)
Motor sincrono: 2,5 Hz/150% (SVC)

Capacidade de
sobrecarga

150% da corrente nominal mantida por 60s.
180% da corrente nominal mantida por 10s.

Interface
periférica

Resolugdo de
entrada analdgica
do terminal

Ndo mais que 20mV

Resolugdo de
entrada de
comutagdo de
terminais

Ndo mais do que 2ms

Entrada analdgica

2 vias. AlL: 0 até 10V/0 até 20mA; Al2: 0 até 10V

Saida analdgica

1vias. AO1: 0 até 10V/0 até 20mA

Entrada digital

Entrada normal de 4 vias com uma frequéncia
maxima de 1kHz

Entrada de alta velocidade de 1 viacom uma
frequéncia maxima de 50kHz

Saida digital

Saida do coletor aberto de 1 via com terminal Y

202503 (V1.1)
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Projeto

Especificacdo

Saida do relé

Saidas de relé programaveis de 2 vias

RO1A Normalmente aberto, RO1B Normalmente
fechado, RO1C Comum
RO2A Normalmente aberto, RO2B Normalmente
fechado, RO2C Comum
Capacidade de contato: 3A/AC250V, 1A/DC30V
#Nota: Os modelos da EU tém apenas relé de 1

via.
Temperatura  |-10 até 50°C, sem redugéo da capacidade
. ambientede  |# Nota: Quando acima de 50°C, consulte A.1
Requisitos ] X
X ~| funcionamento |Derating de temperatura para uso.
ambientais

Nivel de protecéo |IP20

Grau de poluicdo

Nivel 2

Suporta montagem em parede, montagem em

Modo de instalagdo

trilho, montagem em flange

# Nota: Somente os perfis A e B suportam a
montagem em trilho, sendo necessarios acessorios
opcionais; somente os perfis C, D e E suportam a
montagem em flange, sendo necessérios acessérios
opcionais.

Modo de resfriamento

Nivel de tensdo de 220V: 0,75kW (inclusive) ou
menos de resfriamento natural

Nivel de tensdo de 380V: 1,5kW (inclusive) ou menos
de resfriamento natural

Outro: resfriamento de ar forcado

Normas de certificacdo

Cumpre os requisitos de certificacdo CE

N

.3 Classificagao do produto
Modelo do produto Poténcia de saida Corrente de Corrente de saida
(kW) entrada (A) (A)
CA 1PH 200V até 240V
GD27-0R4G-S2-B-XX 0,4 6,5 2,5
GD27-0R7G-S2-B-XX 0,75 11 4,2
GD27-1R5G-52-B-XX 1,5 18 75
GD27-2R2G-S2-B-XX 2,2 24,3 10
CA 3PH 200V até 240V
GD27-0R4G-2-B-EU 0,4 3,6 2,5
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T Poténcia de saida Correntede | Corrente de saida
(kW) entrada (A) (A)
GD27-0R7G-2-B-EU 0,75 7 42
GD27-1R5G-2-B-EU 1,5 11,6 7,5
GD27-2R2G-2-B-EU 2,2 16 10
GD27-004G-2-B-EU 4 22,3 16
GD27-5R5G-2-B-EU 5,5 25 20
GD27-7R5G-2-B-EU 7,5 33 30
GD27-011G-2-B-EU 11 44 42
GD27-015G-2-B-EU 15 60 55
CA 3PH 380V até 480V
GD27-0R7G-4-B-XX 0,75 45 2,5
GD27-1R5G-4-B-XX 1,5 6,5 3,7
GD27-2R2G-4-B-XX 2,2 8,8 5,5
GD27-003G-4-B-XX 3 12,2 7,5
GD27-004G-4-B-XX 4 15,6 9,5
GD27-5R5G-4-B-XX 5,5 22,3 14
GD27-7R5G-4-B-XX 7,5 28,7 18,5
GD27-011G-4-B-XX 11 36 25
GD27-015G-4-B-XX 15 46 32
GD27-018G-4-B-XX 18,5 57 38
GD27-022G-4-B-XX 22 62 45

Nota:

e -XXindicanulo ou-EU.

® Afuncionalidade STO dos modelos da série EU atende a classe SIL2.

® Acorrente de entrada do VFD é medida nos casos em que a tensdo de entrada é
de 380V/220V sem reatores CC e reatores de entrada/saida. Quando a corrente
de entrada excede o valor nominal devido a fatores como baixa impedancia de
linha na rede elétrica, vocé deve adicionar reatores de entrada.

2.4 Dissipagao de calor do produto

Modelo do produto

Consumo
de energia
em espera
da
maquina
completa
(w)

Consumo
de energia
em plena
cargada
maquina
completa
(w)

Dissipaca
o de calor
(BTU/hr)

Capacidad
ede
ventilagao
(mA3/h)

Capacidade
de
ventilacdo
(CFM)
(ftA3/min)
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Consumo | Consumo
de energia|de energia . _lcapacidad Capacidade
em espera| em plena |Dissipaca de
Modelo do produto da cargada |ode calor e‘de ~ | ventilagdo
PO P ventilacao
maquina | maquina | (BTU/hr) (mA3/h) (CFM)
completa | completa (ftA3/min)
(W) (w)
CA 1PH 200V até 240V
GD27-0R4G-S2-B-XX 5 30 101 - -
GD27-0R7G-S2-B-XX 5 46 155 - -
GD27-1R5G-S2-B-XX 5 51 172 20 12
GD27-2R2G-S2-B-XX 5 7 264
CA 3PH 200V até 240V
GD27-0R4G-2-B-EU 5 26 88 - -
GD27-0R7G-2-B-EU 5 42 142 - -
GD27-1R5G-2-B-EU 5 47 159
GD27-2R2G-2-B-EU 5 68 232 20 12
GD27-004G-2-B-EU 9 125 426
GD27-5R5G-2-B-EU 9 186 635 >0 30
GD27-7TR5G-2-B-EU 12 253 863
GD27-011G-2-B-EU 14 341 1163 122 72
GD27-015G-2-B-EU 16 621 2119
CA 3PH 380V até 480V
GD27-0R7G-4-B-XX 7 37 125 - -
GD27-1R5G-4-B-XX 7 48 162 - -
GD27-2R2G-4-B-XX 8 61 209
GD27-003G-4-B-XX 8 78 266 20 12
GD27-004G-4-B-XX 8 103 350
GD27-5R5G-4-B-XX 9 168 573 50 10
GD27-7TR5G-4-B-XX 9 243 829
GD27-011G-4-B-XX 16 258 880 122 72
GD27-015G-4-B-XX 17 443 1512 122 72
GD27-018G-4-B-XX 18 450 1535 153 90
GD27-022G-4-B-XX 19 556 1897 153 90
#Nota: -XXindica nulo ou -EU.
202503 (V1.1) 10
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2.5 Dimensoes e peso do produto

Estrutur . ~ Dimensoes
. Dimensoes S —— Peso | Peso
Modelo do produto externas LxAxP liquid | bruto
contorn T embalagem olkg)| (kg)
o LXAXP (mm) g)| (ke
AC 1PH 200V~240V
GD27-0RAG-S2-B-XX A 60X190X155 | 238X98%205 | 0,99 | 1,19

GD27-0R7G-S2-B-XX
GD27-1R5G-S2-B-XX
GD27-2R2G-S2-B-XX
AC 3PH 200V~240V
GD27-0R4G-2-B-EU
GD27-0R7G-2-B-EU
GD27-1R5G-2-B-EU
GD27-2R2G-2-B-EU
GD27-004G-2-B-EU
GD27-5R5G-2-B-EU
GD27-7R5G-2-B-EU
GD27-011G-2-B-EU
GD27-015G-2-B-EU E 160X300X190 | 413X255X300 | 4,9 5,5
AC 3PH 380V~480V

GD27-0R7G-4-B-XX
GD27-1R5G-4-B-XX
GD27-2R2G-4-B-XX
GD27-003G-4-B-XX B 70X190X155 238X98 X205 1,25 1,36
GD27-004G-4-B-XX
GD27-5R5G-4-B-XX
GD27-7R5G-4-B-XX
GD27-011G-4-B-XX
GD27-015G-4-B-XX
GD27-018G-4-B-XX
GD27-022G-4-B-XX
#Nota:

e -XXindicanuloou-EU.

® Aestrutura de contorno desse produto é divididaemA,BeC,D, E.

B 70X190X155 | 238X98X205 | 1,25 | 1,36

A 60X190X155 | 238X98X205 | 0,99 | 1,19

B 70X190X155 | 238X98X205 | 1,25 | 1,36

C 90X235X155 | 298X128X213 | 1,95 2,2

D 130X250%X185 | 338X223X255 | 3,55 | 4,05

A 60X190X155 | 238X98x205 | 0,99 | 1,19

C 90X235X155 | 298X128%213 | 1,95 2,2

D 130X250X185 | 338X223X255 | 3,55 | 4,05

E 160X300X190 | 413X255X300 | 4,9 5,5

2.6 Estrutura do produto

| Aviso

202503 (V1.1) 11
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® Ainterface Micro USB é uma interface de software de atualizagdo e
requer o nosso préprio gravador dedicado e cabo de conex3o.
A #Nota: O cabo USB universal ndo esta disponivel.
® Depois que o inversor é ligado, a interface Micro USB da placa do
driver é fortemente elétrica, e ndo é permitido tocar e usar.

Figura 2-1 Esquema de componentes do produto (tome 380V 7,5kW como exemplo)

ﬁﬁwﬁ#g

Numero Numero
. . Componentes . . Componentes
de série de série
Terminal de terra da
1 protecdo de seguranca 9 Terminal de entrada
de entrada
2 Parafuso EMC 10 Bot&o do potenciémetro
3 Tampa da frontal 11 Placa de identificacdo
4 Cédigo de barras do 12 Terminais da placa de
modelo controle
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Nimero Nimero
o Componentes P Componentes

de serie de série

5 Terra do sinal PE 13 Porta de rede RJ45

6 Porta Micro USB (placa 14 Invélucro

de controle)
7 Terminal de saida 15 Porta Micro USB (placa de
condutor)
Terminal de terra da
8 protecdo de seguranca 16 Ventilador de resfriamento
de saida

#Nota: Os parafusos EMC para os tamanhos D e E incluem EMC CA e EMC CC.
2.7 Configuracao do sistema

Ao usar um sistema de controle composto por motores acionados do inversor, varios
componentes elétricos precisam ser instalados no lado de entrada e saida do
inversor para garantir o funcionamento estavel do sistema.

Figura 2-2 Composicdo do sistema

Software de
supervisio
INVT Workshop

Cabo
adaptador

Reator de extemo

), entrada

Fonte
de

Filtro de saida

Resisténcia 2
de frenagem A\ Motor
L Aterramento

Tabela 2-1 Descrigdo da configuragdo do sistema

aliment
acao

[ componentes | Localizacio | Descricoes
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Componentes

Localizagdo

Descri¢oes

Disjuntor

Entre a fonte de

alimentagdo e o

lado de entrada
do inversor

Para evitar choques elétricos e proteger|
contra curto-circuito a terra que possa levar
ao incéndio da corrente de fuga (utilize um
disjuntor de fuga para a unidade do inversor]
que tenha a funcdo de supressdo harmonica
elevada, a corrente nominal sensivel do
disjuntor deve ser superior a 30mA para 1
inversor).

IAdequado para melhorar o fator de poténcia

Reator de| Lado de entrada R .
- do lado de entrada do inversor e suprimir a
entrada do inversor PN
corrente harmonica elevada.
. Opcional) Usado para estender a distancia|
Instale adjacente (Op ) /sado par .
. de transmissdo eficaz do inversor ¢
Reator de| ao inversor entre . . ~
. . efetivamente  suprimir a alta tensdo
saida |olado de saida dof. A .
) instantdnea quando o mddulo IGBT do
inversor e o motor|. - .
inversor ¢ ligado e desligado.
Filtro de | Lado de entrada |(Opcional) Filtro de entrada: Suprime a|
entrada doinversor |interferéncia eletromagnética transmitida do
inversor para a rede publica através da linha
de alimentagdo de entrada, e é instalado o
mais préximo possivel do lado do terminal de
entrada do inversor.
(Opcional) Filtro de saida: Suprime a
interferéncia gerada pelo encaminhamento
no lado de saida do inversor.
. Toda a série de produtos atende aos
Filtro de | Adjacente 2o lrequisitos de emissdo condutiva dos sistemas
aida | terminaldesaida |de acionamento elétrico IEC/EN 61800-3

do inversor

Classe C3.

O filtro externo opcional permite que o
produto atenda aos requisitos de emissdo
condutiva dos sistemas de acionamento
elétrico IEC/EN 61800-3 Classe C2.

#Nota: Para a montagem de motor, cabos|
de motor e filtros, siga os requisitos técnicos,

especificados no Apéndice ao manual.

202503 (V1.1)
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Componentes Localizagdo Descri¢oes
Reduz o tempo de desaceleragdo ao
consumir energia regenerativa do motor|
. Entre o terminal |usando um resistor ou uma unidade de
Resistor K
de (+) de retorno |resistor.
principaldo  |® Unidade da frenagem: Incorporada (apenas é|
frenagem| . P .
inversor e PB necessario resistor de frenagem externo)
® Resistor de frenagem: Externo opcional em
todos os modelos
O software INVT Workshop ¢é utilizado para
configurar e monitorar o inversor. Ele é usado|
para:
® Monitorar vérios inversores
® Defina e monitore pardmetros de fungdo;
carregue e baixe parametros de fungdo
em massa
® Visualize cddigos de fungdes
modificados, compare valores padrao,
foque em cddigos de fungdo e encontre
cddigos de funcdo
Software| Einstaladono @ Visualize os pardmetros de status e foque
do computador em os parametros de status
computa mestre para  |® Veja falhas de dispositivos em tempo real
dor controlar o e histdrico
mestre inversor ® Suporte o modo de configurag@o e exibe
cddigos de funcdo
® Controla a operacdo do dispositivo,
como inicio/parada, avanco, retrocesso e
assim por diante
® Visualize a curva do osciloscépio, guarde
e reproduza dados de forma de onda,
opere a forma de onda com o cursor,
simule dados de forma de onda, etc.
Pode acessar nosso site
https://www.invt.com para obter
|gratuitamente.

Para modelo de opgdo especifico, consulte Appendix D Acessérios periféricos.

202503 (V1.1)
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2.8 Inicio rapido

Tarefas

Contetido de referéncia

1.

Desembalar e inspegao

Consulte 3.1 Desembalar e inspegao.

Verifique se a carga e a alimentacdo
de energia conectadas ao inversor
sdo compativeis

Consulte 2.1 Placa de identificagdo e
modelo do produto.

Verifique o ambiente de instalagdo

Consulte 3.2 Preparagdo para a
instalacdo.

Monte o inversor na parede/armario

Consulte 3.3 Instalagdo.

Conexdes

Consulte 4 Instalagdo elétrica.

Comissionamento e funcionamento
do inversor

Consulte Comissionamento e
funcionamento.

202503 (V1.1)
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3 Instalagdo mecanica

3.1 Desembalar e inspe¢ao

Depois de receber o produto, verifique os seguintes requisitos para garantir o uso
seguro do produto.

B Inspecdo da embalar

Antes de abrir a caixa, verifique se a embalagem exterior do produto estd intacta,
danificada, molhada, molhada, deformacdo etc.; depois de abrir a caixa, verifique se
ha condices anormais dentro da caixa, como manchas de dgua.

B Inspecione a maquina e os componentes

Depois de abrir a caixa, verifique se ha invélucro danificado ou rachado na maquina,
pecas completas no interior (incluindo: inversor, manual do produto etc.) e se a
placa de identificagdo e as etiquetas no corpo do produto correspondem ao modelo
solicitado.

3.2 Preparacgdo para a instalagao

Apenas profissionais treinados devem executar o trabalho descrito neste capitulo.
Antes da instalagdo, leia cuidadosamente as seguintes prepara¢des de instalagdo
antes de executar a instalacdo para garantir uma instalagdo suave e evitar
ferimentos pessoais ou danos no equipamento.

Aviso

® Siga as instru¢des em 1.4 Orientagdo de seguranca para garantir que a
fonte de alimentag3o do inversor estd desligada antes da instalag&o.
Se o inversor ja estiver energizado, apds falha de energia, ele deve
esperar ndo menos do que o tempo indicado no inversor e verificar se

A aluz de ENERGIA se apagou.

® O design de instalagdo do inversor deve estar em conformidade com
as leis e regulamentos do local de instalagdo. A Empresa ndo pode ser
responsabilizada se a instalacdo do inversor violar as leis e
regulamentos locais.

202503 (V1.1) 17
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3.2.1 Ambiente de instalagdo e local

B Requisitos ambientais

GELTIEL de ambiente
os
e -10a+50°C
. ® N3o ha mudanca brusca na temperatura
T e Se for instalado em um espago fechado, como um
gabinete de controle, a temperatura é ajustada usando
P um ventilador de resfriamento ou ar condicionado, se
Tempera N necessario
tura ® Quando a temperatura é muito baixa, apés um longo
periodo de falta de energia e, em seguida, conectar a
energia para funcionar novamente, o dispositivo de
A g aquecimento externo precisa ser adicionado para
eliminar o fendmeno de congelamento interno. Se ndo o
fizer, pode resultar em danos na maquina
e A umidade relativa do ar é inferior a 90% e ndo ha
Umidad condensagdo
e ® A umidade relativa maxima no espaco onde estdo
presentes gases corrosivos ndo devem exceder 60%
® Abaixo de 1000 m
® Para altitudes acima de 1000m, a taxa de derating sera
Altitude de 1% para cada.100m.
® Para altitude acima de 3000m, entre em contato com
— nosso revendedor local ou escritério para obter mais
informacdes
Vibragdo % ) § A aceleragdo maxima da vibragdo néo excede 5,8m/s*(0,6g)
TITIT7777 777
m  Requisitos do local
Local de ambiente
Sem fontes de radiacdo eletromagnética e luz solar direta
. - |#£Nota: O inversor deve ser instalado em um ambiente
Interior

limpo e ventilado de acordo com o nivel de protegdo do

invélucro.

202503 (V1.1)
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Local de ambiente

N&o ha névoa de dleo, pd de metal, poeira condutora, dgua
e outros objetos estranhos

Ndo hd substincias explosivas radioativas, corrosivas,
nocivas e inflamaveis

N # Nota: O inversor ndo deve ser montado sobre uma

superficie de um corpo inflamavel.

=== o
‘ ..~ |Locais com pouco sal

3.2.2 Diregdo de instalagdo

O inversor pode ser montado na parede ou em um gabinete e deve ser montado
longitudinalmente e ndo em outras dire¢des, como horizontal (deitado na parte
traseira), lateral (deitado na lateral) ou de cabeca para baixo.

Figura 3-1 Diagrama esquematico da diregdo de instalacdo

[P
e

Instalagéo Instalagéo Instalagéo
vertical horizontal transversal

202503 (V1.1) 19
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3.2.3 Espaco de instalagdo

3.2.3.1 Unico inversor

Figura 3-2 Diagrama esquematico do espaco de instalagdo de um Unico inversor

o r'
m
1PH

Il

| S

Tabela 3-1 Tamanho do espaco de instalagdo de um dnico inversor
Estrutura de Dimensdes do espago (mm)
contorno a b [
A,B,C,D,E >40 >100 >100
3.2.3.2 Varios inversores

H

=i
fm 3!

Ao instalar vérios inversores, eles podem ser instalados em paralelo. Se o tamanho
do inversor variar, alinhe a parte superior do
pds-manutengao.

inversor para facilitar a

202503 (V1.1)
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Figura 3-3 Espaco de instalagdo de varios inversores

c c

Nota: A temperatura ambiente para a instalagdo lado a lado ndo deve exceder
40°C.

Tabela 3-2 Tamanho do espago de instalagdo de varios inversores

Estrutura de Dimensdes do espago (mm)
contorno a b [4
A,B,C,D,E >40 >100 >100

3.3 Instalagdo e remogao

A estrutura externa do inversor é diferente, seu método de instalagdo é diferente,
por favor, combine com o modelo especifico e o ambiente adaptado, consulte a
tabela abaixo para escolher o método de instalagdo apropriado. (v indica que vocé
pode escolher o método de instalagdo)

Tabela 3-3 Selegdo do método de instalagdo

Estrutura de Modo de instalacido
contorno Instalagdo na parede Instalacdo em trilho
A v v
B v v
C v -
D v -
E v -

Nota: Quando a instalagdo em trilho é selecionada para as estruturas externas A
e B, um suporte de instalacdo em trilho deve ser instalado como opcional. Consulte

202503 (V1.1) 21
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a D.3.4.3 Suporte de montagem em trilho para obter as dimensdes do suporte de
instalagdo e os nimeros do pedido.

3.3.1 Instalagao

3.3.1.1 Instalagdo na parede
0 procedimento de instalacdo na parede é o seguinte:

Passo 1 Marque a localizagdo dos|Passo 2 Fixe a extremidade do inversor
orificios  de  instalacdo e com o orificio dos obilongos e os
pré-aperte os dois parafusos dois parafusos pré-aperte os.
superiores. Para a localizagdo dos
orificios de instalacdo, consulte
Appendix C Desenhos
dimensionais.

/O//o
s “
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3

.3.1.2 Instalag¢do em trilho

Passo 3 pré-aperto dos dois parafusos
inferiores.

Passo 4 Aperte os quatro parafusos ja
instalados e pré-apertados

M

(]

\l

O procedimento de instalagdo do trilho é o seguinte:

Passo 1 Insira o suporte 1 do trilho por
cima do inversor e fixe no
obilongo superior.

Suporte
para trilho

Passo 2 Insira o suporte 2 de instalagao
do trilho por baixo do inversor e
fixe no obilongo inferior.

|

|

Passo 3 Aperte os suportes 1 e 2 do
trilho. (Certifique-se de que o
encaixe estd no lugar e que o
trinco de chapa metalica esta na

Passo 4 Coloque o inversor com o
suporte verticalmente no trilho e
empurre o trinco de chapa
metélica para cima, de forma a

posicdo de puxar para baixo)

encaixar firmemente no trilho.

202503 (V1.1)
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Suporte para
trilho 1

chapa
metalica

Suporte para trilho 2

3.3.2 Remogédo
3.3.2.1 Remogao do trilho
0 procedimento de remog&o do trilho é o seguinte:

Passo 1 Com uma chave de fenda, puxe|Passo 2 Pressione simultaneamente com

o trinco de chapa metdlica para
baixo até ficar fixo e retire o
inversor com o suporte do trilho
fora do trilho.

Fecho de
chapa metalica

firmeza para dentro os clipes no
meio do suporte do trilho e, em
seguida, retire os suportes 1 e 2 do
trilho.

Suporte

Suporte para trilho 2

202503 (V1.1)
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3.3.2.2 Remogao da tampa da face

Neste inversor precisa fazer a remogdo da tampa frontal para realizar a fiagdo do

circuito principal e do circuito de comando. O procedimento de remogdo é o
seguinte:

Passo 1 Pressione os clipes elasticos em
ambos os lados da parte inferior|Passo 2 Levante a tampa frontal e
da tampa frontal e levante-os|incline-a para fora.
com firmeza até que os clipes
saiam das ranhuras.

202503 (V1.1) 25



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

4 Instalagdo elétrica

4.1 Verificagao do isolamento

Antes de sair da fabrica, cada inversor foi testado quanto a resisténcia de tensdo de
isolamento do circuito principal para o invélucro, e hd um circuito limitador de
tensdo dentro do inversor, que pode cortar automaticamente a tensdo de teste. Por
conseguinte, ndo sdo necessarios ensaios de tensdo ou resisténcia de isolamento
(por exemplo, teste de isolamento de alta tensdo ou teste de resisténcia de
isolamento com meg&hmetro) no inversor e nos seus componentes. Se vocé precisa
fazer um teste de resisténcia de isolamento no inversor, entre em contato conosco.

#Nota: Retire os terminais do cabo do inversor quando o cabo de alimentagdo de
entrada/saida for testado quanto a resisténcia de isolamento.

m  Cabo dealimentagdo de entrada

Antes de ligar o cabo de alimentagdo de entrada ao inversor, verifique o isolamento
do cabo de alimentagdo de entrada de acordo com os regulamentos locais.

m  Cabo do motor

Retire o cabo do motor dos terminais de saida U, V e W do inversor depois de se
certificar de que o cabo do motor estd ligado ao motor, e mega a resisténcia de
isolamento entre cada condutor de cada fase e o condutor de aterramento de
protecdo com um megdhmetro de 500VCC. Para obter informagGes sobre a
resisténcia de isolamento do motor, consulte as instrugdes do fabricante.

#Nota: Se o interior do motor estiver molhado, a resisténcia de isolamento
diminui. Se houver suspeita de umidade, seque o motor e volte a medir.

4.2 Verificacdo do sistema de aterramento compativel

0 modelo EU deste inversor vem de série com um filtro EMC integrado que pode ser
instalado em sistemas de aterramento simétricos e assimétricos. Quando o inversor
é usado em um sistema de aterramento assimétrico, o parafuso EMC deve ser
removido para evitar que a capacitancia interna do filtro EMC do inversor seja
conectada ao potencial de aterramento, fazendo com que o inversor dispare ou seja
danificado por uma falha. O design deste inversor atende a trés sistemas de
aterramento diferentes: TN, TT, IT.

. Modelo de filtro EMC
Sistema q
integrado
Sistema de Sistema TN com aterramento N&o é necessario remover
aterramento de ponto neutro os parafusos EMC
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assimétrico

sem aterramento
Sistema de IT

N Modelo de filtro EMC
Sistema A
integrado
simétrico Sistema TT com aterramento
de ponto neutro
Sistema TN com aterramento
Sistema de de fios de fase s . EMC "
aterramento Sistema TT com ponto neutro paraiusos precisam

ser removidos

#Nota: Os parafusos EMC para os tamanhos D e E incluem EMC CA e EMC CC.
Tabela 4-1 Descri¢do do sistema de aterramento assimétrico

Sistema

Diagrama
Descricdo esquematico
do sistema

Descricao da nota

O ponto neutro da fonte
de alimentagdo é
diretamente aterrado e as | (~—
partes condutoras

TN |expostas do equipamento
sdo conectadas P
diretamente ao ponto
neutro da fonte de
alimentagdo.

g

Sistema TN-S, ou seja, a
aplicacdo do inversor proibe
amistura de N e PE na
extremidade do
equipamento, ou seja, N e
PE sdo colocados em
curto-circuito no
transformador e, em
seguida, conectados
separadamente a
extremidade do
equipamento, e proibe o uso
de conexdes TN-C e TN-C-S.

0 ponto neutro da fonte

de alimentagdo é
diretamente aterrado, e
TT  |as partes condutoras

expostas do equipamento I
elétrico também s&o N %—l
diretamente aterradas. ]

z 4 0=
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Sistema

Descrigao

esquematico

Diagrama

do sistema

Descri¢do da nota

O ponto neutro da fonte
de alimentag&o ndo esta
aterrado ou é aterrado
com alta impedancia, as
pegas condutoras
expostas pelo
equipamento elétrico
diretamente ao sistema
aterrado.

I

Figura 4-1A, B, C Parafusos da caixa EMC

o
Q
7\
. (EMGDG)
Y /
] N
e (0
(EME AC | .
— %
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#Nota:

® Ndo retire o parafuso EMC enquanto o inversor estiver energizado.

® Adesconexdo do filtro EMC reduz a compatibilidade eletromagnética da
transmissdo e pode ndo estar em conformidade com as especificagdes EMC.

® Para modelos com filtro EMC integrado, seu circuito de capacitancia de modo
comum é aterrado ao dissipador de calor através de parafusos EMC, criando
um caminho de loop para ruido de alta frequéncia para dissipar interferéncias
de alta frequéncia; no caso de um disjuntor de fuga, se houver um fenémeno de
disparo do seguro de fuga a terra na partida, desligue o parafuso EMC.

4.3 Selecdo e encaminhamento de cabos
4.3.1 Selegdo de cabos
m  Cabos de alimentagdo

Os cabos de alimentagdo consistem principalmente em cabos de alimentagdo de
entrada e cabos de motor, cuja selegdo estd sujeita aos regulamentos locais.

Para atender aos requisitos CE para EMC, os cabos blindados simétricos sdo
recomendados para cabos de alimentagdo de entrada e cabos de motor, como
mostrados em Figura 4-3. Em comparagdo com os cabos de quatro nicleos, os cabos
blindados simétricos reduzem a corrente, a perda e as emissdes eletromagnéticas
que fluem através dos cabos do motor.

Figura 4-3 Cabo simétrico blindado e cabo de quatro ndicleos

Cabo-de quatro

Cabo blindado simétrico condutores

Condutor PE e Camada
camada blindada blindada
e Condutor
R " ‘Condutor Revestim
v
revesiments P O e

Isolante

Isolante

Figura 4-4 Se¢do do cabo

Camada de

Camada blindada
isolamento N

\ N

#Nota:

® O cabo de alimentagdo de entrada e o cabo do motor devem ser capazes de
suportar a corrente de carga correspondente.
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®  Osrequisitos minimos para os cabos do motor sdo apresentados em Figura 4-4.
0 cabo contém uma camada de fita espiral de cobre. Quanto mais rigida for a
blindagem, melhor serad o desempenho, porque quanto mais apertado a
blindagem, mais eficaz é em suprimir a radiagdo da interferéncia
eletromagnética.

® Olimite de temperatura do condutor de cabo é de 70°C, se selecionar o cabo
com limite de temperatura do condutor 90°C, precisa cumprir a especificagdo
padrdo nacional relevante.

®  Deve ser utilizado um condutor PE separado se a condutividade elétrica da
blindagem do cabo do motor ndo cumprir os requisitos.

® Quando o fio blindado e o condutor de fase sdo0 do mesmo material, a 4rea
transversal do fio blindado deve ser a mesma que o condutor de fase.

o Afim suprimir eficazmente a emissdo e a condugéo da interferéncia do RF, as
propriedades condutoras do fio blindado sdo pelo menos 1/10 das
propriedades condutoras do condutor da fase.

® Paraablindagem de cobre ou de aluminio, esta exigéncia é facilmente
atendida.

B Cabode controle

0O cabo de controle consiste principalmente de cabo de controle de sinal analdgico e
cabo de controle de sinal digital. O cabo de controle de sinal analdgico usa cabos de
par trangado com blindagem dupla, com um par trangado com blindagem separada
para cada sinal e diferentes fios de aterramento para os diferentes sinais analdgicos.
Para cabos de controle de sinal digital, é melhor escolher um cabo com blindagem
dupla ou um par trangado com blindagem Unica ou sem blindagem. Consulte D.1.2
Cabo de controle para obter detalhes.

4.3.2 Encaminhamento de cabos

0 encaminhamento do cabo e a distancia de encaminhamento sédo apresentados em
Figura 4-5.
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Figura 4-5 Distancia de encaminhamento do cabo

Cabo de alimentagéo de entrada

/o)
ge8

(es
e

Cabo de controle

2200mm

Cabo de alimentagéo

Cabo de alimentagéo
2300mm

Cabo de motor

Cabo de controle

2500mm

Cabo de motor

#Nota:

0 cabo do motor deve ser instalado longe de outros cabos, e o du/dt da saida
do inversor aumentara a interferéncia eletromagnética em outros cabos.

Evite longas distancias de encaminhamento lado a lado nos cabos do motor e
outros cabos.

Se o cabo de controle e o cabo de alimentagdo tiverem de ser cruzados, o
angulo entre o cabo de controle e o cabo de alimentagdo deve ser de 90°.

Os cabos do motor para varios inversores podem ser encaminhados lado a lado
e recomenda-se que os cabos do motor, os cabos de alimentagdo de entrada e
os cabos de controle sejam encaminhados em canaletas separadas.

Deve ser mantida uma boa ligagdo entre as canaletas dos cabos e uma boa
ligagdo a terra.

Outros cabos adicionais ndo devem ser roteados através da transmisséo.
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4.4 Conexao do circuito principal

4.4.1 Conexao do circuito principal
Figura 4-6 Conexao do circuito principal

Resistor de

O

I

| |
frenagem I

o) o

PB
Fontede ——G o o
alimenta Circuito principal do
a0 CA

Inversor

—
—

Nota: Fusiveis, Resistor de frenagem, Reator de Entrada, Filtro de Entrada,

Reatores de saida e filtros de saida sdo opcionais. Consulte Appendix D Acessérios
periféricos para obter detalhes.

4.4.2 Terminal do circuito principal

Diagrama esquemdtico do terminal do|Diagrama esquemdtico do terminal do
circuito principal de 220V 0,4 até 2,2kW  |circuito principal de 220V 4 até 5,5kW
Diagrama esquemdtico do terminal do|Diagrama esquemdtico do terminal do
circuito principal de 380V 0,75 até 4kW

circuito principal de 380V 5,5 até 7,5kW

2 |
e ][] =
7 1 I\H (100
[—— k]
—
Ege
R SILTMN RST
= |
: e ]

i

BEBUVYVW
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Diagrama esquemdtico do terminal do|Diagrama esquematico do terminal do
circuito principal de 220V 7,5 até 11kW circuito principal de 220V 15kW

Diagrama esquemdtico do terminal do|Diagrama esquematico do terminal do
circuito principal de 380V 11 até 15kW circuito principal de 380V 18,5 até 22kW

RETHUEUVE

Simbolo do - =
. Descri¢ao da fungao
terminal
R, S/L,T/N Terminais de entrada CA trifdsicos/monofasicos ligados a régua
de bornes
U,V,W [Terminal de saida CA trifasico, normalmente ligado a um motor
PB, (+) Conexdo externa aos terminais do resistor de frenagem.

Os terminais positivo e negativo de barramento podem ser
usados em paralelo com o barramento CC

E um terminal de aterramento de seguranca, cada maquina é
@ equipada com dois terminais PE como padrdo e deve ser|
aterrada de forma confidvel.

(+), ()

Nota:

® Recomenda-se o uso de um cabo de motor simétrico, aterre o condutor de
terra no cabo do motor na extremidade do inversor e na extremidade do motor

® Paraotamanho A/B/C, o terminal (-) é opcional para personalizagdo,
indisponivel para modelos padréo e da EU. Para os tamanhos D/E, o terminal (-)
é padrio.

4.4.3 Procedimento de Conexdo
1 Ligue o fio terra amarelo-verde do cabo de alimentagdo de entrada
diretamente ao terminal de terra @ do inversor e o cabo de entrada
trifasico aos terminais R, Se T e fixe-os.
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Figura 4-7 Diagrama esquematico da conexdo do cabo de alimentacdo de entrada

2. Ligue o fio terra amarelo-verde do cabo do motor ao terminal de terra do
inversor e o cabo do motor trifasico aos terminais U,V e W e fixe-os.

Figura 4-8 Diagrama esquematico da coexdo do cabo do motor

3. Ligue opgdes como o resistor de frenagem com o cabo a localizagdo
especificada. Consulte 4.3.1 Sele¢do de cabos para obter detalhes.

4. Se as condi¢des permitirem, fixe mecanicamente todos os cabos fora do
inversor.

Figura 4-9 Instalagdo correta do parafuso

Cen £
NG Y
O parafuso ndo O parafuso esta
esta apertado apertado

202503 (V1.1) 34



GD27 Inv

ersor de Frequéncia Inteligente

4.5 Conexao do circuito de controle

4.5.1 Conexao do circuito de controle

Figura 4-10 Conexdo do circuito de controle

Circuito de controle do
inversor
Correndo Pos.54
# Observagéo: arafrente [ ) Sl:»f (NPN)
P05.54 usado | Corridapara | | | GND(PNP) A0L (da analé
| L—+2avinen) | Saida analdgic
para definir o frente | S2 0-10/0-20mA
modo do terminal ica | —IGND(PNP) | |V GND
Redefinigao 1 | } +24V(NPN)
S.
defalha _ ! S3
0: modo NPN ; : :'_/‘(::\‘GND(PNP)
(valor padrao); | +24V(NPN)
— | sS4 Y1 12-24VDC
1: Modo PNP. T ; —IGND(PNP) + Fonte de
| = T
o] HO i oav % GND alimentagio
[ externa usada
‘—H— GND(NPN)
[ I
&1 = +24V(PNP) 485+
LjPE Poténcia usada RS485
N = para configuracéo 485 comunicagado
de frequéncia e :
m—f—:— +10v q o oFF M T
ar (1l
i v =
} | Alz Entrada anal6gic
" GND multi
PE RO1A
lf RO1B Saida do
_ Interruptorde o ROIC relé 1
|” ~ seguranca N
| Entrada de ‘ ; o | Disponiv
| S2._____4 | seguranca H | PRLSZa |
guranga | el apenas
- | RO2B Saidado |
Di | S1_! | para
isponivel | H2 | relé 2 !
apenas | | | RO2C | mm;elos
| [— ) a
Para - ciclo abert I ! padrao
modelos da |
‘Pcomrolador el |
e segurang |
) il +24v }
L
Obser /:t Camadade /[ Par trancado
vagao escudo : ¢
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4.5.2 Terminais do circuito de controle

a0 <o)

)/

Figura 4-11 Terminais do circuito de controle

Modelo padrao Modelo EU
Ijzr:te'::;?g:r Descricdo de fungao
+10V A maquina é fornecida com fonte de alimentacdo de 10V
Al Entrada a)nalégica; faixa: 0 a 10V/0 a 20mA; a tensdo ou entrada de
corrente é definida pelo interruptor de alternancia
A2 Entrada analdgica; faixa: 0V a 10V
Saida analdgica; faixa: 0 a 10V/0 a 20mA; a tensdo ou saida de
AO1 . . .
corrente é definida pelo interruptor de escolha
RO1A Saidas de relé: RO1A Normalmente aberto, RO1B Normalmente
RO1B fechado, RO1C Comum
RO1C Capacidade de contato: 3A/CA 250V, 1A/CC 30V
RO2A Saidas de relé: RO2A Normalmente aberto, RO2B Normalmente
RO2B fechado, RO2C Comum
RO2C Capacidade de contato: 3A/CA 250V, 1A/CC 30V
GND Terra de referéncia da fonte de alimentagdo
Vi Capacidade de comutagdo: 50mA / 30V; Faixa de frequéncia de saida:
0alkHz
485+ E uma porta de comunicac3o de sinal diferencial 485. Use um cabo
de par trancado blindado para evitar a interface de comunicagdo 485
padrdo, e o resistor de correspondéncia de terminal de 120Q para
485- I , .. .
comunicagdo 485 é acessado pela selegdo do interruptor de escolha.
#Nota: Depois que o inversor retorna a estacdo mestre, a estacdo
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I:z‘l:::;?g:r Descricao de fungdo
mestre precisa de um atraso t (em ms) antes que ele possa continuar
a enviar o préximo frame para o inversor. Tempo de atraso
t=3150/taxa de baud +1,8, por exemplo, uma taxa de baud é de
19200, entdo t é de 1.964ms.
124V O inversor fo)rnece/ fonte de alimentagdo do usudrio com uma
corrente de saida maxima de 100mA
Faixa de nivel alto de entrada vélido: 16 a 30V
Faixa de baixo nivel de entrada efetiva: 0 a 2V
Slas4 Frequéncia maxima de entrada: 1kHz
E terminal de entrada digital programavel que permite ao usuério
programar func¢@es de terminal através de um cédigo de funcdo
Além da funcdo de canal de entrada de impulso de alta frequéncia,
ele também pode ser usado como um terminal de entrada digital
HDIA A P
Frequéncia maxima de entrada: 50kHz
Ciclo de trabalho: 30% a 70%
Entrada de Desligamento Seguro do Torque (STO)

H1 E STO entrada redundante, acesso externo aos contatos
normalmente fechados; o contato se rompe quando o STO comega a
agir, o inversor interrompe a saida de poténcia.

O fio de sinal de entrada de seguranca utiliza um fio blindado com

H2 um comprimento de fio inferior a 25 m.

Hle H2 estdo em curto-circuito com +24V na fabrica, e os fios em
curto-circuito nos terminais precisam ser removidos ao usar a
fungdo STO

4.5.3 Conexdo do sinal de entrada/saida

4.5.3.1 Conexdo do sinal de entrada/saida digital

m  Conexao do sinal de entrada digital

0 inversor suporta o método de conexdo NPN /PNP, o método de conexdo NPN é o

padréo de fabrica.
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Figura 4-12 Conexdo NPN

Inversor

+24V poténcia interna

#Nota: Se for necessario o modo PNP, defina P05.54 para 1.
Figura 4-13 Conexdo PNP

— GND

Inversor

Fonte interna de +24V +24V poténcia externa

B Conexdo do sinal de saida digital
Figura 4-14 Conexdo do terminal Y1

Inversor

Fonte interna de +24V

4.5.3.2 Conexdo do sinal de entrada analédgica
Os sinais de tens&o analdgicos sdo suscetiveis a interferéncia de ruidos externos
quando a conexdo é fraca, de modo que a selegdo de cabo é geralmente cabo de par
trangado blindado, e a distancia na fiagdo deve ser menor que 20 m. Os fios
condutores da blindagem devem ser os mais curtos possiveis e precisam ser fixados
ao aterramento & do sinal por meio dos parafusos do inversor, como mostrado em
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Figura 4-15.
Figura 4-15 Conexdo do terminal de entrada analdgica

3 +10V
I
I

All
Inversor
GND

b

I

]
Llpg

Figura 4-16 Conexdo da blindagem PE

Nota:

® Quando o All é selecionado a entrada de sinal de corrente, coloque o
interruptor de alterndncia All no lado "I" através de uma chave de fenda.

® Asaidade corrente AOL e o resistor de correspondéncia 485 sdo selecionados
da mesma forma que acima.
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® Emalguns casos em que o sinal analégico é severamente perturbado, o lado da
fonte analdgica requer um capacitor de filtro ou loop magnético. A passagem
em fase requer pelo menos 3 voltas de enrolamento.

AI1/AO01

GND

Nucleo de ferrite
4.5.3.3 Conexao de saida do relé

Uma vez que as cargas indutivas (relés, contactores e motores) causam transientes
de tensdo durante a falta de energia, é necessario adicionar protetores
piezo-resistores ou diodos perto do lado da carga indutiva para proteger a carga
indutiva. Ndo adicione protetores nas saidas de relé.

220V AC
ROIG—G+——————

|
|
|
|
|
|
| I
|
|
|
|
‘ -
| Ro24 +
|
|
|
|

RO2H | 24V DC
RO2G—A+———— -

4.6 Protecao de distribuicao de energia

Aviso
® Ndo ligue a fonte de alimentacéo aos terminais U, V, W de saida do
A inversor; a tensdo aplicada ao cabo do motor pode causar danos
permanentes ao inversor.

B Protecdo do cabo de alimentagao e do inversor

Em caso de curto-circuito, o fusivel protegerd o cabo de alimentacdo de entrada
contra danos ao inversor, no caso de curto-circuito interno do inversor, protegera o
equipamento adjacente contra danos, e o diagrama de Conex3o é mostrado em
Figura 4-17.
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Figura 4-17 Configuracdo do fusivel

Cabo de envada Fusivel

#Nota: Siga D.2 Disjuntor e contactor eletromagnético, selecione o fusivel.
m  Protegdo contra curto-circuito do cabo do motor e do motor

Se o cabo do motor for selecionado de acordo com a corrente nominal do inversor, o
inversor pode fornecer protegdo contra curto-circuito ao cabo do motor e ao motor,
ndo é necessaria protecdo adicional.

#Nota: Se o inversor estiver ligado a mais de um motor, o cabo e o motor devem
ser protegidos por um interruptor de sobrecarga térmica ou disjuntor separado.
Estes dispositivos podem exigir a utilizagdo de fusiveis para cortar correntes de
curto-circuito.

m  Protecdo de sobrecarga térmica do motor

Quando é detectada uma sobrecarga, a tensdo tem de ser desligada. O inversor tem
uma fungdo de protegdo de sobrecarga térmica do motor que protege o motor e, se
necessario, bloqueia a saida para cortar a corrente.

B Protecdo da ligagdo de derivagdo
Para aplicagdes em que o inversor possa manter o funcionamento normal em caso
de falha, é necessario configurar um circuito de conversdo de frequéncia de
poténcia.

Para o inversor usado apenas para aplicagdes de partida suave, pode ser comutado
diretamente para a operacdo de frequéncia de poténcia apds a partida, o link de
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derivagdo correspondente tem de ser adicionado.

Se for necessario alternar frequentemente o estado do inversor, pode ser utilizado
um interruptor ou contactor com bloqueio mecénico para garantir que os terminais
do motor ndo estdo ligados simultaneamente ao cabo de alimentagdo de entradae a
saida do inversor.
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5 Instrucdes de operacao do teclado

5.1 Introdugao ao painel do teclado

O inversor é equipado com um teclado de membrana LED como padrdo, que
permite uma variedade de funcdes, como o controle do inicio e parada do inversor,
leitura de dados de status e configuragdo de parametros.

Figura 5-1 Diagrama esquematico do teclado LED

Goodrive27

Zona de exibigao digia

Indicador de execucio
Indicador de marcha para Potenciometro
frente ou para s

Incicador de

Luz indicadora de controle
unidade

de operagio
Teci acima

Teca de o e .
p—
programacaol 3 Shift N

rontiioes

Tecla Pararl
Reiniciar

Tecla para baixo

#Nota:

® Se for necessario conectar o teclado externamente (incluindo o teclado de
copia de pardmetro externo e o teclado normal externo), use o cabo com
conector RJ45 padrdo como cabo de extensdo do teclado e use os parafusos M3
ou o suporte de teclado opcional para instala-lo no painel da porta frontal do
gabinete.

® Quando o teclado de cdpia dos pardmetros externos é vélido, o teclado de
membrana LED local ndo estara com aceso; quando o teclado normal externo
estd ativo, o teclado externo e o teclado de membrana LED acendem-se
simultaneamente.

5.1.1 Indicador de estado

Luz indicadora Estado Significado
B Normalmente| . ) .
O inversor estd em funcionamento
aceso
EXECUTAR/SINTONIZAR| B Irisca O inversor esta no estado de

autoaprendizagem dos pardmetros

[INormalmente O inversor estd em um estado de
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agado

Luz indicadora Estado Significado
apagado parada
NOTA: ROTACAO A| Eeso Normalmente |, ;. orsor ests em rotagdo reversa
FRENTE/ROTAGAO
0 Nomaments : .
Nota: Rotagdo a frente do inversor
apagado
B Normalmente|O inversor utiliza comunicagio para
aceso executar o canal de comando
LOCAL/REMOTO B pisca O inversor utiliza terminais para
executar o canal de comando
[]  Normalmente|O inversor utiliza o teclado para

executar o canal de comando

|EXECUTAR/SINTONIZAR|

NOTA: ROTAGAO A

FRENTE/ROTACAO
LOCAL/REMOTO

’EE
[ ] Eles

normalmente
acesos ao mesmo
tempo e um cédigo
de falha é exibido.

sdo

O inversor estd em status de falha

[ I Pisca

simultaneamente

O inversor estd em status de

pré-alarme

Indicador de unidades

O destaque indica a
teclado.

unidade atualmente apresentada no

B Hz  |Unidade de frequéncia
U Unidade de velocidade de
-l RPM rotacdio

e Em A |Unidade de corrente
- % |Percentagem

EEE | V  |Unidade de tensdo

# Nota:

Os indicadores de unidade piscantes e normalmente acesos sdo

geralmente usados para diferenciar entre a exibicdo de pardmetros para
desligamento e operacgdo.

5.1.2 Area de exibigdo

A area de exibicdo digital mostra valores de LED de 5 digitos, que pode exibir cédigos
de alarme de falha, frequéncia definida, frequéncia de saida e vérios dados de status

de funcgdo.
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Mostrar |Significa| Mostrar |Significa| Mostrar |Significa| Mostrar |Significa
8 0 ! 1 c 2 3 3
y 4 [ 5 6 6 | 7
8 8 ] 9 A A b b
C c d d € E £ F
H H ! [ L L n N
n n o e} P =] r r
S S =i t U u u v
5.1.3 Botdes
Botdo de pressao Funcdo
Teclas
multifunc |Entrada ou saida do menu de primeiro nivel, exclusdo de
L parametro de atalho;
& ionais de . . .
110G Pressionar longamente (mais de 1s) essa tecla pode realizar a
programafyncso dessa tecla definida pelo digito do cédigo de funcdo
¢do/rapid |P07.02 e adotar a operagdo de toque padréo.
a
Entre no ecrd do menu passo a passo e defina a confirmagao
do parametro;
Tecl Na interface de exibicdo de desligamento e na interface de
ecla exibicdo de funcionamento, os parametros de exibigdo
OK/Deslo X L
camento podem ser selecionados ciclicamente;
Na interface de modificagdo de pardmetros, pressionar
longamente (mais de 1s) essa tecla pode mover a posi¢do
ciclicamente.
Tecla de
m incremen |Incremento dos dados ou cédigo de fungdo.
to
Tecla de
ﬂ decreme |Decremento dos dados ou cédigos de fungdo.
nto
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Botdo de pressdo Fun¢do
Tecla

RUN [No modo de teclado, é utilizado para executar ou
il (Execucd |auto-aprender (autotuning).

o)

0 cbdigo de fungdo P07.04 especifica a validade da fun¢do
Tecla |dessatecla;

Stop/Res [No modo de execugdo, pressionar essa tecla pode ser usado
et para parar a execu¢do ou autoaprendizagem (auto tuning)
(Parar/Re | (autotuning);

iniciar) |purante o estado de alarme de falha, pressionar essa tecla
permite a reposigdo.
Quando o teclado de cépia de pardmetro é conectado
.. |externamente: a fonte de entrada de AI3 é o potencidmetro do

Potencio | 1o lado de LED externo.

' r?/fg)o Quando o teclado de membrana LED ou o teclado comum
conectado externamente: Al3 especifica a fonte de entrada
por meio de P05.53.

5.2 Exibicao do teclado

0 teclado é exibido de forma diferente em diferentes estados, e o seguinte descreve
as telas do teclado em diferentes estados.

Figura 5-2 Exibicdo da pégina inicial do estado

NN Goodrive27 ARG Goodrive27 NN

=[O

Pagina inicial em estado de Pégina inicial em estado de Pagina miu’a\lﬁm estado de
5.2.1 Exibi¢do do estado de parada

Quando o inversor estd num estado de parada e o teclado n&o entra na visualizagdo
e edigdo de cddigos de fungdo, o teclado apresenta os pardmetros de estado de

parada. Vocé pode optar por exibir diferentes pardmetros de estado de
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desligamento configurando P07.07, e pode alternar diferentes parametros de estado

de desligamento sequencialmente pressionando [ENT/SHIFT|.

5.2.2 Exibicao do estado de funcionamento

Quando o inversor estd em estado de funcionamento e o teclado ndo estd na
visualizagdo e edi¢do de cddigos de funcgdo, o teclado apresenta os pardmetros de
estado de funcionamento. Vocé pode optar por exibir diferentes parametros de
estado de funcionamento configurando P07.05 e P07.06, e pode alternar diferentes

parametros de estado de funcionamento sequencialmente pressionando

risurd

5.2.3 Exibi¢do do estado da falha

Quando o inversor estd em estado de falha e o teclado ndo entra na visualizaco e
edicdo do cddigo de fungéo, o teclado fica intermitente para apresentar o cédigo de
falha. O inversor pode ser reinicializado pressionando a ou por meio do
terminal de controle ou do comando de comunicagdo. Se a falha persistir, o estado
da falha e a exibigdo do c6digo sdo mantidos.
Quando o inversor estiver no estado de exibicdo de falha e entrar no estado de
visualizagdo e edicdo do cddigo de funcdo, se o teclado n&o for operado dentro de
20 segundos, ele retornara automaticamente a exibi¢do do estado de falha. Quando
ndo houver falha no inversor, apds entrar no menu de terceiro nivel do cddigo de
fungdo com o atributo "@", o valor do cédigo de fungdo sera exibido continuamente;
caso contrario, se ndo houver operagdo do teclado em 1 minuto, ele retornara
automaticamente do estado de visualizagdo e edi¢do do codigo de fungdo ao estado
de desligamento ou ao estado da exibi¢do dos pardmetros operacionais.

5.3 Operacdo do teclado

5.3.1 Modifica¢do dos parametros do cédigo de fun¢do

0O teclado é dividido em trés niveis de menus, de acordo com as configuragbes de
operagdo e edigdo.
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Menu de operagéo
do teclado
v Y

NUMero do
grupo de
ngao

Codigo de
funcéo

wu
opunbas
ap nuaw

1on,

Quando o inversor estad num estado de parada, de funcionamento ou de exibi¢do de
falhas:

Pressione a tecla |PRG/JOG| para entrar no menu de primeiro nivel (se vocé tiver uma

senha de usudrio, consulte as instru¢des P07.00);

No menu de segundo nivel, pressione a tecla [ENT/SHIFT| para aceder ao menu de

nivel seguinte;

No menu de terceiro nivel, pressione [ENT/SHIFT| para salvar o valor do cédigo de

fungdo atual e entrar no menu de segundo nivel para o préximo cédigo de fungdo.

#Nota: Em cada nivel do menu, pressione a tecla [PRG/JOG| para regressar ao nivel
do menu anterior, pressione as teclas e para aumentar ou diminuir o valor

do bit intermitente atual, pressione e mantenha a tecla [ENT/SHIFT| para ligar o bit

intermitente para a direita.

jonu osrowid
3p Nuay

Jonu onieo1e)
op nuaw

No estado de visualizagdo do pardmetro de parada, utilizando como exemplo a
modificacdo do pardmetro P03.20, a operagdo do cddigo de fungdo de modificagdo

do pardmetro é o seguinte:
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Figura 5-3 Modificagdo dos parametros

No estado de visualizagdo do

#Nota: Quando o P00.18 esta definido para 3, todos os valores do cddigo de
fungdo ndo piscam. Nenhum valor de c4digo de fun¢do pode ser modificado.

5.3.2 Configuracdo da senha do inversor
Este inversor fornece uma fungdo de protegdo por senha do usuario, quando P07.00
é definido como n&o-zero, ele sai do estado de edi¢do do cédigo de fungdo e a
protegdo por senha entra em vigor ap6s um minuto. Quando a senha esta em vigor,

o inversor esté no estado de parada, funcionamento ou exibi¢do de falha, depois de

pressionar a tecla [PRG/JOG], é necessario introduzir a senha de usudrio programada
para entrar no estado de visualizagdo e edi¢do do c6digo de fungdo.
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Na exibigdo dos pardmetros de parada, utilizando o exemplo de configuragdo da
senha de usudrio para 10001, defina a senha do inversor da seguinte forma:

Figura 5-4 Configuracdo da senha

5.3.3 Visualizagdo dos pardmetros do cédigo de fungio

O inversor tem a fungdo de visualizagdo de estado, no estado da exibicdo do
pardmetro de parada, quando a senha do usudrio estd definida para 10001, a
operagdo do pardmetro do cddigo de funcdo de visualizacdo é o seguinte:

Figura 5-5 Visualizagdo do cddigo de fungdo

uouou. 2 "

No estado de visualizagio do
paramelro de parada
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6 Comissionamento e funcionamento

O Fluxograma para a simples colocagdo em funcionamento do inversor é o seguinte:

Ligue depois que a fiagao
estiver conectada corretamente

Restaurar os valores
padréo (P00.18-1)

Motor
assincrono (AM) <0 20 do
otor(P02.00}

sincrono (sM)

[Configure ametros do motor| i

((P02.01-P02.05) conforme placa d
identificagao do motor

placa de

< )
motor (P02.15-PO2. INSJconfoertrgf‘ [Seopmod] |

Definir canal de comando
em execugio (P00.01)

Definir fonte de
referéncia de frequéncia
em execucdo (P00.06)

Definir modo de controle
de velocidade de
execugio (P00.00)

v y
SVC1(P00.00=1) | [SvPWM (P00.00=2]]

Pressione QUICK/JOG para
iniciar a execugdo piloto

Se o motor girar na direco
incorreta, desligue e troque os
ios do motor de quaisquer duas

fases e ligue novamente

Definir modo de ajuste
automatico (P00.15)

Defini parametros
de controle vetorial
10 grupo P03

Definir parametros de N
[Definir parametros|
controle vetorial no
Brupo P03 V/F no grupo P04

Configure P00.15-1
para realizar o
autoajuste rotativo

Configure P0.15=2 para|
realizar o autoajuste
rotativo 1

Ajuste P00.15=3 para
realizar o autoajuste

Pressione RUN para niciar 6 ajuste
automatico (parar automaticamente |
quando terminar)

6.1 Configuracdo dos parametros do Motor

Definir parametros de
controle de partida)
parada no grupo PO

Dé o comando de
execugio para
executar

D& o comando stop
para parar

Este produto suporta o controle de motor assincrono trifasico CA e motor sincrono
de im& permanente, e suporta um conjunto de pardmetros do motor, ou seja,

pardmetros do grupo P02.

6.1.1 Selecgdo do tipo de motor

Selecione o tipo de motor configurando P02.00.

Codigo Valor Faixa de e
de Nome - o & Descricoes
= padrao | configuragao
funcdo
P02.00 Tipo de 0 0al 0: Motorafsmcrono
motor 1 1: Motor sincrono
#Nota:

6.1.2 Configuracdo do parametro nominal do motor

0 tipo do motor deve ser o mesmo do motor utilizado.

Defina o parametro nominal do motor assincrono trifasico CA de acordo com a
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placa de identificagdo do motor

0 parametro do motor assincrono 1 é definido por meio de P02.01 a P02.05.

assincrono 1

GeLlizo Valor Faixa de -
de Nome o . ~ Descricoes
- padrdao | configuracdo
funcao
Poténcia .
nominal do Determinag 0,1
PO201 1 otor dodo 5000, 0k
, modelo
assincrono 1
Frequéncia
nominal do 0,01Hz P00.03 é a frequéncia maxima
P02.02 motor 50,00Hz a P00.03 de saida.
assincrono 1
Velocidade .
nominal do Determinag
P02.03 dodo 1a60000RPM |-
motor
, modelo
assincrono 1
P02.04 dodo 0a 1200V -
motor
. modelo
assincrono 1
Corrente .
nominal do Determinag
P02.05 dodo 0,08 a 600,00A |-
motor
modelo

m  Defina o pardmetro nominal do motor sincrono de iman permanente trifasico de
acordo com a placa de identificagdo do motor

0 pardmetro do motor sincrono 1 é definido por meio de P02.15 a P02.19.

Secleg Valor Faixa de .
de Nome ~ ~ Descriges
- padrao | configuragdo
funcao
Poténcia .
nominal do Determinag
P02.15 dodo 0,1 a3000,0kW|-
motor
. modelo
sincrono 1
Frequéncia . A
P02.16 | nominaldo | 50,00Hz 0,01Hz P00'0,3 é afrequéncia maxima
motor aP00.03 |desaida.
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efizo Valor Faixa de -
de Nome ~ ~ Descrigoes
- padrao | configuracdao
funcao
sincrono 1
Numero dos
pares de
P02.17 | pblos do 2 lal28 -
motor
sincrono 1
Tensdo .
nominal do Determinag
P02.18 dodo 0al200v |-
motor
, modelo
sincrono 1
Corrente .
nominal do Determinag
P02.19 dodo 0,08 a 600,00A |-
motor
, modelo
sincrono 1

6.2 Configuracdo de autoaprendizagem (auto tuning) dos parametros do
motor

Para melhorar o efeito de controle do motor, recomenda-se definir os pardmetros
nominais do motor de acordo com a placa de identificagdo do motor apés a primeira
ligagdo antes da autoaprendizagem (auto tuning) dos pardmetros. O usudrio pode
selecionar o modo de autoaprendizagem (auto tuning) adequado de acordo com
diferentes condi¢des de trabalho de campo.

Os pardmetros motores tém uma grande influéncia no célculo do modelo de
controle, especialmente o uso de controle de vetor, sendo necessério realizar
primeiro a autoaprendizagem dos pardmetros do motor.

Depois de definir os pardmetros do motor, o modo de autoaprendizagem pode ser
selecionado por meio da configuracdo P00.15 para autoaprendizagem dos
pardmetros do motor, e as etapas de configuragdo sdo as seguintes:

Passo 1 Defina P00.01 a 0 e selecione o comando de execugdo do teclado.
Passo 2 Defina P00.15, selecione modo de autoaprendizagem (auto tuning) do
pardmetro correspondente do motor, o motor possui trés tipos de modo de

aprendizagem, defina P00.15 como maior que 0 e pressione [ENT/SHIFT| para

confirmar, o teclado exibe "-TUN-",
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Passo 3 Depois de pressionar a tecla para o comando de partida, o motor entra
em autoaprendizagem (auto tuning) e o teclado mostra o passo de
autoaprendizagem (auto tuning) durante a autoaprendizagem (auto tuning).

Por exemplo, o teclado exibe "TUN-1" no passo 1 de autoaprendizagem e "-End-"

quando a autoaprendizagem é concluida.

GeLlizo Valor Faixa de -
de Nome o . ~ Descricoes
- padrdao | configuragcdo
funcao
0: Nenhuma operagdo
1: Autoaprendizagem (auto
Autoaprendiz tuning) de rotagdo 1
agem (auto 2: Autoaprendizagem (auto
P00.15 | tuning) do 0 0a3 tuning) estatica 1
parametro de (aprendizagem completa)
motor 3: Autoaprendizagem (auto
tuning) estatica 2
(aprendizagem parcial)
Nota:

® Quando o pardmetro P00.15 esta definido para 1, o motor deve ser
desengatado da carga, deixando o motor parado e descarregado.

® Quando o pardmetro P00.15 esta definido para 2 ou 3, ndo é necessario
desconectar o motor da carga.

Tabela 6-1 Pardmetros do motor aprendidos em diferentes modos de aprendizagem

Valor de Parametros de aprendizagem
configuragao , ,
de P00.15 Motor assincrono 1 Motor sincrono 1
1 P02.06 a P02.14 P02.20 a P02.23
2 P02.06 a P02.10 P02.20 a P02.22
3 P02.06 a P02.08

Nota: A constante de forca contra eletromotriz do motor sincrono P02.23
também pode ser calculado a partir dos pardmetros na placa de identificacdo do
motor de 3 maneiras.

Modo 1 Se a placa de identificagdo estiver marcada com o coeficiente de for¢a
contra eletromotriz K, o calculo é o seguinte:

E=(Ke* nn*2m) /60

202503 (V1.1) 54



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

Modo 2 Se a placa de identificagdo estiver marcada com forga contra eletromotriz E'
(em unidade: V/1000r/min), o célculo é o seguinte:

E=E'*nyn/1000

Modo 3 Se a placa de identificagdo ndo estiver marcada com os dois pardmetros
acima, o calculo é o seguinte:

E=P/(/3*)

A férmula acima ny indica a velocidade nominal, P indica a poténcia nominal e |
indica a corrente nominal.

6.3 Selecdo do comando de funcionamento

Os comandos de funcionamento sdo utilizados para controlar a partida, parada,
Nota: Rotagdo a frente, rotagdo reversa, funcionamento de jog do inversor etc.
Existem trés maneiras de executar o canal de comando de funcionamento, a saber
teclado, terminal e comunica¢do. O canal de comando de funcionamento é
selecionado por meio da configuragdo P00.01.

i .
Eedies Valor Faixa de o
de Nome - - Descrigbes
. padrao | configuragdo
funcdo

0: Canal de comando de
funcionamento do teclado
Canalde
comando de 1: Canal de comando de
P00.01 . 0 0a2 funcionamento do terminal
funcionamen
2: Canal de comando do
to .
funcionamento de
comunicacdo

Instru¢des de funcionamento de configura¢ao do teclado

Se P00.01 for definido como 0, vocé podera controlar o funcionamento e a parada

do inversor com as teclas e [STOP/RST| no teclado. Pressione a tecla , o

inversor comega a funcionar e o indicador se acende; no estado de

funcionar e o indicador se apaga. Para obter informagdes detalhadas sobre a

funcionamento do inversor, pressione a tecla , 0 inversor para de

operagdo do "Teclado", consulte 5 Instru¢des de operagdo do teclado.

Comando de funcionamento da configuragao do terminal

P00.01 é definido como 1 para controlar o funcionamento e a parada do inversor por
meio dos terminais. O procedimento de configuragdo é o seguinte:
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Passo 1 Defina P05.01 a P05.09 e selecione o comando de funcionamento desejado,
e defina P05.02 como 2 se quiser definir S2 como rotagdo reversa.

elizo Valor Faixa de -
de Nome .. ~ Descrigoes
- padrdao | configuracdao
funcao
1 1: Funcionamento de Nota:
4 Rotacdo a frente (FWD)
Selecdo da 7 2: Funcionamento de Rotagdo
fungdo do 0 reversa (REV)
terminal de 0 3: Controle de funcionamento
P05.01a| entrada 0 com trés fios (Sin)
. 0a95 .
P05.09 digital 0 4: Movimento gradual de
multifuncion 0 Nota: Rotagdo a frente
al(S1ass, 5: Movimento gradual de
HDIA) rotagdo reversa
0 6: Parada livre
7: Reposicdo de falhas
Passo 2 Defina P05.13 e selecione o modo de funcionamento do controle do
terminal.
Codigo Valor Faixa de —
de Nome ~ N . Descri¢oes
. padrao | configuracao
funcdo
Modo de 0: Controle de dois fios 1
funcionament 1: Controle de dois fios 2
P05.1 Ao
05.13 o do controle 0 0as3 2: Controle de trés fios 1
do terminal 3: Controle de trés fios 2

Controle de dois fios 1: P05.13=0

A habilitagéo esté alinhada com a diregdo. Esse modo é o modo de dois fios usado
com mais frequéncia. A Nota: Rotagdo a frente e para trds do motor é determinada
pelos comandos de terminal FWD e REV definidos.
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Comando de
FWD | REV | T
—1 FWD
K1 OFF | OFF Parar
| Rotagéo no
K2 REV ON | OFF | sentido horério
Rotagdo no
OFF | ON sentido anti-
GND horério
ON | ON Manter

Controle de dois fios 2: P05.13=1

A habilitagdo é separada da direcdo. O FWD definido nesse modo é o terminal de

habilitagdo, e a diregdo é determinada pela configuragdo do estado de REV.

EwD | REV Comandg de
operacao
—FwWD
K1 OFF | OFF Parar
| Rotag&o no
REV ON | OFF | sentido horario
K2
OFF | ON Parar
GND Rotagéo no
ON | ON | sentido anti-
horario

Controle de trés fios 1: P05.13=2

Esse modo define Sin como o terminal de habilitagdo, o comando de funcionamento
é gerado por FWD e a dire¢do é controlada por REV. Quando o inversor funciona, o
terminal Si, deve ser fechado, o terminal FWD gera um sinal de borda ascendente, o
inversor comega a funcionar e o estado do terminal REV determina a direcdo de
funcionamento; quando o inversor para o terminal Si, deve ser desconectado para

concluir a parada.
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Ao trabalhar, o controle de diregdo é o seguinte:

Direcdo de Direcdo de
Sin REV funcionamento funcionamento
anterior atual
Funcionamento de .
o Funcionamento de
Nota: Rotacdo a rotacdo reversa
on DESLIGADO — frente 5
LIGADO . Funcionamento de
Funcionamento de x
5 Nota: Rotagdo a
rotagdo reversa
frente
. Funcionamento de
Funcionamento de ~
rotagdo reversa Nota: Rotacgo a
oN LIGADO — s frente
DESLIGADO Funcionamento de .
~ Funcionamento de
Nota: Rotacao a ~
rotagdo reversa
frente
LIGADO — ON .
DESLIGADO OFF Parada de desaceleragdo

Controle de trés fios 2: P05.13=3

Esse modo define Sin como o terminal de habilitagdo, o comando de funcionamento
é gerado por FWD ou REV e a diregdo é controlada por ambos. Quando o inversor
estiver em funcionamento, o terminal Sin deverd estar em estado fechado, e o
terminal FWD ou REV deverd gerar um sinal de borda ascendente para controlar o
funcionamento e a direcdo do inversor; quando o inversor estiver parando, o

terminal Si» deverd ser desconectado para concluir a parada.

SB1

Ao trabalhar, o controle de diregdo é o seguinte:
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Direcdo de
funcionamento
Funcionamento de

ON Nota: Rotacdo a
DESLIGADO — frente
LIGADO Funcionamento de
OFF Nota: Rotagdo a
frente
Funcionamento de
DESLIGADO — rotacdo reversa
LIGADO Funcionamento de
rotagdo reversa
LIGADO — Parada de
DESLIGADO desaceleragdo

Sin FWD REV

ON

ON

ON
OFF

#Nota: Para o modo de operacdo de dois fios, quando o terminal FWD/REV é
valido, o inversor é parado por um comando de parada gerado por outra fonte,
mesmo que o terminal de controle FWD/REV permanega valido. O inversor ndo
funciona depois de o comando de parada ter desaparecido. Se o inversor for para
funcionar, o FWD/REV precisa ser acionado novamente. Os exemplos incluem
parada de ciclo Gnico do PLC, parada de comprimento fixo e parada STOP/RST
efetivo durante o controle do terminal (consulte P07.04).

Comando de funcionamento da configura¢do da comunicagao

P00.01 é definido como 2 para controlar o funcionamento e a parada do inversor por
meio de comandos de comunicagdo Modbus. Consulte 7 Comunicagdes para obter
detalhes.

6.4 Configuracdo de frequéncia

Um inversor pode ser dado de vérias maneiras, e seu canal dado pode ser dividido
em duas formas: canal dado principal e canal dado auxiliar.

Existem dois canais dados principais: canal dado de frequéncia A e canal dado de
frequéncia B. Os dois canais dados podem fazer matematica simples uns com os
outros ou alternar dinamicamente entre diferentes canais.

O canal dado auxiliar tem uma: configuragdo do terminal PARA CIMA/PARA BAIXO. As
fun¢Bes associadas ao terminal PARA CIMA/PARA BAIXO podem ser definidas através
do P08.44. Os usuarios podem definir P08.44 para habilitar o modo dado
correspondente e a fungdo desse modo dado no ajuste de frequéncia do inversor.

0 dado real do inversor consiste na adi¢do do canal dado principal e do canal dado
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auxiliar, e o diagrama esquematico é o seguinte:

P00.06

o
1
2
3
4
s
6
7
8

[Poo10 |

Quando P05.01/P05.02 esta definido para 10/11, S1/S2 é o terminal PARA CIMA/PARA
BAIXO. Quando S1/S2 é fechado, a frequéncia dada aumenta/diminui rapidamente,
e a velocidade de aumento/diminuicdo é determinada por P08.45/P08.46. O
diagrama esquematico é o seguinte:

F Post6

Estado de terminal UP

Seeio o ngaode

Estado d teminal DO
o defnci S)
[U— T
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6.4.1 Combinacédo da fonte de configuracao de frequéncia

6.4.1.1 Selecao do modo de combinagao da fonte de configuragao

Com a configuragdo P00.09, selecione o modo de combinacdo da fonte de
configuragdo.

efizo Valor Faixa de -
de Nome ~ ~ Descrigoes
- padrao | configuracao
funcdo
0:A
Modo de 1:B
combinagdo 2: Combinagdo (A+B)
P00.09 da fonte de 0 0as 3: Combinagdo (A-B)
configuragdo 4: Combinagdo maxima (A, B)
5: Combinagdo minima (A, B)

6.4.1.2 Comutagdo de canal de frequéncia

A comutagdo do canal de frequéncia pode ser realizada selecionando a fungéo 13 a
15 dos terminais de entrada digital multifuncional P05.01 a P05.09 (um deles pode
ser selecionado aleatoriamente). Os passos de configuragdo sdo os seguintes:

Passo 1 Selecione arbitrariamente um dos terminais de entrada digital
multifuncional S1 a S8 e HDIA como o terminal de entrada externo.

Passo 2 Defina P05.01 a P05.09 e selecione as fungdes 13 e 15.

cédigo .
8 Valor Faixa de -
de Nome - o Descricoes
- padrao | configuragdo
funcao
o 1 13: Comutagdo entre a
Selegdo da 4 . 5
s configuracdoAea
funcdo do X x
terminal de 7 configuracéo B
P05.01 0 14: Comutagdo entre a
entrada . . N
a . 0 0a95 configuragdo de combinagdo
digital X =
P05.09 . . 0 e a configuragdo A.
multifuncion o
0 15: Comutagao entre a
al(S1ass, R N N
HDIA) 0 configuracdo de combinagdo
0 e a configuragdo B.
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As combinagdes sdo descritas em detalhes na seguinte tabela:

. . Funcao do terminal | Fungao do terminal
Funcdo do terminal . A
.. de entrada digital de entrada digital
Canaldado | de entrada digital . . " .
. . multifuncional 14 multifuncional 15
gteal LTI CE LS A configuracdo de A configuracdo de
P00.09 O canal A muda N s ~ \ N 8 ~ s
combinacdo muda | combinagdo muda
paraocanalB
paraocanalA para o canal B
A B - -
B A - -
A+B - A B
A-B - A B
Max (A, B) - A B
Min (A, B) - A B

6.4.2 Método de configuragdo de frequéncia

O inversor tem vérios métodos de configuragdes de frequéncia, e o método de
configuragdo do canal de frequéncia A/B é selecionado através da configuracdo
P00.06/P00.07, respectivamente.

Cédigo
de
funcdo

Nome

Valor
padrao

Faixa de
configuragdo

Descri¢oes

P00.06

Selegdo do
comando de 0
frequéncia A

P00.07

Selegdo do
comando de 1
frequéncia B

0: Configuragdo digital do

teclado

1: Configuragdo analdgica All

2: Configuragéo analdgica Al2

3: Configuragdo analdgica Al3

4: Configuragdo HDIA de

impulso de alta velocidade

5: Configuragdo de programa

PLC simples

6: Configuragdo de

funcionamento de velocidade

multissegmento

7: Configuracdo de controle

PID

8: Configuragdo de
comunicagdo Modbus
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6.4.2.1 Frequéncia definida pelo teclado

Selecione a instrugdo digital do teclado para definir a frequéncia configurando
P00.06/P00.07 como 0, onde P00.10 é o valor inicial da configuragdo digital de
frequéncia do inversor.

Eecies Valor Faixa de 0
de Nome o . ~ Descricoes
- padrdao | configuracdo
funcao

P00.03é a frequéncia maxima
de saida.

Quando a "Configuragdo do
teclado" é selecionada para os
comandos de frequénciaAe
B, P00.10 é o valor inicial da
configuragdo digital de
frequéncia do inversor.

Frequéncia
P00.10 | definida pelo| 50,00Hz [0,00Hz P00.03
teclado

6.4.2.2 Frequéncia definida pela analdgica
Selecione analdgico para definir a frequéncia configurando P00.06/P00.07 como 1 a
3. Consulte 6.9.2 Fun¢Bes de terminal de entrada e saida analdgica para obter
detalhes.

6.4.2.3 Frequéncia definida pelo impulso de alta velocidade

Selecione impulso de alta velocidade para definir a frequéncia configurando
P00.06/P00.07 como 4.

6.4.2.4 Frequéncia definida pelo PLC simples
Selecione PLC simples para definir a frequéncia configurando P00.06/P00.07 como 5.

A fungdo do PLC simples é um gerador de velocidade multissegmento, o inversor
pode mudar automaticamente a frequéncia e a direcdo de funcionamento de
acordo com o tempo de funcionamento para cumprir os requisitos do processo. O
inversor pode realizar o controle de velocidade de 16 segmentos, com 4 grupos de
tempo de aceleragdo e desaceleracdo para sele¢cdo. Quando o PLC definido
completa um ciclo (ou um segmento), um sinal LIGADO pode ser emitido pelo relé
multifuncional. O diagrama esquematico é o seguinte:
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P10.01(selecao de memoria de PLC simples)

P10.00 (Modo de PLC simples)

1

PL035 Funcao de terminal 23
(Modo de reinicialzacao de PLC) Reset de parada de PLC

Sevtent 1O O OO OO OO

Saida digital 17 Ciclo de
PLCsimples concluido

Se o CLP simples tiver uma frequéncia dada, vocé precisara definir os pardmetros
P10.02 a P10.33 para determinar a frequéncia de funcionamento e o tempo de
funcionamento de cada um de seus segmentos; o diagrama de pardmetros é o

seguinte:
‘Tempo de. P10.2
emans? N
P10.04 P10.30
P10.02~
P10.32
iy
ooy
— 10.06
P10.03 P10.05 P10.07 P10.31 P10.33

# Nota: O simbolo velocidade multissegmento determina a dire¢do de
funcionamento do PLC simples, com valores negativos indicando funcionamento
reverso. O tempo de aceleragdo refere-se ao tempo necessario para que o inversor
acelere de 0 Hz até a frequéncia maxima de saida (P00.03). O tempo de
desaceleracdo refere-se ao tempo necessario para o inversor desacelerar da
frequéncia de saida maxima (P00.03) para 0 Hz. Depois que o usudrio selecionar o
tempo de aceleragdo e desaceleragdo do segmento correspondente, converta o
niimero torque combinado de 16 bits em nimero hexadecimal e defina o cédigo de
fungdo correspondente.
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efizo Valor Faixa de e
de Nome ~ ~ Descricoes
- padrao | configuracao
funcao
Determin
P00.11 TempoNde acdo do
aceleragdo 1
modelo
Tempo de Determin
P00.12 | desaceleragdo | agdo do
1 modelo . .
D - Este inversor define um total
Tempo de etermin de quatro grupos de tempos
P08.00 N acdo do q srup P
aceleragdo 2 modelo de aceleragdo e
- desaceleragdo, que podem
Tempo de Determin X -
o N ser selecionados por meio
P08.01 | desaceleragdo | agdo do N
das fungdes 21 e 22 do
2 modelo ) -
—10,023600,0s [terminal de entrada digital
Determin X .
Tempo de N multifuncional (grupo P05). O
P08.02 N agdo do o
aceleragdo 3 tempo de aceleragdo e
modelo N . .
T 3 Det - desaceleragdo do inversor é
£08.03 | d em;io € € Nern(;nn predefinido de fabrica para o
) esace3eragao agag lo primeiro grupo de tempo de
mode (.) acelerag@o e desaceleragdo.
Tempo de Determin
P08.04 poc acdo do
aceleragdo 4
modelo
Tempo de Determin
P08.05 | desaceleragdo | agdo do
4 modelo
Selegdo do Depois que 0 usuario
tempo de selecionar o tempo de
aceleragdo e aceleragdo e desaceleracao
P10.34 | desaceleragdo | 0x0000 do segmento
parao correspondente, converta o
segmento0a7 0x0000 a néimero torque combinado
do PLC simples OxFFFF de 16 bits em ndmero
Selegdo do hexadecimal e defina o
tempo de cbdigo de fungdo
P10.35 | aceleragdoe | 0x0000 correspondente. As
desaceleragdo configuragdes especificas sdo
parao mostradas na tabela abaixo.
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Eecies Valor Faixa de e
de Nome ~ ~ Descricoes
- padrao | configuracao

funcao

segmento8a
15do PLC
simples
A descricdo detalhada é mostrada na seguinte tabela:
Num
Cédigo ero Temposle Temposle Temposle Tempo ::Ie
.. de |aceleracdo e|aceleragdo elaceleragdo e|aceleracao e
de |Digito torque
fungéio seg desaf.elera; desafelerag desafelerag desafelerag
ment| dol do2 do3 o4
os

Bitl Bit0 0 00 01 10 11
Bit3 Bit2 1 00 01 10 11
Bit5 Bit4 2 00 01 10 11
Bit7 Bit6 3 00 01 10 11

P10.34 Bit9 | Bit8 | 4 00 01 10 11
Bitll | Bitl0 | 5 00 01 10 11
Bit13 | Bit12 6 00 01 10 11
Bitl5 | Bitl4 | 7 00 01 10 11
Bitl Bit0 8 00 01 10 11
Bit3 Bit2 9 00 01 10 11
Bit5 Bit4 | 10 00 01 10 11
Bit7 Bit6 11 00 01 10 11

P10.35 Bit9 Bit8 | 12 00 01 10 11
Bitll | Bitl0 | 13 00 01 10 11
Bitl3 | Bitl2 | 14 00 01 10 11
Bitl5 | Bitl4 | 15 00 01 10 11

6.4.2.5 Frequéncia de configuragdo de velocidade multissegmento

Selecione comando de velocidade multissegmento para definir a frequéncia
configurando P00.06/P00.07 como 6, ele é adequado para aplicacbes que ndo
precisam ajustar a frequéncia de funcionamento do inversor continuamente, mas
precisam apenas usar varios valores de frequéncia.

O inversor pode ser definido a 16 segmentos de velocidade, selecionadas pelo
cddigo de combinagdo dos terminais de velocidade multissegmento 1 a 4 (definidos
pela sele¢do da fungdo do terminal S, correspondente aos cédigos de fun¢do P05.01
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a P05.09), que correspondem a velocidade multissegmento 0 a velocidade
multissegmento 15, respectivamente.

Quando o terminal 1, o terminal 2, o terminal 3 e o terminal 4 estdo DESLIGADOS, o
método de entrada de frequéncia é selecionado pelo cédigo de fungdo P00.06 ou
P00.07. Quando o terminal 1, o terminal 2, o terminal 3 e o terminal 4 ndo estdo
todos DESLIGADOS, ele opera na frequéncia definida pela velocidade
multissegmento, que tem prioridade mais alta do que as frequéncias definidas pelo
teclado, analdgica, impulso de alta velocidade, PID e de comunicag&o.

# Nota: O simbolo velocidade multissegmento determina a dire¢do de
funcionamento do PLC simples, com valores negativos indicando funcionamento
reverso. Consulte 6.4.2.4 Frequéncia definida pelo PLC simples para obter detalhes.
Frequéncia de saida
B8]
8y
- \

"JA ‘ ‘j\gﬁﬂ e

Slhuu 'o_r{um ty

52

53

S4

Terminall| OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON

Terminal2 | OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON
Terminal3 | OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON
Terminal4 | OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Segmento 0 1 2 3 4 5 6 7

Terminall | OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON
Terminal2 | OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON
Terminal3 | OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON
Terminal4| ON ON ON ON ON ON ON ON
Segmento 8 9 10 11 12 13 14 15
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Cédigo

(min)

Valor Faixa de 0
de Nome ~ ~ Descrigoes
- padrao configuragao
funcao
1 16: Terminal de velocidade
4 multissegmento 1
Selecdo da 7 17: Terminal de velocidade
fungdo do 0 multissegmento 2
P05.01 A N .
2 terminal de 0 0a95 18: Terminal de velocidade
PO5.09 entrada digital 0 multissegmento 3
: multifuncional 0 19: Terminal de velocidade
(S1aS8,HDIA) 0 multissegmento 4
20: Pausa de velocidade
0 multissegmento
. A configuragdo de
Velocidades - P
X Frequéncia: frequéncia de 100,0%
multissegment|  0,0% N " .
P10.02 -300,0 2300,0% |corresponde a frequéncia
osOal5eseu P P
a tempo de maxima de saidaP00.03.
P10.32 . : . .
funcionament 0,05 (min) '(IJ'eOmap:5535$ Aunidade de tempo é
o ’ ’ ’ definida pelo P10.37.

6.4.2.6 Frequéncia definida pelo ajuste do PID

Selecione ajuste do PID para definir a frequéncia configurando P00.06/P00.07 como

7.

0O controle PID é um método comum usado para o controle de processo, para ajustar
a frequéncia de saida ou a tensdo de saida do inversor, para formar um sistema de
feedback negativo, de modo que a quantidade controlada estabilize na quantidade
alvo. Ele é adequado para controle de processo, como controle de fluxo, controle de
pressdo e controle de temperatura. O diagrama de blocos do principio basico do
ajuste da frequéncia de saida é o seguinte:
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P09.00

(Fonts defodback de I

Valor de rferéncia
depiD

Reguiagem do

perada PIO

o P 25pausa do contole D -
Ca—p
Rt o
s 9 / -~
[HoA }—4 - = e
Goo —1s P TO o
. (rome otk o i) R
LR eroost o mmorcen
5 i e )
]
|
Pi72 [ Wodbus |
Valr de feedback do PID
Cédigo .
8 Valor Faixa de s
de Nome ~ " ~ Descricoes
« padrao | configuragao
funcao
Quando o comando de
frequéncia P00.06, P00.07
esta definido para 7 ou a
tens&o P04.27 esta definida
para o canal 6,0 modo de
funcionamento do inversor é
o controle PID do processo.
Este pardmetro determina o
canal dado da quantidade
alvo do PID do processo.
0: Configuragdo P09.01
Selegdo da 1: Configuragdo de canal
P09.00 | fonte dada de 0 0a6 analdgico All
PID 2: Configuragdo de canal

analdgico A2

3: Configuragdo de canal
analdgico A3

4: Configuragdo HDIA de
impulso de alta velocidade
5: Configuragdo de
multissegmento

6: Configuragdo de
comunicagdo Modbus

A quantidade alvo definida
do PID de processo é um
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Valor
padrdo

Faixa de
configuragao

Descrigoes

valor relativo, e 100% da
configuragdo corresponde a
100% do sinal de feedback do
sistema controlado. O
sistema opera sempre em
valores relativos (0 a
100,0%).

P09.01

Configuragdo
do valor de
PID

0,0%

-100,0%
A
100,0%

Quando P09.00 é de 0, 0
pardmetro P09.01 precisa ser
definido primeiro, o valor de
referéncia deste pardmetro é
a quantidade de feedback do
sistema.

P09.02

Selegdo da
fonte de
feedback PID

0: Feedback do canal
analdgico All

1: Feedback do canal
analdgico A2

2: Feedback do canal
analdgico AI3

3: Feedback de impulso de
alta velocidade HDIA

4: Feedback de comunicag@o
Modbus

#Nota: O canaldadoeo
canal de feedback ndo
podem sobrepor, caso
contrario, o PID ndo pode ser
controlado de forma eficaz.

P09.03

Selegdo da
carateristica
de saida PID

0: Asaida PID é uma
carateristica positiva: ou seja,
o sinal de feedback é maior
doqueodadoaoPIDe
requer redugdo de frequéncia
da saida do inversor para que
o PID atinja o equilibrio. Por
exemplo, controle PID da
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Valor
padrdo

Faixa de
configuragao

Descrigoes

tensdo de enrolamento.

1: Asaida PID é uma
carateristica negativa: ou
seja, o sinal de feedback é
maior do que o dado ao PID e
requer aumento de
frequéncia da saida do
inversor para que o PID atinja
o equilibrio. Por exemplo,
controle PID de tensdo de
desenrolamento.

P09.07

Periodo de
amostragem
M

0,001s

0,000 a 1,000s

E o periodo de amostragem
da quantidade de feedback;
em cada periodo de
amostragem, o regulador
opera uma vez; quanto maior
o periodo de amostragem,
mais lenta serd a resposta.

P09.08

Limite de
desvio de
controle PID

0,0%

0,0 a100,0%

E a precis3o e estabilidade do
sistema PID ajustavel.

Ou seja, a quantidade
maxima de desvio permitida
para o valor de saida do
sistema PID em relagdo ao
valor dado em circuito
fechado, dentro do limite de
desvio, o regulador PID para
de regular, conforme
ilustrado na figura abaixo.
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elizo Valor Faixa de e
de Nome o . ~ Descrigoes
- padrdao | configuracdo
funcao
T
. P09.10 a
Valor do limite . . P
0,
P09.09 | superior de 100,0% 100,0/? ' Valor limite superior da saida
, (frequéncia ou|do regulador PID.
saida PID N .
tensdo maxima)
. -100,0% a
Valor do limite ? s
P09.10 | inferior da 0,0% PO9.09A ' Va}ordo limite inferior da
; (frequéncia ou|saida do regulador PID.
saida PID ~ .
tensdo maxima)
Valor de Quando o valor de feedback é
deteccio de inferior ou igual ao valor de
POS.LL| " obra de 0,0% [0,02100,0% |deteccio de quebra de
feedback feedback, e a duragdo excede
o valor definido em P09.12, o
inversor informa "falha de
quebra de feedback do PID",
Tempo de conforme ilustrado, e o
P09.12 detecgdo de 1.0s  |0,023600,0 teclado apresenta E22.
quebra de .
feedback R e
P0O9.11 |-~ E22_ .
I B
Saida e faia E22
Unidade:
0: A frequéncia atinge os
~ limites superior e inferior e
P09.13 SelegaNO de 0x0001 0x0000 2 continua a regulagdo integral
regulagdo PID 0x1111 PSR
1: A frequéncia atinge os
limites superior e inferior e
péra a regulagdo integral
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Valor
padrdo

Faixa de
configuragao

Descrigoes

Dezena:

0: E consistente com a direcdo
dada principal

1: Pode ser oposta a dire¢do
principal dada

Centena:

0: Limitagdo da amplitude de
acordo com a frequéncia
maxima

1: Limitagdo da amplitude de
acordo com a frequéncia A.
Unidade de milhar:

0: Frequéncia A+B, a
aceleragdo/desaceleragdo do
buffer da fonte de frequéncia
A principal ndo é valida

1: Frequéncia A+B, a
aceleragdo/desaceleragdo do
buffer da fonte de frequéncia
A principal fornecida é valida,
que é determinada pelo
tempo 4 de aceleracdo P08.04

P09.14

Ganho

proporcional

de baixa
frequéncia
(Kp)

1,00

0,00 a 100,00

Ponto de comutagdo de baixa
frequéncia: 5.00Hz;

Ponto de comutagdo de alta
frequéncia: 10.00Hz
(P09.04correspondente aos
pardmetros de alta
frequéncia). No meio sdo
interpolagdes lineares dos
dois.

Tempo de

aceleragdo e
P09.15 | desaceleragdo
do comando

PID

0,0s

0,0 21000,0s

202503 (V1.1)

73



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

Cédigo
de Nome
fungdo

Valor Faixa de

padrdo | configuragdo Descricoes

Tempo do
P09.16 | filtro de saida | 0,000s {0,000 a 10,000s |-
PID
tempo
integral de
baixa
frequéncia (Ti)
Tempo
diferencial de
P09.19 baixa 0,00s 0,00a10,00s |-
frequéncia
(Td)
Ponto de
baixa
P09.20 | frequénciade | 5,00Hz |0,00HzaP09.21
comutagdo do
pardmetro PID
Ponto de alta
frequéncia de
comutagdo do
pardmetro PID

P09.18 0.90s 0,00 a210,00s |-

P09.21 10,00Hz |P09.20 a P00.03

0,00 Hz a
P17.00 ConﬁgurAaga.o 0,00Hz (Fr?c!uenaa )
da frequéncia maxima de
saida)
P17.23 ValorslaDdo ol 0,00  |-100,0a100,0% -
Valor de
P17.24 | feedback do 0,0% -100,0 a 100,0% |-
PID

m  Breve introdugdo ao principio de funcionamento do controle PID e a0 método
deregulagdo
Regulagdo proporcional (KP)
A regulagdo proporcional pode responder rapidamente a altera¢des no feedback,
mas a regulagdo proporcional pura consegue obter um controle sem estatica Quanto
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maior for o ganho proporcional, mais rapido o sistema se ajusta, mas mais
frequentemente ele oscilard. O método de regulagdo é definir primeiro o tempo
integral por um longo tempo e o tempo diferencial para zero para fazer o sistema
funcionar, para alterar o tamanho da quantidade dada. Observe o desvio constante
(diferenca estatica) do sinal de feedback e a quantidade dada. Se a diferenca
estatica estiver na dire¢do em que a quantidade dada é alterada (por exemplo,
aumentando a quantidade dada, o sistema se estabiliza depois que a quantidade de
feedback é sempre menor que a quantidade dada), entdo o ganho proporcional
continua a ser aumentado e vice-versa, o ganho proporcional é reduzido, repita o
processo até que a diferenca estética seja relativamente pequena.

Cédigo
de Nome
funcao

Valor Faixa de

padrdo | configuracdo Descrigbes

Esta fungdo define o ganho
proporcional P da entrada
PID, que determina a
intensidade do ajuste de todo
o regulador PID, quanto maior
o P, maior a intensidade do
ajuste. Este parametro de 100
indica que o regulador PID
regula o comando de
frequéncia de saida para a
frequéncia maxima
(ignorando os efeitos integrais
e diferenciais) quando o
desvio entre a quantidade de
feedbackdoPIDea
quantidade dada é de 100%.

Ganho
P09.04 | proporcional 1,80 0,00 a 100,00
(KP)

Tempo integral (Ti)

O regulador integral elimina efetivamente os diferenciais estaticos, mas a forga
excessiva pode fazer com que o sistema oscile. O ajuste do pardmetro do tempo da
integracdo é geralmente ajustado de grande ao pequeno, ajustando gradualmente o
tempo integral, e observe o efeito do ajuste do sistema, até que o sistema se
estabilize na velocidade necessaria.

Codigo Valor Faixa de .
de Nome - - Descricoes
~ padrdao | configuracdao
funcdo
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Valor
padrdo

Faixa de
configuragdo

Descri¢oes

P09.05

Tempo
integral (Ti)

0.90s

0,01a10,00s

Determina arapidezou a
lentiddo com que o regulador
PID se ajusta integralmente ao
desvio entre a quantidade de
feedbackdoPIDea
quantidade dada. Quando o
desvio entre a quantidade de
feedback doPIDea
quantidade dada é de 100%, o
regulador integral é
continuamente ajustado ao
longo deste tempo para a
frequéncia maxima de saida
(P00.03) ou para a tensdo
maxima (P04.31). Quanto
mais curto for o tempo
integral, maior seréd a
intensidade do ajuste.

Tempo diferencial (Td)

A funcdo da regulagdo diferencial é suprimir a mudanga no sinal de feedback
ajustando acordo com a tendéncia da mudanga quando o sinal de feedback muda.
Os reguladores diferenciais devem ser usados com cautela, pois a regulagdo
diferencial pode amplificar a interferéncia no sistema, especialmente aqueles com
alta frequéncia de alteragdo.

Quando a selegdo do comando de frequéncia (P00.06 e P00.07) for 7 ou a selegdo do
canal de configuragdo de tens&o (P04.27) for 6, 0 modo de operagéo do inversor serd
o controle PID de processo.

eoliz Valor Faixa de .
de Nome ~ ~ Descrigoes
~ padrao | configuracao

funcao

Determina a intensidade com
Tempo que o regulador PID se ajusta
P09.06 | diferencial 0,00s 0,00 a10,00s |ataxa de alteragdo do desvio
(Td) entre a quantidade de

feedback doPIDe a
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1 o
Eecies Valor Faixa de 0
de Nome o ~ Descricoes
- padrdao | configuracdo
funcao

quantidade dada. Se essa
quantidade de feedback
mudar 100% durante esse
tempo, a quantidade de ajuste
do regulador diferencial é a
frequéncia maxima de saida
(P00.03) ou a tensao
méaxima(P04.31). Quanto
maior o tempo diferencial,
mais forte deve ser o ajuste.

B Método de ajuste fino PID

Depois de definir os parametros para o controle PID, é possivel fazer o ajuste fino
usando os seguintes métodos.

Supressdo de overshoot

Quando ocorrer um overshoot, reduza o tempo diferencial (Td) e aumente o tempo
integral (Ti).

Respostal

}!es doajuste

Apbs ajuste

Tempot

Torna-lo a um estado estavel o mais rapido possivel

Se vocé quiser estabilizar o controle o mais rapido possivel, mesmo que ocorra um
overshoot, reduza o tempo integral (Ti) e aumente o tempo diferencial (Td).
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Antes do ajuste

Respostal /_\(

Apds aluste

Tempo t

Supressdo de oscilagdes com um periodo longo

Se o periodo de oscilagéo periddica for superior ao valor de configuragdo de tempo
Integral (Ti), isso indica que a a¢do integral é demasiado forte e o tempo Integral (Ti)
alargado suprime a oscilagao.

Antes do

ajuste
Resposta]

o ajuste

Tempot

Supressio de oscilagdes com um periodo curto

Se o periodo de oscilagdo for curto e o periodo de oscilagdo for quase igual ao valor
de configuragdo do tempo diferencial (Td), a agdo diferencial é muito forte. Se o
tempo diferencial (Td) for reduzido, as oscilagGes sdo suprimidas. Diminua o ganho
proporcional quando o tempo diferencial (Td) estiver definido para 0,00 (ou seja,
sem controle diferencial) e as oscilagGes ndo podem ser suprimidas.

Antes do

ajuste
Resposta /

Apds ajuste

Tempot

6.4.2.7 Frequéncia definida pela comunicagdo

Selecione comunicag@o para definir a frequéncia configurando P00.06/P00.07 como
8. Consulte 7 ComunicagOes para obter detalhes.
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6.4.3 Fungdo de ajuste fino de frequéncia

O inversor pode realizar o ajuste fino de frequéncia numa base de frequéncia
definida. Em algumas aplicagbes especiais, também é possivel definir a frequéncia
como 0, e a frequéncia é definida pela funcéo de ajuste fino de frequéncia durante
todo o processo.

Passo 1 Selecione arbitrariamente um dos terminais de entrada digital
multifuncional S1 a S8 e HDIA como o terminal de entrada externo.

Passo 2 Defina P05.01 a P05.09 e selecione as fungdes 10 e 11.

ealizo Valor Faixa de s~
de Nome ~ ~ Descri¢oes
- padrao | configuracdo
funcao
1
Selegdo da 4
fungdo do 7 10: Incremento da
PO5.01 terminal de 0 configurag@o de frequéncia
’ entrada 0 (PARA CIMA)
a . 0a95 Lo
P05.09 digital 0 11: Diminuigdo da
: multifuncion 0 configuragdo de frequéncia
al(S1ass, o (PARA BAIXO)
HDIA)
0
Unidade: Selegdo de controle
de frequéncia
0: A configuragdo do terminal
PARA CIMA/PARA BAIXO é
vélida
N 1: A configuragdo do terminal
Definicdes de PARA CIMA/PARA BAIXO é
controle do IR
terminal 0x000 a invalida
P08.44 PARA 0x000 0x221 gzzft::al:gslc?aqao de controle
CIMA/PARA 0: Eva’c:ida somente para a
BAIXO ' P

configuragdo P00.06=0 ou
P00.07=0

1: Vélido para todos os modos
de frequéncia

2: Invélido para velocidade
multissegmento quando a
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elizo Valor Faixa de -
de Nome ~ ~ Descrigoes
- padrao | configuracao
funcao
velocidade multissegmento
tem prioridade
Centena: Selecdo de
movimento na parada
0: Configuragdo vélida
1: Vélido durante a operagdo,
apagado apods a parada
2: Vélido durante a operag3o,
apagado apos receber o
comando de parada
Taxa integral
pog.45 |42 frequéncial o oo o | 0,01250,00 |-
do terminal
PARA CIMA
Taxa integral
pog.ae |2 Teauencial o 5 | 00125000 |-
do terminal
PARA BAIXO

6.5 Selecao do modo de controle da velocidade

O inversor suporta trés modos de controle de velocidade. Dependendo das
condi¢des do campo, o usuario pode selecionar o modo de controle de velocidade
correspondente com a configuragdo P00.00. Quando o modo vetorial 0, 1 estd
selecionado, os parametros da placa de identificagdo do motor tém de ser definidos
primeiro e os parametros do motor devem ser auto-aprendizagem (auto tuning).
Consulte 6.1.2 Configuragdo do parametro nominal do motor e 6.2 Configuragdo de
autoaprendizagem (auto tuning) dos parametros do motor para obter detalhes.

cecleg Valor Faixa de .
de Nome o . ~ Descricoes
- padrao | configuragao
funcao
0: Modo de controle de vetor
sem PG O
M
P00.00 con(i?;)l:Ze 5 0a2 1: Modo de controle de vetor
) . sem PG 1
velocidade 2: Modo de controle de vetor
de tensdo espacial
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Modo de controle de vetor sem PG 0: P00.00=0

N&o ha necessidade de instalar o encoder, adequado para ocasides com grande
torque em baixa frequéncia e alta precisdo do controle de velocidade, podendo
realizar o controle de velocidade e torque com alta precisdo. Em relagdo ao modo de
controle de vetor sem PG 1, este modo é mais adequado para aplicacdes de
pequena e média poténcia. Consulte os cddigos de fungdo Grupo P03 Grupo de
Controle Vetor do motor 1 para obter detalhes.

#Nota: O motor sincrono neste modo ndo é adequado para operacdo de velocidade
ultra alta, adequado para operagdo de baixa frequéncia de alta poténcia.

Modo de controle de vetor sem PG 1: P00.00=1

Ndo ha necessidade de instalar o encoder, adequado para ocasides com alta
precisdo de controle de velocidade, pode ser usado em todas as faixas de poténcia,
capaz de realizar controle de velocidade e torque com alta precisdo. Consulte os
cddigos de fungdo Grupo P03 Grupo de Controle Vetor do motor 1 para obter
detalhes.

Modo de controle de vetor de tensao espacial: P00.00=2

N&o ha necessidade de instalar o encoder, sua versatilidade é boa, a operagdo é
estavel, pode melhorar efetivamente o torque de baixa frequéncia e suprimir a
oscilagdo de corrente, tem a fun¢do de compensacdo de diferenga rotacional e
ajuste automatico de tensdo, o que melhora ainda mais a precisdo do controle.
Consulte os cddigos de fungdo Grupo P04 Grupo de controle V/F para obter detalhes.

6.6 Selecdo do modo de configuragdo do torque

O inversor suporta tanto o controle de torque quanto o controle de velocidade. O
nlcleo do controle de velocidade é uma velocidade constante, garantindo que a
velocidade definida seja consistente com a velocidade operacional real, enquanto a
capacidade de carga méxima é limitada pelo limite de torque. O nucleo do controle
de torque é o torque estavel, garantindo que o torque definido é consistente com o
torque de saida real, enquanto a frequéncia de saida é limitada pelo limite superior
e inferior de velocidade.

6.6.1 Modo de configurac¢do do torque

Selecione o método de configuragdo do torque definindo P03.11. A configuragdo do
torque adota o valor relativo, 100% correspondem a 1 vezes a corrente nominal do
motor, a faixa ajustada -300,0 a 300,0%. Quando o inversor é comandado para
arrancar, o inversor funciona na direcdo de avan¢o quando o valor dado de torque é
positivo, e funciona na dire¢do reversa quando o valor dado de torque é negativo.
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Valor
padrdo

Faixa de
configuragdo

Descrigoes

P03.11

Selegdo do
modo de
configuragdo
do torque

0 a 1: Torque definido pelo
teclado (P03.12)

2: Torque definido pelo
analdgico All

3: Torque definido pelo
analdgico A2

4: Torque definido pelo
analdgico A3

5: Torque definido HDIA de
frequéncia de impulso

6: Configuragdo do torque
multissegmento

7: Torque definido pela
comunicagdo Modbus
#Nota: Motores
assincronos 100% em
relagdo a 1X (opgBes 0 a 1) ou
3X (opgdes 2 a +7) corrente
de torque nominal do motor.
Motor sincrono de 100% em
relagdo a corrente nominal
do motor 1X (opgGes de 0 a 1)
ou 3X (op¢desde2aT).

P03.12

Torque
definido pelo
teclado

20,0%

-300,0% a
300,0%

A configuragdo de torque usa
valores relativos, ou seja,
motor assincrono 100% em
relagdo a 1X corrente
nominal de torque do motor,
e motor sincrono 100% em
relagdo a 1X corrente
nominal do motor.

P03.13

Tempo de
filtro dado
pelo torque

0,010s

0,000 a 10,000s
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6.6.2 Comutacgdo entre modos de controle da velocidade e do torque
Ha dois modos de comutar entre o controle de velocidade e o controle de torque.
Modo 1 Comutacdo de controle de habilitagdo

Selecione 0 para controle de velocidade e 1 para controle de torque por meio da
configuracdo de habilitacdo de controle P03.32.

Modo 2 Comutagdo de sinal pela selecdo do terminal de entrada digital
multifuncional

Os passos de comutacdo do sinal do terminal de entrada digital multifuncional séo a
seguinte:

Passo 1 Selecione arbitrariamente os terminais de entrada digital multifuncional S1
a S8 e HDIA como o terminal de entrada externo.

Passo 2 Defina P05.01 a P05.09 e selecione as fungdes 29.

Quando a fungdo 29 do terminal de comutagéo esta ativa, P03.32 seleciona 0 para
controle de torque e 1 para controle de velocidade.

#Nota: Quando os terminais de comuta¢do do controle da velocidade e do torque
sdo vélidos, a habilitagdo do controle é o oposto da sele¢do de P03.32.

Codigo Valor Faixa de A
de Nome ~ N = Descrigoes
. padrdao | configuracdo
funcdo
Habilitagdo do I
1P
P03.32 | controle de 0 0al 0 ron.b.|§a0~
1: Habilitagdo
torque
1
4
Selegdo da 7
fungdo do
0
POi.Ol terminal de 0 0295 29: Comutacgdo de controle de
entrada digital velocidade e torque
P05.09 R . 0
multifuncional
(S1a S8, HDIA) 0
0
0

6.7 Configuracao de partida/parada
6.7.1 Configuragdo de partida

Para diferentes tipos de motor e aplica¢des, o método de partida é selecionado
configurando P01.00.
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Eecies Valor Faixa de 0
de Nome .. ~ Descrigoes
- padrdao | configuracao

funcao

0: Partida direto
Modo de 1: Frenagem CC antes da
P01.00 |funcionamen 0 0a2 partida
to de partida 2: Iniciar apds o rastreamento

de velocidade (software)

Partida direto: P01.00=0

Se o tempo de frenagem antes da partida for 0, o inversor funciona na frequéncia
P01.01 desde a partida direto. Adequado para utilizagdo durante a partida a partir de
um estado estacionario. O diagrama esquemdtico é o seguinte:

Arranque direto
Frequéncia

POL.OL— Tempo't

POL02
Frenagem CC antes da partida: P01.00=1

Se o tempo de frenagem de corrente continua (CC) for definido para néo 0, o motor é
definido para uma posicdo através da frenagem de corrente continua (CC) e, em
seguida, acelerado para dar a partida. Isso é adequado para aplicagdes em que ha
uma ligeira rotagdo da velocidade do motor antes da partida. O diagrama
esquematico é o seguinte:

Frenagem CC antes do
arranque

A Frequéncia
P01.03[-
Tempo t
P01.04
Sccleg Valor Faixa de G
de Nome ~ N ~ Descricoes
« padrao | configuragao
funcao
Frequéncia A frequéncia de inicio de
por.o1 | deiniciode | o oo, (0,00 a 50,001 |P2TEida direto éa frequéncia
partida inicial a qual o inversor da
direto partida. Consulte o cédigo de
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Valor
padrdo

Faixa de
configuragao

Descri¢oes

fungdo P01.02 (tempo de
retengdo da frequéncia de
partida) para obter mais
detalhes.

P01.02

Tempo de
retencgdo da
frequéncia
de partida

0,0s

0,0 a50,0s

O torque na partida pode ser
aumentado durante a partida
através da configuragdo da
frequéncia de inicio de partida
adequada. A frequéncia de
saida do inversor é a
frequéncia de partida durante
o tempo de retencdo da
frequéncia de partida e, em
seguida, ele funcionard a
partir da frequéncia de
partida até a frequéncia alvo;
se a frequéncia alvo (comando
de frequéncia) for inferior a
frequéncia de partida, o
inversor ndo funciona e esta
em espera. O valor da
frequéncia de partida ndo é
limitado pelo limite inferior de
frequéncia.

!
| Temp t
} i1 estabelecer por POLOL
1 "} 11 estabelecer por P01.02

P01.03

Corrente de
frenagem
antes da
partida

0,0%

0,0 a100,0%

O inversor comega com a
frenagem CC na corrente de
frenagem CC pré-partida
definido e comega a acelerar
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efizo Valor Faixa de -
de Nome o . ~ Descricoes
- padrdao | configuracdo
funcao
ap6s o tempo de frenagem CC
pré-partida definido. Se o
tempo de frenagem CC estiver
Tempo de dgfin}ido. para0, a frenagem CC
frenagem nao é ef|caz..
P01.04 0,00s 0,00 a50,00s [Quanto maior for a corrente
antes da R )
partida de frenagem CC, maior serd a
forga de frenagem. A corrente
de frenagem CC pré-partida é
a percentagem da corrente de
saida nominal do inversor.
Depois que o comando de
funcionamento do inversor é
dado, o inversor ficaem
Tempo de estado de espera e, em
P01.23 | atrasode 0,0s 0,0a600,0s |[seguida, a saida de
partida funcionamento é iniciada
ap6s o tempo de atraso de
partida, o que pode realizar a
funcdo de liberacdo.
Quando o inversor estiver
Tempo de iniciando e o método de
retengdo de partida for a partida de
P01.30 |frenagem em 0,00s 0,0a50,0s |frequéncia direta (P01.00=0),
curto-circuit defina P01.30 como um valor
o de partida diferente de zero e entre na
frenagem por curto-circuito.

6.7.2 Configuracdo de parada

Selecione o modo de parada definindo P01.08.

Codigo Valor Faixa de .
de Nome = ~ Descricoes
- padrao | configuragdo
funcdo
Selegdo do 0: Parada de
P01.08 | modo de 0 desaceleragdo |-
parada 1: Parada livre
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Parada de desaceleragdo: P01.08=0

Quando um comando de parada é valido, o inversor reduz a frequéncia de saida de
acordo com o método de desaceleragdo e o tempo de desaceleragdo definido, e a
frequéncia diminui para a velocidade de parada (P01.15) e, em seguida, para a
maquina.

Parada de desaceleragéo
A Frequenciat

Parada de

/desacelevagéu

POL15

Tempo t o
>

POL17

Em funcionamento

Parada livre: P01.08=1

O inversor termina a saida imediatamente depois que o comando de parada é valido.
A carga para liviemente de acordo com a inércia mecanica.

Parada livre
Frequéncia
Parada livre
Tempo t
“ Processo de "

velocidade constante

#Nota: Se a frequéncia atual definida for superior ao limite inferior de frequéncia
e, em seguida, modifique a frequéncia definida para menor do que o limite inferior
de frequéncia, o inversor funciona de acordo com a configuragdo de P01.19.

Codigo Valor Faixa de A3
de Nome - n . Descrigoes
- padrao | configuracdo
funcdo
Afrequéncia Unidade: Selegdo de agdo
de operagdo 0: Funcionamento no limite
é menor que inferior de frequéncia
aagdodo 1: Parada
POL.19 limite inferior 0x00 0x003a 0x12 2: Modo de espera de
de hibernagao
frequéncia Dezena: Modo de parada
(valido 0: Parada livre
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Eecies Valor Faixa de e
de Nome ~ . ~ Descrigoes
- padrao | configuragao
funcao
quando o 1: Parada de desaceleracdo
limite inferior
de
frequéncia é
maior que 0)
Codigo Valor Faixa de .
de Nome o ~ Descrigoes
funcs padrao | configuracdo
uncao
P00.03é a frequéncia méaxima
Frequéncia de saida.
PO1.09 deinicio da 0,00Hz |0,00Hz a P00.03 Durante umi parada de
frenagem de desaceleragdo, a frenagem CC
parada éiniciada quando esta
frequéncia é atingida.

P01.09 é definido como diferente de zero.

As funcdes de frenagem em curto-circuito de parada e de frenagem CC sé estdo
ativas neste momento. Quando a desaceleragdo do inversor estéd parada e quando a
frequéncia de funcionamento é inferior a frequéncia de inicio da frenagem de
parada P01.09, apds o tempo de desmagnetizagdo de P01.10, primeiro determine
que P01.31é um valor diferente de zero, e entre na frenagem em curto-circuito de
parada. Em seguida, julgue se P01.12 é um valor diferente de zero e, entdo, a
frenagem de corrente continua (CC) é efetuada no momento definido pelo P01.12;
quando o tempo de frenagem CC chegar, o inversor parara liviemente. Se P01.31 for
zero, a frenagem em curto-circuito de parada é invalida, da mesma forma, se P01.12
estiver definida para zero, a frenagem de corrente continua (CC) de parada é
invalida.

PO1.09 ¢ definido como diferente de zero.

A Frequncat

P01.09

P01.09 é definido como zero
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O inversor desacelera e para de acordo com o processo normal e, quando a
frequéncia da rampa for inferior a P01.15, mantenha P01.24 por um periodo de
tempo e, em seguida, faz um julgamento sobre a parada de acordo com a forma
definida em P01.16. Se P01.16 for definido como 0, o inversor para livremente. Se
P01.16 estiver definido como 1, é necessario avaliar se a se a frequéncia de saida do
motor € inferior a P01.15, se a frequéncia de saida também for inferior a P01.15,
entdo o inversor desliga-se liviemente; se a frequéncia de saida for continuamente
superior a P01.15, entdo atrase o tempo de P01.17 e, em seguida, o inversor
desliga-se livremente.

P01.09=0
4 e

gesaceleragio

Em funcionamento

Existem 5 métodos de parar uma desacelera¢do rapida, como se segue:

Método 1 Aumente a poténcia do inversor para obter uma parada rapida do motor
aumentando a capacidade maxima de frenagem do inversor.

Método 2 Ao desacelerar para a baixa velocidade P01.09, o motor fica rapidamente
parado através de uma frenagem de curto-circuito ou de uma frenagem de corrente
continua (CC).

Método 3 Defina a fun¢do de frenagem de fluxo magnético P08.50 para acelerar o
processo de rastreamento da desaceleragdo do motor.

Método 4 Aumenta a resisténcia dos frenagem para uma parada rapida.
Método 5 Define 0 modo de desaceleragdo da curva S, para obter uma parada rapida

do motor.
Ll Valor Faixa de A
de Nome o~ N ~ Descricoes
funcio padrao | configuragdo
O inversor bloqueia a saida
Tempo de antes de iniciar a frenagem de
P01.10 | desmagnetiza 0,00s 0,00 a30,00s |corrente continua (CC) e, apds
cao este atraso, a frenagem de
corrente continua (CC)
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GeLliz Valor Faixa de I
de Nome - N . Descrigoes
= padrdo | configuragao
funcao
comega, para evitar falhas de
sobrecorrente causadas pelo
inicio da frenagem de corrente
continua (CC) a velocidades
mais elevadas.
Percentagem relativa a
corrente nominal de saida do
Corrente de inversor.
P01.11| frenagem CC 0,0% 0,02100,0% |A quantidade de frenagem CC
de parada adicionada, quanto maior a
corrente, mais forte o efeito de
frenagem CC.
E a duragdio da quantidade de
Lot €6 oot
P01.12 | paradada 0,00s 0,0 a 50,0s > 8
o inversor de acordo com o
frenagem CC 5
tempo de desaceleragdo
definido.
po1.15 | Velodidadede | 5011, 10,002 100,00Hz -
parada
0: Valor definido de velocidade
Modo de (apenas este método de
deteccdo de deteccdo no modo de controle
PoL.16 velocidade de 0 0al de vetor de tensdo espacial)
parada 1: Valor de detecgdo de
velocidade
Tempo de
po1.17| deteceaode | 500 16,002 100,005 |-
velocidade de
parada
Tempo de
po14| atfasoda |ohc 1 00260005 |-
velocidade de
parada
Corrente de Corrente nominal em relagdo
P01.29 | frenagem em 0,0% 0,0 a2 150,0% . <
P ao inversor
curto-circuito
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GeLliz Valor Faixa de I
de Nome - N . Descrigoes
= padrdo | configuragao

funcao

Tempo de

retengdo da
P01.31| frenagem de 0,00s 0,0a50,0s |-

curto-circuito
de parada

6.7.3 Configuragdo de reinicio de falha de energia

Para todos os canais de comando de funcionamento, se for definido P01.21=1, o
inversor memoriza o estado de funcionamento em caso da falha de energia. Se o
inversor estiver em estado de funcionamento antes da falha de energia e a condicéo
de partida for satisfeita, o inversor funcionard automaticamente ap6s a préxima
energizacdo, depois de aguardar o tempo definido em P01.22.

P01.18=1 também precisa ser definido ao usar o canal de comando do terminal. O
diagrama esquematico do tempo de espera de reinicio de falha de energia é o
seguinte:

A Frequéncia de saida f

t1=P01.22

t2=P01.23/
t 12 Tempo t
H—PH—N‘ >

i I
‘4—>4—>4—‘—>\

nnnnnnnnnn Itermupgao

0 diagrama do bloco légico de reinicio de falha de energia é o seguinte:

(Selego de protesio
unconamno  tminal g hgacae)
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GeLlizo Valor Faixa de -
de Nome .. ~ Descrigoes
- padrdao | configuracdao
funcao
Selegdo de
reinicio de 0: Proibir reinicio
P01.21 0 Oal e
falha de @ 1: Permitir reinicio
energia
Correspondente a P01.21 é
valido quando é 1; refere-se
Tempo de
ao tempo de espera antes de
espera de o inversor funcionar
P01.22 | reinicio de 1.0s 0,0 a3600,0s . .
automaticamente apos essa
falha de x
- fungdo perceber que o
energia . . X
inversor é desligado e, em
seguida, ligado novamente.
Depois que o comando de
funcionamento do inversor é
dado, o inversor ficaem
Tempo de estado de espera e, em
P01.23 | atrasode 0,0s 0,0 a600,0s seguida, a saida de
partida funcionamento é iniciada
apds o tempo de atraso de
P01.23, o que pode realizar a
funcdo de liberacdo.
0: Comando de execugdo de
terminal invalido durante a
inicializacdo
Selegdo da 1: Comando de execugdo de
protegdo de terminal vélido durante a
funcionamen inicializagao
P01.18 0 Oal <.
todo @ # Nota: E importante que o
terminal de usuario selecione
inicializagdo cuidadosamente essa fungdo,
caso contrério poderdo
resultar consequéncias
graves.

Comando de execucdo de terminal invalido durante a inicializagdo: P01.18=0

No processo de inicializacdo, é detectado que o terminal de comando de
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funcionamento é vélido, o inversor ndo é executado e o sistema estd a funcionar
protegido, até que o terminal de comando de execugdo seja desfeito e, em seguida,
o terminal seja habilitado novamente, o inversor funcionara.

Comando de execugdo de terminal valido durante a inicializagdo: P01.18=1

Se o inversor detectar que o terminal de comando de execugdo é vélido durante a
inicializagdo, o sistema iniciard automaticamente o inversor apés aguardar a
conclusdo da inicializagdo.

6.8 Colocacdao em funcionamento do desempenho do controle
6.8.1 Otimizagdo do desempenho do controle de vetor espacial

6.8.1.1 Configuragao da curva V/F.
0O inversor fornece uma variedade de selegdo de modo de curva V/F, o usuério pode
escolher a curva V/F correspondente de acordo com as necessidades do campo, ou
de acordo com suas préprias necessidades, para definir a curva V/F correspondente.

Para cargas com torque constante, como uma correia transportadora que corre em
uma linha reta, uma curva V/F de linha reta pode ser selecionada porque requer
torque constante durante toda a operagado.

Para cargas com carateristicas de torque decrescente, como turbinas edlicas,
bombas de dgua, e assim por diante, a curva V/F correspondente a 1,3, 1,7 ou 2
poténcias pode ser selecionada devido a relagéo entre o torque real e a velocidade
de rotagdo com a segunda ou terceira poténcia.

a
2 de
v de redugso de torque (2,0
Graam)

Tipo quadrado

Frequenciade
fy sl

#Nota: Na figura, Vp corresponde a tensdo nominal do motor e f, corresponde a
frequéncia nominal do motor.

GLlE Valor Faixa de e
de Nome - 5 . Descrigoes

~ padrao |configuracdo

funcdo
Configuracio 0: Curva de linha reta V/F;

P04.00 | dacurvado 0 0a5s adequada para cargas de

’ motor 1V/F torque constantes

) 1: Curva V/F multiponto
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Cédigo
de Nome
fungdo

Valor Faixa de

padrido |configuragdo Descricoes

2: Curva V/F de torque
reduzido de 1,3 poténcia

3: Curva V/F de torque
reduzido de 1,7 poténcia

4: Curva V/F de torque
reduzido de 2,0 poténcia

5: V/F personalizado
(separagdo V/F); neste modo, V
e f sdo separados, f pode ser
ajustado por um determinado
canal da frequéncia definida
em P00.06, alterando as
carateristicas da curva, V
também pode ser ajustado
para alterar as carateristicas da
curva por um determinado
canal da tensdo definida por
P04.27.

Para configuragdes de curva V/F multiponto, o usudrio pode alterar a curva V/F da
saida do inversor definindo a tens&o e a frequéncia dos trés pontos intermediarios
separadamente. A curva inteira consiste em 5 pontos, o ponto inicial é (OHz, 0V) e o
ponto final é (frequéncia basica do motor, tensdo nominal do motor), e isso é
necessario no processo de configuracdo: 0<fl<f2<f3<frequéncia basica do motor;
0<V1<V2<V3<tensdo nominal do motor. Uma configuracdo de tensdo de baixa
frequéncia muito elevada pode provocar o sobreaquecimento do motor ou mesmo a
queimadura, e o inversor pode perder a velocidade ou acionar a protecdo contra
sobrecorrente. Quando P04.00 estd definido como 1 (Curva V/F multiponto), o
usuario pode definir a Curva V/F por meio de P04.03 a P04.08.

Tensdo de

V2 |mm——mmm

|

|

|

|

i

i

|

I

|

|

|

|

! -
Frequéncia de

f, ¢
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efizo Valor Faixa de -
de Nome .. ~ Descrigoes
- padrdao | configuracdo
funcao
Ponto de
frequéncia 1 0,00Hz a
PO403 | domotor1 | 00HZ P04.05 |
V/F
Ponto da
P04.04 | tensdo 1do 0,0% 0,0% a 110,0% | Tensdo nominal do motor 1
motor 1 V/F
Ponto de
frequéncia 2 P04.03 a
PO4.05 | domotor | 00HZ P04.07 )
V/F
Ponto da
P04.06 | tensdo 2 do 0,0% 0,0% a 110,0% | Tensdo nominal do motor 1
motor 1 V/F
P04.05
a
P02.02
(frequéncia
Ponto de nominal do
frequéncia 3 )motor
P04.07 0,00Hz assincrono 1) |-
do motor 1
V/F ou P04.05 a
P02.16
(frequéncia
nominal do
motor
sincrono 1)
Ponto da
P04.08 | tensdo 3 do 0,0% 0,0% a 110,0% |Tensdo nominal do motor 1
motor 1 V/F

6.8.1.2 Aumento do torque (Torque boost)

A compensacdo de aumento da tensdo de saida compensa eficazmente
desempenho de torque de baixa velocidade durante o controle V/F. Refere-se
porcentagem da frequéncia de corte do aumento do torque manual em relagdo a

O

frequéncia nominal do motor, fb. O aumento do torque melhora as caracteristicas de
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torque de baixa frequéncia de V/F.

Selecione a quantidade de aumento de torque de acordo com o tamanho da carga,
que é proporcional a quantidade de aumento, mas o valor de aumento n&o deve ser
definido demasiado grande. O aumento de torque é muito grande, o motor sera
superexcitado, a corrente de saida do inversor aumentard, o motor se aquecerd e a
eficiéncia sera reduzida. A configuragdo padrdo de fabrica do aumento de torque é
0,0%, o inversor é um aumento de torque automatico e o inversor pode ajustar
automaticamente o valor do aumento de torque de acordo com a condigdo de carga
real.

A elevagdo do torque do motor 1 é determinada pela configuragdo P04.01. Com a
configuragdo P04.02, determine a frequéncia de corte do aumento do torque do
motor 1. Abaixo desse ponto de frequéncia, o aumento de torque é efetivo e, se
exceder essa frequéncia definida, o aumento de torque ndo é efetivo. O diagrama
esquematico é o seguinte:

Tens&o de saida

Frequéncia de

T
I
I
I
I
I
|
|
|
i
1 saida

foe fy

Codigo Valor Faixa de s
de Nome ~ ~ Descricoes
funcio padrao |configuracdo
L4
0,0% (para aumento
Lt 0152
P04.01 | torquedo 00%  [0,0%a10,0% |, torqse)
motor 1 # Nota: Tensdo méxima de
saida V.
Refere-se a porcentagem da
frequéncia de corte do
Corte de aumento do torque manual em
PO4.02 aumento do 200%  |0,0%250,0% relagdo a frequéncia nominal
torque do do motor, fb. 0 aumento do
motor 1 torque melhora as
caracteristicas de torque de
baixa frequéncia de V/F.
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6.8.1.3 Ganho de compensacdo de deslizamento V/F

O controle V/F é um modo de circuito aberto que provoca flutuag¢des na velocidade
do motor quando a carga do motor muda. Algumas ocasides com requisitos de alta
velocidade podem alterar a saida de regulagem interna do inversor configurando o
ganho de compensacdo do deslizamento por meio de P04.09, para compensar a
mudanca de velocidade causada por flutuagdes de carga, melhorar a dureza das
propriedades mecanicas do motor.

Calcule a frequéncia do deslizamento nominal do motor: Af=fb-n*p/60

Onde: fb é a frequéncia nominal do motor 1, correspondente ao pardmetro P02.02; n
é a velocidade nominal do motor 1, correspondente ao pardmetroP02.03; p é o

nGimero do par de polos do motor. 100,0% correspondem a frequéncia nominal de
deslizamento Af do motor 1.

elizo Valor Faixa de s~
de Nome ,, N ~ Descri¢oes
. padrao | configuracdao
funcao
Ganho de
comzzr;saga 100% correspondem a
P04.09 . 100,0% 0,0 a 200,0% frequéncia nominal de
deslizamento .
deslizamento
do motor 1
V/F

Nota: Frequéncia nominal de deslizamento = (velocidade sincrona nominal do
motor -velocidade nominal do motor) * nimero do par de polos do motor/60

6.8.1.4 Supressao de oscilagdo

A oscilagdo do motor ocorre quando o modo de controle de vetor de tensdo espacial
é usado em aplicagbes de acionamento de alta poténcia, e esse inversor pode ser
configurado para eliminar o fenémeno de oscilagdo por meio de P04.10 e P04.11. O
ponto de corte de oscilagdo de supressdo do motor 1 é definido por P04.12.

cecleg Valor Faixa de s
de Nome ~ ~ Descrigoes
« padrao configuragdo
funcao
Fator de Quanto maior o valor de

oscilacdo de configuragdo, mais

Po4.10 | SUPTessdo de 10 02100 pronunc~|ado sera o efeito de

baixa supressdo, mas quanto

frequéncia maior o valor definido pode
do motor 1 causar problemas, como
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Eecies Valor Faixa de 0

de Nome o ~ Descricoes

- padrao configuragao
funcao

Fator de corrente de saida excessiva
oscilagdo de do inversor.
supressao de
alta
frequéncia
do motor 1
Ponto de
corte de
P04.12 |supressdode| 30,00Hz [0,00Hz a P00.03
oscilagdo do
motor 1

P04.11 10 0al100

6.8.1.5 Regulacdo da corrente reativa V/F do motor sincrono

A frequéncia de comutacdo da corrente de fonte 1 e da corrente de fonte 2 é
determinada pela configuragdo P04.36 quando o controle V/F do motor sincrono
esta ativo. Quando a frequéncia de saida é inferior a frequéncia definida P04.36, a
corrente reativa do motor é definida através de P04.34; quando a frequéncia de
saida é superior a frequéncia definida P04.36, a corrente reativa do motor é definida
através de P04.35.

QL1 Valor Faixa de s
de Nome ,, - Descrigoes
funcio padrao configuragdo
L
Corrente de
fontel do -100,0% a
P04.34 motor 20,0% 100,0% )
sincrono V/F
Corrente de
fonte2 do -100,0% a
P04.35 motor 10,0% 100,0% )
sincrono V/F
Ponto de
comutagdo
P04.36 de 20,0% | 0,0% a200,0% |-
frequéncia
da corrente
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Eecies Valor Faixa de e
de Nome ~ ~ Descricoes
- padrao configuragdo
funcao
de fonte V/F
do motor
sincrono
Coeficiente
ro odriionali E vélido para o controle V/F
P dpade de do motor sincrono e é usado
L para definir o coeficiente de
Po4.37 fc‘;:;':g?) 50 023000 proporcionalidade para o
reativo V/F controle de circuito fechado
do motor de corrente reativa.
sincrono
in:—:nr];lode E vélido para o controle V/F
cir%uito do motor sincrono e é usado
P04.38 fechado 30 023000 para definir o coeficiente
' reativo do integral para o controle de
motor circuito fechado de corrente
sincrono V/F reativa.

6.8.1.6 Otimizagdo do desempenho magnético fraco de V/F

Quando o motor assincrono requer operagdo com magnetismo fraco, o ajuste do
coeficiente magnético fraco P04.33 no modo de controle do vetor de tens&o espacial
(VF) pode aumentar a tensdo de saida, maximizar a utilizacdo da tensdo do

barramento e melhorar o tempo de aceleragdo do motor.

Secleg Valor Faixa de .
de Nome ~ . ~ Descricoes
- padrao configuragdo

funcao

Coeficiente

magnético
P04.33 |fraco na drea 1,00 1,00a1,30 |-

de poténcia

constante
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6.8.2 Otimizagdo do desempenho do controle de vetor

6.8.2.1 Configuragao do limite superior de torque

No modo de controle de vetor, o controle da velocidade e o controle do torque sdo
limitados pelo limite superior do torque. Selecione a fonte de configuragdo do limite
superior de torque elétrico, por meio da configuragdo P03.18 e, quando a fonte de
configuragdo for o teclado, o limite de torque é definido por P03.20. Selecione a
fonte de configuragdo do limite superior de torque elétrico, por meio da
configuragdo P03.19 e, quando a fonte de configuragdo for o teclado, o limite de
torque é definido por P03.21.

Cédigo
de
funcdo

Nome

Valor
padrao

Faixa de
configuragao

Descrigoes

P03.18

Selecdo da
fonte de
configuragdo
do limite
superior do
torque
elétrico

0: Limite superior de torque
definido pelo teclado (P03.20)
1: Limite superior de torque
definido pelo analégico All

2: Limite superior de torque
definido pelo analégico Al2

3: Limite superior de torque
definido pelo analégico A3

4: Limite superior de torque
definido pela frequéncia de
impulso HDIA

5: Limite superior de torque
definido pela comunicagdo
Modbus

# Nota:

Motores assincronos 100% em
relagdo a 1X (opg&o 0) ou 3X
(opgBesl a 5) corrente de
torque nominal do motor.
Motor sincrono de 100% em
relagdo a corrente nominal do
motor 1X (opgdes de 0 a 1) ou
3X (opgdesde2 a 5).

P03.19

Selegdo da
fonte de
configuragdo
do limite

0: Limite superior de torque
definido pelo teclado (P03.21)
1: Limite superior de torque
definido pelo analégico All
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efizo Valor Faixa de e
de Nome .. ~ Descricoes
- padrdao | configuracao
funcao
superior do 2: Limite superior de torque
torque de definido pelo analdgico Al2
frenagem 3: Limite superior de torque
definido pelo analdgico A3
4: Limite superior de torque
definido pela frequéncia de
impulso HDIA
5: Limite superior de torque
definido pela comunicagdo
Modbus
#Nota: Motores
assincronos 100% em relagdo
a 1X (opgdo 0) ou 3X (opgdes 1
a5) corrente de torque
nominal do motor. Motor
sincrono de 100% em relagdo
a corrente nominal do motor
1X (opgdo 0) ou 3X (opgGes de
las).
Limite
superior de
P03.20 to}rq.ue 180,0% 0,0 a300,0% Utilizado para definir o limite
elétrico de torque.
definido pelo Motor assincrono 100% em
teclado relagdo a 1X corrente nominal
Limite de torque do motor, e motor
superior de sincrono 100% em relagdo a
P03.21 torque de 180,0% 0,0 2300,0% 1X corrente nominal do
frenagem motor.
definido pelo
teclado

6.8.2.2 Configuragdo do limite superior de frequéncia sob controle de torque

No controle de torque, o inversor emite o torque de acordo com o comando de
torque definido. Quando o torque definido é maior que o torque de carga, a
frequéncia de saida do inversor aumenta para a frequéncia limite superior; quando

202503 (V1.1)

101



file:///F:/Project/GD350/GD350调试说明书编写/66001-00534-SSW_V1.7.doc%23P03_20
file:///F:/Project/GD350/GD350调试说明书编写/66001-00534-SSW_V1.7.doc%23P03_21

GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

o torque definido é inferior ao torque de carga, a frequéncia de saida do inversor
desce para o limite inferior de frequéncia; e quando a frequéncia de saida do
inversor é limitada, o seu torque de saida ndo sera mais igual ao torque definido. O
limite de frequéncia é definido pelo P03.16 quando o P03.14 é definido para
selecionar a fonte de configuragdo de frequéncia de limite superior de Nota: Rotacéo
a frente do controle de torque. O limite de frequéncia é definido pelo P03.17 quando
0 P03.15 é definido para selecionar a fonte de configuragdo de frequéncia do limite

superior de rotagdo reversa do controle de torque.

efizo Valor Faixa de s~
de Nome ~ ~ Descri¢oes
funcdo padrao | configuragdo
[
0: Frequéncia de limite
superior definida pelo teclado
(P03.16)
1: Frequéncia de limite
superior definida pelo
analdgico All
2: Frequéncia de limite
Selecdo da superior definida pelo
fonte de analdgico A2
configuragdo 3: Frequéncia de limite
da frequéncia superior definida pelo
P03.14 de limite 0 0a6 analégic? A!3 .
superior de 4: Frequéncia de limite
Nota: Rotagdo superior definida pelo HDIA
afrente do de frequéncia de impulso
controle de 5: Frequéncia de limite
torque superior definida pelo
multissegmento
6: Frequéncia de limite
superior definida pela
comunicagdo Modbus
# Nota: Ao definirafonte 1 a
11, 100% corresponde a
frequéncia maxima.
Selegdo da 0: Frequéncia de limite
P03.15 fo_nte de~ 0 0a6 superior definida pelo teclado
configuragdo (P03.17)
da frequéncia 1: Frequéncia de limite
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efizo Valor Faixa de -
de Nome ~ ~ Descrigoes
- padrao | configuracdao
funcao
de limite superior definida pelo
superior de analdgico All
marcha-a tras 2: Frequéncia de limite
do controle de superior definida pelo
torque analdgico Al2
3: Frequéncia de limite
superior definida pelo
analdgico A3
4: Frequéncia de limite
superior definida pelo HDIA
de frequéncia de impulso
5: Frequéncia de limite
superior definida pelo
multissegmento
6: Frequéncia de limite
superior definida pela
comunicagdo Modbus
Para definir o limite superior
de frequéncia, 100%
correspondem a frequéncia
maxima;
P03.16 define o valor quando
P03.14=1; P03.17 define o
valor quando P03.15=1.
Valor de
frequéncia de
su[ilen:igfde Para defipiro limite superior
Nota: Rotac3o 0,00Hz a de frequéncia, 1\00%
P03.16 afrente do P00.03 co'rrespondem afrequéncia
controle de 50,00Hz (frequéncia |méxima.
méaxima de |P03.16 define o valor quando
torque . .
.. saida) P03.14=1; P03.17 define o
definido pelo
valor quando P03.15=1.
teclado
po3.17 | Valorde
frequéncia de
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Cédigo
de Nome
fungdo

Valor Faixa de

padrdo | configuragdo Descricbes

limite

superior de

rotacdo
reversa do
controle de

torque

definido pelo
teclado

6.8.2.3 Loop de velocidade

As carateristicas de resposta dindmica de velocidade do controle de vetor podem ser
ajustadas definindo o coeficiente de proporcionalidade e o tempo integral do
regulador de velocidade.

O aumento do ganho proporcional ou a diminui¢do do tempo integral aumenta a
resposta dindmica do loop de velocidade. Uma resposta dindmica demasiado rapida
do loop de velocidade pode fazer com que o sistema oscile.

Método de ajuste recomendado: Se os pardmetros de fabrica ndo puderem atender
aos requisitos, entdo, com base nos parametros de valor de fabrica, faca o ajuste fino,
primeiro aumente o ganho proporcional, para garantir que o sistema ndo oscile; em
seguida, reduza o tempo integral, para que o sistema tenha caracteristicas de
resposta mais rapidas e o overshoot seja pequeno.

A configuragdo incorreta do parametro Pl pode resultar em excesso de overshoot de
velocidade.

Os parametros Pl do loop de velocidade entre a frequéncia de ponto baixo de
comutagdo e a frequéncia de ponto alto de comutagdo sdo os de Pl comutados
linearmente, como mostrado na figura a seguir.

A Parametro PI

P03.00, P03.01

P03.03, P03.04
| Frequéncia de saidaf

P03.02 P03.05
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Eecies Valor Faixa de -
de Nome ~ ~ Descrigoes
- padrao | configuracdo
funcao
Ganho O parametro Pl do loop de
P03.00 proporcional 20,0 0,02200,0 vel.oadadeedlvu.jldo em
do loop de baixa e alta velocidade,
velocidade 1 quando a frequéncia de
Tempo funcionamento for inferior a
integral do 0,000 "Frequéncia de ponto baixo
Pos.01 loop da 0.200s a10,000s |de comutagdo P03.02", os
velocidade 1 parametros de ajuste Pl do
Frequéncia de loop de velocidade sdo P03.00
) 0,00Hz A
P03.02 | ponto baixo 5,00Hz P03.05 e P03.01. Quando a frequéncia
de comutacéo aros. de funcionamento for
superior a "Frequéncia de
Ganho 00 ponto alto de comutagdo
proporcional ’ P03.05", os pardmetros de
P03.03 do loop de 20,0 20% 0 ajuste Pl do loop de
velocidade 2 ’ velocidade sdo P03.03 e
P03.04.
in:-:r:;odo 0,000
P03.04 lofp i 0.200s a -
velocidade 2 10,0005
Frequéncia de
P03.02 a
P03.05 | ponto alto~de 10,00Hz P00.03 -
comutagdo
Filtro de saida
P03.06 | do loop de 0 0as8 -
velocidade
Ganho
po3.36 | diferencialdo | o e | 0,00a10,00s |-
loop de
velocidade

6.8.2.4 Loop corrente

Normalmente ndo é necessario ajuste, se a forma de onda corrente ndo for
sinusoidal, a largura de banda do loop de corrente pode ser ajustada em menor
medida.
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Eecies Valor Faixa de 0
de Nome .. ~ Descrigoes
- padrdo | configuracdao
funcao
Largura de
P03.10 | banda do loop 400 0a2000 -
de corrente

6.8.2.5 Otimizacdo do desempenho magnético fraco do controle de vetor

Quando a velocidade do motor assincrono ultrapassa a velocidade nominal, o motor
entra em um estado de funcionamento magnético fraco. Com a configuragdo P03.22,
altere a curvatura magnética fraca, quanto maior o coeficiente, mais ingreme a
curva magnética fraca, e quanto menor o coeficiente, mais plana a curva magnética
fraca. O coeficiente magnético fraco da zona de poténcia constante é usado por
motores assincronos no controle magnético fraco, o ganho proporcional magnético
fraco e o ganho integral sdo definidos por meio dos pardmetros P03.26 e P03.33. A
tensdo maxima que o inversor pode produzir é definida por meio de P03.24.

Se a pré-excitagdo do motor for realizada quando o inversor for iniciado para
estabelecer um campo magnético dentro do motor, pode efetivamente melhorar as
carateristicas de torque do processo de arrinque do motor, o tempo de pré-excitagdo
é definido por P03.25.

AT

Coeficiente de

de
fluxo de motor
L 0.1
1.0
{20 f

| »
Timite minimo de enfraquecimento de ™
fluxo de motor

Cédigo .
'8 Valor Faixa de 0
de Nome ~ ~ Descricoes
. padrao | configuracdo
funcao
Os motores assincronos s&o
Ponto Lo
e usados no controle magnético
magnético .
fraco minimo fraco;
P03.23 5% 10% a 100% |O ponto magnético fraco
nazona de . N
. minimo da zona de poténcia
poténcia PP
constante constante é definido pelo
P03.23.
P03.24 Limite 100,0% 0,0 2120,0% |Define atensdo maxima que o
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GeLlizo Valor Faixa de -
de Nome ~ ~ Descrigoes
- padrao | configuracao
funcao
maximo de inversor pode emitir como
tensdo uma percentagem do
parametro de tensdo normal
do motor. Este valor deve ser
definido de acordo com as
condigdes reais no campo.
A pré-excitacdo do motor é
realizada quando o inversor é
iniciado, e um campo
Tempo de 0,000 magnético é estabelecido
P03.25 pré-excitacio 0.300s a dentro do motor, que pode
10,000s efetivamente melhorar as
carateristicas de torque do
processo de arrinque do
motor.
Ganho
po3.26 | ProPorcional | g5, 028000 |-
magnetico
fraco
Ganho
pogaz | Integral 30,0% | 0,0a300,0% |-
magnetico
fraco

6.8.2.6 Otimizac3o do controle de partida do motor sincrono

No modo de controle de circuito aberto, selecione o modo de controle de partida
definindo P13.01.

cecleg Valor Faixa de .
de Nome o ~ Descrigoes
- padrao | configuragdo
funcao
Modo de 0: Nao
o detetado
deteccdo 1: Reservado
P13.01 | inicial de 2 2: -
pol/o. Sobreposi¢do
magnético :
de impulso
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Nao detetado: P13.01=0

Dé o comando de partida ao inversor para partida direto; um valor maior de corrente
de entrada P13.02 precisa ser definido neste modo para aumentar o torque de
partida, mas havera o fendmeno de rotacdo reversa de partida e a capacidade de
carga é geral.

Reservado: P13.01=1

Sobreposicdo de impulso: P13.01=2

Semelhante ao P13.01 definido como 1, exceto que o método inicial de
aprendizagem do angulo do polo magnético é diferente, é o método de
sobreposi¢do de impulso, que tem maior precisdo de reconhecimento e menor
tempo de reconhecimento, mas o ruido de reconhecimento é mais nitido, e o valor
da corrente de impulso pode ser ajustado pela configuragdo P13.06.

Cédigo

Valor Faixa de s~
de Nome ,, N ~ Descri¢oes
funcdo padrao | configuracao
[
A corrente de fonte é a
corrente direcional na
-100,0% a posicéo de polo magnético, a
Corrente de 100,0% corrente de fonte 1 é vélida no
P13.02 fonte 1 30,0% (corrente limite inferior do ponto de
nominaldo |frequéncia de comutagdo de
motor) corrente de fonte. Para
aumentar o torque de partida,
aumente esse valor.
E usada para definir a
corrente direcional na
-100,0% a posicdo de polo magnético, a
Corrente de 100,0% corrente de fonte 2 é valida no
P13.03 fonte 2 0,0% (corrente limite superior do ponto de
nominaldo |frequéncia de comutagdo de
motor) corrente de fonte. Os usudrios
geralmente ndo precisam
mudar.
Frequéncia
de Frequéncia nominal relativa
P13.04 | comutagdo 20,0% 0,0 a200,0%
do motor.
de corrente
de fonte
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Eecies Valor Faixa de e
de Nome o . ~ Descrigoes
- padrdao | configuragcdo
funcao
Refere-se ao valor limite da
e cossno e ploanos
P13.06 ! 80,0% | (tensdo nominal posig e P
corrente de magnético é detectada pelo
. do motor) ] .
impulso método de superposicdo de
pulso definido.

6.9 Entrada e saida
6.9.1 Funcdes de terminal de entrada e saida digital
6.9.1.1 Entrada digital

O inversor esta equipado com terminais de entrada digital programaveis de 4 vias e
terminal de entrada HDI de 1 via como padrdo. Todas as fun¢des do terminal de
entrada digital podem ser programadas através do cddigo de fung@o. O terminal de
entrada HDI pode ser selecionado como o terminal de entrada de impulso de alta
velocidade ou o terminal de entrada de comutagdo normal através do cddigo de
fun¢do; quando o terminal de entrada de impulso de alta velocidade é selecionado,
0 usuario também pode selecionar a entrada de impulso de alta velocidade HDIA
como a entrada dada de frequéncia por meio da configuragdo.

P05.00
(Tipo de entrada de
HD))

[ oom

e

=,

i

il
il
by

o S8 S o S

> FomoT—»|

o FO57— |

@ & w N koo

I [FO508—|»|

F05.00 -+

poooDoooooooo

#Nota: Ndo é possivel definir dois terminais de entrada multifuncional diferentes

para a mesma funcdo.

P05.01 aP05.09sd0 usados para definir a fungdo correspondente aos terminais de
entrada multifuncional digital. Os detalhes da sele¢do da fungdo terminal sdo os
seguintes:
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Valor
de ~ e
. Funcao Descrigoes
config
uragdo
O inversor ndo opera mesmo que haja uma entrada
~ de sinal. Os terminais ndo utilizados podem ser
0 Sem fungao _ N : .
definidos como sem fungdo para impedir o
funcionamento incorreto.
1 Nota: Rotagdo a
frente (FWD) A Nota: Rotagdo a frente e a rotagdo reversa do
2 Rotagdo reversa |inversor sdo controladas por terminais externos.
(REV)
Este terminal determina que o inversor funciona
Controle de PO
3 funcionamento com |1UM modo de controle com trés fios. Consulte
PO P05.13 Cédigos de fungdo do modo de controle com
trés fios (SIN) . -
trés fios para obter uma descricdo detalhada.
Movimento gradual o
. grad Para obter detalhes sobre a frequéncia durante a
4 de Nota: Rotagdo a 5 R
frente operagdo de jog e os tempos de
Movimento eradual aceleragdo/desaceleracdo de jog, consulte os
5 to gradu cédigos de fungdo P08.06, P08.07 e P08.08.
de rotacdo reversa
O inversor bloqueia a saida e o processo de parada
do motor ndo é controlado pelo inversor. Este
método é frequentemente utilizado para cargas com
6 Parada livre grande inércia e sem exigéncia de tempo de parada.
Ele tem o mesmo significado que a parada livre em
P01.08 e é aplicavel principalmente ao controle
remoto.
A fungdo de reposigdo de falhas externas é a mesma
. que a func¢do de reposicdo de teclas |[STOP/RST| no
7 Reposicdo de falhas
teclado. Utilize esta fungdo para obter uma reposi¢do
remota de falhas.
O inversor para no modo de desaceleragdo, mas
todos os pardmetros de funcionamento sdo
8 Pausa de memorizados. Tais como o pardametro do PLC, o
funcionamento |pardmetro da frequéncia de oscilagdo e o parametro
do PID. Quando este sinal desaparece, o inversor
retoma o funcionamento no estado anterior a
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Valor
de & e
. Funcao Descrigoes
config
uragdo
parada.
9 Entradade falha |Quando um sinal de falha externa é enviado ao
externa inversor, o inversor comunica uma falha e desliga-se.
Incrementoda  [Refere-se  aos  comandos  incrementais e
10 configuracdo de |decrementais usados para modificar a frequéncia
frequéncia (PARA |quando a frequéncia é dada pelo terminal externo.
CIMA)
Decremento da op teminal
f, ~ de DOWN terminal
1 configuracdo PDOWN
frequéncia (PARA e
BAIXO) D
O terminal de limpeza de configuragdo de
incremento/decremento de frequéncia pode limpar
'lepa[ o valor de frequéncia do canal auxiliar definido por
configuragdo de
12 lincremento/decrem | PARA CIMA/PARA BAIXO dentro do inversor, de modo
ento de frequéncia |que a frequéncia dada seja restaurada para a
frequéncia dada somente pelo canal de comando de
frequéncia principal dada.
Comutagdo entrea . . L o
) o Esta funcdo realiza principalmente a comutagdo
13 configuragdoAea R a -
. . entre canais de frequéncia definida.
configuracdo B . « . P
= Através da fungdo 13, é possivel comutar entre o
Comutagdo entre a A
. = canal dado de frequéncia A e o canal dado de
configuragdo de g . . , .
14 > frequéncia B; através da funcdo 14, é possivel
combinagdoea . N :
configuracio A comutar entre o canal de configuragdo combinada
— definido por P00.09 e o canal dado de frequéncia A;
Comutagdo entre a , ~ . ,
. = através da funcdo 15, é possivel comutar entre o
configuragdo de y o . .
15 > canal de configuragdo combinada definido por
combinagdoea P
- o P00.09 e o canal dado de frequéncia B.
configuracdo B
Terminal de Um total de 16 segmentos de velocidade pode ser
16 velocidade alcancado através de uma combinagdo de estados
multissegmento 1 |digitais com quatro terminais.
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Valor
de & e
config Funcao Descrigoes
uragdo
Terminal de Nota: A velocidade multissegmento 1 é baixa e a
17 velocidade velocidade multissegmento 4 é alta.
multissegmento 2 Velocida | Velocida | Velocid Velocida
Terminal de de de ade de
18 velocidade multisse | multisse | multiss | multisse
multissegmento 3 gmento gmento egment gmento
Terminal de 4 3 02 1
19 velocidade Bit3 Bit2 Bitl Bit0
multissegmento 4
. A funcdo de terminal de selecdo de velocidade
Pausa de velocidade . s -
20 . multissegmento é blindada para queo valor definido
multissegmento - .
seja mantido no estado atual.
Selecdo dotempo |4 conjuntos de tempos de aceleragdo e
21 de aceleragioe |desaceleragdo sdo selecionados pela combinagdo
desaceleracdo 1 |dos estados dos dois terminais:
A . | Selecdo do tempo | Parametro
Termi | Termi =
de aceleragdo ou |corresponden
nall | nal2 -
desaceleracao te
Tempo de
OFF | OFF aceleragdo e P00.11/P00.12
desaceleracdo 1
Selec3o do tempo Tempo de
22 de aceleracdo e ON OFF aceleragdo e P08.00/P08.01
desaceleragdo 2 desaceleragdo 2
Tempo de
OFF ON aceleragdoe P08.02/P08.03
desaceleracdo 3
Tempo de
ON ON aceleragdo e P08.04/P08.05
desaceleragdo 4
S Reinicie o processo PLC simples para limpar as
Reposicdo simples |. ~ e
23 informagées de memoéria de status do PLC
do parada do PLC .
anteriores.
24 Pausa do PLC O PLC é suspenso durante a execugdo, funcionando

simples

continuamente na faixa de velocidade atual, apés a
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Valor
de ~ e
. Funcao Descrigoes
config
uragdo
funcgdo é cancelada, o PLC simples continua a operar.
25 Pausa do controle O PID é temporariamente desativado e o inversor
PID mantém a saida de frequéncia atual.
Pausa de frequéncia| . . . . -
- O inversor pausa na saida atual, e continua a iniciar a
de oscilagdo ~ P [N A
26 (parada na operagdo de frequéncia de oscilagdo a frequéncia
parad atual ap6s a fungdo ser cancelada.
frequéncia atual)
Reposicdo de
frequéncia de . . -
q S O inversor define a frequéncia de volta para a
27 oscilagdo A .
. frequéncia central.
(Retorno a
frequéncia central)
Reposicdo de .
28 posic Executa a limpeza do status do contador.
contador
Comutagdo entre [O inversor muda do modo de controle de torque
29 controles de para o modo de controle de velocidade ou do modo
velocidade ede |de controle de velocidade para o modo de controle
torque de torque.
Proibigdo de Certifique-se de que o inversor ndo é afetado por
30 aceleragdo e sinais estranhos (exceto para os comandos de
desaceleracdo  [parada) e mantém a frequéncia de saida atual.
Aci . .
31 cionamento do Ativa a contagem de impulsos do contador.
contador
Quando o terminal é fechado, o valor de frequéncia
. , ._|definido por [PARA CIMA/PARA BAIXO| pode ser
Limpeza temporéaria ~ s
. 5 apagado para restaurar a frequéncia dada a
da configuracdo de N
33 . frequéncia dada pelo canal de comando de
incremento/decrem P ) .
~ . |frequéncia e, quando o terminal é desconectado, ele
ento de frequéncia - . X 5
volta ao valor de frequéncia apds a configuracdo de
incremento/decremento de frequéncia.
24 Frenagem CC O inversor inicia a frenagem CC imediatamente apds
o comando estar ativo.
Mudanca de Quando esse terminal de fung&o é valido, o canal de
36 comando parao |comando de funcionamento é forcado a mudar para
teclado o canal de comando de funcionamento do teclado, e
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Valor
de ~ e
. Funcao Descrigoes
config
uragdo
o canal de comando de funcionamento é restaurado
ao seu estado original quando esse terminal de
funcdo é invalido.
Quando esse terminal de fungdo é valido, o canal de
comando de funcionamento é forcado a mudar para
Mudanca de . -
o canal de comando de funcionamento do terminal,
37 comando para o X ;
. e o canal de comando de funcionamento é
terminal .
restaurado ao seu estado original quando esse
terminal de fungdo é invalido.
Quando esse terminal de fungdo é valido, o canal de
comando de funcionamento é forcado a mudar para
Mudanga de .
o canal de comando de funcionamento da
38 comando paraa N
S comunicagdo, e o canal de comando de
comunicagdo . . -
funcionamento é restaurado ao seu estado original
quando esse terminal de funcéo é invalido.
19 Comando de Se esse terminal for valido, a pré-excitacdo do motor
pré-excitagdo  |serd ativada até que esse terminal seja invalido.
40 0O consumo de Quando o comando é vélido, o consumo de energia
energia é zerado |do inversor é zerado.
Quando o comando é vélido, o funcionamento atual
O consumo de R N .
41 . . do inversor ndo afeta o consumo de energia do
energia é mantido |
inversor.
Afonte de
configuragdo do
2 limite superior de |Quando um comando esta ativo, o limite de torque é
torque muda para a |definido pelo teclado
configuragdo do
teclado
61 Comutagdode |Alterna a polaridade de saida do PID eé usado em
polaridade PID  |combinagdo com P09.03.
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Os pardmetros relevantes sdo os seguintes:

Cédigo Valor .
= Faixa de G
de Nome padra ~ Descricoes
- configuragao
funcdo o
0: HDIA é uma entrada de
Selegdo do tipo impulso de alta velocidade
P05.00 de entrada HDI 0 0al 1: HDIA é a entrada de
comutagdo
Sele¢do da fungdo
P05.01 do terminal S1 1
Sele¢do da fungdo
P05.02 do terminal S2 4
P05.03 Selegdo d:a fungdo - '
do terminal S3 Consulte a tabela acima para
P05.04 Sele¢do da fungdo 0 obter o significado.
) do terminal S4 S1 a S4 e HDIA sdo os
Sele¢do da fungdo terminais na placa de
P . . ~
05.05 do terminal S5 0 0295 controle, e S5 a S8 sdo
P05.06 Sele¢do da fungdo 0 realizados pela funcdo de
) do terminal S6 terminal virtual definida em
Selegdo da fungdo P05.12.
Pos.07 do terminal S7 0
Sele¢do da fungdo
P05.08 do terminal S8 0
Sele¢do da fungdo
P05.09 do terminal HDIA 0
Este cddigo de fungdo é
utilizado para definir a
polaridade dos terminais de
Selegdo da entrada.
polaridade do 0x000 a Quando o bit é definido com o
P05.10 terminal de 0x000 Ox1FF valor 0, o terminal de entrada
entrada tem polaridade positiva.
Quando o bit é definido com o
valor 1, o terminal de entrada
tem polaridade negativa.
. Define o tempo de filtro para
P05.11 Teriz;(ijc;;‘ll;)o de 0,010 | 0,000 a 50,000s [amostragem dos terminais S1
s a S8 e HDIA. Em caso de
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Cédigo

Valor

de desconexdo e

de Nome padra Faixa de~ Descri¢oes
- configuragao
funcdo o
interferéncia elevada, este
pardmetro deve ser
aumentado para evitar um
funcionamento incorreto.
Bit0: Terminal virtual S1
Bitl: Terminal virtual S2
Bit2: Terminal virtual S3
. o Bit3: Terminal virtual S4
P05.12 ig:nfq';gn”arf\fiffu‘if 0x000 ngfSFa Bit4: Terminal virtual S5
Bit5: Terminal virtual S6
Bit6: Terminal virtual S7
Bit7: Terminal virtual S8
Bit8: Terminal virtual HDIA
.Modode P05.13 defina o modo de
P05.13 funcionamento de 0 0a3 funcionamento do controle
contro.le do do terminal. 0: Controle de
terminal dois fios 1; habilitagdo e
Tempo de atraso dire¢do em um. Este modo é o
P05.14 deftho do 0,000s modo de dois fios mais
terminal S1 comumente usado. A Nota:
Tempo de atraso Rotagdo a frente e para tras
pos.15 | de desconexdoe | o do motor ¢ determinada pelos
fecho do terminal | ™ comandos de terminal FWD e
S1 REV definidos.
Tempo de atraso
P05.16 de fecho do 0,000s e
terminal S2 0,000 a 50,000s .
Tempo de atraso @
pos.17 | dedesconexdoe | o 54 on[on | =
fecho do terminal
s2 1. Controle de dois fios 2;
Tempo de atraso Separacdo de habilitagdo e
PO5.18 de fecho do 0,000s direcdo. A FWD definida ao
terminal S3 utilizar este modo é um
terminal de habilitagdo. A
P05.19 Tempo de atraso 0,000s diregdo é determinada pela
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Cédigo Valor .
= Faixa de -
de Nome padra - Descricoes
- configuragao
funcdo o
fecho do terminal definigdo do estado de REV.
S3 Fwo| Rev | S
Tempo de atraso M oF | oF
P05.20 de fecho do 0,000s —lrev on | oFF
terminal S4 “ oFr | on
Tempo de atraso ° on | o
P05.21 éiﬁ:;?:;::;;:l 0,000s 2: Controlg de 3.fios 1; esse
modo define Sin como o
S4 terminal de habilitagdo, o
Tempo de atraso comando de funcionamento é
P05.22 de ftho do 0,000s gerado por FWD e a diregdo é
terminal S5 controlada por REV. Quando o
Tempo de at[aso inversor funciona, o terminal
pos.23 | de desconexdo e 0,000s Sin deve ser fechado, o
fecho do terminal terminal FWD gera um sinal
S5 de borda ascendente, o
Tempo de atraso inversor comeca a funcionar e
P05.24 de fecho do 0,000s o estado do terminal REV
terminal S6 determina a direcdo de
Tempo de atraso funcionamento; quando o
P05.25 de desconexﬁ.oe 0,000s inversor para o terminal Sin
fecho do terminal deve ser desconectado para
S6 concluir a parada.
Tempo de atraso sBL
P05.26 de fecho do 0,000s
terminal S7
Tempo de atraso
P05.27 de desconexape 0,000s
fecho do terminal
S7
Tempo de atraso Ao trabalhar, o controle de
P05.28 de fecho do 0,000s direcdo & o seguinte:
terminal S8
Tempo de atraso
P05.29 | de desconexdo e | 0,000s
fecho do terminal
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Cédigo Valor .
= Faixa de 0
de Nome padra & Descricoes
- configuragao
funcdo o
S8 Direcdo | Diregio
Tempo de atraso de de
P05.30 de fecho do 0,000s Sin REV |funciona|funciona
terminal HDIA mento | mento
anterior | atual
Funciona X
Funciona
mento
mento de
de Nota: ~
.| rotagdo
Rotagdo
DESLIG reversa
afrente
ON |ADO—
Funciona | Funciona
LIGADO
mento |mento de
de Nota:
rotagdo | Rotagdo
reversa | afrente
Funciona [ Funciona
mento [mento de
de Nota:
Tempo de atraso LIGADO | rotagdo | Rotacéo
de desconexdo e — | reversa | afrente
P05.31 . 0,000s ON
fecho do terminal DESLIG | Funciona .
Funciona
HDIA ADO | mento
mento de
de Nota: N
| rotagdo
Rotagdo
reversa
afrente
LIGAD ON
[ Parada de
DESLI | OFF desaceleragdo
GADO
Sin: Controle de
funcionamento de trés fios,
FWD: Funcionamento de Nota:
Rotagdo a frente, REV:
Funcionamento de rotagdo
reversa
3: Controle de 3 fios 2; Esse
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Cédigo Valor .
= Faixa de 0
de Nome padra & Descricoes
- configuragao
funcdo o

modo define Sin como o
terminal de habilitagdo, o
comando de funcionamento é
gerado por FWD ou REV, e
ambos controlam o sentido
de funcionamento. Quando o
inversor funciona, o terminal
Sin deve ser fechado, o
terminal FWD gera um sinal
de borda ascendente, o
inversor comega a funcionar e
o estado do terminal REV
determina a diregdo de
funcionamento; quando o
inversor para o terminal Sin
deve ser desconectado para
concluir a parada.

SB1

Diregdo de
Sin FWD REV | funciona
mento

Funcionam
ento de
ON Nota:
DESLIG Rotagdo a
ON [ADO— frente
LIGADO Funcionam
ento de
Nota:
Rotacdo a

OFF
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Cédigo Valor .
- Faixa de 0
de Nome padra & Descricoes
- configuragao

funcdo o

frente
Funcionam

ento de

ON «

DESLIG| rotagao
ADO —| reversa
ON y
LIGAD |Funcionam
[0]

OFF ento Lje
rotagdo
reversa

LIGAD
Parada de
0—
- - desacelera
DESLIG o0
ADO s
Sin: Controle de

funcionamento de trés fios,
FWD: Funcionamento de Nota:
Rotagdo a frente, REV:
Funcionamento de rotagdo
reversa

#Nota: Paraomodo de
operagao de dois fios, quando
o terminal FWD/REV é valido,
o inversor é parado por um
comando de parada gerado
por outra fonte, mesmo que o
terminal de controle FWD/REV
permanega valido. O inversor
ndo funciona depois de o
comando de parada ter
desaparecido. Se o inversor
for para funcionar, o FWD/REV
precisa ser acionado
novamente.

Os exemplos incluem parada
de ciclo Unico do PLC, parada

de comprimento fixo e parada
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Cédigo Valor .
o Faixa de -
de Nome padra - Descricoes
- configuragao
funcdo o
STOP/RST| efetivo durante o
controle do terminal (consulte
P07.04).
P05.14 a P05.31 definem o
tempo de atraso
correspondente a mudanca
de nivel dos terminais de
entrada programaveis entre
ligado e desligado.
# Nota: Endereco de
correspondéncia 0x200A.
Estado do
terminal de 0x0000 a
PO7. -
07.39 entrada de falha 0x0000 OXFFFF
recente
Estado do
terminal de 0x000 a
P17.12 -
entrada de 0x000 Ox1FF
comutacdo

6.9.1.2 Saida digital
O inversor estd equipado com 2 conjuntos de terminais de saida de relé e terminal
de saida Y do coletor aberto de 1 via como padrdo. Todas as fungdes do terminal de
saida digital podem ser especificadas por cédigos de fungdo.
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o]

Selegao de sadadgial  Avaso de igagdo digtal

Selegiode polaridade de sada aso de desiganents
P Avaso de desic:

0605
P1713

P06.06

Funconamento

Esiadado

o comutacio

Po740
Esiadodo

T o fatha mais

A tabela a seguir mostra os parametros de fungdo opcionais P06.01 a P06.04, que
permitem que a mesma funcdo de terminal de saida seja selecionada
repetidamente.

Valor de
configur Fun¢do Descri¢oes
agao
0 Invalido Os terminais de saida ndo tém nenhuma funcdo
. 0 emite um sinal LIGADO quando o inversor esté a
1 Em funcionamento . ; P A
funcionar e existe uma saida de frequéncia
Em funcionamento de|O emite um sinal LIGADO quando o inversor estd a
2 Nota: Rotagdoa  |funcionar em Nota: Rotagdo a frente e existe uma
frente saida de frequéncia
. 0 emite um sinal LIGADO quando o inversor estd a
Em funcionamento de . N X P
3 ~ funcionar em rotagdo reversa e existe uma saida
rotagdo reversa P
de frequéncia
4 Em funcionamento de|O emite um sinal LIGADO quando o inversor estd a
jog funcionar em jog e existe uma saida de frequéncia
. O emite um sinal LIGADO em caso de falha no
5 Falha noinversor |.
inversor
6 Detecgdo de nivel de [Consulte os cddigos de fungéo P08.32 e P08.33
frequéncia FT1 para obter uma descri¢do detalhada
7 Detecgdo de nivel de [Consulte os cddigos de fungéo P08.34 e P08.35
frequéncia FDT2  |para obter uma descrigdo detalhada
s Chegada de Consulte o cddigo de fungdo P08.36 para obter
frequéncia uma descricdo detalhada
9 Em funcionamento de|Quando a frequéncia de saida do inversore a
velocidade zero  |frequéncia dada sdo zero, o sinal LIGADO é
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Valor de
configur Funcdo Descri¢oes
acdo
emitido.
A Quando a frequéncia de funcionamento atinge a
Frequéncia limite PO - - .
10 . . frequéncia limite superior, o sinal LIGADO é
superior atingida S
emitido.
A Quando a frequéncia de funcionamento atinge a
Frequéncia limite A . .
11 . . A frequéncia limite inferior, o sinal LIGADO é
inferior atingida L
emitido.
Quando a fonte de alimentagdo do circuito
principal e do circuito de controle é estabelecida,
12 Pronto para funcionar|a fungdo de protegdo do inversor ndo atua e o

inversor estd em um estado executavel, o sinal
LIGADO é emitido.

A saida LIGADO é emitido quando o inversor esta

13 Em pré-excitagdo . -
pré-energizado
Osinal LIGADO é emitido apds o tempo de aviso
14 Aviso de sobrecarga ser excedido, dependendo.di) ponto <':|e'aviso do
inversor. Consultar a descri¢do nos codigos de
funcdoP11.08 a P11.10para obter detalhes.
0O sinal LIGADO é emitido apds o tempo de aviso
15 Aviso de sub carga ser excedido, dependendo.di) ponto <':|e'aviso do
inversor. Consultar a descri¢do nos codigos de
funcdoP11.11 a P11.12para obter detalhes.
16 Conclusdo da fase do |[Emite um sinal quando a fase atual da operagdo
PLC simples do PLC simples é concluida.
17 Conclusdo do ciclo |Apds a concluséo de um ciclo de funcionamento
PLC simples do PLC simples, emite um sinal.
Chegada do valor de Na fungdo de. contagem, qu§n.do o valor de
18 contagem definido contagem at|r1ge o valor definido em P08.25, o
sinal LIGADO é emitido.
Chegada do valor de |Nafungdo de contagem, quando o valor de
19 contagem contagem atinge o valor definido em P08.26, o
especificado sinal LIGADO é emitido.
- Quando a falha é uma falha externa (E17), o sinal
20 Falha externa valida LIGADO & emitido.
2 Chegada do tempo Quando o tempo de operagdo Unica do inversor

atingir P08.27, o sinal LIGADO é emitido.
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comunicagdo Modbus

Valor de
configur Funcdo Descri¢oes
acdo
O sinal correspondente pode ser emitido de
, . acordo com o terminal de saida virtual do Modbus
Saida de terminal s .
. (enderego de comunicagdo 0x200B), e o sinal
23 virtual de

LIGADO é emitido quando definido como 1,e 0
sinal DESLIGADO é emitido quando definido como
0.

Conclusdo do
estabelecimento da

Asaida é valida quando a tensdo do barramento

frequéncia

26 tensdo do atinge acima do ponto de subtensdo do inversor
barramento CC
29 Acdo STO Esse sinal é emitido quando ocorre uma falha de
STO
Chegada de qualquer Sinal de saida LIGADO quando a frequéncia dada
37 pela rampa for maior que P06.33 e apds o tempo

de P06.34

Os parametros relevantes sdo os seguintes:

Codigo Valor Faixa de e
de Nome ~ ~ Descricoes
~ padrao | configuracao
funcao
Selecdo de
P06.01 saidaYl 0
Selegdo da
P06.03 | saidadorelé 1 0263 Consulte a tabela acima para
RO1 obter o significado.
Selegdo da
P06.04 | saidadorelé 5
RO2
Este cédigo de fungdo é
~ utilizado para definira
Sele¢do da . -
olaridade do polaridade dos terminais de
P06.05 P X 0x00 0x00 a OXOF |saida.
terminal de PP
, Quando o bit é definido com
saida . p
o valor 0, o terminal de saida
tem polaridade positiva.
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elizo Valor Faixa de -
de Nome ~ ~ Descrigoes
- padrao | configuragao
funcao
Quando o bit é definido com
o valor 1, o terminal de saida
tem polaridade negativa.
e i | |
rRo2 | o1 |RESer| vy
vado
Tempo de
P06.06 | atrasode | 0,000s 0,000a
50,000
abertura Y
Tempo de
P06.07 atraso da
desconexdo Y
Tempo de i
atraso de O coédigo de fungdo define o
Po6.10 ativaggo do relé tempo de  atraso
RO1 correspondente a mudanga
Tempo de de nivel dos terminais de
atraso de saida programéaveis entre
POB.11 | 4occonexsio do 0,000s g(’)oggoi llygado e desligado.
relé RO1 ’ =
Tempo de
P06.12 a.tras? ds
ativagao do Faixa de configuracdo: 0,000
relé RO2 250,000s
Tempo de
P06.13 atrasosie
desconexdo do
relé RO2
Valor de Se a frequéncia da rampa for
deteccio de maior que P06.33 e apds o
P06.33 che ;da de 1,00Hz 0aP00.03 [tempo de P06.34, o sinal de
fre guéncia "Chegada de qualquer
q frequéncia" serd emitido.
Pos.34 | TemPpode 055 | 0a36000s |-
detecgdo de
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elizo Valor Faixa de -
de Nome ~ ~ Descrigoes
- padrao | configuragao
funcao
chegada de
frequéncia
Estado do
terminal de 0x0000 a
P07.40 saida de falha 0x0000 OXFFFF )
mais recente
Estado do Apre§enta o estado'atual do
) terminal de saida de
terminal de 5 .
P17.13 saida de 0x00 0x00 a OXOF [comutacdo do inversor.
~ Corresponde a RO2, RO1, Y1,
comutagdo .
respectivamente.

6.9.2 Fungdes de terminal de entrada e saida analégica

6.9.2.1 Entrada analdgica

0O inversor é equipado com 2 terminais de entrada analdgica (dos quais All é 0 a
10V/0 a 20mA, All pode ser selecionado como entrada de tensdo ou entrada de
corrente por meio de P05.52, Al2 é 0 a 10V), e a fonte de entrada de AI3 é o
potenciémetro do teclado. Cada entrada pode ser filtrada individualmente e a curva
dada correspondente pode ser ajustada configurando os valores maximo e minimo
correspondentes ao dado.

Filtro de entrada

anal6gica

Tenséo de entrada | _P17-19 poo.52
P05.33 [Pos3s |
AlL f P05.34 Pos:36
All P05.35
Tenséo de entrada |_P17-20 Egg'gé
o Al2 e P05.41
P05.40
Tensdo de entrada | P17.21 P05.42
AI3 P05.43
a0 t P05 44 { Pos |
P05.45
Cédigo .
g Valor Faixa de G
de Nome = ~ Descricoes
~ padrao | configuracdo
funcdo
P00.06 Sele¢do do 0 0a8 1: Configuragdo analdgica All
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efizo Valor Faixa de -
de Nome .. ~ Descrigoes
- padrdo | configuracao
funcao
comando de 2: Configuragdo analdgica Al2
frequéncia A 3: Configuragdo analdgica Al3
Selecgdo do
P00.07 | comando de 1
frequéncia B
2: Torque definido pelo
Sele¢do do analdgico All
PO3.11 modo dNe 0 0a7 3: Tqrque definido  pelo
configuragdo do analégico Al2
torque 4: Torque definido pelo
analdgico A3
Selegdo da 1:  Frequéncia de limite
fonte de superior definida pelo
configuragdo da analdgico All
frequéncia de 2:  Frequéncia de limite
P03.14 | limite superior 0 0a6 superior definida pelo
de Nota: analdgico A2
Rotagdo a frente 3:  Frequéncia de limite
do controle de superior definida pelo
torque analdgico A3
Selegdo da 1:  Frequéncia de limite
fonte de superior definida pelo
configuragdo da analdgico All
frequéncia de 2:  Frequéncia de limite
P03.15 | limite superior 0 0a6 superior definida pelo
de rotagdo analdgico A2
reversa do 3:  Frequéncia de limite
controle de superior definida pelo
torque analdgico A3
Selegdo da 1: Limite superior de torque
fonte de definido pelo analdgico All
P03.18 C(?nfiguragégdo 0 0as 2: I'_ir'nite superior' c'Ie torque
limite superior definido pelo analégico Al2
do torque 3: Limite superior de torque
elétrico definido pelo analégico A3
P03.19 Selegdo da 0 0a5 1: Limite superior de torque
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Cédigo

Valor Faixa de -
de Nome .. ~ Descrigoes
- padrdo | configuracao
funcao
fonte de definido pelo analdgico All
configuragdo do 2: Limite superior de torque
limite superior definido pelo analdgico Al2
do torque de 3: Limite superior de torque
frenagem definido pelo analdgico A3
S(cal;g:l(zio 1: Tensao definida All
P04.27 confisuracio de 0 0a7 2: Tensdo definida Al2
surag 3: Tensdo definida AI3
tensao
pos.32 | Hmiteinferior | o 5oy 10,00 Pos.34 )
.All _ Esta parte do cddigo de
Configuragdo fungdo define a relagdo entre
po5.33 | COTrespondente 0.0% -300,0a |3 tensdo de entrada analdgica
do limite 300,0% e o  valor definido
inferior de Al correspondente da entrada
Limite superior P05.32a  |analégica, que é calculado
P05.34 10,00V ’ X
do AlL 10,00V como a entrada méaxima ou
Configuragao minima quando a tenso de
correspondente -300,0 a entrada analdgica excede o
P05.35 L 100,0% ) L.
do limite ’ 300,0% intervalo da entrada maxima
superior de All ou minima definida.
Tempo do filtro 0,000 Quando a entrada analégica é
POS.
05.36 de entrada All 0,030s a210,000s [uma entrada de corrente, a
P05.37 Limite inferior 0,00V |0,00vaP05.39 corrente de\ 0 ~a 20mA
Al2 corresponde a tensdo de 0 a
Configuragao 10v.
correspondente 0 -300,0a |O valor nominal
P05.38 do limite 0,0% 300,0% correspondente a 100,0% da
inferior de Al2 configuracdo analdgica varia
Limite superior P05.37a |em diferentes aplicagBes,
P05.39 do AI2 10,00v 10,00V portanto, consulte a descricao
Configuracdo em cada parte de aplicagdo.
correspondente -300,0 a A ilustragdo a seguir mostra a
P05.40 do limite 100,0% 300,0% situagdo de varias
superior de Al2 configuragBes:
P05.41 | Tempo do filtro | 0,030s 0,000
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Cédigo

Valor Faixa de 0
de Nome .. ~ Descrigoes
- padrdo | configuracao
funcao
de entrada Al2 a10,000s coespondumes
P05.42 L'm'ti:gfe”or 0,00V |0,00V a P05.44
Configuragdo o A
correspondente . -300,0 a zomh
P05.43 do limite 0,0% 300,0%
inferior de AI3 oo N
Limite superior P05.42 a
P05.44 do AI3 10,00v 10,00V Tempo do filtro de entrada:
Configuraco Ajusta a sensibilidade da
correspondente 300,0a |entrada analdgica. Aumentar
P05.45 do limite 100,0% 300,0% o valor adequadamente pode
superior de Al3 aumentar a anti-interferéncia
do analdgico, mas
enfraquecerd a sensibilidade
da entrada analdgica.
# Nota: O AIl analdgico
" pode suportar entradas de 0 a
P05.46 Tempo do filtro 0,030s 0,000a 10V/0 a 20mA. Quando All
de entrada Al3 10,000s seleciona a entrada de 0 a
20mA, a tensdo
correspondente a 20mA é 10V;
o Al2 suporta a entrada 0 a
+10V.
Sele¢do do tipo - x
P05.52 | desinal de 0 0al (1): Ezz g: Ei’:f::te
entrada All i
Sele¢do da . A
P05.53 | fonte do sinal 0 O0al o: Potenc!?metro local
de entrada AI3 1: Potenciometro externo
1: Configuragdo de canal
= analdgico All
Selecdo da 2: Configuragdo de canal
P09.00 | fonte dadade 0 0a6 o
PID analdgico Al2

3: Configuragdo de canal
analdgico A3
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efizo Valor Faixa de -
de Nome .. ~ Descrigoes
- padrdo | configuracao
funcao
0: Feedback do canal
. analdgico All
P09.02 S?(l;(izc;ceja 0 0a4 1: Feedback do canal
. feedback PID analdgico Al2
2: Feedback do canal
analdgico A3
6.9.2.2 Saida analégica

O inversor é equipado com 1 terminal de saida analdgica (0-10V/0-20mA), o sinal de
saida analdgico pode ser filtrado separadamente, e a proporcionalidade pode ser
ajustada definindo-se os valores maximo e minimo e a porcentagem de saida
correspondente. O sinal de saida analdgico pode emitir a velocidade do motor, a
frequéncia de saida, a corrente de saida, o torque do motor e a poténcia do motor
em uma determinada proporgdo.

o[
1]
2[]
3]

00000000

Configuragéo da curva de Filtro de saida
Saida analégica saida anal6gica analégica
P06.17
P06.14 ',, P06.18 P06.21
P06.19 L1
(Valor default: 0) P06.20
A,
c—»

Descrigdo da correspondéncia de saida AO1 (Os valores de saida minimo e maximo
correspondem a saida padrdo de 0,0% e 100,0%, respetivamente. A tensdo de saida
real corresponde a percentagem real, que pode ser definida através do cédigo de
fungdo). Os detalhes da fungdo de saida sdo os seguintes:

Valor
de - .
configu Funcao Descrigoes
racdo
0 Frequéncia de 0 a Frequéncia méxima de saida
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Valor
de Funcao Descrigoes
configu s s
racao
funcionamento
1 Conflgurhaga‘o da 0 a Frequéncia méxima de saida
frequéncia
F énciadadad N ,
2 requencia dada de 0 a Frequéncia maxima de saida
rampa
3 Velocidade de rotagdo de |0 a Velocidade de rotagdo sincrona
funcionamento correspondente a frequéncia maxima de saida
C te de said . .
4 orljen N 'e salda 0 a2 vezes a corrente nominal do inversor
(relativa ao inversor)
5 Corre.nte de saida 0 a2 vezes a corrente nominal do motor
(relativa ao motor)
6 Tens3o de saida 0a 1,5 vezes a tensdo nominal do inversor
7 Poténcia de saida 0 a2 vezes a poténcia nominal do motor
8 Valor de torque definido |0 a2 vezes a corrente nominal do motor, o
(bipolar) valor negativo corresponde a 0,0% por padrdo
9 Torque de saida 0 a2 vezes o torque nominal do motorou-2 a
(valor absoluto) 0 vezes o torque nominal do motor
Valor ntr.
10 alordeentrada o 10y/0 4 20ma
analdgica All
1 Valor de entrada 0V a 10V, o valor negativo corresponde a 0,0%
analdgica Al2 por padrdo
1 Valor d}? .entrada 0a10v
analdgica Al3
Valor de entrada de
13 impulso de alta 0,00 a 50,00kHz
velocidade HDIA
V finido 1
14 alorde_ mujo da 021000
comunicagdo Modbus
V finido 2
15 alor de_ mujo da 021000
comunicagdo Modbus
Corrente de torque 0 a 3 vezes a corrente nominal do motor, o
22 . . ~
(bipolar) valor negativo corresponde a 0,0% por padréo
o 0 a 3 vezes a corrente nominal do motor, o
23 Corrente de excitagdo X .
valor negativo corresponde a 0,0% por padrdo
24 Configuracdo da 0 a Frequéncia méxima de saida, o valor
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Valor
co:feigu Funcao Descrigoes
racao
frequéncia (bipolar) negativo corresponde a 0,0% por padrdo
25 Frequénciadadade |0 aFrequéncia méaxima de saida, o valor
rampa (bipolar) negativo corresponde a 0,0% por padrdo
0 a Velocidade de rotagdo sincrona
2% Velocidade de rotagdo de |correspondente a frequéncia de saida
funcionamento (bipolar) |maxima, o valor negativo corresponde a 0,0%
por padrdo
30 Velocidade de rotagdo de |0 a 2 vezes a velocidade de rotagdo sincrona
funcionamento nominal do motor
, . 0 a 2 vezes o torque nominal do motor, o valor
31 Torque de saida (bipolar) negativo corresponde a 0,0% por padrdo

Os parametros relevantes sdo os seguintes:

Eedies Valor Faixa de —
de Nome ~ " Descri¢oes
~ padrao | configuracdo
funcdo
Selecio de 0a31:Veja atabelaacima
P06.14 sal’d(;a AO1 0 0a63 para significados especificos
32 a 63: Reservado
Limite -300,0%  |Esta parte do c4digo de
P06.17 | inferior de 0,0% a fungao define a
saida AO1 P06.19 correspondéncia entre o valor
Saida AO1 0.00 de saida e a saida analdgica.
P06.18 correspf)n.de 0,00V N Para a parte d'o valor de saida
nte ao limite que excede o intervalo da
. . 10,00V , A !
inferior saida maxima ou saida
Limite P06.17 minima definida, ela serd
P06.19 | superior de 100,0% a calculada como a saida de
saida AO1 300,0% limite superior ou a saida de
Saida AO1 limite inferior.
ando a saida analdgica é
po6.20 | COTesPonde | 0 00y | 0,002 10,00y |QU3ND0 @ sl gica €
nte ao limite uma saida de corrente, 1ImA é
superior equivalente a tensdo de 0,5V.
Tempo do 0,000 a A quantidade de saida
P06.21 filtro de 0,000s 10,000s analdgica correspondente a
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Cédigo
de Nome
fungdo

Valor Faixa de

padrdo configuracdo Descrigoes

saida AO1 100% do valor de saida varia
em diferentes aplicagdes.

10V (20mA)
0

0.0% 100.0%

6.10 Comunica¢do RS485

0 endereco de comunicagéo local é Gnico na rede de comunicagéo, o que pode
realizar a comunicagdo ponto a ponto entre o computador mestre e o inversor.
Quando o host esta escrevendo um quadro com o endereco de comunicagdo do
escravo definido como 0, esse é um enderego de comunicagdo de radiodifusdo, e
todos os escravos no barramento Modbus aceitardo o quadro, mas o escravo ndo
responderd. O endereco de comunicagao local é definido pelo P14.00. O tempo de
atraso da resposta de comunicagéo é definido pelo P14.03 e o tempo de falha do
tempo limite de comunicagdo 485 é definido pelo P14.04.

Existem 4 maneiras de processamento com erros de transmissdo, e o método de
processamento é selecionado pela configuragdo P14.05. Nesse caso, 0 caso em que
nenhum alarme é gerado e o desligamento é executado de acordo com o método de
parada é valido somente no método de controle de comunicago.

Codigo Valor Faixa de 0
de Nome ~ ~ Descriges
~ padrao | configuracao
funcao
Endereco de 5
P14.00 | comunicagdo 1 1a247 O endereco <'io‘escravo ndo
pode ser definido como 0
local
Define a taxa de transferéncia
de dados entre o computador
Configuragao mestre e o inversor.
da taxa de 0: 1200bps
P140L haud de 4 oat 1: 2400bps
comunicagdo 2:4800bps
3:9600bps
4:19200bps
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Cédigo

funcdo

Nome

Valor
padrao

Faixa de
configuragao

Descri¢oes

5:38400bps

6: 57600bps

7:115200bps

#Nota: A taxa de baud
definida pelo computador
mestre e o inversor deve ser a
mesma, caso contrario, a
comunicagdo néo funcionara.
Quanto maior a taxa de baud,
mais rapida sera a velocidade
de comunicagdo.

P14.02

Configuragao
de verificagdo
de bits de
dados

O formato de dados definido
pelo computador mestre e
pelo inversor deve ser o
mesmo, caso contrario, a
comunicagdo ndo pode ser
realizada.

0: Sem verificagdo (N, 8, 1)
para RTU

1: Verificagdo de paridade par
(E, 8,1) paraRTU

2: Verificagdo impar (0, 8, 1)
para RTU

3: Verificagdo de paridade
impar (N, 8, 2) para a RTU

4: Verificagdo de paridade par
(E, 8,2) paraRTU

5: Verificagdo de paridade
impar (0, 8, 2) para RTU

P14.03

Atraso da
resposta da
comunicagdo

5ms

0a200ms

Refere-se ao intervalo entre o
fim da aceitacdo dos dados
do inversor e o envio dos
dados de resposta para o
computador mestre. Se o
atraso da resposta for inferior
ao tempo de processamento
do sistema, o atraso da
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Cédigo

funcdo

Nome

Valor
padrao

Faixa de
configuragao

Descri¢oes

resposta é baseado no tempo
de processamento do sistema
e, se o0 atraso da resposta for
superior ao tempo de
processamento do sistema, o
sistema precisara aguardar
ap6s o processamento dos
dados até que o tempo de
atraso da resposta chegue
antes de enviar os dados ao
computador mestre.

P14.04

Tempo limite
de
comunicagdo
485

0,0s

0,0 (invalido) a
60,0s

0 parametro de tempo limite
de comunicagdo é invalido
quando o P14.04 esta
definido como 0,0. Quando o
P14.04 é definido para um
valor diferente de zero, se o
tempo entre uma
comunicagdo e a préxima
comunicagdo exceder o
tempo limite de
comunicagdo, o sistema
informara "Falha de
comunicagdo 485" (E18).
Normalmente, isso é definido
como invélido. Se este
parametro for definido num
sistema com comunicagdo
continua, o status da
comunicagdo podera ser
monitorado.

P14.05

Tratamento
de erro de
transmissdo

0a3

0: Parada livre com alarme
1: Continuar a funcionar sem
alarme

2: Parada sem alarme de
acordo com o modo de
parada (apenas no modo de
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Ll Valor Faixa de e
de Nome = ~ Descricoes
- padrao | configuracao
funcdo
controle de comunicagdo)
3: Parada sem alarme de
acordo com o modo de
parada (em todos os modos
de controle)
Unidade:
0: Operagdo de gravagdo com
resposta
1: Operagdo de gravagdo sem
resposta
N Dezena:
SeleN(;ao de 0: Protegdo por senha de
acdo de e
rocessament 0x000 3 comunicagdo invalida
P14.06 |P 0x000 1: Protegdo por senha de
ode 0x111 e T
L comunicagdo invalida
comunicagdo
Centena: Enderego
Modbus . i
personalizado (vélido apenas
para comunicagdes 485)
0: Endereco personalizado
P14.07 e P14.08 invélido
1: Endereco personalizado
P14.07 e P14.08 valido
Endereco de
comando de
. 0x0000 a
P14.07 funcmzament 0x2000 OXFFFF -
personalizado
Endereco de
configuragdo 0x0000 a
P14.08 de frequéncia 0x2001 OXFFFF
personalizada

6.11 Monitoramento de parametros

Os pardmetros de monitoramento s3o distribuidos principalmente nos grupos P07 e
P17 para facilitar a visualizagdo e analise do status de controle e uso do inversor, os
contelidos de monitoramento sdo os seguintes:
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Grupos

Descrigdo de

Contetido de monitoramento incluido

estado bésico

tipo
Grupo Qrupo de Informagdes d9 inversor, temperatura do mc')('julo,
PO interface tempo de funcionamento, consumo de energia,
homem-maquina|registro de falhas, informac&o da versdo do software
Informagdo de frequéncia
Informagdo de corrente
Informagdes de tensdo
Grupo . Grl{po gie Informagc:)es de torqu.e e poténcia
1y visualizagdo de |Informacdes do terminal de entrada

Sinal do terminal de saida

Informagdo do regulador PID

InformagGes de palavra de controle e palavra de
status

Grupo P07 Grupo de interface homem-maquina

el Valor Faixa de .
de Nome o ~ Descrigoes
~ padrdao | configuracao
funcao
versdo do Determina 1,00
software da N
P07.11 laca de ¢doda a -
P versdo 655,35
controle
Temperatura -20,0
P07.12 | domédulodo | 0,0°C a -
inversor 120,0°C
s\(ﬁ?trvsvzoredga Determina 1,00
P07.13 laca de ¢doda a -
P versao 655,35
condutor
Tempo de
po7.14 | funcionament |, 0a65535h |-
o cumulativo
nativo
Alto consumo Apresenta o consumo de
P07.15 | deenergiado | 0kWh 0a fii%%sol;Wh energia do inversor.
inversor Consumo de energia do
Baixo inversor
P07.16 consumo de Okwh 0,02 999,9kWh =P07.15*1000+P07.16
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Cédigo

Valor Faixa de -
de Nome .. ~ Descrigoes
- padrdo | configuracdao
funcao
energia do
inversor
Poténcia Determina
P07.18 | nominal do ¢dodo |0,4a3000,0kW |-
inversor modelo
Tensdo Determina
P07.19 | nominal do ¢do do 50a520vV |-
inversor modelo
Corrente Determina
P07.20 | nominal do ¢dodo | 0,01a600,00A |-
inversor modelo
Tipo de falha 0: Sem falha
po7.27 recente 0 1a3: Reservado
P07.28 Tipo de 1 falha 0 4 SobreEorrente da
anterior aceleracdo (E4)
Tipo de 2 falha 5: Sobrecorrente de
P07.29 panterior 0 desaceleragdo (E5)
i 6: Sobrecorrente de
P07.30 TIpZ:tZ,i;?lha 0 velocidade constante (E6)
P07.31 Tipo de 4 falha o Zé%obretenséo da aceleracdo
anterior
8: Sobretensdo de
desaceleragdo (E8)
0a46 9: Sobretensdo de velocidade
constante (E9)
10: Subtensdo do
barramento CC (E10)
. 11: Sobrecarga do motor
P07.32 Tipo de 5 falha 0 (E11)

anterior

12: Sobrecarga do inversor
(E12)

13: Perda de fase no lado de
entrada (E13)

14: Perda de fase no lado de
entrada (E14)

15: Reservado
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Cédigo

Valor Faixa de -
de Nome .. ~ Descrigoes
- padrdo | configuracdao
funcao
16: Falha de
superaquecimento do
mddulo do inversor (E16)
17: Falha externa (E17)
18: Falha de comunicagao
485 (E18)
19: Falha na detecgdo de
corrente (E19)
20: Falha de auto-
aprendizagem (auto tuning)
do motor (E20)
As informagGes completas
sobre falhas estdo
disponiveis no Appendix F
Tabela de parametros de
funcdo.
Frequéncia do
po7.33 | funcionament | o o 10,00Hz a P00.03 |-
odafalha
recente
Frequéncia
po7.34 | dadade 0,00Hz |0,00Hza P00.03 |-
rampa da falha
recente
Tensdo de
P07.35 | saida de falha ov 0al200v |-
recente
Corrente de
P07.36 | saida de falha 0,00A 0,00 a 630,00A |-
recente
Tensdo do
po7.37 | Parmamento | o 1 002200007 |-
com falha
recente
po7.3g | TeMPeratura |, o | 50,0a120,0° |-
maxima na
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Cédigo

Valor Faixa de -
de Nome .. ~ Descrigoes
- padrdo | configuracdao
funcao
falha recente
Estado do
terminal de 0x0000 a
P07.39 entrada de 0x0000 OXFFFF
falha recente
Estado do
terminal de 0x0000 a
POT-40 | caida de falha | ©¥0000 OXFFFF )
mais recente
Frequéncia de
poz.a1 | funcionament| o o5, 10,00Hz 2 P00.03 -
ode1falha
anterior
Rampadel
po7.42 | falhaanterior [ o o 10,00Hz a P00.03 |-
Frequéncia
dada
Tensdo de
P07.43 | saidadel ov 0al200v |-
falha anterior
Corrente de
P07.44 saidadel 0,00A 0,00 a 630,00A |-
falha anterior
Tensdo do
po7.45 |Parramentodel oy 1 4.0a2000,0v |-
1falha
anterior
Temperatura
P07.46 na 1falha 0,0°C -20,0 2120,0°C |-
anterior
Status do
terminal de 0x0000 a
POTAT | entrada de 1 0 OXFFFF .
falha anterior
Status do 0x0000 a
PO7.48 terminal de 0 OXFFFF )
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Valor
padrdo

Faixa de
configuragdo

Descri¢oes

saidadel
falha anterior

P07.49

Frequéncia de
funcionament
ode2falha
anterior

0,00Hz

0,00Hz a P00.03

P07.50

Frequéncia
dada de
rampa de 2
falhas
anteriores

0,00Hz

0,00Hz a P00.03

P07.51

Tensdo de
saida de 2
falha anterior

ov

0al1200v

P07.52

Corrente de
saida de 2
falha anterior

0,00A

0,00 a 630,00A

P07.53

Tensdo do
barramento de
2 falha
anterior

0,0V

0,0 a2000,0V

P07.54

Temperatura
na 2 falha
anterior

0,0°C

-20,02120,0°C

P07.55

Status do
terminal de
entrada de 2
falha anterior

0x0000 a
OxFFFF

P07.56

Status do
terminal de

saida de 2
falha anterior

0x0000 a
OxFFFF
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Grupo P17 Grupo de visualiza¢do de status basico

Visualiza¢do de estado basico

efizo Valor Faixa de e
de Nome o . ~ Descrigoes
- padrdao | configuragao
funcao
0x000 a
0x122
Unidade: Modo de controle
0: Vetor de circuito aberto
1: Reservado
Modo de 2D.eczz:;rol\:leo\é/oF'de vetor de
P17.40 | controle do 0x000 0x000a0x122 |~~~ ™
motor circuito aberto
0: SVCo
1: SvC1
2: Reservado
Centena:Tipo de motor
0: Motor assincrono
1: Motor sincrono
Apresenta o estado atual do
Estado do terminal de entrada de
terminal de comutacdo do inversor.
P17.12 entrada de 0x000 0x000 a Ox1FF Corresp(c;)nde a HDIA, S8, S7,
comutagdo S6, S5, 4, S3, S2, S1,
respectivamente.
Apresenta o estado atual do
Estado do terminal de saida de
terminal de comutacdo do inversor.
P17.13 saida de 0x000 0x00 a OxOF Correspindente aR02,RO1,
comutagdo Reservado, Y1,
respectivamente
InformagGes relacionadas com frequéncia
GLlE Valor Faixa de e
de Nome - . . Descrigoes
,, padrao | configuragdo
funcdo
p17.00 | CONfiBUrACE0 | by, 10,00Hz a po0.03|APrESeNta a frequéncia
da frequéncia definida atual do inversor.
P17.01 | Frequénciade | 0,00Hz [0,00Hz a P00.03|Apresenta a frequéncia de
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Cédigo

Valor Faixa de e
de Nome o . ~ Descrigoes
- padrdao | configuragao
funcao
saida saida atual do inversor.
P17.02 Frequéncia 0,00Hz |0,00Hz 2 P00.03 Apresenta a frequevnaa dada
dada de rampa de rampa atual do inversor.
P17.05 Velocidade do ORPM 02 65535RPM Apresenta a velocidade do
motor motor atual.
. Frequéncia do rotor do
Estima a motor estimada em
P17.10 | frequénciado | 0,00Hz [0,00Hz a P00.03 .
condi¢des de vetor de
motor S
circuito aberto.
. M i
Quantidade da fgulacio do inversoraravés
P17.14 regiu l;glao 0,00Hz |0,00Hz a P00.03 do terminal PARA CIMA/PARA
s BAIXO.
p17.16 | Velocidadeda ), 0265535 |-
linha
Frequéncia de 0,000 a 50,000 |Apresenta a frequéncia de
P17.22 entrada HDIA 0,000kHz kHz entrada HDIA.
Frequéncia de
limite superior
de Nota:
P17.43 Rotacdo a 50,00Hz |0,00Hz a P00.03 |-
frente do
controle de
torque
Frequéncia de
limite superior
p17.44| 9eTOGE0 | 50561, 000Kz aP00.03-
reversa do
controle de
torque
Dado da
P17.49 | frequénciada | 0,00Hz 0,00 a P00.03 |-
fonte A
Dado da
P17.50 | frequéncia da 0,00Hz 0,00 a P00.03 |-
fonte B
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Informagdes relacionadas com a tensdo

Codigo Valor Faixa de A
de Nome = N = Descrigoes
,, padrao | configuragdo
funcdo
P17.03 Tens?o de oV 021200V Apresent.a atensdo de saida
saida atual do inversor.
Tensdo do 5
P17.11 | barramento | 00V | 0,0a2000,0v | Presentaatensdoatualdo
cc barramento CC do inversor.
P17.19 Tensdo de 0,00V 0,00 2 10,00V Aprefe.nta osinal de entrada
entrada All analdgico All.
P17.20 Tensdo de 0,00V |0,00va 10,00V Aprefe.nta osinal de entrada
entrada Al2 analdgico Al2.
P17.21 Tensdo de 0,00V |0,00va 10,00V Aprefe.nta osinal de entrada
entrada Al3 analdgico Al3.
Informacdes relacionadas a corrente
Eedies Valor Faixa de —
de Nome .. N = Descricoes
. padrdo | configuracao
funcdo
Corrente de Apresenta o valor efetivo da
P17.04 saida 0,00A 0,00 a500,00A |corrente de saida atual do
inversor.
Corrente de -300,00 a Apresenta a corrente de
P17.06 torque 0,004 300,00A torque atual do inversor.
Corrente de -300,00 Apresenta a corrente de
P17.07 excitacdo 0,004 a excitacdo atual do inversor.
< 300,00A 5 :
Dado de -300,00 Apresenta o valor dado da
P17.33 | corrente de 0,00A a corrente de excitagdo no
excitacdo 300,00A modo de controle de vetor.
Dado de -300,00 Apresenta o valor dado da
P17.34 | corrente de 0,00A a corrente de torque no modo
torque 300,00A de controle de vetor.

202503 (V1.1)

144



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

Informagdes relacionadas com torque e poténcia

Codigo Valor Faixa de A
de Nome ~ ~ Descrigoes
= padrao | configuracdo
funcdo
Exibe a poténcia do motor
. _3(2225[:2;’)0;/0 atu;jl, 1.00,0% em relagdo a
P17.08 Poténcia do 0.0% poténcia pot.er?Ua nominal do motor,
motor ’ nominal do p0'5|t.|vo parao .estado
motor) elétrico e/negatwo parao
estado elétrico.
Apresenta o torque de saida
atual do inversor, 100,0% em
relagdo ao torque nominal
do motor. Em Nota: Rotagdo
Torque de afrente, qvglor positivo é o
P17.09 | saidado 0,0%  |-250,0a 250,09 |CStado eletrico, o valor
motor negativo é o estado de
geragdo de energia; em
rotacdo reversa, o valor
positivo é o estado de
geragdo de energia, o valor
negativo é o estado elétrico.
-300,0% a «
Quantidade 300,0% Percentagerp em relagdo ao
P17.15 dada de 0,0% (corrente torque nominal do motor
torque nominal do atual, que mostra o torque
motor) dado.
Fator de
P17.25 | poténciado | 1,00 -1,00a1,00 |/Presentaofatorde
motor poténcia do motor atual.
Apresenta o valor do torque
de saida; em Nota: Rotagéo a
frente, o valor positivo é o
Torque de -3000,0 2 estadg elgtnco,ovalor
P17.36 p 0,0Nm negativo é o estado de
saida 3000,0Nm geracdo de energia; em
rotacdo reversa, o valor
positivo é o estado de
geracdo de energia, o valor
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Cédigo

Valor Faixa de e
de Nome ~ ~ Descricoes
- padrao | configuracao
funcao
negativo é o estado elétrico.
A 0,0% a 300,0%
Limite (corrente
P17.41 | superiordo 0,0% . -
- nominal do
torque elétrico
motor)
Limite 0,0% a 300,0%
p17.49 | Superior do 0,0% (cor'rente .
torque de nominal do
frenagem motor)
Torque de
P17.45 | compensagdo 0,0% |-100,0 a2 100,0% |-
deinércia
Torque de
P17.46 | compensagdo 0,0% |-100,0a100,0% |-
de atrito

Informagdo do regulador PID

el Valor Faixa de e
de Nome ~ N ~ Descricoes
,. padrao | configuracdo
funcao
V
P17.23 alor;j;)do do 0,0%  {-100,0 a 100,0% |Apresenta o valor dado PID.
Valor de Apresenta o valor de
P17.24 | feedback do 0,0% |-100,0 a100,0% |-P
feedback PID.
PID

Saida

P17.51 | proporcional 0,00% |-100,0 a 100,0% |-
PID

P17.52 Sa'daP'I”Dtegral 0,00% |-100,0 a 100,0% |-

Saida

0, - 0, -

P17.53 diferencial PID 0,00% 100,0 a 100,0%

Ganho
P17.54 | proporcional 0,00% 0,00a100,00 |-

atual PID

P17.55 Tempo 0,00s 0,00a10,00s |-
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efizo Valor Faixa de e
de Nome o . ~ Descrigoes
- padrdao | configuragao
funcao
integral atual
PID

Tempo
P17.56 | diferencial 0,00s 0,00210,00s |-

atual PID
pi7.3g | S219aPIDdo | oo 1.100,0 100,0% |-

processo

6.12 Configuragao do parametro de protecdo

6.12.1 Protecdo contra estol(stalling) de sobretensao

Quando o motor estd num estado de geragdo de energia (a velocidade do motor é
superior a frequéncia de saida), a tensdo do barramento do inversor aumenta
continuamente; quando o valor de detegdo de tensdo do barramento excede o
limiar definido da tensdo P11.04 de protegdo contra estol de sobretensdo, o controle
de estol de sobretens3o ajustara a frequéncia de saida de acordo com o estado de
aceleragdo e desaceleragdo do inversor (se o inversor estiver num estado de
velocidade acelerado ou constante, o inversor aumentara a frequéncia de saida, se o
inversor estiver em um estado de desaceleragdo, o inversor funcionarad por um
tempo de desaceleragdo mais longo), de modo a consumir a energia de volta para o
barramento e evitara prote¢do contra sobretensdo do inversor. Se a necessidade ndo
puder ser atendida durante a aplicagdo real, os pardmetros relacionados com os
loops de tensdo e corrente de controle de estol de sobretensdo podem ser
ajustados.
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Figura 6-1 Agdo de estol de sobretensdo

Controle de estol por sobrepressao de
aceleragao

Controle de stall de sobrepressdo de

velocidade constante ‘

Controle de stall de sobrepressao de
desaceleragao

Tenséo de controle de estol
de sobretensao

ojuaweLeq 0p OgsUAL

‘epyes ap elougnbaly

Tenséo de controle de estol
por sobrepressao

oaweIseq Op OBSUBL

epres ap eouznbo

Tenséo de controle de estol
de sobrepressao

oluaweIseq Op OBSUBL

|\

epres ap eouznbasy

detlizo Valor Faixa de s~
de Nome = " = Descrigoes
= padrao | configuragdo
funcao
0: Proibigao
1: Permitido
#Nota: Ao usar um resistor
o de frenagem ou uma
Protecao unidade de frenagem de
P11.03 | contra estol de 1 0al g€
= consumo de energia,
sobretensao . =
desligue a fungdo de
controle de estol por
sobretensao, ou seja, defina
P11.03 como 0.
120 a 150%
. 13606 | (fNSEODe 6 ko de 380V 6 136%.
Tensdo de barramento
protegdo padrdo)
P11.04 contra estol de 120 a 150%
sobretensdo nsa . .
120% (tensdo de O padrdo para 220V é 120%.
barramento
padrdo)
Fator de Define o fator de
P11.21 | proporcionalid 60 0al27 proporcionalidade do
ade do regulador de tensdo do
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GeLlizo Valor Faixa de e
de Nome o . ~ Descrigoes
- padrdao | configuragao
funcao
regulador de barramento durante um
tensdo de estol estol de sobretensao.
de sobretensdo
Coeficient X - .
. oeticiente Define o coeficiente integral
integral do do regulador de tensdo do
P11.22 | reguladorde 5 04a1000 8
~ barramento durante um
tensdo de estol «
N estol de sobretensao.
de sobretensdo
Fator de
proporcionalid Define o fator de
ade do proporcionalidade do
P11.23 | reguladorde 60 04a 1000 regulador de corrente ativo
corrente de durante um estol de
estol de sobretensao.
sobretensdo
Coeficiente
integral do Define o coeficiente integral
P11.24 regulador de 250 022000 dg regulador de corrente
corrente de ativo durante um estol de
estol de sobretensdo.
sobretensdo

6.12.2 Protecao do limite de corrente

A taxa de aumento real da velocidade do motor é inferior a taxa de aumento da
frequéncia de saida durante o funcionamento acelerado devido a carga excessiva, se
ndo for tomada qualquer agdo, isto ird provocar uma falha de sobrecorrente de
aceleracdo que fard com que o inversor se desfaca.

A fungdo de protegdo de limite de corrente detecta a corrente de saida durante o
funcionamento do inversor. E em comparagdo com o nivel limite de corrente
definido pelo P11.06, se o nivel limite de corrente for excedido e o inversor estiver a
funcionar a uma velocidade acelerada, o inversor estd a funcionar a uma velocidade
estavel; se estiver a funcionar a uma velocidade constante, o inversor realizard a
operagdo de redugdo de frequéncia e, se o nivel limite de corrente for
continuamente excedido, a saida de frequéncia do inversor continua a diminuir até a
frequéncia limite inferior. Quando a corrente de saida é novamente detectada
abaixo do nivel limite de corrente, continue a funcionar a uma velocidade acelerada.
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Em algumas ocasides de carga pesada, o valor de P11.06 pode ser aumentado
adequadamente para aumentar o torque de saida do inversor.

Ponto
limite de

Corrente de saida A

corrente

N

Fre

Configur

uéncia de
aida f

agéo da
frequénc
ia

Processo de \

Tempo t

Processo de velocidade
aceleracao onstante!
Tempo t
elizo Valor Faixa de .
de Nome = N = Descri¢oes
. padrao | configuracdo
funcao
Unidade: Sele¢do da agdo de
limite de corrente
0: Agdo de limite de corrente
invalida
1: Agdo de limite de corrente
sempre vélida
Selegdo de 0%00 2 Dezena: Selegdo de alarme
P11.05 limite de 0x01 de sobrecarga de limite de
0x11
corrente corrente de hardware
0: Alarme de sobrecarga de
limite de corrente de
hardware valido
1: Alarme de sobrecarga de
limite de corrente de
hardware invalido
50,0 a200,0%
Nivel de (percentagem
P11.06 limite de 160,0% relativaa |
corrente corrente de
automatico saida nominal
do inversor)
Taxa de
P11.07 | quedade 10,00Hz/s 0’0?_“-;/550’00 R
frequéncia )

202503 (V1.1)

150



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

efizo Valor Faixa de -
de Nome o . ~ Descricoes
- padrdao | configuracao
funcao
durante o
limite de
corrente

6.12.3 Perda de energia e reducao de frequéncia instantanea

A perda de energia e redugdo de frequéncia instantanea (Desligamento instantaneo
e ininterrupta) permite que o sistema funcione continuamente durante a perda de
energia de curto prazo. Quando ocorre uma perda de energia no sistema, o motor
estd no estado de geragdo de energia e a tensdo do barramento é mantida na
"tensdo de julgamento de agdo de perda de energia e reducdo de frequéncia
instantdnea", o que evita que o inversor seja desligado devido a falha de subtenséo
causada pela tensdo de entrada muito baixa.

Se a perda de energia e a reducdo de frequéncia instantdnea ndo puderem atender a
demanda real, os parametros de loop de tensdo e de loop de corrente de P11.17 a
P11.20 podem ser ajustados. As carateristicas de resposta dindmica do loop de
velocidade do controle de vetor podem ser ajustadas definindo o fator de relagdo e
o (coeficiente) integral do regulador de velocidade. Aumentar o ganho proporcional
e reduzir o tempo integral pode acelerar a resposta dindmica do loop de velocidade,
mas um ganho proporcional muito grande ou um tempo de integragdo muito
pequeno pode levar a oscilagdo do sistema e ao overshoot demasiado grande. Um
ganho proporcional muito pequeno também pode levar a uma oscilagdo de estado
estavel do sistema, com a possibilidade de uma diferenca estética de velocidade.
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Limites de tensdo de
recuperagéo de perda

de energia instantanea

owawreieq
P opsuaL

\

epres
9p eiougnbaiy

nd

Efh perda de energia e

redugzo de frequéncia

instantanea

Limites de tenséo de
agéo de perda de
energia instantanea

el Valor Faixa de s
de Nome o~ " ~ Descricoes
funcio padrao | configuracdo
Selegdo da
fungdo da
perda de R
P11.01 energia e 0 0al o Pr0|b.|§.ao
reducio de 1: Permitido
frequéncia
instantanea
Fator de
roporcionali .
P opa%:é)oalld Define o coeficiente integral
P11.17 | regulador de 20 0al27 do regulador de tensdo do
tensio de barramento durante um estol
astol de de subtensdo.
subtensdo
Coeficiente
integral do Define o coeficiente integral
regulador de do regulador de tensdo do
P11.1 o 1
8 tensdo de 5 021000 barramento durante um estol
estol de de subtensao.
subtensdo
P11.19 Fator de 20 0421000 Define o fator de
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Eecies Valor Faixa de e
de Nome o . ~ Descrigoes
funcio padrdo | configuracao
proporcionalid proporcionalidade do
ade do regulador de corrente ativo
regulador de durante um estol de
corrente de subtensdo.
estol de
subtensdo
Coeficiente
integral do Define o coeficiente integral
regulador de do regulador de corrente ativo
P11.2 2 2
0 corrente de 0 022000 durante um estol de
estol de subtensdo.
subtensdo

6.12.4 Controle do ventilador de resfriamento

0O controle do ventilador é dividido em 3 modos, e o modo de controle de
funcionamento do ventilador é selecionado por meio da configuragdo P08.39.

Sedee Valor Faixa de s~
de Nome ~ N ~ Descricoes
= padrao | configuragdo
funcdo
Modo de 0: Modo de funcionamento

funcionament normal

P08.39 odo 0 0a2 l.Oyentlladorfuncpna
. continuamente depois de
ventilador de R
resfriamento ligado
2: Modo de funcionamento 2

# Nota: Se o inversor detectar uma temperatura do mddulo da ponte retificadora
ou do mddulo do inversor é maior que 50°C, o ventilador serd ligado
automaticamente, independentemente do modo.

Modo de funcionamento normal: P08.39=0

0 ventilador funciona no estado de funcionamento do inversor, e o ventilador é
desligado durante um atraso de 30s apds o desligamento.

0 ventilador funciona continuamente depois de ligado: P08.39=1

0 ventilador funciona somente quando o inversor esta no estado de energizagdo.
Modo de funcionamento 2: P08.39=2
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0O ventilador funcionard somente quando a frequéncia da rampa for maior que 0 no
estado de funcionamento, e o ventilador é desligado durante um atraso de 30s apds
o desligamento.

6.12.5 Frenagem do consumo de energia

Quando esse inversor desacelerar com uma grande carga de inércia ou precisar
desacelerar bruscamente, o motor estard no estado de geracdo de energia, e a
energia da carga serd transferida para o link CC do inversor por meio da ponte do
inversor, o que fard com que a tensdo do barramento do inversor seja elevada;
quando ela exceder um determinado valor, o inversor informard a falha de
sobretensdo. Para evitar a ocorréncia desse fend6meno, os componentes de
frenagem devem ser configurados.

Para o inversor com unidade de freio de consumo de energia integrada, é possivel
usar a seguinte configuragdo de parametro:

Quando o P08.37 esta definido como 1 e P11.02 como 1 e quando a tensdo do
barramento excede o limiar de tensdo de frenagem de consumo de energia, o tubo
de frenagem sera aberto independentemente de o inversor estar desligado ou a
funcionar. Se a tensdo do barramento for inferior ao limiar da tensdo da frenagem
do consumo de energia menos 10V, os tubos de frenagem estéo fechados.

Quando o P08.37 estd definido como 1 e P11.02 como 0 e quando a tensdo do
barramento excede o limiar de tensdo de frenagem de consumo de energia, apenas
o inversor estd funcionando, o tubo de frenagem serd aberto. Se a tensdo do
barramento for inferior ao limiar da tensdo da frenagem do consumo de energia
menos 10V, os tubos de frenagem estdo fechados.

el Valor Faixa de -
de Nome ~ ~ Descricoes
~ padrao | configuragao
funcao
Habilitacdo 0: Proibicdo de frenagem do
de frenagem consumo de energia
P08.37 1 e
08.3 do consumo 0 0a 1: Habilitagdo de frenagem do
de energia consumo de energia
Tensdo de Defina a tensdo do
« 220V: barramento inicial para a
Tensdo de
C 380,0V; frenagem de consumo de
limiar de 2 > .
P08.38 | frenagem de Tensdo de 200,0 a energia e ajuste o valor
’ g 380V: 1000,0V adequadamente para obter
consumo de .
energia 700,0V; uma frenagem eficaz da
8 Tensdo de carga. O valor predefinido
660V: varia de acordo com o nivel de
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Eecies Valor Faixa de 0
de Nome ~ ~ Descrigoes
- padrao | configuracao
funcao
1120,0V tens3o.
Selegdo de
frenagem de S
P11.02 | consumo de 0 O0al 0: PI’O.It.)IQB?
. 1: Habilitagdo
energia da
parada

6.12.6 Desligamento Seguro do Torque

A fungdo STO (Desligamento Seguro do Torque) pode ser ativada para evitar a
partida acidental do equipamento quando a energia principal do inversor ndo
estiver energizada. Esta funcdo desliga a saida do inversor por meio de um sinal de
acionamento para evitar a partida acidental do motor. Para inversor com fungdo STO,
P08.64 é definido como 1; para o inversor sem fung¢do STO, P08.64 é definido como 0.
Consulte Appendix E Fungdo de Desligamento Seguro do Torque (STO) para obter
detalhes.

cédigo .
& Valor Faixa de s
de Nome ~ ) ~ Descricoes
- padrao | configuragdo
funcao

0: Alarme STO bloqueado
O bloqueio de alarme significa
que, quando ocorre uma STO,
ele deve ser reiniciado depois
que o status for restaurado.
1: Alarme STO n&o bloqueado
Alarme ndo bloqueado
significa que, quando ocorrer
um STO, o alarme STO
desaparecera
automaticamente depois que
o status for restaurado.

0: Ndo habilitado

1: Habilitagdo

Selegdo de
P08.52 | bloqueio de 0 0al
STO

P08.64 | Fungdo STO 0 0al
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6.13 Processo de aplica¢ao
6.13.1 Contagem

Para as situa¢des em que a contagem do sinal de impulso do interruptor fotoelétrico
é necessaria, os sinais podem ser coletados por meio do terminal de entrada digital

multifuncional.

Isso é feito definindo P05.01 a P05.04ou P05.09 como 31

(acionamento do contador), utilizando a fun¢do de contagem do HDI, P05.00 tem de
ser definido como 1 primeiro.

Quando o valor de contagem cumulativa P17.18 atinge o valor de contagem definido
P08.25, a contagem é reiniciada. Quando P08.25 for atingido, o sinal LIGADO pode
ser emitido por meio da configuragdo 18 com a fung¢do de saida digital; da mesma
forma, quando P08.26 for atingido, o sinal LIGADO pode ser emitido por meio da
configuragdo 19 com a fungdo de saida digital.

elizo Valor Faixa de s~
de Nome = N = Descri¢oes
. padrao | configuragdo
funcao
Selecio do 0: HDIA é uma entrada de
P05.00 i E)de 0 0al impulso de alta velocidade
’ entrzda HDI 1: HDIA é a entrada de
comutacdo
Selegdo da
P05.01 | fungdodo 1
terminal S1
Selegdo da
P05.02 | fungdodo 4
terminal S2 -
Selecio da 28: Reposi¢ado do contador
" (limpar valor de contagem)
POS5. f .
05.03 teur:fii(;ldsz 1 0a95 31: Acionamento do contador
Selecio da (acimulo de valor de
contagem
P05.04 | fungdo do 0 gem)
terminal S4
Selegdo da
pos.09 | funcdodo 0
terminal
HDIA
Selegdo de 0: Invalido
P06.01 B 0
saida Yl 0a63 18: Chegada do valor de
P06.03 | Selegdo de 1 contagem definido
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efizo Valor Faixa de -
de Nome o . ~ Descricoes
- padrdao | configuragao
funcao
saida RO1 19: Chegada do valor de
Selegdo de contagem especificado
P06.04 saida RO2 5
Valor de
P08.25 | contagem 0 P08.26 a 65535|-
definido
Valor de
P08.26 | contagem 0 0aP08.25 |-
especificado
Valor de
P17.18 | contagem 0 0a65535 |-
acumulada

6.13.2 Hibernagédo e despertar

Dependendo dos requisitos de economia de energia, a fungdo de hibernagdo pode
ser usada em aplicagBes de agua, quando for necessario um funcionamento eficaz
do motor, ajuste a frequéncia definida para fazer com que o inversor desperte o
motor. O diagrama de temporizacdo é o seguinte:

Curva de frequéncia

. definida:

Frequéncia  114122p01.20, pelo que o inversor funciona  Curva de frequéncia de
funcionamento:

11.<P01.20, para que o inversor néo funcione

10=P01.34, tempo de atraso de hibernac?

Frequéndia f
timite infefor®

Tempot

Funcion | Paradaj Parada da Funcion
amento livre hibernagdo amento

Quando a frequéncia definida é inferior a frequéncia limite inferior, a unidade P01.19
selecionao modo de espera de hibernagéo, o inversor mantém a frequéncia limite
inferior a funcionar durante o tempo P01.34e, em seguida, para de acordo com o
modo de parada definido em dezena P01.19 e entra no estado de hibernagdo.
Quando a frequéncia definida for novamente superior a frequéncia limite inferior, e
a duracgdo for superior ao "Tempo de atraso de recuperagdo de hibernagdo" definido
em P01.20, o inversor retoma automaticamente o funcionamento, funcionando
para a frequéncia definida.
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Eecies Valor Faixa de 0
de Nome ~ ~ Descricoes
- padrao | configuracdao
funcao
Este cédigo de fungdo define
P o0 estado de funcionamento
Afrequéncia K
de operacio é doinversor quando a
perag frequéncia definida é inferior
menor que a N A
N . a frequéncia limite inferior.
acgdo do limite R o 5
e . Unidade: Selegdo de agdo
inferior de ) I
A 0x00 a 0: Funcionamento no limite
P01.19 | frequéncia 0 S N
() 0x12 inferior de frequéncia
(valido
uando o 1: Parada
. q. A . 2: Modo de espera de
limite inferior - ~
de frequéncia hibernagdo
& maior que 0) Dezena: Modo de parada
q 0: Parada livre
1: Parada de desaceleracdo
Tempo de
PO1.20 atraso de~ 0,05 0,0 23600,05 Vélido quando a unldad?
recuperagao P01.19 correspondente é 2.
de hibernagdo
Tempo de
po134 | Arasode 00s | 0a3600,0s |-
entradaem
hibernagdo

6.13.3 Comutagdo de Nota: Rotagdo a frente e rota¢do reversa

Quando sdo necessarias operagbes de comutagdo frequente de Nota: Rotacdo a
frente e rotacdo reversa, o torque e a estabilidade do processo de Nota: Rotagdo a
frente/rotacdo reversa podem ser melhorados e o impacto da corrente pode ser
reduzido definindo razoavelmente P01.14. Quando P01.14 esta definido como 0, o
ponto de frequéncia de comutacdo é a frequéncia zero (P01.15). Quando P01.14 esta
definido como 1, o ponto de frequéncia de comutagédo é a frequéncia inicial de
partida (P01.01) e pode ser utilizado de acordo com o diagrama esquematico
seguinte.
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Frequéncia de

Comutagéo de frequéncia
"apos aranque
sy | Comutacio de frequéncia
! __de cruzamento zero

/ Tempo o

Frequéncia de|
arranque

Codigo Valor Faixa de G
de Nome - N - Descricoes
« padrao | configuragao
funcao
M ~ P
cogisadgo 0: Comutagdo de frequéncia
de Noti' de cruzamento zero
POL14 | Rotacioa 1 0a2 1 Qomutggao de frequéncia
frente e apds partida
= 2: Comutagdo apés a
rotacao
reversa velocidade de parada e atraso

Comutacdo de frequéncia de cruzamento zero ou apds partida: P01.14=0 ou 1

P01.14 esta definido como 0 ou 1, a comutacdo de Nota: Rotacéo a frente/rotagdo
reversa é efetiva e o inversor diminui primeiro para o ponto de frequéncia de
comutagdo. Se P01.16 estiver definido como 1, é necessério avaliar se a frequéncia
de saida do motor € inferior ao ponto de frequéncia de comutaco, e se a frequéncia
de saida também é inferior ao ponto de frequéncia de comutagdo, mantenha o
tempo de zona morta P01.13. Em seguida, o motor é controlado para funcionar na
direcdo oposta; se a frequéncia de saida for continuamente superior ao ponto de
frequéncia de comutagdo, entdo o atraso é tempo P01.17, o tempo de zona morta
P01.13 é mantido e depois o motor é controlado para funcionar na dire¢do oposta.

Comutacdo ap6s a velocidade de parada e atraso: P01.14=2

0O P01.14 esta definido como 2, o processo de desaceleragdo de comutagdo de Nota:
Rotacdo a frente e rotagdo reversa é semelhante ao processo de parada de
desaceleragdo, no qual a fungdo da frenagem de curto-circuito de parada e a fungdo
da frenagem de corrente continua (CC) podem ser baseadas nas condi¢des de
aplicagdo, através dos parametros definidos para decidir se deve abrir. A diferenca
entre este processo e a parada por desaceleragdo é que, apds a frequéncia de
funcionamento atingir a velocidade de parada P01.15 ou o fim da frenagem CC de
parada, o tempo morto de P01.13 é mantido e, em seguida, o motor é controlado
para funcionar na dire¢do oposta.
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efizo Valor Faixa de -
de Nome .. ~ Descrigoes
- padrdao | configuracdao
funcao
— A frequéncia de inicio de
Frequéncia . . . A
de inicio de part|da} direto e: a frequenf|a
P01.01 partida 0,50Hz |0,00 a 50,00Hz inicifﬂl aqualoinversorda
direto partida. ConsulteP01.02para
obter mais detalhes.
O torque na partida pode ser
aumentado durante a partida
através da configuragdo da
frequéncia de inicio de partida
adequada. A frequéncia de
saida do inversor é a
frequéncia de partida durante
o tempo de retencdo da
frequéncia de partida e, em
seguida, ele funcionard a
partir da frequéncia de
Tempo de partida até a frequéncia alvo;
PO1.02 reteng?o fja 0,0s 0,0a50,0s se a frequéncia alvo (comando
frequéncia de frequéncia) for inferior a
de partida frequéncia de partida, o
inversor ndo funciona e esta
em espera. O valor da
frequéncia de partida ndo é
limitado pelo limite inferior de
frequéncia.
fmax -
fl
il
Tempo da O tempo de transi¢do no
zona morta ponto definido em P01.14
POL13 de Ncita: 0,05 0,0 a3600,05 dura.nteatzansigéo da
Rotagdo a configuragdo de Nota:
frente e Rotacdo a frente e rotagdo
rotacdo reversa do inversor.
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efizo Valor Faixa de -
de Nome .. ~ Descrigoes
- padrdao | configuracdao
funcao
reversa
Velocidade 0,00 a
POL.15 de parada 0,50Hz 100,00Hz
0: Valor definido de
velocidade (apenas este
Modo de . «
detecciio de método de detecgdo no modo
P01.16 (; 0 0al de controle de vetor de tensdo
velocidade -
de parada espacial)
P 1: Valor de detecgdo de
velocidade
Tempo de
deteccdo de
P01.17 : 0.50s 0,00 a 100,00s |-
velocidade
de parada

6.13.4 Salto de frequéncia

O salto de frequéncia permite que o inversor evite o ponto de ressonancia mecanica
da carga e evite fendmenos de ressonéncia. O inversor pode definir trés saltos de
frequéncia através de P08.09, P08.11 e P08.13. Esta fung¢do n&o funciona se o salto
de frequéncia estiver definido como 0. Quando a frequéncia definida estd dentro da
faixa de salto de frequéncia (salto de frequéncia = 1/2 amplitude de salto), se
estiver atualmente na fase de aceleragdo, o inversor funciona na faixa inferior da
faixa de salto de frequéncia (salto de frequéncia - 1/2 amplitude de salto); se estiver
atualmente na fase de desaceleragdo, o inversor funciona na faixa superior da faixa
de salto de frequéncia (salto de frequéncia + 1/2 amplitude de salto), e o diagrama

de fungdes é o seguinte

Salto de
frequéncia 3

Salto de
frequéncia 2

Salto de
frequéncia 1

A

Frequéncia
definida f

1/2*Amplitude de

V2*Amplitude de

12+ Amplitude de
salto 2

1/2* Amplitude de
salto 2

1/2*Amplitude de

1/2*Amplitude de

Tempot
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Cédigo

Valor Faixa de -
de Nome o . ~ Descricoes
- padrdao | configuracdo
funcao
Salto de 0,00Hza |P00.03 é a frequéncia maxima
P08.09 frequéncia 1 0,00Hz P00.03 de saida.
P00.03 é a frequéncia maxima
Amplitude de 0,00Hza |desaida;
P08.10 salto 1 0,00Hz P00.03 Corresponde a P08.09 para
definicdo.
Salto de 0,00Hza |P00.03 é a frequéncia maxima
P08.11 frequéncia 2 0,00Hz P00.03 de saida.
P00.03 é a frequéncia maxima
Salto de 0,00Hza |desaida;
P08.12 frequéncia 2 0,00Hz P00.03 Corresponde a P08.11 para
definicdo.
Salto de 0,00Hza |P00.03 é a frequéncia maxima
P08.13 frequéncia 3 0,00Hz P00.03 de saida.
P00.03 é a frequéncia maxima
Amplitude de 0,00Hza |desaida;
P08.14 H i ’
08 salto 3 0,00Hz P00.03 Corresponde a P08.13 para

definicdo.

6.13.5 Frequéncia oscilante

A frequéncia oscilante é adequada para industrias téxteis, de fibras quimicas e
outras indUstrias e ocasides em que sdo necessérias funcbes de deslocacdo e
enrolamento. A funcgdo de frequéncia oscilante refere-se a frequéncia de saida do
inversor que oscila para cima e para baixo a uma frequéncia definida, e a frequéncia
de saida ap6s a frequéncia oscilante é limitada pelos limites superior e inferior.

A sua trajetdria no eixo do tempo é apresentada na figura abaixo:

Frequéncia de
saida f
Frequéncia
fimite superior
de frequéncia
oscilante

Frequéncia|_
central

Frequéncia
limite inferior d
frequéncia
oscilante 'Aceleragao de acordo
com o tempo de
aceleragao

Tempo de queda di
frequéncia oscilante

de frequéncia
oscilante

Frequéncia
oscilante

Desaceleragéo de
acordo com a
desaceleragao

Tempot
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Frequéncia oscilante = Frequéncia central (frequéncia definida) x amplitude de

frequéncia oscilante P08.15

Frequéncia de inicializagdo = Frequéncia oscilante x amplitude de frequéncia de

inicializagdo P08.16

Cédigo de Valor Faixa de . .
o Nome ~ ~ Descricoes
funcdo padrao | configuracdo
Amplitude de
P08.15 frequéncia 0,0% | 0,0a100,0% |[Frequéncia relativa definida
oscilante
Amplitude de
P08.16 | frequénciade | 0,0% 0,0 250,0% |Frequéncia oscilante relativa
inicializacdo
Tempo de Tempo necessério para
P08.17 elevag?o Qe 5.05 0,123600,0s passar do ponto mais baixo
frequéncia para o ponto mais alto da
oscilante frequéncia oscilante.
Tempo de Tempo necessério para
pog.1g | Juedada 50s | 0,1a3600,05 |P2S53r doponto mais alto
frequéncia para o ponto mais baixo da
oscilante frequéncia oscilante.
. 0: HDIA é uma entrada de
Selecdo do impulso de alta velocidade
P05.00 tipo de 0 0al puSO
1: HDIA € a entrada de
entrada HDI N
comutacao
Selegdo da
P05.01 fungdo do 1
terminal S1
Selegdo da N
P05.02 fungdo do 4 0: Sem fungaoA .
. 26: Pausa de frequéncia
terminal S2 X -
= oscilante (indicando parada
Selegdo da na frequéncia atual)
P05.03 | funcdodo 7 0a9s qu i
. 27: Reposicdo da frequéncia
terminal S3 X -
— oscilante (indicando o
Selegdo da N P
¥ retorno a frequéncia central
P05.04 fungdo do 0 P -
A (frequéncia definida))
terminal S4
Selegdo da
P05.09 fungdo do 0
terminal HDIA
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7 Comunicagoes

7.1 Interface de comunicagdo padrao

O inversor esta equipado com comunicagdo RS485 como padrdo e os terminais de

comunicacgdo sado definidos da seguinte forma:

Tabela 7-1 Terminal de comunicagdo padréo

Tipo de Sinal de Descrigdo do A
o . Descrigoes
interface rede sinal
Terminal de comunicagdo
Terminais 485+ Comunicagdo RS485 externo que suporta o
10 485- 485 protocolo de comunicagdo
Modbus

7.2 Endereco de dados de comunicag¢do

Os dados de comunicagdo incluem os dados dos parametros funcionais
relacionados com o inversor, dos parametros de estado do inversor e dos
parametros de controle do inversor.

7.2.1 Endereco do parametro de fungao

0 enderego do pardmetro de fung¢do ocupa dois bytes, o bit alto estd a esquerda e o
bit baixo esta a direita. A gama de bytes altos e baixos é de: 00 a ffH. O byte alto é o
nimero do grupo a esquerda do ponto do cédigo de funcdo, e o byte baixo é o
ndmero a direita do ponto do cédigo de fun¢do, mas todos sdo convertidos para
hexadecimal. Por exemplo, P05.06, se 0 nimero do grupo a esquerda do ponto do
cbdigo de fungdo é 05, o bit alto do endereco do pardmetro é 05; se o ndmero a
direita do ponto do cédigo de fungdo é 06, o bit baixo do endereco do pardmetro é
06, o que significa que o endereco do cddigo de fungdo é 0506H em hexadecimal. O
endereco do pardmetro para o cddigo de fungdo P10.01 é 0AO1H.

# Nota:

® O grupo P29 é o pardmetro de configuragdo do fabricante, ndo pode ser lido

nem alterado; alguns pardmetros ndo podem ser alterados enquanto o inversor
estd em funcionamento; alguns parametros ndo sdo alterados

independentemente do estado do inversor; para alterar os parametros de

fungdo, tenha também em aten¢do a gama de ajuste, a unidade e a respectiva
descrigdo dos parametros.
® Oarmazenamento frequente da EEPROM reduz a sua vida Gtil. Para o usudrio,
alguns cddigos de fungdo ndo precisam de ser armazenados no modo de
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comunicagdo, penas o valor na RAM on-chip pode ser alterado. Para fazer isso,
s precisa alterar o bit mais alto do enderego do cddigo de fungdo de 0 para 1.
® Porexemplo, ndo é necessério armazenar o cédigo da fungdo P00.07na
EEPROM. Vocé pode definir o endereco para 8007H apenas modificando o valor
na RAM. Este enderego sé pode ser usado como RAM no chip e ndo pode ser
usado para fung¢des de leitura, tal como fazer a leitura é um endereco invalido.

7.2.2 Endereco de parametro nao funcional
Além de gerenciar os pardmetros do inversor, o host também pode controlar o
inversor, como operacdo, parada, etc. € monitorizar o estado de funcionamento do

inversor. O seguinte descreve o endereco de dados do pardmetro de status e o
endereco de dados do pardmetro de controle.

1. Parametros de estado

# Nota: Os pardmetros de status sdo somente leitura.

Definicao
Parametros de Descrigoes
endereco

0001H: Em funcionamento de Nota: Rotacdo a
frente

Palavra de 0002H: Em funcionamento de rotagdo reversa
estado do 2100H | 0003H: Parada no inversor

inversor 1 0004H: Falha no inversor

0005H: Estado POFF do inversor

0006H: Estado de pré-excitacdo do inversor

Bit0: =0: Ndo pronto para funcionar: =1: Pronto para
funcionar

Bit2 a Bit1: =00: Motor 1: =01: Motor 2

Bit3: =0: motor assincrono =1: motor sincrono
Bit4: =0: Pré-aviso de ndo sobrecarga =1: Pré-aviso
de sobrecarga

Palavra de Bit6 a Bit5: =00: Controlo do teclado =01: Controlo
estado do 2101H | do terminal

inversor 2 =10: Controle de comunicagdo

Bit7: Reservado

Bit8: =0: Controle de velocidade: =1: Controle de
torque

Bit9: Reservado

Bit11 a Bit10: =00: Vetor 0 =01: Vetor 1 =10: Vetor de
tensdo espacial
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Definicdo
Parametros de Descri¢oes
endereco
Codgo de fatha 2102H | Consulte a descrigdo do tipo de falha
do inversor
Cédigo de
identificagdodo | 2103H | 0x1200
inversor
Frequénciade | 5001 | 0 4 Fmax (em 0,01 Hz)
funcionamento
Configuracdo | 30,111 | 0.2 Fmax (em 0,01 H2)
da frequéncia
Tensao do 3002H | 0.0 a2000.0V (unidade: 0.1v)
barramento
Tensdo de saida | 3003H | 0a 1200V (unidade: 1V)
Cm;;,':: e | 3004H |0,00a 300,004 (unidade: 0.01A)
Velocidade de
rotagdo de 3005H [ 0a65535 (em 1RPM)
funcionamento
Pof:l,fj': e | 3006H [-300.02300.0% (unidade: 0.1%)
Torquedesaida | 3007H |-250,0 a 250,0% (unidade: 0,1%)
Configuragdo
de circuito 3008H [-100,0 a 100,0% (unidade: 0,1%)
fechado
Feedbackde | 300011 | .100,0 2 100,09 (unidade: 0,19%)
circuito fechado
0x000 a Ox1FF
Esteani(:algade 300AH | Corresponde aos terminais locais
HDIA/S8/S7/S6/S5/S4/S3/S2/S1
0x00 a OxOF
E | .
Stasi?dao de 300BH | Corresponde ao terminal local
RO2/R0O1/Reservado/Y1
Entrada 300CH 0,002 10,00V (unidade: 0,01V)
analégica 1
Entrada 300DH | 0,00 a 10,00V (unidade: 0,01v)
analégica 2
Entrada 300EH | 0,00 a 10,00V (unidade: 0,01V)
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Parametros

Defini¢do
de
endereco

Descri¢oes

analdgica 3

Leiturada
entrada de
impulsos de
alta velocidade
HDIA

3010H | 0,00 a50,00kHz (unidade: 0,01Hz)

Leitura do
nimero de
segmentos
atualde
velocidade
multissegmento

3012H (0al5

Valor do
comprimento
externo

3013H |[0a65535

Valor da
contagem
externa

3014H [ 0a65535

Valor de
configuragdo do
torque

3015H [ -300.0 a 300.0% (unidade: 0.1%)

Cédigo de
identificagdo do
inversor

3016H |-

Cédigo de falha

5000H |-

2. Parametros de controle

# Nota: Os parametros de controle do inversor s3o legiveis e gravaveis.

Defini¢ao
Parametros de Descrigoes
endereco
0001H: Funcionamento de Nota: Rota¢do a frente
Comandos de - -
0002H: Funcionamento de rotagdo reversa
controle de 2000H - - —
- 0003H: Movimento de jog de Nota: Rotagdo a
comunicagao frente
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Parametros

Defini¢do
de
endereco

Descrigoes

0004H: Movimento de jog de rotacdo reversa

0005H: Parada

0006H: Parada livre

0007H: Reposi¢do de falhas

0008H: Parada de jog

Endereco do
valor definido de
comunicagao

2001H

Frequéncia definida de comunicagdo (0 a Fmax
(em 0,01Hz))

2002H

Dado PID, intervalo (0 a 1000, 1000 corresponde a
100,0%)

2003H

Feedback PID, intervalo (0 a 1000, 1000
corresponde a 100,0%)

2004H

Valor definido de torque (- 3000 a 3000, 1000
corresponde a 100,0% da corrente normal do
motor)

2005H

Valor definido de frequéncia limite superior de
Nota: Rotacdo a frente (0 a Fmax (em 0,01Hz))

2006H

Valor definido de frequéncia limite superior de
rotacdo reversa (0 a Fmax (em 0,01Hz))

2007H

Torque limite superior do torque elétrico (0 a
3000, 1000 corresponde a 100,0% de corrente do
motor do inversor)

2008H

Torque limite superior do torque de frenagam (0
a 3000, 1000 corresponde a 100,0% da corrente
nominal do motor)

2009H

Palavra de comando de controle especial:

Bitl a 0: =00: Motor 1 =01: Motor 2

Bit2: =1 Habilitagdo da comutagdo do modo do
controlo de velocidade/torque =0: Nao habilitado
Bit3: =1 Consumo de energia zerado =0: Consumo
de energia ndo zerado

Bit4: =1 Pré-excitag&o: =0: Proibi¢do de
pré-excitacdo

Bit5: =1 Frenagem CC =0: Proibicdo de frenagem
cc

200AH

Comando de terminal de entrada virtual,
intervalo: 0x000 a Ox1FF
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Defini¢do
Parametros de Descrigoes
endereco
Corresponde aos terminais locais
HDIA/S8/S7/56/S5/54/53/S2/S1
Comando do terminal de saida virtual, intervalo:
0x00 a OxOF
2008H Corresponde ao terminal local
RO2/RO1/Reservado/Y1
Valor definido de tensdo (exclusivo para
200CH separagdo V/F) y
(0 21000, 1000 corresponde a 100,0% da tensao
nominal do motor)
200DH Valor definido 1 da saida AO (1000 a 1000, 1000
corresponde a 100,0%)
200EH Valor definido 2 da saida AO (1000 a 1000, 1000
corresponde a 100,0%)

# Nota: Ao controlar o inversor, alguns pardmetros ndo funcionardo até que sua
fungdo associada esteja ativada. Por exemplo, para o funcionamento de partida e
paragem, é necessario definir "Canal de comando de funcionamento" (P00.01) para
"Canal de comando de funcionamento de comunicagdo". Ao mesmo tempo,
também defina a "Sele¢do do canal de comando de funcionamento de comunica¢do”
(P00.02) para "Canal de comunicagdo Modbus".

A tabela de regras de codificagéo para cédigos de equipamento (correspondente ao
cddigo de identificagdo do inversor 1200H) é a seguinte:

z-:::t; dai:: Significado 8;:'223?;0 Significado
Tipo
0x12 mecéanico 0x00 inversor da série GD27
geral

7.3 Rede Modbus

Uma rede Modbus é uma rede de controle de um Gnico host e varios escravos, em
que apenas um dispositivo na mesma rede Modbus é o host e todos os outros
dispositivos sdo escravos. O host pode se comunicar individualmente com um
escravo ou publicar uma mensagem de radiodifusdo para todos os escravos. Para
comandos acessados individualmente, o escravo deve retornar uma mensagem de
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resposta; correspondendo a mensagens de radiodifusdo do host, os escravos ndo
necessitam de devolver uma mensagem de resposta ao host.

0O host é geralmente um computador pessoal (PC), dispositivo de controle industrial
ou controlador légico editavel (PLC), etc.; o inversor é um escravo.
7.3.1 Topologia de rede

7.3.1.1 Aplica¢des auténomas

Figura 7-1 Aplicag¢do auténoma

Cabo com malha e par entrelacado

Conversor
USB-RS485

GND | 485- | 485+

Inversor

Computador
7.3.1.2 Aplica¢des multi-maquinas

Em aplicagBes praticas de multi-maquina, os métodos de ligagdo em margarida e de
ligagdo em estrela sdo geralmente usados.

Figura 7-2 Aplicagdo do método de ligagdo em margarida
Cabo com malha e par en

trelagado
Y -re-~ s
Lo < 485+
A -y [ I
\ [ [=] 485-
GND 1200
Conversor | || e resisténcia
USB-RS485 c i | | \ para
umprimento nversor nversor nversor 2
usB II Max de RS.15m terminagdo
Computador
Endereco 1 Endereco 2| Endereco n|
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Figura 7-3 Topologia do método de ligagdo em estrela

O

Dispositivo de
controle

rincipal
32 princip:

# Nota:

® Osdiagramas de topologia de ligagdo em estrela devem ser ligados com
resisténcias de terminagdo nos dois dispositivos mais afastados da linha
(dispositivos 1#e 15#).

® O método de ligagdes multi-maquina deve usar fios blindados sempre que
possivel. Os pardmetros basicos, como taxa de baud e verificagdo de bits de
dados, devem ser consistentes em todos os dispositivos no RS485 e os
enderecos ndo devem ser repetidos.

7.3.2 Modo RTU

7.3.2.1 Estrutura do quadro de comunicag¢do RTU

Ao se comunicar no modo RTU em uma rede Modbus, cada byte de 8 bits na
mensagem contém dois caracteres hexadecimais de 4 bits. A principal vantagem
deste modo é que mais dados sdo transmitidos do que no modo ASCII na mesma
taxa de baud.

No modo RTU, um novo quadro comega sempre com um siléncio de tempo de
transmissdo de pelo menos 3,5 bytes. Em uma rede que calcula a taxa de
transferéncia em baud, o tempo de transferéncia de 3,5 bytes é facilmente
compreendido. Os campos de dados que sdo transmitidos imediatamente seguem
s§o: endereco escravo, cédigo de comando, dados e palavra de verificagdo CRC, e os
bytes transmitidos em cada dominio sdo hexadecimais 0...9. A... F. O dispositivo de
rede estd sempre a monitorizar a atividade do barramento de comunicagdo. Quando
o primeiro dominio (informagdes de endereco) é recebido, cada dispositivo de rede
reconhece o byte. A medida que o Gltimo byte é transmitido, é utilizado um intervalo
de transmissdo de 3,5 bytes semelhante para identificar o fim do quadro, apds o
qual a transmissdo de um novo quadro comega.
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Formato de quadro de dados RTU

}47 Mensagem Modbus 44

Cabegalho (tempo de Rodapé (tempo de

transmisséo de pelo .| | transmisso de pelo
menos 3,5 Endereco d Camp? de| |Campo de| |Verificagdo | on0s 3,5 caracteres)
caracteres) escravo fungéo dados

Um quadro de informagdes deve ser transmitido em um fluxo continuo de dados e,
se houver mais de 1,5 bytes de intervalo antes do final da transmissédo de todo o
quadro, o dispositivo receptor ird limpar as informacdes incompletas e assumir
incorretamente que o préximo byte é a parte do dominio de endereco do novo
quadro. Da mesma forma, se o tempo de intervalo entre o inicio de um novo quadro
e o quadro anterior for inferior a 3,5 bytes, o dispositivo receptor considerara que é
uma continuag&o do quadro anterior e, devido a confusdo de quadros, o valor final
de verificagdo CRC estard incorreto, resultando em uma falha de comunicag&o.

Se o escravo detectar um erro de comunicagdo, ou se o processo de leitura e
gravagdo ndo for bem-sucedido por qualquer outro motivo, ele responderad com um
quadro de erro.

Formato de quadro de dados RTU

}47 Mensagem Modbus 4,‘

(:abeca\hog(let;npu ?e Codigo de ‘Rodapé (;emdpo d?

ransmissao de pelo oot I || wansmissao de peto

menos 3.5 Enderego de | | 15502 Codigo menos 3,5 caracteres)
caracteres) excegio

Estrutura padrdo de quadros RTU:

Cabegalho do quadro T1-T2-T3-T4 (3,5 bytes de tempo de transmissao)

INICIO
Dominio de enderego Enderego de comunicagdo: 0 a 247 (decimal; 0 é o
do escravo ADDR endereco de radiodifusdo)
Dominio Funcional 03H: Leitura de parametro escravo; 06H: Gravagdo de
CMD parametro escravo

2*N bytes de dados
Esta se¢do é o principal conteildo da comunicagéo e o
nlcleo da troca de dados na comunicagéo

Campos de dados
DATA (N-1)... DATA (0)

CRC CHK bit baixo
CRC CHK bit alto
Fim do quadro END T1-T2-T3-T4 (3,5 bytes de tempo de transmissao)

Valor de detecgdo: valor de verificagdo CRC (16-bit)
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7.3.2.2 Método de verificagdo do quadro de comunicagdo RTU

Os erros de dados sdo, por vezes, causados por varios fatores durante a transmissdo
de dados. Se ndo houver soma de verificagdo, o dispositivo receptor ndo sabe que a
informagdo esta errada e pode responder incorretamente. Esta resposta incorreta
pode ter consequéncias graves, pelo que a informag&do deve ser verificada.

0 método de verificagdo de erros de um quadro consiste principalmente em duas
partes da verificagdo, ou seja, a verificacdo de bit de byte (nico (verificagdo
impar/par, ou bit de verificagdo em um quadro de caracteres) e a verificagdo de
dados inteira (verificagdo CRC) do quadro.

7.3.2.3 Verificagdo de bits de byte (verificacdo de paridade impar/par)

0 usudrio pode selecionar um método de verificagdo de bits diferente ou nenhuma
verificagdo conforme necesséria, o que afeta as configuraces de bit de verificagdo
por byte.

Significado da verificagdo de paridade par: Um bit da verificagdo de paridade par é
anexado a transmissdo de dados para indicar se o nimero de "1" nos dados
transmitidos é impar ou par, e, quando é par, a posicdo de verificagdo é "0", caso
contrario, é definida como "1" para manter a paridade impar/par dos dados
inalterada.

Significado da verificagdo de paridade impar: Um bit da verificacdo de paridade
impar é anexado a transmissdo de dados para indicar se o nimero de "1" nos dados
transmitidos é impar ou par, e, quando é impar, a posi¢do de verificagdo é "0", caso
contrério, é definida como "1" para manter a paridade impar/par dos dados
inalterada.

Por exemplo, vocé precisa transmitir um bit de dados de "11001110", os dados
contém cinco "1"; se vocé usar paridade par, seu bit de paridade par é "1"; se vocé
usar paridade impar, seu bit de paridade impar é "0". Quando os dados sdo
transferidos, os bits de paridade impar/par sdo calculados para serem colocados nos
bits de verificagdo do quadro, e o dispositivo receptor também executa a verificagdo
de paridade e, se a paridade dos dados recebidos for inconsistente com a

predefinicdo, presume-se que ocorreu um erro de comunicagao.
7.3.2.4 0 método de verificacdo CRC (Verificacdo de Redundancia Ciclica)

Use o formato de quadro RTU, e o quadro inclui um dominio de detec¢do de erro de
quadro calculado com base no método CRC. O dominio CRC detecta o contetido de
todo o quadro. O dominio CRC é composto por dois bytes que contém um valor
torque de 16 bits. Ele é calculado pelo dispositivo transmissor e adicionado ao
quadro. O dispositivo receptor recalcula o CRC do quadro recebido e o compara com
os valores no dominio CRC recebido e, se os dois valores CRC n&o forem iguais, a
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transmissdo estd incorreta.

O CRC é primeiramente depositado em OxFFFF e, em seguida, um procedimento é
chamado para processar mais de seis bytes consecutivos no quadro com o valor no
registro atual. Apenas 8 bits de dados em cada caractere sdo validos para CRC, tanto
os bits de inicio quanto de parada, bem como os bits de paridade sdo invalidos.

Durante a geragdo CRC, cada caractere de 8 bits é individualmente OU exclusivo
(XOR) com contelido do registro, e o resultado é deslocado para o bit menos
significativo e o bit mais significativo é preenchido com zeros. O LSB é extraido para
deteccdo; se o LSB for 1, o registo é individualmente OU exclusivo com o valor
predefinido; se o LSB for 0, ndo é executado Todo o processo é repetido 8 vezes.
Apbs a conclusdo do dltimo bit (bit 8), o préximo byte de 8 bits é individualmente OU
exclusivo com valor atual do registro. O valor final no registro é o valor CRC depois
que todos os bytes no quadro tiverem sido executados.

Este método de calculo do CRC adota a regra de verificagdo CRC padrdo
internacional. Ao editar o algoritmo CRC, o usudrio pode se referir ao algoritmo CRC
padréo relevante para escrever um programa de calculo CRC que realmente atenda
aos requisitos.

Uma fungdo simples para o célculo CRC estd agora disponivel para referéncia do
usudrio (programada em linguagem C):
unsigned int crc_cal_value (unsigned char*data_value,unsigned char
data_length)
{
int 1i;
unsigned int crc_value=0xffff;
while (data_length--)
{
crc_value“=*data_value++;
for (i=0;1i<8;i++)
{
if (crc_values&0x0001)
crc_value= (crc_value>>1)"0xa001;
else

crc_value=crc_value>>1;
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}

return (crc_value);
}
Na légica da escada, CKSM calcula valores CRC com base no contetido do quadro,
usando o método de célculo da tabela de pesquisa. Esse método é simples no
procedimento e rapido na operagdo, mas o programa ocupa uma grande espago na

ROM, portanto, use-o com cautela em ocasides em que o espaco do programa é
necessario.

7.3.3 Cédigo de comando RTU
7.3.3.1 Cédigo de comando: 03H, ler palavras N (< 16)

0 cédigo de comando 03H indica que o host |é dados para o inversor; o nimero de
dados a serem lidos depende do "niimero de dados" no comando, e até 16 dados
podem ser lidos. O enderego de parametro a ser lido deve ser consecutivo. Cada
dado ocupa dois bytes de comprimento, ou seja, uma palavra. Os seguintes
formatos de comando sdo representados em hexadecimal (um nimero seguido de
um "H" indica um nimero hexadecimal), e um hexadecimal ocupa um byte.

O objetivo deste comando é ler os pardmetros e o estado de funcionamento do
inversor etc.

Por exemplo, no inversor com endereco 01H, leia dois contelidos de dados
consecutivos a partir do endereco de dados 0004H (ou seja, leia os conteidos dos
enderecos de dados 0004H e 0005H)

Informagbes de comando do host RTU (comandos enviados pelo host para o
inversor):

START T1-T2-T3-T4 (3,5 bytes de tempo de transmissdo)
ADDR (Endereco) 01H
CMD (Cédigo de
Comando) 03H
Bltalto.d_o .enderego O00H
inicial
Bit balxg do endereco 04H
inicial
Bit alto do nimero de O00H
dados
Bit baixo do nimero de 02H
dados
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Bit baixo do CRC 85H
Bit alto do CRC CAH
END T1-T2-T3-T4 (3,5 bytes de tempo de transmissao)

T1-T2-T3-T4 (3,5 bytes de tempo de transmissdo) em "START" e "END” significa que
RS485 mantém pelo menos 3,5 bytes de tempo de transmissdo como 0ciosos. Isso
permite um certo tempo de inatividade entre as duas mensagens para distingui-las,
garantindo que o dispositivo ndo trate erroneamente as duas mensagens como
uma.

"ADDR" é 01H, o que significa que a mensagem de comando é enviada ao inversor
com o enderego 01H, e "ADDR" ocupa um byte;

"CMD" é 03H, o que significa que a mensagem de comando é para ler dados do
inversor, e "CMD" ocupa um byte;

"Enderego inicial” significa que os dados sdo lidos a partir desse endereco.”
Endereco inicial” ocupa dois bytes, sendo que o bit alto fica a esquerda e o bit
baixo, a direita.

"NUmero de dados" indica o nimero de dados a serem lidos em palavras." Endereco
inicial” é 0004H e o "NUmero de dados" é 0002H, o que significa que os dados nos
enderegos 0004H e 0005H sdo lidos.

A verificagdo CRC ocupa dois bytes, com o bit baixo na frente e o bit alto atras.

Informagdes de resposta do escravo RTU (informagdes enviadas pelo inversor para o
host):

START T1-T2-T3-T4 (3,5 byte~s de tempo de
transmissao)
ADDR 01H
CMD 03H
NUmero de bytes 04H
Bit alto do dado de endereco 0004H 13H
Bit baixo do dado de endere¢o 0004H 88H
Bit alto do dado de endereco 0005H 00H
Bit baixo do dado de enderego 0005H 00H
Bit baixo do CRC TEH
Bit alto do CRC 9DH
END T1-T2-T3-T4 (3,5 bytes de tempo de
transmissao)

O significado da mensagem de resposta é:
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"ADDR" é 01H, o que significa que a mensagem ¢é enviada pelo inversor com o
endereco 01H, e "ADDR" ocupa um byte;

"CMD" é 03H, o que significa que a mensagem é enviada ao host pelo inversor em
resposta a um comando de leitura do host (03H), e 0 "CMD" ocupa um byte.

"Numero de bytes" indica o nimero de todos os bytes desde o inicio do byte (ndo
incluido) até o byte CRC (n&o incluido). Aqui, "04" significa que ha 4 bytes de dados
de "NUmero de bytes" para "Bit baixio CRC", ou seja, os quatro bytes de "Bit alto do
dado de enderego 0004H", "Bit baixo do dado de endereco 0004H", "Bit alto do dado
de enderego 0005H" e "Bit baixo do dado de enderego 0005H".

Um dado armazena dois bytes de dados, com o bit alto a esquerda e o bit baixo a
direita. A partir das informacdes, pode-se ver que os dados no enderego 0004H sdo
1388H e os dados no enderego 0005H sdo 0000H.

Averificagdo CRC ocupa dois bytes, com o bit baixo na frente e o bit alto atras.
7.3.3.2 Cédigo de comando: 06H, gravar uma palavra

Este comando significa que o host grava dados no inversor, e um comando pode
gravar apenas um dado, ndo mais de um dado. Seu papel é mudar os pardmetros do
inversor e a maneira como ele funciona.

Por exemplo, escreva 5000 (1388H) para o enderego 0004H do inversor no enderego
escravo 02H.

Informagbes de comando do host RTU (comandos enviados pelo host para o

inversor):
START T1-T2-T3-T4 (3,5 byte~s de tempo de
transmissao)
ADDR 02H
CMD 06H
Gravagao de bit alto do endereco de
00H
dados
Gravagao de bit baixo do endereco de
04H
dados
Bit alto do contelido de dados 13H
Bit baixo do contetido de dados 88H
Bit baixo do CRC C5H
Bit alto do CRC 6EH
T1-T2-T3-T4 (3,5 bytes de tempo de
END g
transmissao)

Informages de resposta do escravo RTU (informagdes enviadas pelo inversor para o
host):

202503 (V1.1) 177



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

T1-T2-T3-T4 (3,5 bytes de tempo de

START A
transmissao)
ADDR 02H
CMD 06H
Gravagdo de bit alto do endereco de
00H
dados
Gravagao de bit baixo do enderego de
04H
dados
Bit alto do contelido de dados 13H
Bit baixo do contetido de dados 88H
Bit baixo do CRC C5H
Bit alto do CRC 6EH
END T1-T2-T3-T4 (3,5 bytes de tempo de

transmissao)

7.3.3.3 Cédigo de comando: 08H, fungdo de d

Significado do cddigo de subfungao:

iagnéstico

Cddigo de subfuncdo DescricOes
0000 Retorna os dados da mensagem de
consulta

Por exemplo: Faga a detecgdo de loop para o endereco do inversor 01H, o contelido
da cadeia de caracteres da mensagem de consulta é o0 mesmo que o da mensagem

de resposta.
Informagdes do comando do host RTU:

T1-T2-T3-T4 (3,5 bytes de tempo de

START D~
transmissdo)

ADDR 01H
CMD 08H
Bit alto do cddigo da subfuncéo 00H
Bit baixo do cédigo da subfuncdo 00H
Bit alto do contelido de dados 12H
Bit baixo do contetido de dados ABH
CRC CHK bit baixo ADH
CRC CHK bit alto 14H

END

T1-T2-T3-T4 (3,5 bytes de tempo de
transmissao)

Mensagem de resposta do escravo da RTU:

START

T1-T2-T3-T4 (3,5 bytes de tempo de
transmissao)
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ADDR 01H

CMD 08H

Bit alto do cédigo da subfuncéo 00H
Bit baixo do cédigo da subfuncdo 00H
Bit alto do contelido de dados 12H
Bit baixo do contetdo de dados ABH
CRC CHK bit baixo ADH

CRC CHK bit alto 14H

END

T1-T2-T3-T4 (3,5 bytes de tempo de
transmissao)

7.3.3.4 Cédigo de comando: 10H, fungdo de gravagdo continua

0 cddigo de comando 10H indica que o host grava dados para o inversor; o nimero
de dados a serem lidos depende do "niimero de dados" no comando, e até 16 dados

podem ser gravados continuamente.

Por exemplo, 5000 (1388H) e 50 (0032H) sdo gravados em 0004H e 0005H do inversor
(escravo) com enderego 02H, respetivamente.

Informagbes de comando do host RTU (comandos enviados pelo host para o

inversor):
START T1-T2-T3-T4 (3,5 byte~s de tempo de
transmissao)
ADDR 02H
CMD 10H
Gravagdo de bit alto do endereco de
00H
dados
Gravagdo de bit baixo do enderego de
04H
dados
Bit alto do nimero de dados 00H
Bit baixo do nimero de dados 02H
Nimero de bytes 04H
Bit alto do contelido de dados 0004H 13H
Bit baixo do contelido de dados 88H
0004H
Bit alto do contelido de dados 0005H 00H
Bit baixo do contelido de dados 391
0005H
Bit baixo do CRC C5H
Bit alto do CRC 6EH
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END T1-T2-T3-T4 (3,5 bytes de tempo de
transmissao)
Informages de resposta do escravo RTU (informagdes enviadas pelo inversor para o
host):
START T1-T2-T3-T4 (3,5 bytef de tempo de
transmissao)
ADDR 02H
CMD 10H
Gravagdo de bit alto do endereco de
00H
dados
Gravagao de bit baixo do enderego de
04H
dados
Bit alto do nimero de dados 00H
Bit baixo do nimero de dados 02H
Bit baixo do CRC C5H
Bit alto do CRC 6EH
T1-T2-T3-T4 (3,5 bytes de tempo de
END -
transmissao)

7.3.4 Valor proporcional do barramento de campo

Na pratica, os dados de comunicagdo sdo expressos em hexadecimal, mas
hexadecimal ndo pode representar pontos decimais. Neste caso, o ndo inteiro pode
ser multiplicado por um mltiplo para obter um inteiro, de modo que o n3o inteiro
possa ser expresso em hexadecimal, e esse miltiplo é chamado de valor
proporcional do barramento de campo.

0 valor proporcional do barramento de campo é baseado no ponto decimal do valor
em "Faixa de configuragdo" ou "Valor padrdo" na tabela de pardmetros da fungdo.
Se houver n casas decimais ap6s o ponto decimal (por exemplo, n=1), o valor
proporcional do barramento de campo m é a enésima poténcia de 10 (m=10). Por

exemplo:
Sccleg Descricao detalhada dos Faixa de Valor
de Nome A o o -
- parametros configuracdo | padrao
funcao

Tempo de atraso de 0,0 a 3600,0s (valido
P01.20 recuperagdo de quando a unidade P01.19 | 0,00 a3600,0 | 0,0s
hibernagdo correspondente for 2)
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Se a "Faixa de configuragdo" ou o "Valor padrdo" tiver uma casa decimal, o valor
proporcional do barramento de campo sera 10. Se o host receber um valor de 50, o
"Tempo de atraso de recuperacdo de hibernacdo" do inversor serd de 5,0
(5,0=50/10).

Se vocé usar a comunicagdo Modbus para controlar o tempo de atraso de
recuperagdo de hibernagdo, é de 5,0s. Primeiro, amplie 5,0 em 10 vezes para se
tornar um inteiro 50, ou seja, 32H. Em seguida, envie um comando de gravagao:

01 06 0114 0032 49E7

Endereco do Comando Endereco do  Dados do
inversor deescrita  parametro  parametro

CRC

Depois de receber este comando, o inversor muda de 50 para 5,0 de acordo com a
convengdo de valor proporcional do barramento de campo e, em seguida, define o
tempo de atraso de recuperagdo de hibernagdo como 5,0 s.

Por exemplo, o computador mestre recebe uma resposta do inversor depois de ler o
comando de parametro "Tempo de atraso de recuperagdo de hibernagdo" da
seguinte forma:

01 03 02 0032 3991

Enderecodo Comando  Dadosde2  Dados do

inversor de leitura bytes parametro CRC

Como os dados do pardmetro sdo 0032H, ou seja, 50, dividindo 50 por 10 para se
tornar 5,0 por acordo proporcional, o host pode confirmar que o tempo de atraso da
recuperagdo da hibernagdo é de 5,0s.

7.3.5 Resposta da mensagem de erro

Aresposta da mensagem de erro é enviada ao host pelo inversor e o c4digo de erro e
significado sdo os seguintes:

Cédigo Nome Significado

Quando o cddigo de comando recebido do computador
mestre é uma operagdo ndo permitida, isso pode
ocorrer porque o c6digo de fungdo é aplicével apenas
ao novo dispositivo e ndo esta implementado nesse
dispositivo; também é possivel que o escravo esteja
processando essa solicitacdo em um estado de erro.
Para o inversor, o endereco de dados de solicitagdo do
Endereco de |computador mestre ndo é permitido, especialmente a
dadosilegal |combinagdo de endereco de registro e bytes
transmitidos ndo é vélida.

01H Comando ilegal

02H
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Cédigo Nome Significado
Quando o campo de dados recebidos contém um valor
que ndo é permitido, este valor indica um erro na
estrutura restante na solicitagcdo de combinagao.
Valor de dados [T .
03H ilegal #Nota: Isso ndo 5|gn|f|ca,)de forma alguma, que o item
de dados no registro que é enviado para
armazenamento tenha um valor que ndo é esperado
pelo aplicativo.
0 parametro é definido para uma configuragdo invélida
04H Falha na na operagdo de gravacdo de pardmetros, por exemplo,
operagdo os terminais de entrada de fungGes ndo podem ser
definidos repetidamente etc.
Asenha gravada no endereco de validagdo de senha é
05H Erro de senha diferente da senha definida pelo usudrio P7.00.
Quando o comprimento do quadro de dados nas
informagdes do quadro enviadas pelo computador
Erro no quadro L .
06H de dados mestre esta incorreto ou,quandqo digito de )
verificagdo CRC do formato RTU é diferente do nimero
de calculo de verificagdo do computador escravo.
O7H O pardmetro é |O pardmetro alterado na operagéo de gravacdo do
somente leitura [computador mestre é um pardmetro somente leitura.
Os parametros
n&o podem ser |Os pardmetros alterados na operagéo de gravagéo do
08H alterados computador mestre sdo aqueles que ndo podem ser
durante a alterados durante a execugdo.
execugdo
Durante o processo de leitura ou gravagdo do
Protecio por comgutador mestre, qgando a senh.a do usudrio f~or
09H senha definida e o desbloqueio do bloqueio de senha néo for
executado, serd informado que o sistema esta
bloqueado.

7.3.6 Exemplo de comissionamento de comunica¢do Modbus

Um PC é usado como hospedeiro, um conversor RS232-RS485 é usado para
conversdo de sinal, e uma porta serial de PC usada pelo conversor é COM1 (uma
porta RS232). O software de comissionamento do computador superior é o Comm
auxiliar de comissionamento da porta serial, que pode ser baixado da Internet.
Baixar uma versdo que possa executar automaticamente a fun¢do de CRC. A figura
abaixo mostra a interface de Comm.
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&= Commix 1.4
Port COoM1 :]' BaudRate: 13500 :': Apply [ DTR [~ RTS
DataBits: |8 ~ Paity:  |None ~ StopBits: |1 ~| [ NeCRC Pause

Input HEX ~ Show HEX -y
Input ASC | Show ASC ¥ lgnore Space W Newline [ Show Interval =] Clear

‘ s) Send

¥ byEnter

Primeiramente, estabelecer a porta serial para COM1. Ent3o, estabelecer a taxa de
transferéncia de forma compativel com P14.01. Os bits de dados, bits de verificagdo,
e bits finais devem ser estabelecidos de forma compativel com P14.02. Se o modo
RTU for selecionado, vocé precisa selecionar a forma hexadecimal Input HEX. Para
estabelecer o software para executar automaticamente a fungdo de CRC, vocé
precisa selecionar ModbusRTU, selecionar CRC16 (MODBU SRTU), e estabelecer o
byte de partida para 1. Apds a fungdo de auto verificagdo de CRC estar habilitada,
ndo inserir informagdo de CRC nos comandos. Caso contrario podem ocorrer erros
de comando devido a verificacéo repetida de CRC.

O comando de comissionamento para configurar o Inversor de Frequéncia, cujo
endereco é 03H para ser de funcionamento adiante é o seguinte:

03 06 2000 0001 4228

Enderegodo  Comandode  Endereco Funcionamento
inversor est deparametro adiante cRe

# Nota:
® Estabelecer o enderego (P14.00) do Inversor de Frequéncia para 03.
® Estabelecer "Canal de comandos de funcionamento" (P00.01) para

"Comunicagdo", e estabelecer "Canal de comunicacdo de comandos de
funcionamento" (P00.02) para canal de comunicag¢do Modbus

® Clicar em Send. Se a configuracdo e ajustes estiverem corretos, uma resposta
transmitida pelo Inversor de Frequéncia sera recebida como segue:

03 06 2000 0001 4228

Endereodo  Comandode  Enderego Funcionamento cRe
inversor escri deparametro adiante
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8 Solucgdo de problemas

8.1 Indicagdo de falha e reposi¢ao

Quando as luzes indicadoras RUN/TUNE, FWD/REV e LOCAL/REMOT estiverem
acesos ao mesmo tempo, indicando que o inversor estd em um estado anormal, o
visor do teclado exibird um cédigo de falha. Para obter detalhes sobre os cédigos de
falha correspondentes a causa da falha e as solugdes comuns, consulte 8.2
Conteldo da falha do inversor e contramedidas. Se nenhuma causa for encontrada,
entre em contato com nosso escritério local para obter suporte técnico. Existem 3

modos de reposicdo de falha do inversor, conforme abaixo:

Modo 1 Pressione a tecla [STOP/RST| no teclado para reposicao.

Modo 2 Defina P05.01 a P05.04 e P05.09 para selecionar a fungdo de terminal 7 para
reposi¢do de falha.

Resetar
falha

Modo 3 Corte a fonte de alimentacdo do inversor para reposi¢ao.
8.2 Contelido da falha do inversor e contramedidas

Apbés a ocorréncia de uma falha, os passos de processamento so as seguintes:

Passo 1 Quando o inversor falhou, confirme que a exibigdo do teclado estd anormal?
Em caso afirmativo, consulte a INVT e seus escritdrios.

Passo 2 Se ndo houver anomalias, verifique o cédigo de funcdo do grupo P07,
confirme os pardmetros de registro de falha correspondentes, e use todos os
parametros para determinar o estado verdadeiro da falha mais recente.

Passo 3 Verifique a tabela abaixo para ver se o estado anormal correspondente
existe de acordo com as contramedidas especificas?

Passo 4 Solucione o problema ou solicite assisténcia da equipe relacionada.
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Passo 5 Apds confirmar a solu¢do de problemas, redefina a falha e comece a
funcionar.

8.2.1 Falhas comuns e solugdes

Display
4 d.e Tipo de falha Causa possivel Solucao
codigos
de falha
+ Aumente o tempo ACC ou
reduza o ponto limite de

+ Tempo de ACC muito |corrente do software até
curto. P11.06; se o processo exigir

+ Carga muito grande  |ACC rapido, aumente a
ou mudanga repentina |capacidade do VFD.
de carga. + Aumente a capacidade do

» Comece durante a VFD para garantir que o motor
rotagdo do motor. ndo sofra travamento e que o

« Desequilibrio da equipamento de carga
corrente de saida 3PH.  |funcione sem excegdo.

+ Quando o controle + Inicie depois que o motor
vetorial sem sensor é parar ou selecione o inicio do
usado para controle do |rastreamento de velocidade
motor, o ajuste até P01.00.

Ea Sobrecorrente |automético de « Verifique a tens3o de saida
durante o ACC |pardmetros ndo é do VFD e aresisténcia do

executado.

» Quando o controle V/F
é usado para controle do
motor, a configuragdo da
curva V/F é anormal.

- Existem fortes fontes
de interferéncia externa
(comutagdo do contator
ou aterramento
inadequado).

+ Atensdo darede estd
muito baixa.

« Falha de hardware.

motor para garantir o
equilibrio trifasico.

+ Defina os parametros
nominais de acordo com a
placa de identificacdo do
motor e execute o ajuste
automdtico dos pardmetros
através de P00.15.

+ Ajuste a relagdo de
frequéncia e tensdo definida
pela curva V/F e reduza a
tens&o correspondente a
frequéncia.

« Para evitar fortes
interferéncias, mantenha os
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Display
. d.e Tipo de falha Causa possivel Solugdo
codigos
de falha
cabos do motor longe dos
contatores e garanta um
aterramento confidvel do
sistema.
+ Melhore a qualidade da
energia ou aumente a
capacidade do VFD.
+ Substitua o VFD.
» Tempo de dezembro | + Aumente o tempo DEC ou
muito curto. reduza o ponto limite de
« Configuragdo do corrente do software até
ponto limite de corrente [P11.06; se o processo exigir
do software muito alta. |DEC rdpido, aumente a
« Carga muito grande  |capacidade do VFD.
ou mudanca repentina | * Reduza o ponto limite de
de carga. corrente do software até
+ Desequilibrio da P11.06.
corrente de saida 3PH. | + Aumente a capacidade do
+ Quando o controle VFD para garantir que o motor
vetorial sem sensor é ndo sofra travamento e que o
Sobrecorrente usado para controle do equipamento de carga
E5 motor, o ajuste funcione sem excegao.
durante DEC ‘0 . . .
automatico de « Verifique a tensdo de saida
pardmetros ndo é do VFD e a resisténcia do
executado. motor para garantir o
+ Quando o controle V/F |equilibrio trifasico.
é usado para controle do| * Defina os pardmetros
motor, a configuragdo da|nominais de acordo com a
curva V/F é anormal. placa de identificacdo do
- Existem fortes fontes | motor e execute o ajuste
de interferéncia externa |automatico dos parametros
(comutagdo do contator |através de P00.15.
ou aterramento + Ajuste a relagdo de
inadequado). frequéncia e tensdo definida
- Falha de hardware. pela curva V/F ereduza a
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Display

cégiZos Tipo de falha Causa possivel Solugdo

de falha
tensdo correspondente a
frequéncia.

+ Para evitar fortes
interferéncias, mantenha os
cabos do motor longe dos
contatores e garanta um
aterramento confiavel do
sistema.

+ Substitua o VFD.

« Carga muito grande + Aumente a capacidade do
ou mudanga repentina [VFD para garantir que o motor
de carga. ndo sofra travamento e que o
« Configuragdo do equipamento de carga
ponto limite de corrente |funcione sem excegdo.
do software muito alta. | + Reduza o ponto limite de
« Desequilibrio da corrente do software até
corrente de saida 3PH.  [P11.06.
+ Quando o controle « Verifique a tens3o de saida
vetorial sem sensor é do VFD e aresisténcia do
Sobrecorrente usado para controle do mot.o'r para .ga/rz?ntir o
durante a motor,/oawste equilibrio trlfastco.
. automatico de + Defina os pardmetros
E6 corrida de A 52 P
velocidade pardmetros ndo é nomlna|§de aF9rdo~com a
constante executado. placa de identificagdo do
+ Quando o controle V/F [motor e execute o ajuste
é usado para controle do |automatico dos pardmetros
motor, a configuracdo da|através de P00.15.
curva V/F é anormal. + Ajuste a relagdo de
- Existem fortes fontes |frequéncia e tensdo definida
de interferéncia externa |pela curva V/F e reduza a
(comutagdo do contator [tensdo correspondente a
ou aterramento frequéncia.
inadequado). + Para evitar fortes
« Atensdo daredeestd |interferéncias, mantenha os
muito baixa. cabos do motor longe dos
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Display
. d.e Tipo de falha Causa possivel Solugdo
codigos
de falha
« Falha de hardware. contatores e garanta um
aterramento confiavel do
sistema.

+ Melhore a qualidade da
energia ou aumente a
capacidade do VFD.

+ Substitua o VFD.

+ Aumente o tempo do ACC
ou ative a protegdo contra
estol de sobretensao. ;

+ Melhore a qualidade da
energia para atender as
especificagdes de tensdo de

« Tempo de ACC muito [entrada do VFD (consulte as
curto. especificagdes do produto).
- Tensdo da rede muito | - Inicie depois que o motor
alta. parar ou selecione o inicio do
+ Comece durante a rastreamento de velocidade

£7 Sobretensdo |rotagdo do motor. até P01.00.

durante 0 ACC | + Acargatem um + Instale uma unidade de

feedback de energia frenagem e uma unidade de
significativo. feedback de energia ou
« Configuragdo remova fatores externos que
incorreta da protegdo  |fazem com que a carga gere
contra sobretensdo. energia.

+ Habilite a protec¢do contra
estol de sobretensdo até
P11.03 e diminua o valor de
tensdo de protegdo contra
estol de sobretensdo de
P11.04.

- Otempo de * Aumente o tempo DEC; se o
Es Sobretensdo |desaceleracdo é muito |processo exigir DEC rapido,
durante DEC |curto; unidades de frenagem,
« Tensdo da rede muito |unidades de feedback de
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Display
. d.e Tipo de falha Causa possivel Solugdo

codigos

de falha
alta. energia podem ser

+ Acargatemum adicionadas ou a fungdo de
feedback de energia frenagem de fluxo magnético
significativo. pode ser usada.

- Configuracdo + Melhore a qualidade da
inadequada da protecdo |energia para atender as
contra estol de especificagdes de tensdo de
sobretensao. entrada do VFD (consulte as

especificagdes do produto).

+ Instale uma unidade de
frenagem e uma unidade de
feedback de energia ou
remova fatores externos que
fazem com que a carga gere
energia.

+ Habilite a protec¢do contra
sobretensdo através de
P11.03 e reduza o valor da
tens@o de protegdo contra
sobretensdo de P11.04.

+ Melhore a qualidade da
energia para atender as
especificagdes de tensdo de

- Tensdo da rede muito [entrada do VFD (consulte as

Sobretensdo alta. especificagdes dc.> produto).

+ Acargatemum + Instale uma unidade de

durante . .
funcionament fged.b.ack.de energia frenagem e uma urudade de
E9 oem significativo. feedback de energia ou
. « Configuragdo remova fatores externos que
velocidade . «
inadequada da prote¢do |fazem com que a carga gere
constante )
contra estol de energia.
sobretensdo. + Habilite a protecdo contra
sobretensdo através de

P11.03 e reduza o valor da

tensdo de protec¢do contra
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Display
de . . =
o Tipo de falha Causa possivel Solucao
codigos
de falha
sobretensdo de P11.04.
« Atensdo da rede esta
muito baixa. - Aumente a tensdo de
+ A exibicdo datensdo |entrada da rede.
do barramento esta + Entre em contato com o
anormal. fabricante.
E10 Subtensdo no | « O fechamento do + Entre em contato com o
barramento |contator do buffer estd |fabricante.
anormal. + Verifique se a alimentagdo
+ O VFD funcionacom |de entrada estd normale se
carga pesada quando os cabos de entrada estdo
ocorre perda de fase no |[soltos.
lado de entrada.
« Tensdo da rede muito | - Aumente a tensdo de
baixa. alimentagao.
- Corrente nominal do | - Resete a corrente nominal
Sobrecarga no ) A
Ell motor incorreta. do grupo de pardmetros do
motor
- Motor travando ou motor.
mudanca brusca de « Verifique a carga e ajuste o
carga. valor do boost de torque.
+ ACC é muito rdpido.
+ O motor em rotagdo é
s s + Aumente o tempo de ACC.
reiniciado. . S .
~ . | * Evitereiniciar apos parar.
- Atensdo darede esta "
Sobrecargano| . . + Aumente a tensdo de
E12 . muito baixa.
inversor A . entrada da rede.
* Acarga € muito .
+ Selecione um VFD com
grande. maior poténcia
+ A poténciado VFD é P :
muito pequena.
. Perda de fase na - Verifique se Ef alimentagdo
de entrada estd normal e se
entrada ou alta N
Perda de fase ~ o os cabos de entrada estdo
E13 flutuagdo de tenséo.
na entrada soltos.
« Conectores de entrada X
+ Configure P11.00 para
soltos. .
eliminar a falha.

202503 (V1.1)

190



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

Display
de . . =
o Tipo de falha Causa possivel Solucao
codigos
de falha
+ Cabos de saida - Verifique cabos soltos ou
rompidos ou em curto a |rompidos.
Perda de fase [terra. + Verifique flutuagGes
El4 , ,
nasaida « Perda de fase na saida |bruscas de carga e
ou carga trifasica desbalanceamento de
assimétrica. resisténcias do motor.
+ Duto de ar bloqueado | + Ventile o duto de ar ou
. |ou ventilador troque o ventilador.
Sobreaquecim e A
danificado. + Mantenha boa ventilagdo
ento do X
E16 « Temperatura para baixar a temperatura
modulo do X . .
. ambiente muito alta. ambiente.
inversor N . .
+ Operagdo por muito + Escolha um inversor de
tempo em sobrecarga. | maior poténcia.
Osinal de entrada de Verifique se a entrada do
E17 Falha externa |falha externa do dispositivo externo esta
terminal S atua. normal.
« A taxa de transmissdo . L
. _ + Ajuste taxa de comunicagdo
estd definida
. correta.
incorretamente. « Verifique a fiagdo da porta
Falha - Falha na linha de q . s P
R L de comunicagdo.
E18 comunicagdo |comunicagdo. . Aiuste o endereco de
RS485 + Erro de endereco de juste o el ¢
I comunicagao corretamente.
comunicagao. X -
I + Substitua a fiagdo para
+ A comunicagdo sofre . P
. . melhorar a anti-interferéncia.
fortes interferéncias.
N + Remova o cabo do motor
Falhade |Ocorreu uma excegdo no ara verificacio
E19 detecgdo de |cabo do motor ou no P 590-
. + Entre em contato com o
corrente  |isolador do motor. .
fabricante.
+ Capacidade do motor | + Troque o modelo do
Falha de gcapaciqade do o inve'rsor. .
. inversor incompativeis. | *+ Ajuste corretamente o tipo
E20 Autoajuste do § « .
motor - Configuragao de motor e dados nominais.
imprépria dos + Retire a carga e refaga o
parametros do motor.  |autotuning.
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Display
cégiZos Tipo de falha Causa possivel Solugdo
de falha
« Configuragdes dos + Verifique a fiagdo do motor
pardmetros de e ajuste dos parametros.
Autotuning se afastaram | + Verifique se o limite
bruscamente dos superior de frequéncia é
padroes. maior que 2/3 da frequéncia
+ Tempo esgotadodo  [nominal.
autotuning.
« Erro na leitura ou .
Erro de escrita dos parametros rei‘:}:i::one STOP/RST para
E21 operagdo da |de controle. ;
pEEPEOM - AEEPROM esté " Substitua a placa de
i controle principal.
danificada.
Falha off-line | - Feedback PID off-line. re;’ﬁ:fgﬂ‘t‘: Zif:;d" sinal de
E22 de feedback | + A fonte de feedback - Verifi uega fonte.de
do PID do PID desaparece. 4
feedback do PID.
+ Ocorreu uma falha no
circuito de freio ou o « Verifique a unidade de freio
Falhana [tubo de freio estd e substitua por um novo tubo
E23 unidade de |danificado. de freio;
freio + Aresisténcia do + Aumente a resisténcia do
resistor de frenagem freio.
externo é pequena.
O tempo real de
Tempode |funcionamento do VFD
= PR Entre em contato com o
E24 execugdo |é maior que o tempo de .
. : fabricante.
alcancado |funcionamento interno
definido.
O inversor executa um . ) x
. Verifique se a configuragdo do
Sobrecarga |aviso de sobrecarga de .
E25 . ponto de aviso de sobrecarga
eletrnica |acordo com o valor . P
definido. é razoavel.
Erro no - Cabo do teclado - Verifique o cabo do teclado
E27 uploaddo |conectado e reconecte-o para
pardmetro |incorretamente ou determinar se ocorre uma
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Display
de . . &
o Tipo de falha Causa possivel Solucao
codigos
de falha
desconectado. falha.
« Cabo do teclado « Verifique e remova a fonte
muito longo, causando |de interferéncia externa.
forte interferéncia. + Substitua o hardware e
« Erro no circuito de procure servigos de
comunicagdo do teclado |manutengdo.
ou da placa principal.
« Cabo do teclado « Verifique e remova a fonte
conectado de interferéncia externa.
incorretamente ou + Substitua o hardware e
desconectado. procure servigos de
Erro de N
+ Cabo do teclado manutencgdo.
E28 download de K . 5
- muito longo, causando | - Verifique se a versdo do
parametro . A .
forte interferéncia. software da placa de controle
+ Ocorreu um erro de dos pardmetros de backup do
armazenamento de teclado é consistente com a
dados no teclado. do VFD.
+ A saida do VFD esta . .
R + Verifique se o motor esta
em curto-circuito com o -
terra em curto-circuito com o terra
- . |eseafiacdo esta normal.
« O circuito de detecgdo
Falha de . + Remova o cabo do motor
.~ |decorrente estd com P
E32 curto-circuito defeito para verificagdo.
a terra - . + Substitua a placa de
+ A configuragdo real da L
N . controle principal.
poténcia do motor difere L A
+ Reinicialize os pardmetros
acentuadamente da
A . do motor corretamente.
poténcia do VFD.

+ Verifique para sobrecarga,
aumente o tempo de
deteccdo de desvio de

Falha de . .
o~ Carga muito pesada ou velocidade ou prolongue o
E34 variagdo de
A travada. tempo de Acel/Decel,.
velocidade e ) M

« Verifique configuragdo dos
parametros do motor e
refaca autotuning dos
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Display
de . . &
o Tipo de falha Causa possivel Solucao
codigos
de falha
parametros do motor.

« Verifique as configuracdes
dos parametros da malha
de velocidade.

~ - Verifique para sobrecarga
« Excecdo de carga. quep &
; x ou emperramento.
- Configuragdo i A
. « Verifique parametros do
incorreta dos y N
A motor e configuragGes de
parametros SM. N
A forca contra-eletromotriz.
+ Pardmetros de .
+ Refaga autotuning dos
Falhade |autotune do motor A
E35 . . ) parametros do motor.
Desajuste  |imprecisos.
+ Aumente o tempo de
* Inversor desconectado 5 :
detecgdo de desajuste.
do motor. - -
sk + Ajuste o coeficiente de
« Aplicacdo de .
; enfraquecimento de fluxo e
enfraquecimento de ~
parametros da malha de
fluxo.
corrente.
O VFD reporta pré
Falha de P P . ,
-alarme de subcarga de |Verifique os pontos de pré
E36 subcarga
N acordo com o valor -alarme de carga e subcarga.
eletronica .
definido.
Afuncdo Safe Torque Off
Torque seguro|, ..
E40 - é ativada por forgas -
desligado
externas.
Ocorreu uma
exce¢do no _— .| * Verifique se a fiagdo do
A + Afiagdo do STO esta . .
E41 circuito . 5 terminal do STO esta
inadequada. . -
seguro do adequada e firme o suficiente.
+ Ocorreu falha na e
canall - Verifique se a chave externa
chave externa do STO. .
Ocorreu uma do STO funciona
o + Ocorreu uma falha de
exce¢ao no - corretamente.
R hardware no circuito de .
E42 circuito + Substitua a placa de
seguranca do canal.
seguro do controle.
canal 2
E43 Ocorreu uma |Ocorreu uma falha de Substitua a placa de controle
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Display
. d.e Tipo de falha Causa possivel Solugdo
codigos
de falha
excegdo no [hardware no circuito
canalleno |[STO.
canal 2
+ Atensdo de entrada
£92 Desconexdo |de All estd muito/ baixa. | - Conecte uma fonte de
All + Afiagdo All estd alimentagdo de 5V ou 10mA
desconectada. para verificar se a entrada est
- Atensdo de entrada  |& normal.
£03 Desconexdo |de Al2 estd muito baixa. | * Verifique a fiagdo ou
Al2 + Afiagdo A2 esta substitua os cabos.
desconectada.
+ Atensdo de entrada
Eo4 Desconexdo |de Al3 estd muito/ baixa. |Verifique a fiagdo ou substitua
Al3 « Afiacdo Al3 estd os cabos.
desconectada.
- Grave o arquivo com um
Sem bootloader novamente.
atualizagdo do|O arquivo gravado ndo | - Vocé pode filtrar essa falha
E96 gerenciador  [contém um gerenciador |definindo P14.12. (A auséncia
de deinicializagdo. de um bootloader ndo afeta o
inicializagao funcionamento normal da
maquina.)
8.2.2 Outro estado
::igggz Tipo de estado Causa possivel Solugdo
Falha de poténcia 0 SIStemaNG desllgadtl) Verificar as condigbes da
PoFF . ou a tensdo de bus é
de sistema . R rede.
baixa demais
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8.3 Analise sobre falhas comuns

8.3.1 Motor nao funciona
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8.3.2 0 motor vibra

O motor vibra ou
emite um som
incomum

Estabelecer o tipo
e parametros de
motor
corretamente

O motor vibra ou emite
um som incomum

Realizar auto-
regulagem

Auto-regulagem é
realizada?

O parametro de vibragao
de V/F esté estabelecido

apropriadamente?

E controle de vetor?

Estabelecer os
parametros
apropriadamente

ASR e ACR estao
estabelecidos

apropriadamente?.

Estabelecer o
parametro
apropriadamente

lutuacdes i
ocorrem quando funciona f\{:,;{i‘écy?:;i:
na frequéncia estabelecida

estabelecida?

Flutuagdes incomuns
ocorrem na carga?

Se for uma falha de
Inversor de Frequéncia,
contatar nossa empresa
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8.3.3 Sobretensao

Falha de sobretensdo

Garanir que a
alimentagéo atende ao
quisito

‘A tensao da alimentaco esté dentro
a faixa padrao?

Retificar a falha de curto-
circuito e realizar
cabeamento

G lado de saida do inversor UVW
&sté em curto-circuito com a terra2.

G cabeamento no lado de saida 6o
iaversor de frequéncia esté realizadg
de forma apropriada?

Verificar a fiagéo

O tempo de ACCIDEC pode ser
prolongado?

O tempo de ACC/DEC é curto Prolongar o tempo de
2 ACCIDEC

Adicionar acessérios de
Verificar a carga e ajustar frenagem

3 anage -
i
Inversor de Frequéncia, Ausiar os acessrios
contatar nossa
empresa

de frenagem
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8.3.4 Subtensao

Falha de subtensdo

A tensdo da alimentacéo esta
dentro da faixa padrao?

Garantir que a
alimentacéo atende ao
requisito

interruptor de ar e o contato
estéo abertos ou encontram
excecdes?

Fechar o interruptor de
ar e o contator, e
retificar as excecdes

Ajustar a entrada da

O Inversor de Frequéncia é
desligado durante

Identificar causas de
desligamento,
e retificar as excecdes

Se for uma falna de
Inversor de
Frequéncia, contatar
nossa empresa
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8.3.5 Sobrecorrente

Retifcar  faiha de curta a0

G requénca ests
em curto ao tera?

Desconectar 0 cabo do moror e
confimar se h contnuidade entre
o ¢ o ateramento?

= parametos o do molo esia0
Conetaments confgurados?

Tt reguiagem de parimetro &
ealizada?

sim

O tempo de ACCIDEC & curto demais?

"G mctor spropRadarente

Contiurarcorreamente o
caba do motor,

Estabelecer 0 pa e
paramelrcs de moor

Realizar autoregulagem em
parameno
Ajustar o tempo de ACCIDEC

Nao
s [ Reduzi carga ¢ aumertar
£
Frequéncia
Nao
Hafones de ntereréncia? sim

0 impulso d torque 6 ato demais?

sm
Reduzi o mpuso de rque

Jr— Acuva VIF mli ponts esté s parimetros de ASR @ ACR 530 e

g

sim

Se foruma fahade.

Esiabeecer o3 parametos | Sim Inversor e Frequéncia,

e conole e vibracdo contaar ossa empresa
IF apropriadamene.

contatar possa empre

Remover s ontes de
inteferencia

Esiabeecer parimetos de
‘ASH e ACR
apropradamente
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8.3.6 Aquecimento incomum do motor

Aquecimento incomum
do motor

Configurar s

Os parametros do motor estéo parametros
corretamente configurados? do motor
corretamente

Alto-regulagem de parametro &

Auto-regulagem de
realizada? m

parametro

G Inversor de Frequéncia
funciona em baixa velocidade o
tempo todo?

Usar um motor de
frequéncia variavel

E um motor sem frequéncia
variavel?

A carga estd pesada demais?

Reduzir a carga
Substituir o motor

Estabelecer a
frequéncia portadora
de forma apropriada

"As trés fases do motor estéo
equilibradas?

Adicionar um filtro de
saida

O cabo do motor é longo demais?

Se for uma falha de inversor de
frequéncia, contatar nossa
empresa
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8.3.7 Superaquecimento de Inversor de Frequéncia

Superaquecimento de
inversor de frequéncia

Reduzir a carga
e aumentar a
capacidade do inversor
de frequéncia

arga esta pesada demais ow-a
capacidade do Inversor de
equéncia é pequena demais?

Adicionar dispositivo de
refrigerag&o ou reduzir o
inversor de frequéncia

A temperatura ambiente € alta
demais?

Se for uma falha de
inversor de frequéncia,
contatar nossa empresa

A ventoinha do inversor de
requéncia emite som incomum?

Limpar o dissipador de
calor para
melhorar as condigdes
de refrigeracdo

O dissipador de calor esta
bloqueado?

A frequéncia portadora esta alta
demais?

Reduzir a frequéncia
portadora

Se for uma falha de
Inversor de Frequénci
contatar nossa empresa
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8.3.8 Motor trava durante aceleragao

8.4 Contramedidas sobre interferéncia comum

8.4.1 Interferéncia nos medidores e sensores

Fendmeno de inferteréncia Solucdo

O limite superior e inferior|e Verificar e garantir que o cabo de feedback do
sdo mostrados sensor esta 20 cm ou mais longe do cabo do
erroneamente, por exemplo motor.

999 ou -999. e \Verificar e garantir que o fio terra do motor esta
O mostrador de valores salta conectado ao terminal PE do Inversor de
(normalmente  ocorrendo Frequéncia (se o fio terra do motor estiver

nos transmissores de conectado ao bloco de aterramento, vocé
pressdo). precisa usar um multimetro para medir e

O mostrador de valores estd garantir que a resisténcia entre o bloco de

estavel, mas hd um grande aterramento e o terminal PE seja inferiora 1,5 Q).
desvio, por exemplo, a|® Tende adicionar um capacitor de segurancga de
temperatura estd dezenas de 0,1 uF a extremidade de sinal do terminal de
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Fendmeno de inferteréncia

Solucdo

graus acima da temperatura
comum (normalmente
ocorre nos termopares).

O sinal coletado por um
sensor ndo é mostrado, mas
as funciona como sinal de
feedback de funcionamento
do sistema de acionamento.
Por exemplo, um Inversor de
Frequéncia é  esperado
desacelerar quando o limite
superior de pressdao do
compressor é atingido, mas
no funcionamento real, ele
comega a desacelerar antes
que o limite superior de
pressdo seja atingido.

Apds um Inversor de
Frequéncia ser inicializado, o
display de todos os tipos de
medicdes(tais como
indicador de frequéncia e
indicador de corrente) que
sdo conectados ao terminal
de saida analdgica (AO) do
Inversor de Frequéncia é

seriamente afetado,
exibindo calores
incorretamente.

6. Interruptores de

proximidade sdo usados no
sistema. Ap6s o Inversor de
Frequéncia ser inicializado, o
indicador de um interruptor
de proximidade oscila, e o
nivel de saida inverte.

sinal de feedback do sensor.

Tente adicionar um capacitor de seguranca de
0.1 UF a extremidade de poténcia do indicador
de sensor (prestar atengdo a tensédo do
suprimento de alimentag&o e a resisténcia de
tensdo do capacitor).

Para interferéncia nos indicadores conectados
ao terminal AO de um Inversor de Frequéncia, se
0 AO utilizar sinais de corrente de 0 a 20 mA,
adicionar um capacitor de 0,47 uF e os terminais
AO e GND; e se 0 AO utilizar sinais de tensao de 0
a 10V, adicionar um capacitor de 0.1 uF entre os
terminais AO e GND.

# Nota:

® Quando o capacitor de separagdo for necessario, adicioné-lo ao terminal do
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dispositivo conectado ao sensor. Por exemplo, se um termopar for para
transmitir sinais de 0 a 20 mA a um indicador de temperatura, O capacitor
precisa ser adicionado no terminal de indicador de temperatura; se uma régua
eletronica for usada para transmitir sinais de 0 a 30 V para um terminal de sinal
PLC, o capacitor precisa ser adicionado ao terminal do PLC.

® Se um ndmero grande de indicadores ou sensores forem afetados.
Recomenda-se que vocé configure um filtro C2 externo na extremidade de
alimentagdo de entrada do Inversor de Frequéncia. Para modelos de filtros, ver

asecdo D.3.2 Filtro.

8.4.2 Interferéncia na comunicagdo

Fendmeno de
inferteréncia

Solucao

Verifique se o bus de
comunicagdo 485 estd
desconectado ou mal
conectado.

Verifique se as duas
extremidades de linha A
ou B estdo conectadas
inversamente.

Verifique se o protocolo
de comunicagdo (tal
como taxa de
transferéncia, bits de
dados, e bit de
verificagdo) do Inversor
de Frequéncia estd
compativel com o
computador superior.

Organizar os cabos de comunicag@o e cabos de
motor em suportes de cabos diferentes.

Em cenarios de aplicagdo de multi Inversor de
Frequéncia, adotar o modo de conexdo
chrysanthemum (Daisy Chain) para conectar os
cabos de comunicagdo entre Inversor de
Frequéncias, que pode melhorar a capacidade contra
interferéncia.

Em cenérios de aplicagdo de multi Inversor de
Frequéncia, verificar e garantir que a capacidade de
acionamento do mestre é suficiente.

Na conexdo de Inversor de Frequéncias mdltiplas,
vocé precisa configurar um resistor de terminal 120 Q
em cada extremidade.

Verificar e garantir que o fio terra do motor esta
conectado ao terminal PE do Inversor de Frequéncia
(se o fio terra do motor estiver conectado ao bloco de
aterramento, vocé precisa usar um multimetro para
medir e garantir que a resisténcia entre o bloco de
aterramento e o terminal PE seja inferiora 1,5 Q).
N&o conectar o Inversor de Frequéncia e o motor ao
mesmo terminal de aterramento que o computador
superior recomenda que vocé conecte o Inversor de
Frequéncia e o motor ao terra de alimentagdo, e
conecte o computador superior separadamente a um
aviga de aterramento.

Tente encurtar o terminal de aterramento de
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Fenémeno de
inferteréncia

Solucao

referéncia de sinal (GND) do Inversor de Frequéncia
com o do controlador do computador superior para
garantir que o potencial de aterramento do chip de
comunicagdo na placa de controle do Inversor de
Frequéncia seja compativel com aquela do chip de
comunicag¢do do computador superior.

Tente encurtar o GND do Inversor de Frequéncia ao
seu terminal de aterramento (PE).

Tente adicionar um capacitor de seguranca de 0.1 uF
no terminal de alimentagdo do computador superior
(PLC, HMI, e tela touch). Durante este processo,
preste atengdo a tenséo do suprimento de
alimentagdo e a capacidade de resisténcia de tensdo
do capacitor. Alternativamente, vocé pode usar um
loop magnético (anéis magnéticos nano-cristalinos
bom base de Fe sdo recomendados) Colocar a linha
L/Nde alimentacdo ou linha +/- do computador
superior através do loop magnético na mesma
direcdo e enrolar 8 bobinas ao redor do loop
magnético.

8.4.3 Falha em interromper e indicador cintilando devido ao fenémeno de

acoplamento de cabo

Fendmeno de inferteréncia

Solucdo

Falha em interromper

Se um sistema de Inversor de
Frequéncia onde um terminal S é
usado para controlar partida e
parada, o cabo do motor e o cabo
de controle sdo organizados no
mesmo suporte de cabo. Apds o
sistema ser inicializado de forma
apropriada, o terminal S ndo pode
ser usado para interromper o
Inversor de Frequéncia.

Indicador cintilando

Verificar e garantir que o cabo de sinal de
excegdo estd organizado 20 cm ou mais
longe do cabo do motor.

Adicionar um capacitor de seguranga de 0.1
UF entre o terminal de entrada digital (S) e
o terminal de COM.

Conectar o terminal de entrada digital (S)
que controla a partida e parada a outros
terminais de entrada digitais inativos em
paralelo. Por exemplo, se S1 for usado para
controlar a partida e parada e S4 estiver
inativo, vocé pode tentar conectar S1 ao S4
em paralelo.
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Fendmeno de inferteréncia

Solucdo

Apbs o Inversor de Frequéncia ser
inicializado, o indicador de relé, o
indicador de caixa de distribuicdo
de alimentagdo, o indicador de
PLC e o alarme sonoro de
indicacdo brilha, pisca ou emite
sons incomuns.

£ 0bs.: Se o controlador (como por exemplo PLC) no sistema controla mais do que
5 Inversor de Frequéncias ao mesmo tempo através dos terminais de entrada digital

(S), este esquema n3o esta disponivel.

8.4.4 Corrente de fuga e interferéncia no RCD

m  Principio de opera¢io dos dispositivos de protecdo contracorrente de fuga e

corrente residual

Inversor de Frequéncias produzem tensdo de alta frequéncia de PWM para acionar
motores. Nesse processo, a capacitancia distribuida entre o IGBT interno de um
Inversor de Frequéncia e o dissipador de calor e aquele entre o estator e o rotor de
um motor pode inevitavelmente fazer com que o Inversor de Frequéncia gere
corrente de fuga de alta frequéncia a terra. Um dispositivo de prote¢do operado por
corrente residual (RCD) é usado para detectar a corrente de fuga de frequéncia de
poténcia quando ocorre uma falha de aterramento em um circuito. A aplicagdo de
um Inversor de Frequéncia pode causar operagéo incorreta de um RCD.

m  Regras para selecionar RCDs

® Ossistemas de Inversor de Frequéncia sdo especiais. Nesses sistemas, é
requerido que a corrente residual nominal de RCDs comuns em todos os niveis
sejam maiores do que 200 mA,e o Inversor de Frequéncias sejam aterrados de

forma eficaz.

® ParaRCDs, o limite de tempo de uma agdo precisa ser maior do que o de uma
acdo seguinte, e a diferenga de tempo entre duas agdes precisam ser maiores
do que 20 ms. Por exemplo, 1s, 0.5s, € 0.2s.
®  Paracircuitos em sistemas de Inversor de Frequéncia, RCDs eletromagnéticos
sdo recomendados RCDs. Eletromagnéticos possuem uma capacidade contra

interferéncia, e assim, podem impedir o impacto de corrente de fuga de alta

frequéncia.

RCD Eletrdnico

RDD Eletromagnético

Baixo custo, alta sensibilidade,
pequeno em volume, susceptivel a

Requerendo transformador de corrente
de sequéncia de fase zero estével,
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RCD Eletrdnico

RDD Eletromagnético

flutuagdo de tensdo da
temperatura ambiente,

capacidade contra interferéncia

altamente sensivel e preciso.

Utilizando materiais de permalloy de
alta permeabilidade, processo
complexo, alto custo, ndo susceptiveis a
flutuagdo de tensdo do suprimento de
alimentagdo e temperatura ambiente,
forte capacidade

contra interferéncia

rede e
fraca

Fendmeno de
interferéncia

Solugdo

Dispositivo de protecdo
contracorrente residual
desarma imediatamente
ao ligar o inversor

Dispositivo de prote¢do
contracorrente residual
desarma apds o inversor
comegar a funcionar

Solucionando o disparo incorreto do dispositivo de
protegdo contracorrente residual (tratamento para
inversores):

Tente remover os parafusos EMC da maquina
(modelos EU);

Tentar reduzir a frequéncia portadora para 1,5 kHz
(P00.14=1.5);

Tentar modificar o modo de modulagdo para
"modulagdo 3PH e modulagdo 2PH" (P08.40=00).
Solugdo para operagdo incorreta de RCD
(manipulagdo de distribui¢do de poténcia do
sistema):

(1) Verificar e garantir que o cabo de alimentagdo ndo
estd imerso em agua.

(2) Verificar e garantir que os cabos ndo estdo
danificados nem partidos.

(3) Verificar e garantir que ndo ha aterramento
secundario realizado no fio neutro.

(4) Verificar e garantir que o terminal de cabo de
alimentagdo principal estd com bom contato com o
interruptor de ar e o contator (todos os parafusos
estdo apertados).

(5) Verificar os dispositivos energizados 1pH, e
garantir que ndo ha linhas terra usadas como fios
neutros por esses dispositivos.

(6) Ndo usar cabos blindados como cabos de
alimentacdo de Inversor de Frequéncia e cabos de
motor.
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8.4.5 Chassis de dispositivo energizado
[ ] Fenémeno

Apbs inicializar o Inversor de Frequéncia, hd uma tensdo sensivel no chassis, e vocé
pode sentir um choque elétrico ao tocar o chassis. O chassis, entretanto, ndo esta
energizado (ou a tensdo estd bem abaixo d a tensdo de seguranca humana) quando
o Inversor de Frequéncia é energizado mas n&o funciona.

Fendmeno de

. g Solugao
interferéncia s

® Conecte de forma confiavel a carcaga do gabinete do
inversor ao aterramento através do aterramento da
fonte de energia ou de um pino de aterramento.

Se ndo houver aterramento no local, conecte a
carcaga do motor ao terminal de aterramento PE do
inversor e verifique se os parafusos EMC do inversor
(modelos EU) estdo devidamente apertados.

Chassis de dispositivo .
energizado
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9 Inspecdo e manutencao

9.1 Inspecdo diaria e manutengdo regular

Devido a influéncia da temperatura ambiente, umidade, poeira e vibragdo, os
dispositivos internos do inversor se tornardo antigos. Isto pode levar a uma falha
potencial do inversor ou reduzir a vida Gtil do inversor. Por conseguinte, para
prolongar a vida Gtil do inversor e evitar riscos de seguranca, o inversor deve efetuar
uma inspegdo didria e uma manutencgao regular.

Itens de inspecao

Conteudo da inspecdo

Método de
inspecao

Inspecio didria: reco

menda-se a inspecdo diaria.

Ambiente ao redor

Se a temperatura ambiente, a umidade, a
vibracdo, a poeira, o gas e o dleo sdo
muito grandes e se ha condensagédo ou
goticulas de &gua na parte interna e
externa da maquina.

Inspegdo visual e
medicdo
instrumental

Se objetos estranhos, como ferramentas
e produtos perigosos, estdo empilhados
ao redor.

Inspegdo visual

5 . . . .. |Medida or
5 A tensdo de alimentagdo entre o circuito , P
Tensdo de S L . |multimetro ou
. ~ principal e o circuito de controle estd|. .
alimentagdo indicada por
anormal? .
voltimetro
Se exibic&o esta claro Inspecdo visual
Teclado Se ha exibigdo incompleta de caracteres a
Inspegdo visual
ou campos
Ventilador Se estd funcionando corretamente Inspegdo visual
Se 0 motor estd sobrecarregado, se ha
Carga ruido anormal e se a temperatura esta|Inspegdo visual

normal

Manutencdo regular: recomenda-se verificar e confirmar a cada trimestre,
especialmente quanto a existéncia de poeira, 6leo, gases corrosivos e outros
ambientes adversos. Desconecte a energia e aguarde mais de 15 minutos antes

da manutencao regular.

Se os parafusos estdo soltos e caem

Inspecdo visual

Unidade inteira

Se a maquina estd deformada, rachada,
quebrada ou descolorida devido ao

superaquecimento e ao envelhecimento

Inspecdo visual
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. = o . s Método de
Itens de inspecao Conteudo da inspecdo R =
inspecdo
Se ha muita sujeira ou poeira aderida Inspecdo visual
Se hé sons ou vibragdes incomuns, . -
x Inspecdo auditiva,
odores, descoloragdo (transformador, X .
X olfativa e visual
reator e ventilador)
Se a montagem estd segura e se o|Uso de
Motor isolamento do motor e o ventilador estdo|instrumentos ou
em boas condi¢des inspecdo visual
Cabos Se hé descoloracdo, distorcdo ou danos |Inspecdo visual

Se ha fios e parafusos soltos

Inspegdo visual

Terminais de fiagdo

Se hé calor ou danos

Inspegdo visual

Capacitores
eletroliticos

Se ha vazamento, descoloracdo,
rachaduras e expansdo da caixa

Inspegdo visual

Se a vélvula de seguranca esta fora

Inspecgdo visual

Resistor de frenagem

Se héd deslocamento devido a
superaquecimento

Inspegdo olfativa
e visual

Inspegdo  visual
ou remogdo de

externo Se o cabo do resistor estd envelhecido,|uma extremidade
com danos na pele, fios quebrados etc.  |para  confirmar,
medigdo com
multimetro
. Se hd som de vibragdo durante o « "
Relé Inspecdo auditiva

funcionamento

Placa do circuito de
controle, conetor

Se had parafusos de terminais e

conectores soltos

Aperte-os

se hé odor e descoloragdo

Inspecdo olfativa
e visual

Se ha corrosdo e ferrugem

Inspecdo visual

Dutos de ventilagao

Se ha bloqueios e objetos estranhos no
ventilador de resfriamento, na entrada
de ar e na exaustdo.

Inspecdo visual

Para obter mais informages sobre manuteng&o, entre em contato com o escritério
local da INVT, ou visite nosso site emwww.invt.com.cn e selecione Servico e
suporte > Servico on-line.
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9.2 Substitui¢ao do ventilador de resfriamento

As pegas de desgaste do inversor sdo principalmente ventiladores de resfriamento,
cuja vida (til estd intimamente relacionada ao ambiente de uso e manutengdo.

Possiveis causas de danos

0 desgaste do rolamento, o envelhecimento da ldmina, a dgua, o 6leo, a poeira e
outros fatores ambientais causam danos a placa.

Passos para a substituicdo do ventilador de resfriamento

Remocao do ventilador

Passo 1 Pressione manualmente os clipes
em ambos os lados do ventilador.

Passo 2 Puxe o ventilador para fora ao
mesmo tempo.

Instalacdo do ventilador

Passo 1 Alinhe os 2 orificios de
montagem do ventilador com os postes
de localizagdo.

Passo 2 Empurre o ventilador até ouvir
um clique.

#Nota:

Antes de remover e instalar o inversor, aguarde pelo menos 5 minutos

apds parar e desconectar a fonte de alimentago.
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9.3 Retifica¢do do capacitor

Se o inversor estiver inativo durante demasiado tempo, antes do uso, os capacitores
eletroliticos do barramento CC devem ser ativados capacitivamente de acordo com
as instru¢Bes de operagdo a seguir. Somente apds a ativagdo ele poderd ser usado
normalmente. O tempo de armazenamento é calculado a partir da data de entrega.
Consulte o fabricante para obter informag&es sobre a operagéo especifica.

Tempo Principios de operacio

Tempo de
armazenamento |N&o é necesséria nenhuma operagdo de carregamento.
inferioralano

Tempo de AT .
Antes da primeira ligagdo, energize por 1 hora com uma
armazenamento de ~ P o )
tensdao um passo menor do que o nivel de tensdo do inversor.
1 a 2anos
Ligue o inversor utilizando a fonte de alimentacdo regulada:
® Adicione 25% da tensdo nominal do inversor e energize-o
por 30 minutos;
Tempo de ® Em seguida, adicione 50% da tensdo nominal e energize-o
armazenamento de por 30 minutos;

2 a 3anos ® Em seguida, adicione 75% da tensdo nominal e energize-o
por 30 minutos;

e Por fim, adicione 100% de tensdo nominal e energize-o
por 30 minutos.

Ligue o inversor utilizando a fonte de alimentacdo regulada:
e Adicione 25% da tensdo nominal e energize-o por 2 horas;
Em seguida, adicione 50% da tensdo nominal e energize-o

Tempo de
por 2 horas;
armazenamento . .. ~ . .
R Em seguida, adicione 75% da tensdo nominal e energize-o
superior a 3 anos
por 2 horas;
® Por fim, adicione 100% da tensdo nominal e energize-o
por 2 horas.

Método de operagdo para ligar o inversor usando a fonte de alimentagdo regulada:

A escolha da fonte de alimentag&o reguldvel depende da fonte de alimentagdo do
inversor. Um Unico regulador de tensdo 220V CA / 2A esté disponivel para inversor
com uma tensdo de entrada de monofasica / trifasica 220V CA. Inversores
monofasicos ou trifdsicos podem ser carregados com uma fonte de alimentagdo
regulada monofésica (L+a R, N a S ou T). Uma vez que é o mesmo retificador, todos
os condensadores de barramento CC sdo carregados ao mesmo tempo.

A tensdo necessaria (por exemplo, 380 V) deve ser garantida ao carregar inversores
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com classificagdes de alta tensdo. Como o carregamento de capacitores requer
pouca ou nenhuma corrente, uma fonte de alimentacdo de pequena capacidade (2A
é suficiente) pode ser usada.

Método de operacdo para carregar o inversor usando um resistor (ldmpada
incandescente):

Se o capacitor do barramento CC da unidade de acionamento for carregado
conectando-se diretamente a fonte de alimentag&o, o tempo de carregamento deve
ser de, pelo menos, 60 minutos. Isso deve ser feito em uma temperatura ambiente
normal e sem uma carga conectada, e um resistor deve ser conectado em série no
circuito trifasico da alimentagdo.

Unidade de acionamento 380V: Usa um resistor de 1kQ / 100W. As lampadas
incandescentes de 100W também podem ser usadas se a tensdo de alimentagdo ndo
for maior que 380V. Se uma ldmpada incandescente for usada, é possivel que ela se
apague ou a luz fique muito fraca durante todo o processo de carregamento.

Figura 9-1 Exemplo do circuito de carregamento da unidade de acionamento 380V

" !
Fonte de
alimentacéo

T w
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Appendix A Dados técnicos

O inversor tem de ser uso de derating se a temperatura ambiente no local de
instalagcdo exceder os 50 °C, a altitude exceder os 1000 m, se for usada uma
cobertura de dissipador de calor ou se a frequéncia portadora for superior a

frequéncia de operagdo recomendada (consulte P00.14 para obter detalhes).

A.1 Derating de temperatura

O derating de corrente nominal de saida para os modelos de diferentes poténcias é a

seguinte sob temperaturas entre -10°C e +50°C e sob temperaturas acima de +50°C:
Tabela A-1 Derating da temperatura ambiente do medidor

Estrutura de

Coeficiente de derating de corrente versus

GD27-5R5G-4-B-XX

GD27-7R5G-4-B-XX

1 0 40 50
5 68 8 104 122 140

Temperatura ambiente:

Modelo do produto
contorno temperatura
GD27-0R4G-52-B-XX
GD27-0R4G-2-B-EU A B A
Temperatura ambiente
A
GD27-0R7G-52-B-XX
GD27-0R7G-2-B-EU
GD27-0R7G-4-B-XX LI
GD27-1R5G-4-B-XX B
GD27-1R5G-52-B-XX
GD27-2R2G-52-B-XX
GD27-1R5G-2-B-EU 8 o
GD27-2R2G-2-B-EU B
GD27-2R2G-4-B-XX R e
GD27-003G-4-B-XX A Vo
GD27-004G-4-B-XX
GD27-004G-2-B-EU

70 o)
158
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Estrutura de | Coeficiente de derating de corrente versus

Modelo do produto
contorno temperatura

GD27-7R5G-2-B-EU
GD27-011G-2-B-EU
GD27-011G-4-B-XX D

0 2
50 @ 8 104 122 140 158 (F)

Temperatura ambiente

GD27-015G-4-B-XX

GD27-015G-2-B-EU
GD27-018G-4-B-XX

GD27-022G-4-B-XX

opseayssepsap apojey

o0 10 2 (0
Mo®m 5 @ 8 104 122 140 158 (F)

Temperatura ambiente

#Nota:

e -XXindicanulo ou-EU.
® Niorecomendamos o uso de inversor acima de 60 °C, caso contrario, o cliente
é responsavel por quaisquer consequéncias decorrentes desse fato.

A.2 Derating de altitude

Quando o inversor é instalado em uma altitude de 1000 m ou menos, ele pode
produzir a poténcia nominal. Quando a altitude for superior a 1000 m, siga a
proporgdo de 1% de derating para cada 100 m; quando a altitude for superior a 3000
m, entre em contato com o distribuidor local ou com o escritério da nossa empresa
para obter informagdes detalhadas.

A.3 Derating da frequéncia da portadora

O inversor tem diferentes faixas de configuracdo de frequéncia de portadora para
diferentes classes de poténcia, e a poténcia nominal do inversor é definida com base
na frequéncia de portadora de fabrica.

Coeficientes de corrente em diferentes frequéncias

Modelo portadoras
4kHz | 6kHz | 8kHz | 10kHz | 12kHz

CA 1PH 200V a 240V

GD27-0R4G-52-B-XX 1 1 1 1 1
GD27-0R7G-52-B-XX 1 1 1 0,9 0,85
GD27-1R5G-$2-B-XX 1 1 1 1 0,9
GD27-2R2G-52-B-XX 1 1 1 0,95 0,9
CA 3PH 200V a 240V

GD27-0R4G-2-B-EU | 1 1 1 1] 1
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Coeficientes de corrente em diferentes frequéncias
Modelo portadoras
4kHz 6kHz 8kHz 10kHz 12kHz
GD27-0R7G-2-B-EU 1 1 1 0,9 0,85
GD27-1R5G-2-B-EU 1 1 1 1 0,9
GD27-2R2G-2-B-EU 1 1 1 0,95 0,9
GD27-004G-2-B-EU 1 0,9 0,85 0,8 0,75
GD27-5R5G-2-B-EU 1 0,85 0,8 0,75 0,65
GD27-7R5G-2-B-EU 1 0,9 0,8 0,75 0,65
GD27-011G-2-B-EU 1 0,9 0,85 0,7 0,65
GD27-015G-2-B-EU 1 0,9 0,75 0,7 0,6
CA 3PH 380V a 480V

GD27-0R7G-4-B-XX 1 1 0,9 0,8 0,7
GD27-1R5G-4-B-XX 1 0,8 0,7 0,6 0,5
GD27-2R2G-4-B-XX 1 0,9 0,8 0,75 0,7
GD27-003G-4-B-XX 1 0,9 0,8 0,7 0,6
GD27-004G-4-B-XX 1 0,9 0,8 0,7 0,65
GD27-5R5G-4-B-XX 1 0,9 0,85 0,8 0,7
GD27-7R5G-4-B-XX 1 0,9 0,85 0,8 0,7
GD27-011G-4-B-XX 1 0,9 0,8 0,7 0,65
GD27-015G-4-B-XX 1 0,85 0,75 0,65 0,6
GD27-018G-4-B-XX 1 0,85 0,7 0,65 0,6
GD27-022G-4-B-XX 1 0,85 0,75 0,65 0,6

#Nota: -XXindica nulo ou -EU.
A.4 Especificacdes de rede

AC 1PH 200V(-15%) a 240V(+10%)
Tensdo de rede [AC 3PH 200V(-15%) a 240V(+10%)
AC 3PH 380V(-15%) a 480V(+10%)

De acordo com a definicdo da IEC 61439-1, a corrente de
curto-circuito maxima permitida na extremidade de entrada é de
Capacidade de |100 kA. Portanto, o Inversor de Frequéncia é aplicavel a cendrios
curto-circuito [onde a corrente transmitida no circuito ndo é maior do que 100 kA,
quando o Inversor de Frequéncia funciona na tensdo nominal
maéxima.

Frequéncia [50/60 Hz+5%, com uma taxa de mudanca maxima de 20%/s

A.5 Dados de conexdo de motor

| Tipo de motor |Motor de indugdo assincrono ou motor sincrono de ima
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permanente
0-U1 (tensdo nominal do motor), 3PH simétrico, Umax (tensdo
Tensdo nominal do Inversor de Frequéncia) no ponto de

enfraguecimento de campo
Protegdo contra |A protegdo contra curto-circuito para saida de motor atende aos
curto-circuito |requisitos da IEC 61800-5-1
Frequéncia |0a599Hz
Resolugdo de

A 0,01Hz

frequéncia
Corrente Consulte 2.3 Classificacdo do produto.
leite (.je 1,5 vezes da poténcia nominal do motor
poténcia
Ponto de

enfraquecimento |10 a 599Hz

de campo

Frequéncia 1, ¢ 15 ou15 kHz

portadora

A.5.1 Comprimento do cabo do motor para funcionamento normal

0 comprimento do cabo do motor em funcionamento normal é o seguinte:

Estrutura de contorno Comprimento maximo do cabo do motor
A 50m
B 75m
C 150m
D 200m
E 200m

#Nota: Quando o cabo do motor é muito longo, é facil produzir ressonancia
elétrica devido a influéncia da capacitancia distribuida, o que causa danos no
isolamento do motor ou grande corrente de vazamento para tornar a protecao
contra sobrecorrente do equipamento. Quando o comprimento do cabo do motor é

superior ao acima, o reator de saida CA deve ser instalado perto do equipamento.
A.5.2 Comprimento do cabo do motor compativel com EMC

Os modelos da EU estdo em conformidade com os requisitos EMC da norma
IEC/EN61800-3, e usam os seguintes comprimentos maximos de cabo blindado do
motor na frequéncia portadora de comutagdo de 4kHz:
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Estrutura de contorno

Comprimento maximo do cabo do motor

Cc2 c3
CA 1PH 200V a 240V
A 5m 10m
B 5m 10m
CA3PH200V a 240V
A - 10m
B - 10m
C - 10m
D - 10m
E - 10m
CA3PH 380V a 480V
A - 10m
B - 10m
C - 10m
D - 10m
E - 10m

#Nota: Consulte 2.5 Dimensdes e peso do produto para obter detalhes sobre a

estrutura de contorno.
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Appendix B Padroes de aplicacao

B.1 Lista de padroes de aplica¢ao

O inversor estd em conformidade com as seguintes normas de aplicaggo:

Seguranga de maquinas - Partes de sistemas de comando
relacionadas a seguranca - Parte 1: Principios gerais de design
Seguranga de maquinas - Partes de sistemas de comando
relacionadas a seguranca - Parte 2: Verificagdo

Seguranca de maquinas - Equipamentos elétricos de
maquinas. Parte 1: Requisitos gerais

Seguranca de maquinas - Seguranca funcional de sistemas de
IEC/EN 62061 controle elétricos, eletrénicos e eletronicos programaveis
relacionados a seguranca

Sistemas de acionamento de energia elétrica com velocidade
IEC 61800-3 ajustdvel - Parte 3: Requisitos de compatibilidade
eletromagnética e respetivos métodos de ensaio especificos
Sistemas de acionamento de energia elétrica com velocidade
IEC/EN 61800-5-1 |ajustdvel - Parte 5-1: Requisitos de seguranca - Elétricos,
térmicos e energéticos

Sistemas de acionamento de energia elétrica com velocidade
ajustdvel - Parte 5-2: Requisitos de seguranca - Funcdo

EN/ISO 13849-1

EN/ISO 13849-2

IEC/EN 60204-1

IEC/EN 61800-5-2

B.2 Certificagao CE/TUV/UL/CCS

A marca CE é afixada no inversor, indicando que o inversor foi certificado pela CE e
que o produto estad em conformidade com a Diretiva de Baixa Tensdo (2014/35/EU) e
a Diretiva de Compatibilidade Eletromagnética (2014/30/EU) da Unido Europeia.

A marca TUV é afixada no inversor, indicando que o inversor passou a certificagdo
TUV. A certificagdo TUV inclui a certificagdo de marca TUV, a certificagdo CE TUV, a
certificagdo CB TUV, a certificagdo GS, a certificagdo VDE etc., e sua autoridade é
muito alta no campo da eletrdnica, aparelhos elétricos e componentes, além de ter
muito reconhecimento.

A marca UL é afixada no inversor, indicando que o inversor foi certificado pela UL. A
certificagdo UL é uma certificagdo voluntaria dos EUA (obrigatéria em alguns
estados) e o produto certificado esta em conformidade com os requisitos relevantes
da norma UL, é possivel entrar no mercado dos EUA.

A marca CCS ¢ afixada no inversor, indicando que o inversor passou a certificacdo
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CCS. A CCS ¢ a certificacdo de inspecdo de navios da Sociedade de Classificagdo da
China, os produtos certificados atendem aos requisitos dos regulamentos do navio,
e pode ser usado no navio.

#Nota: As qualificacdes de certificacdo relevantes obtidas estdo sujeitas a
identificagdo real da placa de identificacdo, e as opinides sédo para referéncia.

B.3 Declaracado de conformidade com a especificagdo EMC

Esse inversor atende ao padrdo de produto EMC (EN 61800-3) Categoria C2, C3
(comprimento do cabo do motor compativel com EMC), conforme definido na
norma EN 61800-3:2004 + A1:2012.

B.4 Normas de produtos EMC
Conformidade com a norma EN 61800-3:2004 + A1:2012
Definicdo: a compatibilidade eletromagnética (EMC, ou seja, compatibilidade
eletromagnética) é a capacidade de um dispositivo ou sistema de funcionar

adequadamente em seu ambiente eletromagnético e ndo representar um incbmodo
eletromagnético intolerdvel para qualquer coisa nesse ambiente.

Classificagdo do ambiente de aplicagdo:

Ambientes de Classe I: ambientes civis. Também inclui aplicagbes que s&o
diretamente conectadas a rede elétrica de baixa tensdo que fornece edificios civis
sem um transformador intermediario.

Ambientes de classe II: Todas as aplicagoes, exceto aquelas diretamente conectadas
a rede elétrica de baixa tensdo que fornece edificios civis.

Inversor de classe C1: Inversores com tensdo nominal inferior a 1000 V e usados em
ambientes de classe I.

Inversor de classe C2: Dispositivos com tensdo nominal inferior a 1000 V e que ndo
sejam da classe de plugue, soquete ou mdvel; sistemas de acionamento de energia
que devem ser instalados e operados por pessoal especializado quando aplicados
em ambientes de Classe I.

#Nota: No ambiente doméstico, este inversor pode causar interferéncia de radio,
e as medidas adicionais de mitigagdo precisam ser implementadas.

inversor de classe C3: Dispositivos com tensdo nominal inferior a 1000V, usado em
ambiente de classe I, ndo usado em ambiente de classe I.

#Nota: O inversor da classe C3 ndo pode ser usado em uma rede elétrica publica
residencial de baixa tensdo. Se o inversor for utilizado em tal rede elétrica, ele gerara
interferéncia eletromagnética de radiofrequéncia.

inversor de classe C4: Sistemas complexos com uma tensdo nominal acima de 1000V
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ou uma corrente nominal = 400A para uso em um ambiente de classe II.

#Nota: A norma EMC IEC/EN 61800-3 j& n&o limita a distribuicdo do inversor, mas
define o uso, a instalagdo e a colocagdo em funcionamento. O profissional ou
organizagdo precisa ter as habilidades necessarias para instalar e/ou colocar em
funcionamento sistemas de acionamento elétrico, incluindo o conhecimento de
EMC.
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Appendix C Desenhos dimensionais

C.1 Dimensoes do produto

Figura C-1 Dimensdes e posi¢des dos furos das estruturas de contorno Ae B

HL H2

HW
000

/

i

=

Tabela C-1 Dimensdes e posi¢des dos furos das estruturas de contornoAe B

. o Posi¢cdesdos | Dimensdes
Estrutura| Dimensoes
furos de dos furos de
Modelo do produto de externas (mm)
. montagem (mm)| montagem
W1 | H1 | D1 W2 H2 (mm)
GD27-0R4G-S2-B-XX 60 [ 190 | 155 36 180 a5
GD27-0R7G-S2-B-XX 60 | 190 | 155 36 180 a5
GD27-0R4G-2-B-EU A 60 [ 190 | 155 36 180 a5
GD27-0R7G-2-B-EU 60 [ 190 | 155 36 180 a5
GD27-0R7G-4-B-XX 60 | 190 | 155 36 180 @25
GD27-1R5G-4-B-XX 60 [ 190 | 155 36 180 a5
GD27-1R5G-S2-B-XX 70 [ 190 | 155 36 180 @25
GD27-2R2G-S2-B-XX 70 | 190 | 155 36 180 a5
GD27-1R5G-2-B-EU 70 [ 190 | 155 36 180 @25
GD27-2R2G-2-B-EU B 70 [ 190 | 155 36 180 @25
GD27-2R2G-4-B-XX 70 | 190 | 155 36 180 a5
GD27-003G-4-B-XX 70 | 190 | 155 36 180 25
GD27-004G-4-B-XX 70 | 190 ] 155 36 180 a5
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Nota: -XXindica nulo ou -EU.

Figura C-2 Dimensdes e posi¢des dos furos das estruturas de contorno C
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Tabela C-2 Dimensdes e posi¢Ses dos furos das estruturas de contorno C

Posicoes dos | pimens

Dimensdes externas furosde | gesdos

LT (mm) montagem | fyros de

Modelo do produto de (mm) montag
contorno em

w1 H1 D1 W2 | H2 )

GD27-004G-2-B-EU 90 235 155 70 220 26
GD27-5R5G-4-B-XX C 90 235 155 70 220 26
GD27-7R5G-4-B-XX 90 235 155 70 220 26

Nota: -XXindica nulo ou-EU.
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Figura C-3 Dimensoes e posi¢des dos furos das estruturas de contorno D
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Tabela C-3 Dimensdes e posi¢es dos furos das estruturas de contorno D

Posicdes dos Dimens
Estrutura Dimensées furos de €ensoes
dos furos de
Modelo do produto de externas (mm) montagem
montagem
contorno (mm) (mm)
W1 | H1 | D1 W2 H2
GD27-7R5G-2-B-EU 130 | 250 | 185 100 237 @6
GD27-011G-2-B-EU D 130 | 250 | 185 100 237 26
GD27-011G-4-B-XX 130 | 250 | 185 100 237 @6
GD27-015G-4-B-XX 130 | 250 | 185 100 237 26

Nota: -XXindica nulo ou-EU.

202503 (V1.1) 225



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

Figura C-4 Dimensdes e posi¢oes dos furos das estruturas de contorno E
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Tabela C-4 Dimensdes e posi¢Ges dos furos das estruturas de contorno E

Posicoes dos | pimens

Dimensdes externas furosde | gesdos

Estrutura (mm) montagem | fyros de

Modelo do produto de (mm) montag
contorno em

w1 H1 D1 w2 H2 (mm)

GD27-015G-2-B-EU 160 300 190 130 | 287 26
GD27-018G-4-B-XX E 160 300 190 130 | 287 26
GD27-022G-4-B-XX 160 300 190 130 | 287 26

Nota: -XXindica nulo ou -EU.
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C.2 Dimensdes de montagem do flange

Figura C-5 Dimensdes e posi¢des dos furos das estruturas de contorno C
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Tabela C-5 Dimensdes e posi¢des dos furos das estruturas de contorno C

Modelo do

produto w1\ w2

W3 | W4 | H1

H2 | H3

Dimensdes
H4 | D1 | D2 |dos furos de
montagem

GD27-004G-2-B-EU|{ 130|112

92 | 10 {260

170|237

35 [155]| 75 26

GD27-5R5G-4-B-XX[ 130|112

92 [ 10 {260

170237

35 [155]| 75 a6

GD27-7R5G-4-B-XX| 130 | 112

92 | 10 {260

170|237

35 [155] 75 26

Figura C-6 Dimensdes e posi¢Oes dos furos das estruturas de contorno D
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Tabela C-6 Dimensdes e posi¢des dos furos das estruturas de contorno D

Dimensées
W1 |W2|W3|W4 | Hl | H2 | H3 | H4 | D1 | D2 |dos furos de

montagem
GD27-7R5G-2-B-EU| 190|170 | 150 | 10 |275[170]252| 50 | 185|105 a6
GD27-011G-2-B-EU[190| 170|150 | 10 [275|170|252| 50 | 185|105 26
GD27-011G-4-B-XX|190| 170|150 | 10 |275]170]252| 50 | 185|105 a6
GD27-015G-4-B-XX|190|170] 150 | 10 |275[170|252| 50 | 185|105 26

Figura C-7 Dimensdes e posi¢oes dos furos das estruturas de contorno E
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Tabela C-7 Dimensdes e posi¢des dos furos das estruturas de contorno E

Dimensoes
W1 |W2|W3|W4|H1l|H2|H3|H4 | D1 | D2 |[dos furos de|

montagem
GD27-015G-2-B-EU[ 220 ({200 [ 180 | 10 |325]200|302 | 50 | 190|105 a6
GD27-018G-4-B-XX[220 200|180 | 10 | 325|200 [302| 50 | 190|105 a6
GD27-022G-4-B-XX[ 220 200|180 | 10 |325[200[302| 50 | 190105 a6

Modelo do

produto
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Appendix D Acessoérios periféricos

D.1 Cabo

Os cabos consistem principalmente em cabos de alimentagdo e cabos de controle.
Consulte a tabela abaixo para a sele¢do de tipos de cabos.

Cabo | Cabo de Cabo de par | Cabo de par
A A trancado com | trancado com
Tipo de cabos blindado | quatro . .
simétrico| nticleos Elindasen bll.ndagem
dupla simples
Cabo de
Cabos de |alimentagdo de v - - -
alimentagdo entrada
Cabo do motor v - - -
Cabo de
controle de - - v -
Cabode |sinal analdgico
controle Cabo de
controle do - - v v
sinal digital
D.1.1 Cabos de alimentagao
Tabela D-1 Selegdo de cabos
Poténcia R, S, T/U,V, W, PB, (+), (- PE Torque de
do Tamanho do cabo Model.os fie Tamanho do cabo Mode!os fie aperto
i recomendado terminais recomendado terminais (Nm)
(mm?) rec dad (mm?) recomendado:
CA 1PH 200V a 240V
0,4kW 15/1,5 GTVE15010 15/1,5 TVR2-4 0,8
0,75kW 15/1,5 GTVE15010 15/1,5 TVR2-4 0,8
1,5kwW 13/2,5 GTVE40012 13/2,5 TVR3,5-4 0,8
2,2kW 11/4 GTVE60012 11/4 TVR3,5-4 0,8
CA3PH200V a 240V
0,4kW 15/1,5 GTVE15010 15/1,5 TVR2-4 0,8
0,75kW 15/1,5 GTVE15010 15/1,5 TVR2-4 0,8
1,5kW 15/1,5 GTVE25012 15/1,5 TVR2-4 0,8
2,2kW 13/2,5 GTVE40012 13/2,5 TVR3,5-4 0,8
4kw 11/4 GTVE60012 11/4 TVR3,5-4 1,2
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Poténcia R,S, T/U,\, W, PB, (+), (1) EE Torque de
do Tamanho do cabo Model.os f:ie Tamanho do cabo Model.os fie aperto
A recomendado terminais recomendado terminais (Nm)
(mm?) rec dad (mm?) recomendado:
5,5kW 11/4 GTVE100012 11/4 TNR8-5 1,2
7,5kW 9/6 GTVE160012 9/6 TNR14-5 2
11kwW 7/10 GTVE250016 7/10 TNR14-5 2
15kW 5/16 GTVE350016 5/16 TNR22-6 2
CA3PH380V a 480V
0,75kW 15/1,5 GTVE15010 15/1,5 TVR2-4 0,8
1,5kW 15/1,5 GTVE15010 15/1,5 TVR2-4 0,8
2,2kW 15/1,5 GTVE15010 15/1,5 TVR2-4 0,8
3kw 13/2,5 GTVE25012 13/2,5 TVR2-4 0,8
4kw 13/2,5 GTVE40012 13/2,5 TVR3,5-4 0,8
5,5kW 11/4 GTVE60012 11/4 TVR3,5-4 1,2
7,5kW 9/6 GTVE100012 9/6 TNRS-5 1,2
11kwW 7/10 GTVE160012 7/10 TNR14-5 2
15kW 7/10 GTVE60012 7/10 TNR14-5 2
18,5kW 5/16 GTVE250012 5/16 TNR14-5 2
22kW 5/16 GTVE350016 5/16 TNR22-6 2

#Nota: O tamanho do cabo recomendado para o circuito principal pode ser usado
em temperatura ambiente abaixo de 40°C, distancia do fio abaixo de 100 m e valor
de corrente nominal.

m  Guiade selegdo do terminal olhal

Devido ao longo comprimento ou assentamento do cabo, etc., é necessério
aumentar a sec¢do transversal do cabo e substituir os terminais correspondentes
(terminal olhal).

Marcas diferentes de terminais tém designacdes de modelos diferentes; se vocé
escolher outra marca, o modelo do fabricante prevalecera.

& Terminal pré-isolado tubular GTVE

Figura D-1 Aparéncia e dimensdes dos terminais pré-isolados tubulares GTVE

9y,

oc =

+
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& Terminal pré-isolado redondo TVR/VF

Figura D-2 Aparéncia e dimensdes dos terminais pré-isolados redondos TVR/VF

4

D.1.2 Cabo de controle

0 cabo de controle consiste principalmente de cabo de controle de sinal analégico e
cabo de controle de sinal digital. O cabo de controle de sinal analdgico usa cabos de
par trancado com blindagem dupla (Figura a), com um par trancado com
blindagem separada para cada sinal e diferentes fios de aterramento para os
diferentes sinais analdgicos. Para sinais digitais, é preferivel um cabo com
blindagem dupla, mas também podem ser usados pares trangados com blindagem
simples ou sem blindagem (Figura b).

Figura D-3 Encaminhamento de cabos de controle

a b
4
T
\
Cabos de par trangado miltiplos Cabos de par trangado blindado
duplos blindados multiplo
#Nota:
® Os cabos de sinal analégico e digital devem ser transmitidos usando cabos
blindados separados.
® N&o misture sinais de 24 V CC e 115/230V CA no mesmo cabo.
®  Parasinais de frequéncia, somente cabos blindados podem ser usados.
® Oscabos de relé requerem um cabo com uma blindagem metalica trangada.
® Paraos terminais do cabo de controle, consulte os terminais dos modelos GTVE

na Guia de selegdo do terminal olhal

D.2 Disjuntor e contactor eletromagnético

Os disjuntores sdo usados principalmente para evitar choques elétricos e para
proteger curto-circuito a terra que podem levar a incéndios de corrente de fuga. Os
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contactores eletromagnéticos sdo usados principalmente para controlar a
ativagdo/desativacdo da fonte de alimentacdo do circuito principal, podem
efetivamente cortar fonte de alimentacdo de entrada do inversor em caso de falha
do sistema para garantir a seguranca.

Tabela D-2 Selegdo de fusivel/disjuntor/contator

Poténcia do inversor Fusivel (A) Disjuntor (A) R OTIENCE
contactor (A)
CA 1PH 200V a 240V

0,4kW 10 10 9

0,75kW 16 16 12

1,5kW 32 25 18

2,2kW 40 32 32
CA3PH200V a 240V

0,4kW 6 6 9

0,75kW 10 10 9

1,5kW 16 16 12

2,2kW 25 25 18

4kW 32 32 25

5,5kW 40 32 32

7,5kW 50 40 38

11kW 63 50 50

15kW 100 80 65
CA3PH380V a 480V

0,75kW 6 6 9

1,5kW 10 10 9

2,2kW 16 16 9

3kw 20 16 16

4kW 25 25 16

5,5kW 32 32 25

7,5kW 40 40 32

11kW 50 50 38

15kW 80 63 50

18,5kW 90 80 65

22kw 100 80 65

#Nota: Os pardmetros de cada acessério opcional na tabela sdo valores ideais; ao
selecionar os acessorios, vocé pode ajusté-los de acordo com as condig8es do local,
mas tente ndo ser menor do que os valores dos parametros na tabela.
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D.3 Acessoérios opcionais

O reator, o filtro, o conjunto do freio, o suporte de montagem e outros acessérios
opcionais sdo externos, os clientes precisam especificar no momento da compra.

D.3.1 Reator

O reator de entrada é usado principalmente para melhorar o fator de poténcia do
lado de entrada do inversor, suprimindo a corrente harmoénica alta.

O reator de saida é usado para estender a distdncia de transmissdo eficaz do
inversor e efetivamente suprimir a alta tensdo instantanea gerada quando o médulo
IGBT do inversor comuta.

Devido ao efeito da capacitdncia parasita do cabo longo para o aterramento, que
leva a uma corrente de fuga excessiva, o inversor é propenso a protecdo frequente
contra sobrecorrente e, a0 mesmo tempo, a fim de evitar dano do isolamento do
motor, a compensacgdo do reator de saida deve ser adicionada. Consulte A.5.1
Comprimento do cabo do motor para funcionamento normal para obter o
comprimento do cabo entre o inversor e o motor. Se exceder esse comprimento,
selecione de acordo com a tabela a seguir; se exceder 2 vezes o comprimento,
consulte-nos diretamente.

Tabela D-3 Sele¢do do reator

Poténcia do inversor I Reator de entrada I Reator de saida
CA 1PH 200V a 240V
0,4kW - GDL-OCL0005-4CU
0,75kW - GDL-OCL0005-4CU
1,5kwW - GDL-OCL0010-4CU
2,2kw - GDL-OCL0010-4CU
CA3PH200V a 240V
0,4kW GDL-ACL0005-4CU GDL-OCL0005-4CU
0,75kW GDL-ACL0006-4CU GDL-OCL0005-4CU
1,5kW GDL-ACL0014-4CU GDL-0CL0010-4CU
2,2kw GDL-ACL0014-4CU GDL-OCL0010-4CU
4kw GDL-ACL0020-4CU GDL-OCL0020-4CU
5,5kW GDL-ACL0025-4CU GDL-OCL0020-4CU
7,5kwW GDL-ACL0032-4CU GDL-OCL0032-4CU
11kW GDL-ACL0040-4AL GDL-OCL0040-4AL
15kwW GDL-ACLO051-4AL GDL-OCL0050-4AL

CA3PH380V a 480V

0,75kW

GDL-ACL0005-4CU

GDL-0CL0005-4CU
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Poténcia do inversor

Reator de entrada

Reator de saida

1,5kW

GDL-ACL0005-4CU

GDL-OCL0005-4CU

2,2kW

GDL-ACL0006-4CU

GDL-OCL0006-4CU

3kwW

GDL-ACL0014-4CU

GDL-OCL0010-4CU

4kw

GDL-ACL0014-4CU

GDL-OCL0010-4CU

5,5kW

GDL-ACL0020-4CU

GDL-OCL0014-4CU

7,5kW

GDL-ACL0025-4CU

GDL-OCL0020-4CU

11kW

GDL-ACL0035-4AL

GDL-0CL0025-4CU

15kwW

GDL-ACL0040-4AL

GDL-OCL0035-4AL

18,5kW

GDL-ACL0051-4AL

GDL-OCL0040-4AL

22kW

GDL-ACL0051-4AL

GDL-OCL0050-4AL

#Nota:

® Parareatores de entrada, a queda de tensdo nominal de entrada projetada é >

1,5%.

® Parao reator de saida, a queda de tensdo nominal de saida projetada é de 1%.

® Paraa selegdo de opgBes com requisitos de material diferentes da tabela

recomendada acima, consulte a Brochura de Opgdes de Filtragem da Série GDL
para Inversores de Baixa Tensdo.

D.3.2 Filtro

Os filtros oferecem excelente supressdo de interferéncia de campo e interferéncia
gerada durante a operagdo do inversor. A gama opcional de filtros cumpre os
requisitos de emissdo de Classe C2 na norma EN 61800-3 da certificagdo CE .

Tabela D-4 Selegdo do filtro

Poténcia do inversor | Filtro de entrada Filtro de saida
CA 1PH 200V a 240V

0,4kw FLT-PS2010H-B FLT-L04006L-B

0,75kW FLT-PS2010H-B FLT-L04006L-B

1,5kW FLT-PS2025L-B FLT-L04016L-B

2,2kW FLT-PS2025L-B FLT-L04016L-B
CA3PH200V a 240V

0,4kw FLT-P04006L-B FLT-L04006L-B

0,75kW FLT-P04006L-B FLT-L04006L-B

1,5kW FLT-P04016L-B FLT-L04016L-B

2,2kwW FLT-P04016L-B FLT-L04016L-B

4kW FLT-P04032L-B FLT-L04032L-B

5,5kW FLT-P04032L-B FLT-L04032L-B
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Poténcia do inversor

Filtro de entrada

Filtro de saida

7,5kwW FLT-P04045L-B FLT-L04045L-B
11kW FLT-P04045L-B FLT-L04045L-B
15kwW FLT-P04065L-B FLT-L04065L-B

CA3PH380V a 480V

0,75kW FLT-P04006L-B FLT-L04006L-B
1,5kW FLT-P04006L-B FLT-L04006L-B
2,2kW FLT-P04006L-B FLT-L04006L-B
3kwW FLT-P04016L-B FLT-L04016L-B
4kw FLT-P04016L-B FLT-L04016L-B
5,5kW FLT-P04016L-B FLT-L04016L-B
7,5kW FLT-P04032L-B FLT-L04032L-B
11kW FLT-P04032L-B FLT-L04032L-B
15kw FLT-P04045L-B FLT-L04045L-B
18,5kW FLT-P04065L-B FLT-L04045L-B
22kW FLT-P04065L-B FLT-L04065L-B

D.3.3 Componentes de frenagem

O componente de frenagem inclui o resistor de frenagem e a unidade de frenagem,
que podem ser usados para consumir a energia regenerativa gerada pelo motor e
melhorar consideravelmente a capacidade de frenagem e desacelera¢do. Quando o
inversor com grande desaceleragdo da carga de inércia ou a necessidade de
desaceleragéo rapida, o motor deve estar no estado de geragdo de energia, a energia
da carga através da ponte do inversor para o link CC do inversor, fazendo com que a
tensdo do barramento do inversor aumente; quando mais do que um determinado
valor, o inversor relatard falha de sobretensdo. Para evitar a ocorréncia desse
fendmeno, é necessario equipar os componentes de frenagem.

Tabela D-5 Sele¢do dos componentes de frenagem

Valordo | Poténciade | Poténciade | Poténciade
resistorde | dissipacdo | dissipagdo | di ¢do | Resisténcia
Poténcia . frenagem | doresistor | doresistor | doresistor |defrenagem
Unidade de ..
do e para100% |de fr de fr de frenag
inversor dotorquede| (kW) (taxa | (kW) (taxa | (kW) (taxa permitida
frenag de fr de fr de frenag (Q)
Q) de 10%) de 50%) de 80%)
CA 1PH 200V a 240V
0,4kW | Unidade de 361 0,06 0,30 0,48 180
0,75kW freio 192 0,11 0,56 0,90 100
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Valordo | Poténciade | Poténciade | Poténciade
resistorde | dissipacdo | dissipacdo | dissipagdo | Resisténcia
Poténcia . frenagem | doresistor | doresistor | doresistor |defrenagem
do Ufmdade e para100% |de fr de fr de frenag ini
inversor renagem dotorquede| (kW) (taxa | (kW) (taxa | (kW) (taxa permitida
frenag de fr de fr de frenag (Q)
(Q) de 10%) de 50%) de 80%)
1,5kW | embutida 9% 0,23 1,10 1,80 60
2,2kW 65 0,33 1,70 2,64 39
CA3PH200V a 240V
0,4kW - 361 0,06 0,3 0,48 180
0,75kW - 192 0,11 0,56 0,9 100
1,5kwW - 96 0,23 1,1 1,8 60
2,2kW - 65 0,33 1,7 2,64 39
a4kW - 42 0,52 2,6 4,1 36
5,5kW - 26 0,8 4,13 6,6 25
7,5kW - 19 1,13 5,63 9 13
11 kW - 13 1,65 8,3 13,2 8,8
15kW - 9,6 2,3 11,3 18 6,4
CA3PH380V a 480V
0,75kW - 653 0,11 0,56 0,90 300
1,5kW - 326 0,23 1,13 1,80 170
2,2kW - 222 0,33 1,65 2,64 130
3kw - 122 0,6 3 4,8 100
a4kW - 122 0,6 3 48 80
5,5kW - 89,1 0,75 4,13 6,6 60
7,5kW - 65 1,13 5,63 9 51
11kW - 44 1,7 8,3 13,2 31
15kW - 32 2 11,2 18 23
18,5kW - 26 3 14 22 19
22kwW - 22 3,3 17 26 17
#Nota:

® Selecione aresisténcia e a poténcia do resistor de frenagem de acordo com os
dados fornecidos pela empresa.

® Oresistor de frenagem aumenta o torque de frenagem do inversor, a tabela
acima mostra a poténcia de resistor projetada de acordo com 100% de torque
de frenagem, 10% de taxa de frenagem, 50% de taxa de frenagem, 80% de taxa
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de frenagem. O usudrio pode selecionar o sistema de frenagem de acordo com
as condi¢Bes de trabalho especificas.

D.3.4 Montagem de suporte
D.3.4.1 Estrutura do teclado

Figura D-4 Dimensdes externas do teclado (unidade: mm)

30.6

75.0

13.2| 214

=
Figura D-5 Dimensdes de abertura sem suporte do teclado (unidade: mm)
B T
52
% ©

17.1 19.0+

48.11 199

62.0

g i Vi .
L g0k 4o
T T~

2
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Nimero do
pedido (com 11022_001361 (;;clado sem 11022-00129 (teclado para cépia)
embalagem) P
Aparéncia
fisica

D.3.4.2 Suporte de montagem do teclado
Todos os modelos estdo disponiveis com um teclado externo opcional.

O teclado pode ser montado no suporte adaptador de teclado quando o teclado
estiver conectado externamente. Existem dois tipos de suportes adaptadores de
teclado que sdo comuns aos teclados. O suporte adaptador do teclado é opcional e
tem as dimensdes externas mostradas em Figura D-6 e Figura D-7..

Figura D-6 Dimensdes externas do suporte de montagem do teclado 1 (Unidade: mm)

6.1 T

57.1

87.1 76.1 \:|
ol

62.5

/\/
53.3
Aparéncia fisica Dimensdes externas Dimensdes de abertura
Nome Niimero do pedido (com embalagem)
Suporte de montagem do teclado 1 61001-00090
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Figura D-7 Dimensdes externas do suporte de montagem do teclado 2 (Unidade: mm)
88.0

555 T

H 115.0]
82.0

_

Aparéncia fisica Dimensdes extemnas Dimensdes de abertura

©
O

124.0|74.5

Nome Nimero do pedido (com embalagem)
Suporte de montagem do teclado 2 11022-00136

D.3.4.3 Suporte de montagem em trilho

Quando a montagem em trilho é selecionada para as estruturas de perfil A e B, um
suporte de montagem em trilho deve ser fornecido.

Figura D-8 Dimensdes de montagem do suporte de montagem em trilho (unidade: mm)

60.0 164.0
b ° 125) | 1
9001 775 L0
IC i
2016 b = P < ‘ %I

} il
Nome Numero do pedido (com embalagem)

Suporte de montagem em trilho 11091-00014
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Appendix E Funcao de Desligamento Seguro do Torque (STO)
Antes de iniciar a fungdo STO, leia atentamente o seguinte e siga todas as
precaugdes de seguranga neste manual.

E.1 Normas de seguranca

O produto possui uma fungdo STO integrada e estd em conformidade com as
seguintes normas de seguranga:

Compatibilidade eletromagnética (EMC) - Parte 7: Requisitos de
imunidade para equipamentos destinados a executar fungdes
em um sistema relacionado a seguranga (seguranca funcional)
em locais industriais

Equipamentos elétricos para uso de medigdo, controle e
laboratério Requisitos de CEM Parte 31: Requisitos de
IEC61326-3-1 |imunidade para sistemas relacionados a seguranca e para
equipamentos destinados a executar fun¢des relacionadas a
seguranca (seguranca funcional) - Aplica¢Ges industriais gerais
Segurancga funcional de sistemas
IEC61508-1 |elétricos/eletronicos/programaveis relacionados a seguranga
eletrénica- Parte 1: Requisitos gerais

Seguranca funcional de sistemas
elétricos/eletrdnicos/programéaveis relacionados a seguranca
IEC61508-2 |eletronica- Parte 2: Requisitos para sistemas
elétricos/eletrdnicos/programéaveis relacionados a seguranca
eletrénica

Sistemas de acionamento de energia elétrica com velocidade
ajustavel - Parte 5-2: Requisitos de seguranca - Funcdo
Seguranca de mdquinas- Seguranca funcional de sistemas de
IEC/EN 62061 |controle elétricos, eletrénicos e eletrénicos programaveis
relacionados a seguranca

Seguranca de maquinas - Partes de sistemas de comando
relacionadas a seguranca - Parte 1: Principios gerais de design
Seguranca de maquinas - Partes de sistemas de comando
relacionadas a seguranca - Parte 2: Verificacdo

IEC 61000-6-7

IEC/EN 61800-5-2

EN/ISO 13849-1

EN/ISO 13849-2

Os dados relacionados com as normas de segurancga sdo os seguintes:

Cédigo Defini¢do Normas Carateristicas
SIL Nivel de integridade de IEC 61508 SIL2
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Cédigo Defini¢io Normas Carateristicas

seguranca IEC 62061

PFH Freguenma média de falhas IEC 61508 2.04x1049
perigosas por hora

HET Margem de toleréncia a falhas IEC 61508 1
de hardware

SFF Pontuagdo de falha de |EC 61508 94%
seguranca

DC Cobertura de diagndstico 1SO 13849-1 90%

Cat. Categoria 1SO 13849-1 3

E.2 Descrigdo das fungdes de seguranca

Descri¢3o do principio da fun¢do STO

A fungdo Desligamento Seguro do Torque (STO: Safe Torque Off) desliga a saida de
acionamento desligando o sinal de acionamento, e corta a alimentacéo elétrica ao
motor, interrompendo, assim, a saida de torque para o exterior (por exemplo Figura

E-

2). Quando o STO é ativado, essa fungdo evita que o motor dé partida

acidentalmente se estiver parado; se o motor estiver girando, ele continuara a girar
por inércia até parar; se o motor estiver equipado com um freio de retengéo, o freio
de retencdo se fechard imediatamente.

# Nota:

No modo de operagdo normal, recomenda-se ndo usar a fungdo STO para
interromper o funcionamento do inversor. A fun¢do STO n3o é eficaz para
evitar danos intencionais ou uso indevido. Se um inversor em funcionamento
for parado com a fungdo STO, o inversor retira a poténcia do motor e o motor
para liviemente. Se as consequéncias desta agdo forem inaceitaveis, o inversor
e 0 equipamento mecanico devem ser interrompidos utilizando o modo de
parada adequado.

Ao usar motores de indugdo de iman permanente, de relutancia ou de polo
ndo-saliente, mesmo que a fungdo STO esteja ativada, existe um modo de falha
possivel (embora muito improvével) que impede a continuidade entre as duas
unidades de poténcia do inversor. O sistema de acionamento pode emitir um
torque homogéneo que pode girar o eixo do motor de im3 permanente em um
angulo elétrico maximo de 180 °, ou 0 motor de indugdo de polo ndo-saliente
ou o eixo do motor de relutdncia em um angulo elétrico de 90 °. Este possivel
modo de falha deve ser permitido no projeto do sistema da maquina. Angulo
méximo do eixo do motor= Angulo elétrico de 360°/niimero de pares de polos
do motor.
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® Afungdo STO ndo substitui a fungdo de parada de emergéncia e a alimentag&o
do inversor ndo pode ser cortada em caso de emergéncia, a menos que outras
medidas sejam tomadas.

® Afungdo STO tem precedéncia sobre todas as outras fungGes do inversor.

® Embora afungdo STO reduza as condigdes perigosas conhecidas, ndo elimina
todos os perigos potenciais.

®  Projetar sistemas relacionados com a seguranga requer conhecimentos
profissionais de seguranca e, para garantir a seguranga de um sistema de
controle completo, todo o sistema precisa de ser projetado de acordo com os
principios de seguranga necessarios. Um Gnico subsistema com fung&o STO,
embora projetado para aplicagdes relacionadas a segurancga, ndo garante a
seguranga de todo o sistema.

m  Descrigdo da fungdo de parada de emergéncia

Quando a fungdo de parada de emergéncia é utilizada no equipamento, o principal
objetivo é permitir que o operador tome medidas oportunas para evitar acidentes
em situagdes inesperadas. O projeto ndo é necessariamente complexo ou inteligente,
e pode usar dispositivos eletromecanicos simples para iniciar uma parada
controlada e rapida, desconectando a fonte de alimentagdo ou por outros meios
(por exemplo, frenagem dindmica ou regenerativa).

E.3 Avaliagdo de riscos

1. Antesde utilizar a fung&o STO, é necessério realizar uma avaliagdo de risco do
sistema de acionamento para garantir que as normas de seguranca exigidos
sejam atendidos.

2.  Também pode haver outros riscos quando o equipamento estiver operando no
estado de fungdo de seguranca. Portanto, a seguranga deve ser sempre
considerada ao realizar avaliagdes de risco.

3. Seforaplicada uma forga externa (por exemplo, gravidade no eixo vertical)
durante a operagdo de fungdo de seguranca, o motor girara. Um freio mecénico
separado deve ser fornecido para fixar o motor.

4. Seoacionamento falhar, o motor pode ser operado dentro de 180° e garantir a
seguranca em situagdes perigosas.

5. O ndmero de rotagdes e a distancia de movimento de cada motor s&o os
seguintes:
®  Motor rotativo: 1/6 rotagdo méxima (angulo de rotagdo do eixo do motor).
®  Motor de acionamento: 1/20 rotagdo maxima (dngulo de rotagdo do eixo

do motor).
®  Servo motor linear: 30mm maximo.
E.4 Conexdo STO

Este produto é enviado de fabrica com os terminais +24V/H1/H2 da fungdo STO em
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curto-circuito.
Os requisitos de Conexdo s&o os seguintes:

1. Ao utilizar a fungdo STO do inversor, o jumper entre +24V/H1/H2 precisa ser

removido.
2. Ointerruptor ou relé precisa ser fechado quando o inversor esta em uso
normal.
Figura E-1 +24V/H1/H2 em curto-circuito
6N | O -
wn © O +10V
o © @ AlL
@ ofg | A2
s3 —
© © © AO1
> lon |og e
© O |+av
485+ =
485-| OO © "
=——1O0 | +o
rOIAI OO -
ro18| OO (@3 H;v
= { +]
RO1(| O =
Figura E-2 Conexdo do circuito de fungdo STO
< (Chave, relé, etc)
Circuito
co:t?o\e St PWM+ W
ubc-
#Nota:

® Osimbolo K na figura acima indica o interruptor operado manualmente, o
interruptor do botdo de parada de emergéncia, o relé de seguranca, os
contatos do PLC de seguranca etc.
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® Oscontatos do interruptor de seguranga devem ser abertos/fechados dentro
de 200ms.

® O comprimento maximo do cabo de par trangado com blindagem dupla entre o
inversor e o interruptor de seguranca é de 25m.

® Ablindagem do cabo deve ser ligada a terra (PE) do inversor.

® Quando o STO estd habilitado, o interruptor ou relé é desconectado e, se o
inversor parar a saida, o painel de controle apresenta "E40".

E.5 Descricdo do terminal de fungao STO

As funcdes dos terminais STO sdo descritas a seguir:

Identificacdo
do terminal

Descrigdo de fungdo

Faixa de tensdo: 24V £ 15%

+24V Quando a fungdo STO ndo estiver em uso, curto-circuito H1 e H2 em
+24V para desabilitar a fungdo STO
HI Modo de agdo STO: 0V<H1; H2<5V
Modo de corte STO: 13V<H1; H2<30V
H2 Corrente de entrada: 5mA

Entrada de sinal do canal de fun¢do STO

E.6 Tabela légica da fungdo STO

A légica de fungdo de H1 e H2 e a exibi¢do do painel séo

explicados na seguinte

tabela:
Exibicdo do
E g 463
H1 H2 .stado do painel do Descricdo da falha
inversor
teclado
Funcionamento | Sem exibi¢do
H1 fechado | H2 fechado -
normal anormal
H1 H2 Desllgalmento Desligamento Seguro
. . de saida de E40
desligado | desligado do Torque (STO)
torque
H1 Desligamento
. H2 fechado | desaidade E41 Canal H1 anormal
desligado
torque
H2 Desligamento
H1 fechado . de saida de E42 Canal H2 anormal
desligado
torque
#Nota: E43 é uma anomalia simultinea para o canal H1 e o canal H2.
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E.7 Descri¢do do atraso do canal STO

Os tempos de atraso do disparo e da indicagdo do canal STO sdo apresentados na
seguinte tabela:

Tabela E-1 Tempos de atraso do disparo e da indicagdo do canal STO

Atraso do disparo! e atraso da indica¢do? do canal
STO
Atraso do disparo<10ms
Atraso da indica¢do<280ms
Atraso do disparo<10ms
Atraso da indicacdo<280ms
Atraso do disparo<10ms
Atraso da indicacdo<280ms
Atraso do disparo<10ms
Atraso da indicacdo<100ms

Modo STO

Falha STO: E41

Falha STO: E42

Falha STO: E43

Falha STO: E40

1: Atraso de disparo da fungdo STO = Atraso entre o disparo de fung¢do STO e a
desconexdo da saida do acionamento.

2: Atraso da indicagdo STO = Atraso entre o disparo de STO e o estado de saida STO
daindicagdo.

E.8 Testes de aceitagao

Aviso

® Ostécnicos, operadores, pessoal de manutencdo e reparo devem
receber treinamento relevante para que compreendam os
requisitos e os principios do projeto e da colocagdo em
funcionamento do sistema de seguranca.

A e E proibido realizar manutencgdo no inversor ou no motor quando o

inversor ndo estiver desenergizado, pois pode haver risco de

choque elétrico ou outros perigos decorrentes da eletricidade.

® Ostestes de aceitagdo das fungdes de seguranga devem ser
realizados por uma pessoa com experiéncia nas fun¢des de
seguranca e devem ser registados e assinados pelos testadores.

0 equipamento deve ser submetido a testes de aceitagdo nas seguintes etapas:

1. Quando afuncgdo de seguranca for ativada pela primeira vez.

2. Apdsqualquer alteragdo (placas de circuito, fiagdo, componentes,
configuragdes etc.) relacionada a fungdo de seguranca.

3. Apdsa conclusdo de qualquer trabalho de manutenc&o relacionado a fungdo
de seguranga.
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O relatério de teste de aceitagdo assinado deve ser mantido no livro de registro da
maquina, que deve incluir a documentagdo das atividades de partida e dos
resultados do teste, as referéncias do relatério de falha e a resolugdo de falhas, e
quaisquer novos testes de aceitacdo efetuados como resultado de alteragGes ou
manutencdo devem ser registados no livro de registro.

B Lista de verificacdo do teste de aceitacao

Passo

Teste

Resultados

Certifique-se de que o inversor pode funcionar ou parar

! livremente durante a coloca¢do em funcionamento.
Pare o inversor (se estiver em funcionamento), desconecte a
9 fonte de alimentagdo de entrada e isole o inversor fora da
linha de alimentagdo através de um interruptor de
isolamento.
3 Verifique a fiagdo do circuito de fungdo STO em relagdo ao
esquema elétrico.
Feche o interruptor de isolamento e ligue a energia.
Quando o motor é parado, a fungdo STO é testada:
Emita um comando de parada ao inversor (se estiver em
funcionamento) e aguarde até que o veio do motor pare.
Desligue o circuito STO; neste ponto, o inversor deve entrar
num modo de parada de torque seguro; interrompa a tensdo
de saida e o painel do teclado exibird uma falha "E40".
Em seguida, emita o comando de partida do inversor e o
motor ndo arranca.
Feche o circuito STO.
Apague a falha, dé partida no inversor e certifique-se de que o
4 |motor esta a funcionar corretamente.

Quando o motor estiver funcionando, a fungdo STO é testada:
Inicie o inversor e certifique-se de que o motor estd a
funcionar.

Desligue o circuito STO; neste ponto, o inversor deve entrar
num modo de parada de torque seguro; interrompa a tensdo
de saida e o painel do teclado exibird uma falha "E40", e o
motor deve parar.

Apague a falha, dé partida no inversor e certifique-se de que o
motor permanece parado.

Feche o circuito STO.

Apague a falha, dé partida no inversor e certifique-se de que o
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Passo Teste Resultados
motor estd a funcionar corretamente.

Teste a operagdo de detecgdo de falhas do inversor, o motor
pode estar funcionando ou parado.

Inicie o inversor e certifique-se de que o motor estd a
funcionar

Desconecte o canal H1 e mantenha H2 fechado. Se o motor
estiver funcionando, ele devera parar livremente e o painel do
teclado exibird a falha "E41".

Em seguida, emita o comando de partida do inversor e o
motor ndo arranca.

Feche o circuito STO.

A falha ndo pode ser eliminada neste momento; é necessario
desligar e ligar novamente e, em seguida, dar partida no
inversor e certificar-se de que o motor estd a funcionar
corretamente.

Desconecte o canal H2 e mantenha H1 fechado. Se o motor
estiver funcionando, ele devera parar livremente e o painel do
teclado exibird a falha "E42".

Em seguida, emita o comando de partida do inversor e o
motor ndo arranca.

Feche o circuito STO.

A falha ndo pode ser eliminada neste momento; é necessario
desligar e ligar novamente e, em seguida, dar partida no
inversor e certificar-se de que o motor estd a funcionar
corretamente.

Registre e assine um relatério de teste de aceitacdo para
6 |provar que a fungdo de parada de torque seguro é segura e
estd pronta para operagdo.

#Nota:

® Ocircuito da fungdo STO estd normal se os passos da lista de verificagdo do
teste de aceitagdo forem efetuados por ordem e ndo existirem outras
anomalias. Se o estado diferir dos passos acima indicados ou se ocorrer uma
falha "E43", o circuito de fungdo STO é anormal. Consulte 8.2 Contetido da
falha do inversor e contramedidas para obter os detalhes da solugdo de
problemas.

o Afalha "E40" também pode ser redefinida manual ou automaticamente através
da selegdo P08.52.
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Falha no inversor ,E)f'b'gao do Tempo de Modo de redefini¢do
codigo de falha resposta
Funcionamento Sem exibicdo ) .
normal anormal
i Pressione a tecla
De§llgamento de £40 <20ms
saida de torque STOP/RST| do teclado
De§l|gamento de Ea1 <20ms A'maqulna inteira é
saida de torque ligada novamente
De§llgamento de 42 <20ms A'maquma inteira é
saida de torque ligada novamente
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Appendix F Tabela de parametros de funcdo

Os parametros funcionais do inversor sdo agrupados por fun¢do, onde P28 é o grupo
de corregdo de entrada e saida analdgica, e P29 é o grupo de fungdes de fabrica, ao
qual o usudrio ndo tem acesso. Cada outro grupo de fung¢des inclui varios cddigos de
fungdo. O cddigo de fungdo tem um menu de trés niveis, por exemplo, "P08.08" é
indicado como 8° cédigo de fungdo do grupo P08 de funcdes. O inversor fornece
uma fungdo de protegdo por senha para o cddigo de fungdo; consulte P07.00 para
obter as definigdes. " Sistema de pardmetros" consiste em decimal (0 a 9) e
hexadecimal (0 a F); se o pardmetro for expresso em hexadecimal, os dados de cada
um de seus pardmetros sdo independentes uns dos outros durante a edi¢do. Os
simbolos na tabela de pardmetros do cddigo de fungdo s&o descritos a seguir:

"O": Indica que o valor definido deste pardmetro pode ser alterado enquanto o
inversor estiver no estado de funcionamento e parada.

"©": Indica que o valor definido deste pardmetro ndo pode ser alterado quando o
inversor esta em funcionamento.

"@": Indica que o valor deste pardmetro é o valor real do registo de teste e ndo pode

ser alterado. (Os valores de pardmetro de teste reais ou os valores gravados néo sdo

atualizados quando "Restaurar configuracdes de fabrica" é executado.)

Grupo P00 Fungdes basicas

Cédigo
8 s Valor |Alter
de Nome Descricoes ~ o
= padrao |acdo
funcao

E usado para selecionar o modo de
controle da velocidade.

Faixa de configuragdo:0 a 2

0: Modo de controle de vetor sem PG 0

Modo de 1: Modo de controle de vetor sem PG 1

P00.00 | controlede [2: Modo de controle de vetor de tensdo 2 O

velocidade |espacial

#Nota: Quando os modos vetoriais0e 1

sdo selecionados, a autoaprendizagem

dos pardmetros do motor deve ser

realizada primeiro no inversor.

Canalde E usado para selecionar o canal de

P00.01 | comandode [comando de funcionamento. 0 O

funcionamento |Faixa de configura¢do:0 a 2
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alter
acgdo

0: Canal de comando de funcionamento
do teclado

1: Canal de comando de funcionamento
do terminal

2: Canal de comando do funcionamento
de comunicagdo

P00.02

Reservado

P00.03

Frequéncia
maxima de
saida

E usado para definir a frequéncia méaxima
de saida do inversor, que é a base da
configuragdo de frequéncia e também a
base da velocidade de aceleragdo e
desaceleragdo.

Faixa de configuragdo: P00.04 a
599,00Hz

50,00Hz

P00.04

Limite superior
de frequéncia

de

funcionamento

E usado para definir o limite superior da
frequéncia de saida do inversor, que deve
ser inferior ou igual a frequéncia méaxima
de saida; quando a frequéncia definida é
maior que a frequéncia do limite superior,
a frequéncia de limite superior é adotada
para o funcionamento.

Faixa de configuragdo: P00.05 a P00.03
(frequéncia maxima de saida)

50,00Hz

P00.05

Limite inferior
de frequéncia

de

funcionamento

E usado para definir o limite inferior da
frequéncia de saida do inversor; quando a
frequéncia definida é inferior a frequéncia
de limite inferior, a frequéncia de limite
inferior é adotada para o funcionamento.
Faixa de configuragdo: 0,00Hz a P00.04
(frequéncia superior de funcionamento)
#Nota: Frequéncia méxima de saida >
frequéncia de limite superior =
frequéncia de limite inferior.

0,00Hz
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LI s~ Valor |Alter
de Nome Descricoes ~ o~
funcio padrdo |acao
E usado para definir a fonte do comando
Selecdo do de frequéncia.
P00.06 | comandode |Faixade configuracdo:0 a 8 0 e)
frequénciaA |0 Configuragdo digital do teclado
1: Configuracdo analdgica All
2: Configuragdo analdgica A2
3: Configuragdo analdgica Al3
4: Configuragdo HDIA de impulso de alta
Selecdio do velocidade
P00.07 | comando de |5: Configuracdo de programa PLC simples 1 0O
frequénciaB |©: Configuragdo de funcionamento de
velocidade multissegmento
7: Configuragdo de controle PID
8: Configuragdo de comunicagdo Modbus
Sele¢do do  |E usado para definir o objeto de referéncia
objetode  |do comando de frequéncia B.
P00.08 | referénciado [Faixa de configuragdo:0 a 1 0 O
comando de |0: Frequéncia méxima de saida
frequénciaB |1: Comando de frequéncia A
E usado para definir o modo de
combinagdo da fonte definida da
frequéncia A/B.
Modo de Faixa de configuracdo:0 a 5
P00.09 | combinagéo da (1)/; 0 O
fonte definida 2: Combinacio (A+B)
3: Combinagdo (A-B)
4: Combinagdo maxima (A, B)
5: Combinagdo minima (A, B)
Frequéncia E usado para definir a frequéncia definida
P00.10 | definidapelo |20 f€ctado- 50,00Hz| O
teclado Faixa de configuragdo: 0,00Hz a P00.03|™ "’
(Frequéncia maxima de saida)
Tempo de E usado para definir o tempo de|Determi
P00.11 aceleracio 1 aceleragdo da frequéncia da rampa. nagdo | O
Faixa de configuracdo: 0,0 a 3600,0s do
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alter
acgdo

modelo

P00.12

Tempo de

desaceleragdo 1

E usado para definir o tempo de
desaceleragdo da frequéncia da rampa.
Faixa de configuragdo: 0,0 a 3600,0s

Determi
nagdo
do
modelo

P00.13

Selegdo da
diregdo de

funcionamento

E usado para definir a direcdo de
funcionamento.

Faixa de configuracdo:0 a 2

0: Funcionamento na diregdo padréo

1: Funcionamento na dire¢do oposta

2: Proibir o funcionamento de rotagdo
reversa

Configuragdo
P00.14 | dafrequéncia

portadora

E usado para definir a frequéncia
portadora. A corrente de alta frequéncia
portadora tem as caracteristicas de forma
de onda mais ideal, menos harménicos de
corrente e menos ruido do motor; no
entanto, a perda de comutagdo aumenta,
o aumento da temperatura do inversor
aumenta, a capacidade de saida do
inversor sera afetada e a corrente de fuga
do inversor aumentara, o que aumentara
a interferéncia eletromagnética para o
mundo externo. O uso de baixa frequéncia
portadora é o oposto do acima: uma
frequéncia portadora muito baixa causara
instabilidade operacional de baixa
frequéncia, redugdo de torque e até
oscilagdo.

A frequéncia portadora é definida de
forma adequada pelo fabricante quando o
inversor é enviado de fabrica.
Normalmente, o usuario ndo precisa fazer
alterages neste parametro.

Os valores de fabrica correspondentes da
frequéncia portadora para cada modelo

Determi
nagdo
do
modelo
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LI s~ Valor |Alter
de Nome Descricoes ~ o~
- padrdo |acao
funcao
sdo os seguintes:
380V 0,75kW e acima: 4kHz
Outros modelos: 8kHz
Faixa de configuragdo: 1,0 a 15,0kHz
#'Nota: Se o usuario usar mais do que a
frequéncia portadora padrdo, o usuario
precisard executar um derating de 10%
para cada aumento de 1K na frequéncia
portadora.
E usado para definir a funcio de
autoaprendizagem do motor.
Auto-aprendiza Faixa de conflguraga~o:0 a 3
0: Nenhuma operagdo
gem (auto 1. Auto-aprendizagem (auto tuning) de
P00.15 | tuning) do - Auto-ap g & 0 ©)
A rotagao 1
parametro de . .
motor 2:  Auto-aprendizagem (auto tuning)
estatica 1 (aprendizagem completa)
3:  Auto-aprendizagem (auto tuning)
estatica 2 (aprendizagem parcial)
E usado para definir a fungdo do ajuste
automético da tensdo de saida do
inversor (AVR), o que elimina o efeito das
P00.16 Selei;ao da flutu?goes d'e tens?o do barramento na 1 o
fungdo AVR  [tensdo de saida do inversor.
Faixa de configuragdo:0 a 1
0: Invalido
1: Valido para toda o tempo
P00.17 Reservado |- - R
E usado para definir a recuperagdo do
parametro de fungdo.
resauagio o 2 igvacion 2
P00.18 | pardmetrode |’ perag - 0 @)
o 1: Restaurar os valores de féabrica
fungdo R A
(excluindo os parametros do motor)
2: Limpar o registo de falhas
3: Bloqueio do cbédigo de funcdo
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LI s~ Valor |Alter
de Nome Descricoes ~ o~
- padrdo |acao
funcao
(bloquear todos os cédigos de fungdo)
# Nota: Restaurar o valor padrdao
limpara a senha do usuario, e o cddigo de
funcdo serd restaurado para 0
automaticamente apdés a conclusdo da
operagdo da fungdo selecionada. Nenhum
valor de cddigo de fungdo pode ser
modificado apds o cddigo de fungdo ser
bloqueado.
Grupo P01 controle de partida e parada
o A
Codigo o Valor ltﬁ
de Nome Descri¢oes ~ |racad
,, padrao
funcdo )
E usado para definir o modo de partida.
Modo de Faixa qe cor}flguragaozo a 2
. 0: Partida direto
P01.00 | funcionamento ) 0 ©
. 1: Frenagem CC antes do partida
de partida L )
2: Iniciar apés o rastreamento de
velocidade (software)
Frequénciade |E usado para definir a frequéncia inicial
P01.01 | inicio de partida |na qual o inversor comega. 0,50Hz | ©
direto Faixa de configurag@o: 0,00 a 50,00Hz
rlfemnpgod; E usado para definir o tempo de
P01.02 f; - retencgdo da frequéncia de partida. 0,0s O
frequéncia de R . x
R Faixa de configuracdo: 0,0 a 50,0s
partida
Correntede |E usado para definir a corrente de
P01.03 | frenagem antes |frenagem antes do partida. 0,0% | ©
do partida Faixa de configuracdo: 0,0 a 100,0%
Tempo de E usado para definir o tempo de
P01.04 | frenagem antes |frenagem antes do partida. 0,00s | ©
do partida Faixa de configuracdo: 0,00 a 50,00s
Selecdodo  |E usado para selecionar o modo de
P01.05 modo de alteracdo da frequéncia durante o 0 @)
aceleragdoe |partida e o funcionamento.
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descri¢oes

Valor
padrao

Alte
raca

desaceleragdo

Faixa de configuracdo: 0 a 1

0:Tipo de linha reta; a frequéncia de
saida aumenta ou diminui de acordo
com uma linha reta.

1: Tipo de curva S; a frequéncia de saida
aumenta ou diminui de acordo com uma
curvas.

#Nota: As curvas S sdo geralmente
usadas em locais onde os
procedimentos de partida e parada sdo
mais suaves, como elevadores, correias
transportadoras etc. E necessario definir
os codigos de fungdo P01.06, P01.07,
P01.27, P01.28 a0 mesmo tempo.

P01.06

Tempo de
segmento inicial
da curva Sdo
processo de
aceleragdo

E utilizado para definir o tempo de
segmento inicial e de segmento final da
curva S no processo de aceleragdo e
para determinar a curvatura da curva S
junto com o P01.07.

Faixa de configuragdo: 0,0 a 50,0s

0.1s

P01.07

Tempo de
segmento final
dacurva S do
processo de
aceleragdo

E utilizado para definir o tempo de
segmento inicial e de segmento final da
curva S no processo de aceleragdo e
para determinar a curvatura da curva S
junto com o P01.06.

Faixa de configuracdo: 0,0 a 50,0s

0.1s

P01.08

Selegdo do
modo de parada

E utilizado para definir o modo de
parada.

Faixa de configuragdo: 0 a 1

0: parada de desaceleragdo; quando um
comando de parada é valido, o inversor
reduz a frequéncia de saida de acordo
com o método de desaceleragdo e o
tempo de desaceleragdo definido, e a
frequéncia diminui para a velocidade de
parada (P01.15) e, em seguida, para a

202503 (V1.1)

255



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

Cédigo Alte
e Valor =
de Nome Descrigoes ~ |raca
o padrdo
funcdo o
maquina.
1: Parada livre; depois de o comando de
parada é valido, o inversor termina
imediatamente a saida e para livremente
de acordo com a inércia mecénica.
Frequéncia de |E usado para definir a frequéncia de
inicio da inicio da frenagem CC de parada.
P01.09 frenagem de |Faixa de configuragdo: 0,00Hz a P00.03 0,00Hz | O
parada (Frequéncia maxima de saida)
E usado para definir o tempo de
Tempo de desmagnetizagdo, ou seja, o tempo de
P01.10 | desmagnetizaca ’ ’ 0,00s | O
o espera da frenagem de parada.
Faixa de configuracdo: 0,00 a 30,00s
E usado para definir a corrente de
Corentede |t e tonsgom e
POL11 | frenagem CC de Faixa de configuracdo: 0,0 a 100,0% 0.0% | O
parada ; N
(percentagem relativa a corrente de
saida nominal do inversor)
E usado para definir a duragdo da
quantidade de frenagem CC.
Tempo de Faixa de configuragdo: 0,00 a 50,00s
P01.12 parada da # Nota: Quando o valor é definido| 0,00s | O
frenagem CC  [como 0, a frenagem CC é invélida e o
inversor de acordo com o tempo de
desaceleragdo definido.
E usado para definir o tempo de
Tempo da zona |transi¢do no ponto definido em P01.14
POL13 morti de Nota: |durantea tr?nsigéo da configujagéo de 0,05 o
Rotagdo a frente |Nota: Rotagdo a frente e rotagdo reversa
e rotagdo reversa|do inversor.
Faixa de configuracdo: 0,0 a 3600,0s
Modo de E usado para definir o modo de
POL.14 comutagaoNde comuNtagao de Nota: Rotacdo a frente e 1 o
Nota: Rotagdo a |rotacdo reversa
frente e rotacdo |Faixa de configuragdo:0 a 2
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Cédigo Alte
e Valor =
de Nome Descrigoes ~ |raca
o padrdo
funcdo o
reversa 0: Comutagdo de frequéncia de
cruzamento zero
1: Comutagdo de frequéncia ap6s
partida
2: Comutacdo ap6ds a velocidade de
parada e atraso
. E usado para definir a velocidade de
Vi A .
P01.15 eloc;?j;: de parada (frequéncia). 0,50Hz | ©
P Faixa de configuracdo: 0,00 a 100,00Hz
E usado para definir o modo de deteccdo
da velocidade de parada. O valor do
modo selecionado é inferior aP01.15e o
Modo de .
deteccio de inversor para.
P01.16 ) Faixa de configuragdo: 0 a 1 1 @)
velocidade de i .
arada 0: Valor definido de velocidade (apenas
P este método de detecgdo no modo de
controle de vetor de tensdo espacial)
1: Valor de deteccdo de velocidade
dzz:p;odge E usado para definir o tempo de
P01.17 < detecgdo da velocidade de parada. 0,00s | ©
velocidade de R . N
Faixa de configuragdo: 0,00 a 100,00s
parada
E usado para definir se o comando de
= execugdo do terminal é valido durante a
Selegdoda | .7
protecio de |n|F|al|za§ao ‘ )
P01.18 | funcionamento Faixa de confnguragao.? a 1 . 0 O
. 0: Comando de execugdo de terminal
do terminalde |, "~ RSN
inicializacio invalido durante a inicializagdo.
S 1: Comando de execugdo de terminal
valido durante a inicializag8o.
Afrequéncia de |E usado para definir o estado de
operagdo é |funcionamento do inversor quando a
POL.19 m~enorq-ue.a frequ?nc!a qef!n|Qae|pfer|ora 0x00 o
acdo do limite |frequéncia limite inferior.
inferior de Faixa de configuracdo: 0x00 a 0x12
frequéncia  |Unidade: Selecdo de acdo
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Cédigo Alte
e Valor =
de Nome Descrigoes ~ |raca
o padrdo
funcdo o
(valido quando o |0: Funcionamento no limite inferior de
limite inferior de |frequéncia
frequénciaé |1:Parada
maior que 0) |2: Modo de espera de hibernagéo
Dezena: Modo de parada
0: Parada livre
1: Parada de desaceleracdo
E usado para definir o tempo de atraso
Tempo de atraso [do modo de espera de hibernagdo.
P01.20 | de recuperagdo |Faixa de configuragdo: 0,0 a 3600,0s 0,0s O
de hibernagédo |(vélido quando a unidade P01.19
correspondente for 2)
E usado para definir se o inversor
comegca a funcionar automaticamente
quando ele é desligado e, em seguida,
ligado novamente.
sosiode ([0 2 3
P01.21 | reinicio de falha | L 0 O
. 1: Permitir reinicio; isto é, quando a
de energia o .
energia é ligada novamente ap6s uma
falha de energia, se as condigdes de
partida estiverem atendidas, o inversor
aguarda o tempo definido em P01.22 e,
em seguida, funciona automaticamente.
E usado para definir o tempo de espera
antes da operagdo automética quando o
Tempo de esperal|. . R :
de reinicio ap6s inversor é desligado e, em seguida,
P01.22 uma falha de llggdo novam.ente. ) 1.0s O
energia Falxa de configuragdo: 0,0 a 3600,0s
(valido quando a P01.21 correspondente
for 1)
P01.23 Tempo de ?traso Faixa de configuracdo: 0,0 a 600,0s 0,0s O
de partida
Tempo de atraso
P01.24 |da velocidade de|Faixa de configuragdo: 0,0 a 600,0s 0,0s O
parada
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Cédigo Alte
e Valor =
de Nome Descrigoes ~ |raca
o padrdo
funcdo o
Faixa de configuracdo: 0 a 2
Selegdo de saida |0: Sem saida de tensédo
P01.25 deOHzem |1:Com saida de tenséo 0 O
circuito aberto |2: Saida com corrente de frenagem CC
de parada
Tempo de
P01.26 desaceleracdo Faixa de configuragdo: 0,0 a 60.0s 2.0s O
da parada de
emergéncia
Tempo de
segmento inicial
P01.27 | dacurvaSdo |Faixa de configuragdo: 0,0 a 50,0s 0.1s @)
processo de
desaceleragdo
Tempo de
segmento final
P01.28 | dacurvaSdo |Faixa de configuragdo: 0,0 a 50,0s 0.1s ©
processo de
desaceleracdo
Correntede  |Faixa de configuragdo: 0,0 a 150,0%
P01.29 | frenagemem |(percentagem relativa a corrente de 0,0% | O
curto-circuito |saida nominal do inversor)
Quando o inversor estiver iniciando e o
Tempo de . . -
retencio de método de partida for a partida de
P01.30 | frenagem em frequéncia direta (POl.OQZO), defina 0,008 o
o P01.30 como um valor diferente de zero
curto-circuito de -
artida e entre na frenagem por curto-circuito.
P Faixa de configuracdo: 0,00 a 50,00s
Quando o inversor é desligado, quando
a frequéncia de funcionamento é inferior
Tempo de s A L
retencgio da a frequéncia de inicio da frenagem de
POL31| frenagem de paradav(P01.09), defina P01.31como um 0,00s | O
. valor diferente de zero, entre na
curto-circuito de L
arada frenagem de curto-circuito de paradae,
P em seguida, a frenagem CC é efetuada
com o tempo definido em P01.12
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Cédigo Alte
de Nome Descri¢oes Valo~r raca
o padrdo
funcdo o
(consulte P01.09 a P01.12 para obter
mais informacgges).
Faixa de configuracdo: 0,00 a 50,00s
Tempo de
P01.32 |pré-excitacdo em |Faixa de configuragdo: 0,000 a 10,000s 0.300s | O
jog
Frequéncia de
POL33 inicio da Faixa dAe ct?nfiglrjlr.agéo: 0,0QHz a P00.03 0.00Hz | O
frenagem de |(Frequéncia maxima de saida)
parada em jog
Tempo de atraso
P01.34 | deentradaem |Faixa de configuragdo: 0 a 3600,0s 0,0s O
hibernagdo
Faixa de configuragdo: 0x000-0x112
Lugar das unidades: Sele¢do do método
de rastreamento de velocidade
0: Rastrear de acordo com a frequéncia
de parada
1: Faixa de acordo com a frequéncia
nominal
2: Faixa de acordo com a frequéncia
maxima
Métodode |Dezenas de lugares: Direcdo de
P01.35 | rastreamento de |rastreamento 0x000 | O
velocidade  |0: Diregdo Unica (definida)
1: Dire¢Bes duplas (para frente e para
tras)
Centenas de lugares: Limite de corrente
de rastreamento (ndo enviando
nenhuma onda quando o valor excedeu)
0:20% (em relagdo ao maior da corrente
VFD e da corrente do motor)
1:10% (em relagdo ao maior da corrente
VFD e da corrente do motor)
POL.36 ) S_elegﬁo Faixa de configuracdo: 0—1(1000 o 300 o
rapida/lenta  |Um grande valor desse parametro indica
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Cédigo Alte
e Valor =
de Nome Descrigoes ~ |raca
o padrdo
funcdo o
para uma velocidade de rastreamento de
rastreamento de |velocidade de rotagdo rapida, masum
velocidade  |valor excessivamente grande pode
resultar em um desempenho de
rastreamento de velocidade ndo
confidvel.
Coeficiente de
enfraqueciment
P01.37 odo Faixa de configurag&o: 0-50 10 O
rastreamento de
velocidade
Grupo P02 Grupo de parametros do motor 1
Codigo o Valor Alts
de Nome Descricoes ~ |raca
2 padrao
funcao o
Faixa de configuragdo:0 a 1
P02.00 | Tipo de motor 1 |0: Motor assincrono 0 ©
1: Motor sincrono
Poténcia Determi
P02.01 nominal do Faixa de configurag&o: 0,1 a 3000,0kW nagao | g
motor do
assincrono 1 modelo
Frequéncia
P02.02 nominaldo |Faixa dAe cgnﬂg}l@gao: 0,01'Hz a P00.03 50,00Hz| ©
motor (Frequéncia méxima de saida)
assincrono 1
Velocidade Determi
po2.03 | MOMinaldo o i - de configuracio: 1 a 60000RPM nagao | g
motor do
assincrono 1 modelo
. . Determi
Tensdo nominal hacio
P02.04 do motor Faixa de configuragdo: 0 a 1200V dgo ©
assincrono 1
modelo
P02.05 Corrente Faixa de configura¢do: 0,08a 600,00A | Determi| O
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Cédigo Alte
de Nome Descrigoes Valo~r raca
~ padrdo
funcdo o
nominal do nagao
motor do
assincrono 1 modelo
Resisténcia do Determi
P02.06 estator do Faixa de configuragdo: 0,001 a 65,535Q nagdo O
motor do
assincrono 1 modelo
Resisténcia do Deteim'
P02.07 | rotor do motor |Faixa de configuragdo: 0,001 a 65,535Q naligao O
assincrono 1 °
modelo
Indutancia de Deteim'
P02.08 | fuga do motor |Faixa de configuragdo: 0,1 a 6553.5mH naligao O
assincrono 1 °
modelo
Indutancia Dete[ml
P02.09 | mGtua do motor |Faixa de configuragéo: 0,1 a 6553.5mH n;:j(;ao O
assincrono 1 °
modelo
Corrente sem Dete[ml
P02.10 | carga do motor |Faixa de configuragdo: 0,01a 655,35A nadgao O
assincrono 1 °
modelo
Fator 1 de
saturacdo
P02.11 | magnéticado |Faixa de configuragdo: 0,0 a 100,0% 80,0% | O
nlcleo do motor
assincrono 1
Fator 1 de
saturagdo
P02.12 | magnéticado |Faixa de configuragdo: 0,0 a 100,0% 68,0% | O
ntcleo do motor
assincrono 2
Fator 1 de
P02.13 saturacdo Faixa de configuragdo: 0,0 a 100,0% 57,0% | O
magnética do
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
nucleo do motor
assincrono 3
Fator 1 de
saturagdo
P02.14 | magnéticado |Faixa de configuragdo: 0,0 a 100,0% 40,0% | O
nlcleo do motor
assincrono 4
Poténcia Determi
P02.15 nomlrjal do Faixa de configuracdo: 0,1 a 3000,0kW naseo | g
motor sincrono do
1 modelo
Frequéncia
P02.16 nomlrjal do [Faixa qe c'onﬂgu'ragao: 0,91Hz a P00.03 50,00Hz| ©
motor sincrono |(Frequéncia maxima de saida)
1
Nimero dos
po2.17 | Pares de polos Faixa de configuragdo: 1 a 128 2 ©
do motor
sincrono 1
~ . Determi
Tensdo nominal hacio
P02.18 do motor Faixa de configuragdo: 0 a 1200V dgo ©
sincrono 1
modelo
Corrente Determi
P02.19 nomlr]al do Faixa de configuragdo: 0,08 a 600,00 A nag4o @)
motor sincrono do
1 modelo
Resisténcia do Determi
P02.20 estat?r do Faixa de configuragdo: 0,001 a 65,535Q nagdo O
motor sincrono do
1 modelo
Induténcia de Determi
poz.21 | EX0retodo e i de configuracio: 0,01 a65535mH | "2$%° | O
motor sincrono do
1 modelo
P02.22 | Induténcia de |Faixa de configuracdo: 0,01 a 655,35mH | Determi| O
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Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
eixo cruzado do nagao
motor sincrono do
1 modelo
Constante de
forca
P02.23 | contra-eletromo |Faixa de configuragdo: 0 a 10000 300 O
triz do motor
sincrono 1
Posicdo inicial
do pélo
P02.24 | magnético do |Faixa de configuragdo: 0x0000 a OxFFFF | 0x0000 | @
motor sincrono
1
Corrente de
identificagdodo | __. X «
P02.25 . Faixa de configuracdo: 0 a 50% 10% [
motor sincrono
1
Faixa de configuragdo:0 a 2
0: Sem protegdo
1: Motor regular (com compensagdo de
baixa velocidade). Devido a deterioracdo
do efeito de dissipagdo de calor dos
motores comuns em condigdes de baixa
velocidade, o valor de protecdo térmica
« eletrnica correspondente também deve
Selegdo da .
rotecio contra | €' ajustado adequadamente, e as
P02.26 | Protes caracteristicas de compensagdo de baixa 2 @)
sobrecarga do . . -
velocidade mencionadas aqui sdo para
motor 1 . . ~
reduzir o limiar de prote¢do contra
sobrecarga do motor com uma
frequéncia de funcionamento inferior a
30Hz.
2: Motor de frequéncia variavel (sem
compensacdo de velocidade baixa).
Como a dissipagdo de calor do motor
especial de frequéncia varidvel ndo é
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Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
afetada pela velocidade de rotagdo, ndo
héd necessidade de ajustar o valor de
protecdo durante a operacdo em baixa
velocidade.
E usado para definir o coeficiente de
protecdo de sobrecarga do motor,
quanto menor o coeficiente de protecdo
de sobrecarga do motor, maior o
multiplicador de sobrecarga do motor
Fator de (M), ma~|s facil é proteger.
~ Prote¢do 1h contra sobrecarga do motor
protegdo contra _ « .
P02.27 quando M=116%; prote¢do 12min contra| 100,0% | O
sobrecarga do 1 eno.
motor 1 sobrecarga do motor quando M=150%;
protecdo 5min contra sobrecarga do
motor quando M=180%; protecdo 60s
contra sobrecarga do motor quando
M=200%; protecdo imediata quando
M=400%.
Faixa de configuracdo: 20,0% a 150,0%
Fator de E usad? para ajustar o valor de’ exibicdo
~ de poténcia do motor 1. Ele s6 tem um
correcdo de efeito no valor de exibicdo de poténcia
P02.28 | exibicio de XIDI6 pe 1,00 | O
Jugn do motor 1 e ndo tem efeito no
poténcia do .
motor 1 desempenho de controle do inversor.
Faixa de configuragdo: 0,00 a 3,00
Faixa de configuracdo: 0 a 1
0: exibido por tipo de motor; neste
Selecdoda |modo, apenas 0s parametros
P02.29 ebe|§ao do rel~acv|onados ao tlpo de mqtor atual sdo 0 o
parametro do |exibidos, o que é conveniente para o
motor 1 usuario.
1: Todos sdo exibidos; neste modo, todos
os pardmetros do motor sdo exibidos.
Inércia do . ) x
P02.30 | sistemado |F3%@ de Zconflguragao. 0,000 a 0,0002 o
30,000kg * m kg +m
motor 1
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Cédigo Alte
s~ Valor ~
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
Eqaci((:jill?) ?12 Faixa de configurag&o: 0-1
P02.31 N 0: Invalido 0 O
parametro do .
1: Ativar
motor
Faixa de configuracéo: 0,00-1,00
Para AMs, antes de definir P02.31 para a
Fator de opgao de habilitacdo, defina P02.32 de
P02.32 | poténcia de AM |°PS Ga0, getina FH2.o. 085 | O
1 acordo com a placa de identificagdo do
motor; caso contrario, o calculo pode ter
desvio.
Palavra alta da
velocidade . ) ..
P02.33 avaliado de AM Faixa de configurag&o: 0-30 (10kRPM) 0 @)
1
Coeficiente de
P02.34 s,aturagao do Faixa de configurag&o: 0,0-200,0% 125.0% | O
nucleo de ferro
l1deAM1
Coeficiente de
P02.35 s'aturagao do Faixa de configurag&o: 0,0-200,0% 125.0% | O
nucleo de ferro
2deAM 1
Coeficiente de
P02.36 s.atura?ao.de Faixa de configurag&o: 0,0-200,0% 88.0% | O
indutancia
mutua 1
Coeficiente de
P02.37 s.atura(iao.de Faixa de configurag&o: 0,0-200,0% 88.0% | O
indutancia
mutua 2
Coeficiente de
enfraqueciment
P02.38 | odo fluxode |Faixa de configuracao: 0,0-200,0% 112.5% | O
indutancia
mutua 1
P02.39 | Coeficiente de |Faixa de configuracéo: 0,0-200,0% 117.6% | O
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Cédigo Alte
de Nome Descrigoes Valo~r raca
~ padrdo
funcdo o
enfraqueciment
o do fluxo de
indutancia
mutua 2
Coeficiente de
enfraqueciment
P02.40 | odo fluxode |Faixade configuragédo: 0,0-200,0% 1228% | O
indutancia
mutua 3
Coeficiente de
enfraqueciment
P02.41 | odofluxode |Faixade configuracéo: 0,0-200,0% 125.0% | O
indutancia
mutua 4
Grupo P03 Grupo de Controle Vetor do motor 1
Codigo L Valor Alts
de Nome Descrigoes . |raca
,. padrao
funcao o
Gar.lho Faixa de configuragdo: 0,0 a 200,0
P03.00 proplorcmnaldo # Nota: Apenas disponivel no modo de| 20,0 O
oqp de controle de vetor.
velocidade 1
Tempo integral |Faixa de configuracdo: 0,000 a 10,000s
P03.01 do loop da # Nota: Apenas disponivel no modo de| 0.200s | O
velocidade 1 |controle de vetor.
Frequéncia de |Faixa de configuragdo: 0,00Hz a P03.05
P03.02 | ponto baixo de # Nota: Apenas disponivel no modo de| 5,00Hz | O
comutacdo  |controle de vetor.
Gar?ho Faixa de configuracdo: 0,0 a 200,0
P03.03 proplorcmdnal do # Nota: Apenas disponivel no modo de| 20,0 O
velgfiZaje 5 controle de vetor.
Tempo integral |Faixa de configuracdo: 0,000 a 10,000s
P03.04 | doloopda |#Nota: Apenas disponivel no modo de| 0.200s | O
velocidade 2 |controle de vetor.
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
o padrao
funcdo o
N Faixa de configuragdo: P03.02 a P00.03
Frequéncia de (frequéncia méaxima de saida)
P03.05 | pontoaltode | 5.  ce sal 10,00Hz| O
. # Nota: Apenas disponivel no modo de
comutagao
controle de vetor.
Filtro de saida
P03.06 doloopde |0a8(correspondendo a0 a2"8/10ms) 0 O
velocidade
O fator de compensacdo de deslizamento
Fator de é u§ado para ajustar a frequéncia de
~_ |deslizamento do controle do vetor,
compensagao s
de melhorar a precisdo do controle de
P03.07 . velocidade do sistema, ajustar| 100% | O
deslizamento ) A
apropriadamente o pardmetro, para que
de controle de . L .
Ly s pode efetivamente suprimir a diferenga
vetor (elétrico) L. .
estdtica de velocidade.
Faixa de configuragdo: 50 a 200%
O fator de compensacgdo de deslizamento
Fator de é u§ado para ajustar a frequéncia de
. |deslizamento do controle do vetor,
compensagdo -
de melhorar a precisdo do controle de
P03.08 . velocidade do sistema, ajustar| 100% | O
deslizamento . A
apropriadamente o parametro, para que
de controle de - . .
vetor (geracio) pode efetivamente suprimir a diferenca
geras estdtica de velocidade.
Faixa de configuragdo: 50 a 200%
P03.09 Reservado |- - -
Faixa de configuracdo: 0 a 2000
# Nota:
® O P03.10 regula o parametro de
rprage || i doloen s corre e
P03.10 | banda do loop . .~ 400 O
resposta dindmica e a precisdo de
de corrente .
controle do sistema, em geral o
usuario ndo precisa de alterar o valor
predefinido.
e E aplicdvel ao modo de controle de
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alte
raca

vetor sem PG 0 (P00.00=0) e modo de
controle de vetor sem PG 1
(P00.00=1)

P03.11

Selegdo do
modo de
configuragdo
do torque

Faixa de configuragdo:0 a 7

0 a 1: Torque definido pelo teclado
(P03.12)

2: Torque definido pelo analdgico All

3: Torque definido pelo analdgico A2

4: Torque definido pelo analdgico Al3

5: Torque definido HDIA de frequéncia de
impulso

6: Configuragdo
multissegmento

7: Torque definido pela comunicagdo
Modbus

# Nota: Motores assincronos 100% em
relagdo a 1X (opgdes 0 a 1) ou 3X (opgBes
2 a 7) corrente de torque nominal do
motor. Motor sincrono de 100% em
relagdo a corrente nominal do motor 1X
(op¢Besde 0 a 1)ou 3X (opgdesde2a
7).

do torque

P03.12

Torque definido
pelo teclado

Faixa de configuragdo: -300,0% a 300,0%

(em relagdo a corrente nominal do

motor)

# Nota:

® O motor assincrono é 100% em
relagdo a 1 vezes a corrente de
torque nominal do motor.

® O motorsincrono é 100% em relagdo
a 1vezes a corrente nominal do
motor.

20,0%

P03.13

Tempo de filtro
dado pelo
torque

Faixa de configuracdo: 0,000 a 10,000s

0,010s

P03.14

Selecdo da

Faixa de configuracdo:0 a 6
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Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
o padrao
funcdo o
fontede |0: Frequéncia de limite superior definida
configuracd|pelo teclado(P03.16)
oda 1: Frequéncia de limite superior definida
frequéncia |pelo analdgico All
de limite |2: Frequéncia de limite superior definida
superior de | pelo analégico Al2
Nota:  [3: Frequéncia de limite superior definida
Rotagdo a |pelo analdgico A3
frente do |4: Frequéncia de limite superior definida
controle de |pelo HDIA de frequéncia de impulso
torque |5: Frequéncia de limite superior definida
pelo multissegmento
6: Frequéncia de limite superior definida
pela comunicagdo Modbus
#Nota: 100% em relaco 4 frequéncia
maxima.
Faixa de configuragdo:0 a 6
0: Frequéncia de limite superior definida
pelo teclado(P03.17)
1: Frequéncia de limite superior definida
Selecdo da  |pelo analdgico All
fonte de 2: Frequéncia de limite superior definida
configuracdo da|pelo analdgico Al2
frequénciade |3: Frequéncia de limite superior definida
P03.15 | limite superior |pelo analdgico Al3 0 O
derotagdo |4: Frequéncia de limite superior definida
reversado |pelo HDIA de frequéncia de impulso
controle de |5: Frequéncia de limite superior definida
torque pelo multissegmento
6: Frequéncia de limite superior definida
pela comunicagdo Modbus
#Nota: 100% em relagdo a frequéncia
maxima.
Valor de E usado para definir o limite de
frequéncia de |frequéncia em P03.14=0
P03.16 limite superior |Faixa de configuragdo: 0,00Hz a P00.03 50,00Hz| O
de Nota: (Frequéncia maxima de saida)
202503 (V1.1) 270



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
o padrao
funcdo o
Rotacdoa | Nota: 100% em relagdo a frequéncia
frentedo  |maxima.
controle de
torque definido
pelo teclado
Valor de
frequénciade |E usado para definir o limite de
limite superior |frequéncia em P03.15=0
PO3.17 derotacdo |Faixa qe Fonfiggragéo: 0,'00Hz a P00.03 50,00Hz| O
reversado |(Frequéncia maxima de saida)
controlede | # Nota: 100% em relacdo  frequéncia
torque definido [maxima.
pelo teclado
Faixa de configuragdo:0 a 5
0: Limite superior de torque definido pelo
teclado(P03.20)
1: Limite superior de torque definido pelo
analdgico All
2: Limite superior de torque definido pelo
analdgico A2
3: Limite superior de torque definido pelo
Selecdoda |analdgico AI3
fonte de 4: Limite superior de torque definido pela
configuragéo |frequéncia de impulso HDIA
P03.18 do limite 5: Limite superior de torque definido pela 0 ©
superiordo |comunicagdo Modbus
torque elétrico | # Nota:
®  Motores assincronos 100% em
relagdo a 1X (opgdo 0) ou 3X
(opgdesl a 5) corrente de torque
nominal do motor.
®  Motor sincrono de 100% em relagdo
a corrente nominal do motor 1X
(opgBesde 0 a 1) ou 3X (opgdes
de2 a 5).
Selecdo da |Faixa de configuragdo:0 a 5
P03.19 fonte de 0: Limite superior de torque definido pelo 0 O
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Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
o padrao
funcdo o
configuragdo |teclado(P03.21)
do limite 1: Limite superior de torque definido pelo
superiordo |analdgico All
torque de 2: Limite superior de torque definido pelo
frenagem  |analdgico Al2
3: Limite superior de torque definido pelo
analdgico A3
4: Limite superior de torque definido pela
frequéncia de impulso HDIA
5: Limite superior de torque definido pela
comunicagdo Modbus
# Nota:
®  Motores assincronos 100% em
relagdo a 1X (opgdo 0) ou 3X
(opgBesl a 5)corrente de torque
nominal do motor.
®  Motor sincrono de 100% em relagdo
a corrente nominal do motor 1X
(opgBesde 0 a 1)ou 3X (opgdes
de2 a 5).
E usado para definir o limite de torque
Limite superior |em P03.18=0.
de torque Faixa de configuragdo: 0,0 a 300,0%
P03.20 elétrico (Motor assincrono 100% em relagdo a 1X| 180,0% | O
definido pelo |[corrente nominal de torque do motor;
teclado motor sincrono 100% em relagdo a 1X
corrente nominal do motor.)
E usado para definir o limite de torque
Limite superior [em P03.19=0.
detorquede |Faixa de configuragdo: 0,0 a 300,0%
P03.21 frenagem (Motor assincrono 100% em relagdo a 1X| 180,0% | O
definido pelo |corrente nominal de torque do motor;
teclado motor sincrono 100% em relagdo a 1X
corrente nominal do motor.)
Coeficiente [E usado para motores assincronos em
P03.22 | magnético |controle magnético fraco. 100,0% | O
fraco na drea de |Faixa de configurag&o: 0,0 a 200,0%
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Cédigo Alte
de Nome Descrigoes Valo~r raca
o padrao
funcdo o
poténcia
constante
Ponto
magnético
P03.23 fraco minimo Faixa de configuragdo: 5% a 100% 5% O
na zona de
poténcia
constante
E usado para definir a tensdo méxima
que o inversor pode emitir como uma
P03.24 Limite ma'>~<imo percentagem do parametro dg Fenséo 1000% | O
detensdo  [normal do motor. Deve ser definido de
acordo com as condigdes reais no campo.
Faixa de configuragdo: 0,0 a 120,0%
E usado para definir o tempo de
pré-excitagdo. A pré-excitagdo do motor é
realizada quando o inversor é iniciado, e
P03.35 'I:empp de~ um campo magnético é estébelecido 0.300s | O
pré-excitacdo |dentro do motor, que pode efetivamente
melhorar as carateristicas de torque do
processo de arrinque do motor.
Faixa de configuragdo: 0,000 a 10,000s
Ganho
p03.26 | Proporcional i - e configuracio:0 a 8000 1000 | O
magnetico
fraco
Selegdo de
exibicdo de |Faixa de configuragdo:0 a 1
P03.27 | velocidade de |0: Exibido de acordo com o valor real 0 O
controle de |1: Exibido de acordo com o valor definido
vetor
Fator de
P03.28 compe_nszif;ao Faixa de configuragdo: 0,0 a 100,0% 0,0% O
de friccdo
estdtica
P03.29 Ponto de Faixa de configuracdo: 0,50 a P03.31 1,00Hz | O
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Cédigo Alte
de Nome Descrigoes Valo~r raca
o padrao
funcdo o
frequéncia
correspondente
africcdo
estatica
Fator de
P03.30 compenfa(;ao Faixa de configuracdo: 0,0 a 100,0% 0,0% O
de friccdo de
alta velocidade
Frequéncia
P03.31 cfﬁi'igﬂs?ete Faixa de configuracdo: P03.29 a P00.03| 5o 1, |
s (frequéncia maxima de saida)
fricgdo de alta
velocidade
Habilitagdo do |Faixa de configuragdo: 0 a 1
P03.32 | controlede |O: Proibicdo 0 O
torque 1: Habilitagdo
Ganho integral |Faixa de configuragdo: 0,0 a 300,0% 30,0%
P03.33 | magnético O
fraco
P03.34 Reservado |- - -
Faixa de configuragdo: 0x0000 a 0x1111
Unidade: Selegdo do comando de torque
0: Dado de torque
1: Dado de corrente de torque
Dezena: Reservado
Selecdo de |0: Reservado
otimizagdo do |1: Reservado
P03.35 modo de Centena: Habilitagdo da separagao 0x0000 | O
controle integral do loop de velocidade
0: Ndo habilitado
1: Habilitagdo
Unidade de milhar: Reservado
0: Reservado
1: Reservado
P03.36 . Ganho Faixa de configuragdo: 0,00 a 10,00s 0,00s | O
diferencial do
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
o padrao
funcdo o
loop de
velocidade
P03.37
a Reservado |- - -
P03.44
Corrente
maxima
P03.45 | magnética fraca|Faixa de configuracdo: 0,0 a 200,0% 100,0% | ©
do motor
sincrono
P03.46 Reservado |- - -
Compensagdo
P03.47 do atr~aso da Faixa de configuracdo:0 a 60000 0 O
tensdo do
barramento
P03.48
a Reservado |- - -
P03.61
Grupo P04 Grupo de controle V/F
Codigo L Valor Alte
de Nome Descricoes ~ | rag
~ padrao | .
funcao ao
E usada para definir a curva V/F do
motor 1 para atender diferentes
carateristicas de carga.
Faixa de configuracdo: 0 a 5
0: Curva de linha reta V/F;adequada para
Configuragdo da [cargas de torque constantes
P04.00 |curva do motor 1|1: Curva V/F multiponto 0 @)
V/F 2: Curva V/F de torque reduzido de 1,3
poténcia
3: Curva V/F de torque reduzido de 1,7
poténcia
4: Curva V/F de torque reduzido de 2,0
poténcia
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alte
rag
3o

A curva 2 a 4 é apropriada para a carga
do torque variavel do tipo do ventilador
e da bomba d'agua, e o usudrio pode
ajusté-la de acordo com as
caracteristicas da carga para obter o
melhor efeito de economia de energia.

5: V/F personalizado (separagdo V/F);
neste modo, V e f sdo separados, f pode
ser ajustado por um determinado canal
da frequéncia definida em P00.06,
alterando as carateristicas da curva, V
também pode ser ajustado para alterar
as carateristicas da curva por um
determinado canal da tensdo definida
por P04.27.

P04.01

Aumento de
torque do motor
1

Faixa de configuragdo: 0,0% a 10,0% (em
relagdo a tensdo nominal do motor 1)
#Nota: Deve ser definido como 0,0%
para aumento automatico do torque.

0,0%

P04.02

Corte de
aumento do
torque do motor
1

Faixa de configuragdo: 0,0% a 50,0% (em
relacdo a frequéncia nominal do motor

1)

20,0%

P04.03

Ponto de
frequéncia V/F 1
do motor 1

Quando P04.00=1 (Curva V/F
multiponto), o usuario pode definir a
Curva V/F por meio de P04.03 a P04.08.
Faixa de configuracdo: 0,00Hz a P04.05
#Nota: V1<V2<V3, f1<f2<f3. Uma
configuragdo de tensdo de baixa
frequéncia muito elevada pode provocar
o sobreaquecimento do motor ou
mesmo a queimadura, e o inversor pode
perder a velocidade ou acionar a
protecdo contra sobrecorrente.

0,00Hz

P04.04

Ponto da tensdo
1 do motor 1V/F

Faixa de configuragdo: 0,0% a 110,0%
(em relagdo a tensdo nominal do motor
1)

#Nota: Consulte P04.03 para obter a

0,0%

202503 (V1.1)

276



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

Cédigo Alte
A Valor
de Nome Descricoes ~ | rag
o padrdo | ..
funcdo ao
descri¢do do pardmetro.
Ponto de Faixa de configuracdo: P04.03 a P04.07
P04.05 | frequéncia 2 do #Nota: Consulte P04.03 para obter a| 0,00Hz | O
motor 1V/F  |descricdo do pardmetro.
Faixa de configuragdo: 0,0% a 110,0%
Ponto de (em relagdo a tensdo nominal do motor
P04.06 | frequéncia2do |1) 0,0% O
motor 1V/F | # Nota: Consulte P04.03 para obter a
descricdo do pardmetro.
Faixa de configuragdo: P04.05 a P02.02
(frequéncia  nominal do  motor
Ponto de assincrono 1) ou P04.05 a P02.16
P04.07 | frequéncia 3 do |(frequéncia nominal do motor sincrono| 0,00Hz | O
motor 1V/F  |1)
#'Nota: Consulte P04.03 para obter a
descricdo do pardmetro.
Faixa de configuragdo: 0,0% a 110,0%
Ponto de tensio (em relagdo a tensdo nominal do motor
P04.08 3 do motor V/F 1 1) 0,0% o
#Nota: Consulte P04.03 para obter a
descricdo do pardmetro.
E usado para compensar as mudancas
na velocidade do motor resultantes de
Ganho de
compensaciio de mudangas na carga no ~modo f:le
P04.09 ; controle do vetor da tensdo espacial| 100,0% | O
deslizamento do
motor 1 V/F para melhorarA a dureza  das
propriedades mecanicas do motor.
Faixa de configuracdo: 0,0 a 200,0%
Fator de No modo de controle de vetor de tensdo
oscilagdo de |espacial, especialmente para motor de
P04.10 | supressdode |alta poténcia, é facil ter oscilacdes de| 10 ©)
baixa frequéncia |corrente em certas frequéncias, o que
domotorl |afeta a operagdo estdvel do motor e até
Fator de leva a sobrecorrente do inversor. Os
PO4.11 osalaga~o de |parametros podem ser 'aJustados 10 o
supressdo de |adequadamente para eliminar esse
alta frequéncia |fendmeno.
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Cédigo Alte
A Valor
de Nome Descricoes ~ | rag
o padrdo | ..
funcdo ao
do motor1l  |Faixa de configuragdo:0 a 100
Ponto de corte
PO4.12 de su_pres~s§o de |Faixa cle c.onfigu_ragéo: O,QOHZ a P00.03 30,00Hz | O
oscilagdo do  |(Frequéncia maxima de saida)
motor 1
P04.13
a Reservado - - -
P04.26
Faixa de configuragdo:0 a 7
0: Tensdo definida pelo teclado (definida
por P04.28)
1: Tensdo definida All
2: Tensdo definida Al2
3: Tensdo definida AI3
Selegdo do canal [4: Tensdo definida pelo HDIA
P04.27 | de configuragdo |5: Tensdo definida pelos multiplos 0 O
de tensdo segmentos (o valor definido é
determinado pela velocidade
multissegmento de pardmetros do
grupo P10)
6: Tensdo definida pelo PID
7: Tensdo definida pela comunicagdo
Modbus
Quando o canal de configuracdo de
~  |tensdo é selecionado como
valor de tensdo "Configuragdo do teclado", o valor do
P04.28 | definida pelo P . ’ - 100,0% | O
teclado cgq|go de fuggao é o valor definido
digital de tensdo.
Faixa de configuracdo: 0,0% a 100,0%
O tempo de aumento de tensdo é o
Tempo de tempo necessario para que o inversor
P04.29 | aumentoda |acelere a tensdo minima de saida até a| 5,0s O
tensdo tensdo maxima de saida.
Faixa de configuracdo: 0,0 a 3600,0s
P04.30 ‘Te_mpo~de O tempo de dinjinuigéo de ten_séo éo 5,05 o
diminuicdo da [tempo necessério para que o inversor
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Cédigo Alte
de Nome Descrigoes Valo~r rag
o padrdo | ..
funcdo ao
tensdo desacelere a tensdo maxima de saida
até a tensdo minima de saida.
Faixa de configuracdo: 0,0 a 3600,0s
E usada para definir o valor limite
Tens3o méxima superior da tensdo de saida.
P04.31 , Faixa de configuragdo: P04.32 al| 100,0% | ©
de saida 5 s « .
100,0%(em relagdo a tensdo nominal do
motor)
E usada para definir o limite inferior da
Tensdo minima |tensdo de saida.
P04.32 de saida Faixa de configuragdo: 0,0% a P04.31 0.0% | O
(em relagdo a tensdo nominal do motor)
Coeficiente
magnético fraco
P04.33 na area de 1,00a 1,30 1,00 O
poténcia
constante
E vélida quando o motor sincrono V/F é
controlado e é usada para definir a
corrente reativa do motor quando a
P04.34 fCotrrL:/n:‘:eldj frequéncia de saida é menor que a 200% | O
: m‘:t‘; Sl,/ncro:o frequéncia definida de P04.36. P70
Faixa de configuragdo: -100,0% a
100,0% (em relagdo a corrente nominal
do motor)
E valida quando o motor sincrono V/F é
controlado e é usada para definir a
corrente reativa do motor quando a
P04.35 fCotrreant:ezdde frequéncia de saida é maior que a 100% | O
’ m(:)rt]o?' s{ncro:o frequéncia definida de P04.36. =
Faixa de configuracdo: -100,0% a
100,0% (em relagdo a corrente nominal
do motor)
Ponto de A frequéncia de comutagdo da corrente
P04.36 | comutagdo de |de fonte 1 e da corrente de fonte 2 é| 20,0% | O
frequénciada |determinada quando o controle V/F do
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Cédigo Alte
de Nome Descrigoes Valo~r rag
o padrdo | ..
funcdo ao
corrente de fonte|motor sincrono esta valido.
V/F do motor |Faixa de configuragdo: 0,0% a 200,0%
sincrono (em relagdo a frequéncia nominal do
motor).
Coeficiente de |E valido para o controle V/F do motor
proporcionalida [sincrono e é usado para definir o
P04.37 dede circuiFo coeficiente d('e pr'oporcionalidade para o 50 o
fechado reativo |controle de circuito fechado de corrente
V/F do motor |reativa.
sincrono Faixa de configuracdo:0 a 3000
Tempo integral |E vélido para o controle V/F do motor
de circuito sincrono e é usado para definir o
P04.38 | fechado reativo |coeficiente integral para o controle de| 30 O
do motor circuito fechado de corrente reativa.
sincrono V/F _ |Faixa de configuracdo: 0 a 3000
P04.39
a Reservado - - -
P04.51
Grupo P05 Grupo de terminais de entrada
Codigo L Valor Alts
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrao
funcao o
Faixa de configuracdo:0 a 1
Selegdo do tipo |0: HDIA é uma entrada de impulso de
P05.00 de entrada HDI |alta velocidade 0 ©
1: HDIA é a entrada de comutacdo
Selegdo da Faixa de configuragdo:0 a 95
P05.01 fungdodo  |0: Sem fun¢do 1 ©)
terminal S1 _ |1: Funcionamento de Nota: Rotagdo a
Selecdoda [frente
P05.02 fungdo do 2: Funcionamento de rotagdo reversa 4 (@]
terminal S2  |3: Controle de funcionamento com trés
Selecdoda |fios
P05.03 fungdo do 4: Movimento gradual de Nota: Rotagdo a 7 @)
terminal S3__ |frente
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Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes adrio |59
fungdo P o
Selecdoda  |5: Movimento gradual de rotagdo reversa
P05.04 funcdodo  |6: Parada livre 0 ©)
terminal S4  |7: Reposicdo de falhas
Sele¢do da  |8: Pausa de funcionamento
P05.05 fungdo do 9: Entrada de falha externa 0 @)
terminal S5 |10: Incremento da configuragdo de
Selecdo da frequéncia (PARA CIMA)
P05.06 fungdo do 11: Diminuicdo da configuracdo de 0 @)
terminal S6  |frequéncia (PARA BAIXO)
Selecioda |12: Limpeza da configuracdo de
P05.07 funcéio do incremento/decremento de frequéncia 0 @)
terminal S7  |13: Comutagdo entre a configuragdo A e
Selecioda |aconfiguragdo B
P05.08 funciodo |14 Comutacdo entre a configuragdo de 0 o
terminal S8 |combinacdo e a configuragdo A.
15: Comutagdo entre a configuracdo de
combinagdo e a configuragdo B.
16: Terminal de velocidade
multissegmento 1
17: Terminal de velocidade
multissegmento 2
18: Terminal de velocidade
multissegmento 3
19: Terminal de velocidade
N multissegmento 4
SelegNao da 20: Pausa de velocidade multissegmento
P05.0 fun-c;ao do 21: Selegdo do tempo de aceleragdo e 0 o
terminal HDIA desaceleragdo 1
22: Selegdo do tempo de aceleragdo e
desaceleragdo 2
23: Reposicdo da parada do PLC simples
24: Pausa do PLC simples
25: Pausa de controle PID
26: Pausa de frequéncia oscilante
27: Reposicdo de frequéncia oscilante
28: Reposi¢do do contador
29: Comutagdo de controle de
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alte
raca

velocidade e torque

30: Proibicdo de aceleracio e
desaceleragdo

31: Acionamento do contador

32: Reservado

33: Limpeza temporéria da configuragdo
de incremento/decremento de
frequéncia

34: Frenagem CC

35: Reservado

36: Mudanga de comando para o teclado
37: Mudanca de comando para o
terminal

38: Mudanca de comando para a
comunicagdo

39: Comando de pré-excitagdo

40: O consumo de energia é zerado

41: 0 consumo de energia é mantido

42: A fonte de configuragdo do limite
superior de torque muda para a
configuragdo do teclado

43 a 55: Reservado

56: Parada de emergéncia

57 a 60: Reservado

61: Comutagdo de polaridade PID

62 a 95: Reservado

# Nota: $5-S8 é um terminal virtual,
ativado pelo P05.12, sé pode alterar o
estado do terminal através de
comunicagdo, endereco 0x200A.

P05.10

Selegdo da
polaridade do
terminal de
entrada

E usada para definir a polaridade do
terminal de entrada.

Quando o bit é definido com o valor 0, o
terminal de entrada tem polaridade
positiva.

Quando o bit é definido com o valor 1, o

0x000

202503 (V1.1)

282



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alte
raca

terminal de entrada tem polaridade
negativa.
Faixa de configura¢do: 0x000 a Ox1FF

P05.11

Tempo do filtro
de comutagdo

E usado para definir o tempo de filtro
para amostragem dos terminais S1 a S8
e HDIA. Em caso de interferéncia
elevada, este pardmetro deve ser
aumentado para evitar um
funcionamento incorreto.

Faixa de configuragdo: 0,000 a 1,000s

0,010s

P05.12

Configuragdo do
terminal virtual

Faixa de configuragdo: 0x00 a Ox3F (0:
Proibigdo, 1: Habilitagdo)

Bit0: Terminal virtual S1

Bitl: Terminal virtual S2

Bit2: Terminal virtual S3

Bit3: Terminal virtual S4

Bit4: Terminal virtual S5

Bit5: Terminal virtual S6

Bit6: Terminal virtual S7

Bit7: Terminal virtual S8

Bit8: Terminal Virtual HDIA

# Nota: Quando o terminal virtual for
ativado, o estado do terminal s6 pode
ser alterado através do endereco de
comunicagdo e o enderego de
comunicagdo serd 0x200A.

0x00

P05.13

Modo de
funcionamento
de controle do

terminal

E usado para definir o modo de
funcionamento do controle do terminal.
Faixa de configuragdo:0 a 3

0: Controle de dois fios 1

1: Controle de dois fios 2

2: Controle de trés fios 1

3: Controle de trés fios 2

P05.14

Tempo de atraso
de fecho do
terminal S1

E usado para definir o tempo de atraso
correspondente a mudanga de nivel dos
terminais de entrada programaveis entre

0,000s

202503 (V1.1)

283



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alte
raca

P05.15

Tempo de atraso
de desconexdo e
fecho do
terminal S1

P05.16

Tempo de atraso
de fecho do
terminal S2

P05.17

Tempo de atraso
de desconexdo e
fecho do
terminal S2

P05.18

Tempo de atraso
de fecho do
terminal S3

P05.19

Tempo de atraso
de desconexdo e
fecho do
terminal S3

P05.20

Tempo de atraso
de fecho do
terminal S4

P05.21

Tempo de atraso
de desconexdo e
fecho do
terminal S4

P05.22

Tempo de atraso
de fecho do
terminal S5

P05.23

Tempo de atraso
de desconexdo e
fecho do
terminal S5

P05.24

Tempo de atraso
de fecho do
terminal S6

P05.25

Tempo de atraso

ligado e desligado.
Faixa de configuragdo: 0,000 a 50,000s

# Nota: $5-S8 é um terminal virtual,
ativado pelo P05.12, sé pode alterar o

estado do terminal através
comunicagdo, endereco 0x200A.

de

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

202503 (V1.1)

284



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alte
raca

de desconexdo e
fecho do
terminal S6

P05.26

Tempo de atraso
de fecho do
terminal S7

P05.27

Tempo de atraso
de desconexdo e
fecho do
terminal S7

P05.28

Tempo de atraso
de fecho do
terminal S8

P05.29

Tempo de atraso
de desconexdo e
fecho do
terminal S8

P05.30

Tempo de atraso
de fecho do
terminal HDIA

P05.31

Tempo de atraso
de desconexdo e
fecho do
terminal HDIA

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

0,000s

P05.32

Limite inferior
All

P05.33

Configuragdo
correspondente
do limite inferior

de All

P05.34

Limite superior
do All

P05.35

Configuragdo
correspondente
do limite
superior de All

Esta parte do cédigo de fungéo define a
relagdo entre a tensdo de entrada
analdgica e o valor definido
correspondente da entrada analdgica,
que é calculado como a entrada maxima
ou minima quando a tenséo de entrada
analdgica excede o intervalo da entrada
maxima ou minima definida.

Quando a entrada analdgica é uma
entrada de corrente, a corrente de 0 a
20mA corresponde a tensdo de 0 a 10V.

0,00V

0,0%

10,00V

100,0%
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alte
raca

P05.36

Tempo do filtro
de entrada All

P05.37

Limite inferior
Al2

P05.38

Configuragdo
correspondente
do limite inferior
de AI2

P05.39

Limite superior
do AI2

P05.40

Configuragdo
correspondente
do limite
superior de Al2

P05.41

Tempo do filtro
de entrada Al2

P05.42

Limite inferior
Al3

P05.43

Configuragdo
correspondente
do limite inferior

de AI3

P05.44

Limite superior
do AI3

P05.45

Configuragdo
correspondente
do limite
superior de AI3

P05.46

Tempo do filtro
de entrada Al3

P05.47

Frequéncia
limite inferior
HDIA

P05.48

Configuragdo
correspondente
do frequéncia
limite inferior

O valor nominal correspondente a

100,0% da configuragdo analégica varia

em diferentes aplicagdes, portanto,

consulte a descricdo em cada parte de

aplicagdo. Consulte 6.9.2.1 Entrada

analdgica para obter detalhes.

#Nota:

® All:Suporta0 a 10V,
correspondendoa0 a 20mA.

® Al2:Suporta0 a 10V, ndo pode
introduzir corrente.

® AI3: Potenciémetro, ndo é possivel
introduzir corrente.

Afaixa de configuragdo é a seguinte:

P05.32: 0,00V a P05.34

P05.33:-300,0% a 300,0%

P05.34: P05.32 a 10,00V

P05.35:-300,0% a 300,0%

P05.36: 0,000 a 10,000s

P05.37: 0,00V a P05.39

P05.38:-300,0% a 300,0%

P05.39: P05.37 a 10,00V

P05.40: -300,0% a 300,0%

P05.41: 0,000 a 10,000s

P05.42: 0,00V a P05.44

P05.43:-300,0% a 300,0%

P05.44: P05.42 a 10,00V

P05.45:-300,0% a 300,0%

P05.46: 0,000 a 10,000s

P05.47: 0,000kHz a P05.49

P05.48:-300,0% a 300,0%

P05.49: P05.47 a 50,000kHz

P05.50: -300,0% a 300,0%

P05.51: 0,000 a 10,000s

0,030s

0,00V

0,0%

10,00V

100,0%

0,030s

0,00V

0,0%

10,00V

100,0%

0,030s

0,000kHz

0,0%
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
o padrao
funcdo o
HDIA
Frequéncia
P05.49 | limite superior 5(;,:20 O
HDIA
Configuracdo
correspondente
P05.50 | do frequéncia 100,0% | O
limite superior
de HDIA
Tempo do filtro
P05.51 | deentradade 0,030s | O
frequéncia HDIA
Faixa de configuracdo:0 a 1
0: Tipo de tensdo
Selegdo do tipo |1: Tipo de corrente
P05.52 desinal de # Nota: Quando o interruptor DIP de 0 ©
entradaAll  |All é selecionada como "V", ela é
definida como 0; caso contrério, defina-o
como 1.
Faixa de configuragdo:0 a 1
o 0: Potenciémetro local
Sele¢do da fonte ia
. 1: Potencidometro do teclado externo
P05.53 do sinal de " i 0 ©
# Nota: Consulte "Potencidmetro
entrada A3 P . o ~
analdgico" nas instrugGes de operagdo
do teclado.
Oal
P05.54 | Modo terminal S [0: Modo NPN 0 @]
1: Modo PNP
Grupo P06 Grupo de terminais de saida
Codigo o Valor Alti
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrao
funcdo o
P06.00 Reservado |- - -
P06.01 Selegdo de saida |Faixa de configuragdo:0 a 63 0 o
Y1 0: Invalido
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alte
raca

P06.02

Reservado

P06.03

Selegdo da saida

do relé RO1

P06.04

Selegdo da saida

do relé RO2

1: Em funcionamento

2: Funcionamento de Nota: Rotacdo a
frente

3: Funcionamento de rotagdo reversa

4: Em funcionamento de jog

5: Falha no inversor

6: Detecgdo de nivel de frequéncia FT1

7: Detec¢do de nivel de frequéncia FDT2
8: Chegada de frequéncia

9: Em funcionamento de velocidade zero
10: Frequéncia limite superior atingida
11: Frequéncia limite inferior atingida

12: Pronto para funcionar

13: Em pré-excitagdo

14: Aviso de sobrecarga

15: Aviso de subcarga

16: Conclusdo do fase do PLC simples

17: Ciclo facil do PLC completo

18: Chegada do valor de contagem
definido

19: Chegada do valor de contagem
especificado

20: Falha externa valida

21: Reservado

22: Chegada do tempo de
funcionamento

23: Saida de terminal virtual de
comunicagdo Modbus

24: Reservado

25: Reservado

26: Conclusdo do estabelecimento da
tensdo do barramento CC

27 a 28: Reservado

29: Agdio STO

30 a 36: Reservado

37: Chegada de qualquer frequéncia

38 a 63: Reservado

1

P06.05

Selegdo da

E usada para definir a polaridade do

0x00
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Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
o padrao
funcdo o
polaridade do |terminal de saida.
terminal de |Faixa de configuragdo: 0x00 a OXOF
saida Bit0: Y1
Bit1: Reservado
Bit2: RO1
Bit3: RO2
E usado para definir o tempo de atraso
correspondente a mudanga de nivel dos
P0G.06 Tempg deNatraso tgrminais dg saida programaveis entre 0,000s | O
de ativagdo Y1 |ligado e desligado.
Faixa de configuragdo: 0,000 a
50,000s
E usado para definir o tempo de atraso
correspondente a mudanga de nivel dos
Tempo de atraso terminais de saida programaveis entre
P06.07 | dadesconexdo |,. - 0,000s | O
v l|g§do e desl|gadq. .
Faixa de configuragdo: 0,000 a
50,000s
P06.08
a Reservado |- - -
P06.09
E usado para definir o tempo de atraso
Tempo de atraso |correspondente a mudanca de nivel dos
P06.10 | de ativagdo do |terminais de saida programaveis entre| 0,000s | O
relé RO1 ligado e desligado.
Faixa de configuragdo: 0,000 a 50,000s
E usado para definir o tempo de atraso
Tempo de atraso |correspondente a mudanca de nivel dos
P06.11 | de desconexdo |terminais de saida programaveis entre| 0,000s | O
dorelé RO1 |ligado e desligado.
Faixa de configuragdo: 0,000 a 50,000s
E usado para definir o tempo de atraso
Tempo de atraso |correspondente a mudanca de nivel dos
P06.12 | deativagdo do |terminais de saida programaveis entre| 0,000s | O
relé RO2 ligado e desligado.
Faixa de configurag¢do: 0,000 a 50,000s
P06.13 | Tempo de atraso |E usado para definir o tempo de atraso| 0,000s | O
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alte
raca

de desconexao

do relé RO2

correspondente a mudanga de nivel dos
terminais de saida programaveis entre
ligado e desligado.

Faixa de configuragdo: 0,000 a 50,000s

P06.14

Selegdo de saida

AO1

P06.15

Reservado

P06.16

Reservado

Faixa de configuragdo: 0 a 63

0: Frequéncia de funcionamento (100%
correspondem a frequéncia méaxima de
saida)

1 Frequéncia definida (100%
correspondem a frequéncia maxima de
saida)

2: Frequéncia dada de rampa (100%
correspondem a frequéncia maxima de
saida)

3:  Velocidade de rotacdo de
funcionamento (100% correspondem a
velocidade sincrona corresponde da
frequéncia maxima de saida)

4:  Corrente de saida  (100%
correspondem a 2X corrente nominal do
inversor)

5. Corrente de saida  (100%
correspondem a 2X poténcia nominal do
motor)

6: Tensdo de saida (100% correspondem
a 1,5X tensdo nominal do inversor)

7: Poténcia de saida  (100%
correspondem a 2X poténcia nominal do
motor)

8: Valor de torque definido (100%
correspondem a 2X poténcia nominal do
motor)

9: Torque de saida (valor absoluto, 100%
correspondem a 2X torque nominal do
motor)

10: Valor de entrada All (0 a 10V/0 a
20mA)

11: Valor de entrada Al2 (0 a 10V)
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alte
raca

12: Valor de entrada A3 (0 a 10V)

13: Valor de entrada HDIA (0,00 a
50,00kHz)

14: Valor definido de Modbus 1 (0 a 1000)
15: Valor definido de Modbus 2 (0 a 1000)
16 a 21: Reservado

22: Corrente de torque 100%
correspondem a 3X corrente nominal de
motor)

23: Corrente de excitagdo (100%
correspondem a 3X corrente nominal do
motor)

24: Frequéncia definida (bipolar)

25: Frequéncia dada de rampa (bipolar)
26: Velocidade de rotacdo de
funcionamento (bipolar)

27 a29: Reservado

30: Velocidade de funcionamento (100%
correspondem a 2X a velocidade
sincrona nominal do motor)

31: Torque de saida (100%
correspondem a 2X torque nominal do
motor)

32 a 63: Reservado

P06.17

Limite inferior
de saida AO1

P06.18

Saida AO1
correspondente
ao limite inferior

P06.19

Limite superior
de saida AO1

P06.20

Saida AO1
correspondente
ao limite
superior

P06.21

Tempo do filtro
de saida AO1

Esta parte do codigo de fungéo define a
correspondéncia entre o valor de saida e
a saida analdgica. Para a parte do valor
de saida que excede o intervalo da saida
maxima ou saida minima definida, ela
sera calculada como a saida de limite
superior ou a saida de limite inferior.
Quando a saida analdgica é uma saida
de corrente, 1mA é equivalente a tensdo
de0,5V.

A quantidade de saida analdgica
correspondente a 100% do valor de
saida varia em diferentes aplicagdes.
Consulte 6.9.2.2 Saida analdgica para

0,0%

0,00V

100,0%

10,00V

0,000s
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Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
o padrao
funcdo o
obter detalhes.
# Nota: AOl1 suporta 0 a 10V,
correspondendo a 0 a 20mA.
A faixa de configuragdo é a seguinte:
Faixa de configuragdo P06.17: -300.0% a
P06.19
Faixa de configuragdo P06.18: 0,00 a
10,00V
Faixa de configuragdo P06.19: P06.17 a
300,0%
Faixa de configuragdo P06.20: 0,00 a
10,00V
Faixa de configuracdo P06.21:0,000 a
10,000s
P06.22
a Reservado |- - -
P06.32
Se a frequéncia da rampa for maior que
Valor de P06.33 e ap6s o tempo de P06.34 o sinal
P06.33 deteccdo de |de I"Chgg.ada de qualquer frequéncia" 100Hz | O
chegadade |serd emitido.
frequéncia  |Faixa de configuragdo: 0,00Hz a P00.03
(Frequéncia maxima de saida)
Tempo de
P06.34 deteccdo de Faixa de configuragdo: 0 a 3600.0s 0.5s O
chegada de
frequéncia
Grupo P07 Grupo de interface homem-maquina
Codigo " Valor Alte:
de Nome Descrigoes - |raca
~ padrao
funcdo o
A fungdo de prote¢do por senha do
P07.00 Senh,a .do usudrio ndo é ativada por padrdo (ou 0 O
usuario
seja, o valor padrdo é 0), e a fungdo de
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alte
raca

protecdo por senha é ativada se for
definida com qualquer valor diferente de
zero. Ap6s um minuto de deixar o estado
de edigdo de cddigo de fungdo, a senha
entra em vigor. Pressione a tecla
PRG/JOG| neste momento, "0.0.0.0.0"
sera exibido e o operador deve inserir a
senha definida para entrar no menu de
edi¢do do codigo de fungdo.

Se esse parametro for definido como
00000, o valor da senha do usuério sera
apagado e a fungdo de protegdo por
senha sera desativada.

Faixa de configuracdo: 0 a 65535

Cépia de

P07.01 | parametros de

funcdo

Faixa de configuragdo:0 a 4

0: Nenhuma operagdo

1: Parametros carregados no teclado

2: Download de todos os parametros
(incluindo pardmetros do motor)

3: Download de pardmetros do conjunto
de ndo motores

4: Download de parametros do conjunto
de motores

# Nota: Somente o teclado de copia
de pardmetro externo pode copiar os
parédmetros, e o teclado de membrana
LED local e o teclado normal externo ndo
podem implementar a fungdo de copia
de pardmetros

Selegdo da

P07.02 | fungdo de botdo

de pressdo

Faixa de configuragdo: 0x00 a 0x26
Unidade: Selecdo da fungdo da tecla

PRO/JOG| (pressdo longa)

0x01
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alte
raca

0: Sem fungdo

1: Funcionamento de jog

2: Reservado

3: Comutagdo de Nota: Rotagdo a frente
e rotagdo reversa
4: Limpar a
CIMA/PARA BAIXO
5: Parada livre

6: Implementar a comutagdo sequencial
de modo dado de comandos de
execugao

Dezena: Reservado

configuragdo  PARA

P07.03

Tecla

(pressdo longa)
selecdo da
sequéncia de
comutagdo do
canal de
comando de

execugdo

E usada para definir a sequéncia de
comutagdo do canal de comando de
execugdo quando P07.02=6.

Faixa de configuragdo:0 a 3

0: Controle do teclado — Controle de
terminal — Controle de comunicacdo

1: Controle de teclado <—— Controle de
terminal

2: Controle do teclado «— Controle de
comunicagdo

3: Controle de terminal<—— Controle de
comunicagdo

P07.04

Selegdo da
funcdo de

parada datecla

E utilizado para definir o intervalo
efetivo da funcdo de parada. Para uma
reposicdo de falhas, essa tecla é valida
em qualquer condigdo.

Faixa de configuragdo:0 a 3

0: Valido somente para o controle do
painel

1: Vélido simultaneamente para o
controle do painel e do terminal

2: Vilido simultaneamente para o
controle do painel e do terminal

3: Vélido para todos os modos de

202503 (V1.1)

294



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alte
raca

controle

P07.05

Selegdo do
paréametro de
exibi¢do do
estado de
funcionamento 1

Faixa de configuragdo: 0x0000 a OXFFFF
Bit0: Frequéncia de funcionamento (Hz
brilhante)

Bitl: Frequéncia
intermitente)

Bit2: Tensdo do barramento (V brilhante)
Bit3: Tens3o de saida (V brilhante)

Bit4: Corrente de saida (A brilhante)

Bit5: Velocidade de funcionamento (RPM
brilhante)

Bit6: Poténcia de saida (% brilhante)
Bit7: Torque de saida (% brilhante)

Bit8: Valor dado PID (% intermitente)
Bit9: Valor de feedback PID (% brilhante)
Bit10: Status do terminal de entrada
Bit11: Status do terminal de saida

Bit12: Valor definido de torque (%
brilhante)

Bit13: Valor de contagem de impulso
Bit14: Porcentagem de sobrecarga do
motor (% brilhante)

Bit15: Numero atual de segmentos para
PLC e velocidade multissegmento

definida (Hz

O0xO03FF

P07.06

Sele¢do do
parémetro de
exibi¢do do
estado de
funcionamento 2

Faixa de configuragdo: 0x0000 a OxFFFF
Bit0: Valor Al1 analdgico (V brilhante)
Bit1: Valor Al2 analdgico (V brilhante)
Bit2: Valor AI3 analdgico (V brilhante)
Bit3: Frequéncia HDIA de impulso de alta
velocidade

Bit4: Reservado

Bit5: Porcentagem de sobrecarga do
inversor (% brilhante)

Bit6: Valor dado de frequéncia de rampa
(Hz brilhante)

Bit7: Velocidade da linha

0x0000
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alte
raca

Bit8: Reservado
Bit9: Frequéncia limite superior
Bit10 a Bit15: Reservado

P07.07

Selegdo do
pardmetro de
exibi¢do do
estado de
parada

Faixa de configuragdo: 0x0000 a OXFFFF
Bit0: Frequéncia definida (Hz brilhante,
frequéncia piscar lentamente)

Bitl: Tensdo do barramento (V brilhante)
Bit2: Status do terminal de entrada

Bit3: Status do terminal de saida

Bit4: Valor dado PID (% intermitente)
Bit5: Valor de feedback PID (% brilhante)
Bit6: Valor definido de torque (%
brilhante)

Bit7: Valor All analdgico (V brilhante)
Bit8: Valor Al2 analdgico (V brilhante)
Bit9: Valor AI3 analdgico (V brilhante)
Bit10: Frequéncia HDIA de impulso de
alta velocidade

Bit11: Reservado

Bit12: Valor de contagem

Bit13: Numero atual de segmentos para
PLC e velocidade multissegmento

Bit14: Frequéncia limite superior

Bit15: Reservado

OxO00FF

P07.08

Fator de exibicdo

de frequéncia

Faixa de configuragdo: 0,01 a 10,00
Frequéncia de exibicdo=Frequéncia de
funcionamento *P07.08

P07.09

Fator de exibicdo

da velocidade

Faixa de configuracdo: 0,1 a 999,9%
Velocidade mecanica =120 x Frequéncia
de funcionamento da exibi¢do xP07.09/
Numero de pélos do motor

100,0%

Fator de exibigdo
P07.10 |da velocidade de

linha

Faixa de configuracdo: 0,1 a 999,9%
Velocidade da linha=Velocidade
mecanica xP07.10

1,0%

P07.11

Versdo do
software da

Faixa de configuragdo: 1,00 a 655,35

Determi
nagdo da
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
o padrao
funcdo o
placa de versao
controle
Temperatura do
P07.12 moédulodo  [Faixa de configuragdo: -20,0 a 120,0°C 0,0C | @
inversor
St
P07.13 Faixa de configuragdo: 1,00 a 655,35 nagdoda| @
placa de ~
versdo
condutor
Tempo de
P07.14 funC|onamento Faixa de configuragdo: 0 a 65535h Oh [ ]
cumulativo
nativo
E usado para exibir o consumo de
Alto consumo de Egirsgtjiwio lnverjzf- energia do
POT.15 ei"nevreg:zodro inversor=P07.15 X 1000+P07.16 okwh | @
Faixa de configuragdo: 0 a 65535kWh
(*1000)
E usado para exibir o consumo de
Baixo consumo |energia do inversor.
P07.16 | deenergiado |Consumo de energia do| 0,0kWh | @
inversor inversor=P07.15X1000+P07.16
Faixa de configuracdo: 0,0 a 999,9kWh
P07.17 N!odelo de Faixa de configuragdo:0 a 1 0 [ ]
inversor
Poténcia
P07.18 nominaldo |Faixa de configuragdo: 0,4 a 3000,0kW 0,4kW | @
inversor
P07.19 Tensa.o nominal Faixa de configuracdo: 50 a 520V 380V | @
doinversor
Corrente
P07.20 nominaldo |Faixa de configuragdo: 0,01a 600,00 A 0,01A | @
inversor
po7.21 | COUIBO debarmas | b e configuraciio: 0x0000 a OXFFFF | OXFFFF | @
de fabrical
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
o padrao
funcdo o
Cédigo de barras| __. ) .
P07.22 A Faixa de configuragdo: 0x0000 a OXFFFF | OXFFFF | @
de fabrica 2
Cédigo de barras| __. ) .
P07.23 A Faixa de configuragdo: 0x0000 a OXFFFF | OXFFFF | @
de fabrica 3
Cédigo de barras| _ . ) ~
P07.24 o Faixa de configuragdo: 0x0000 a OXFFFF | OXFFFF | @
de fabrica 4
Cddigo de barras| __. X .
P07.25 o Faixa de configuragdo: 00000 a OXFFFF | OXFFFF | @
de fébrica 5
Cddigo de barras| __. X .
P07.26 o Faixa de configuragdo: 00000 a OXFFFF | OXFFFF | @
de fébrica 6
Tipo de falha |Faixa de configuragdo:0 a 94
POT.27 recente 0: Sem falha 0 o
Tipo de 1falha |1a3:Reservado
P07.28 anterior 4: Sobrecorrente da aceleragdo (E4) 0 °
Tipo de 2 falha |5: Sobrecorrente de desaceleracdo (E5)
P07.29 anterior 6:  Sobrecorrente de  velocidade 0 L4
Tipo de 3 falha constante (E6)
P07.30 panterior 7: Sobretens3o da aceleragdo (E7) 0 ([ ]
- 8: Sobretensdo de desaceleragdo (E8)
Tipo de 4 falha
P07.31 P . 9: Sobretensdo de velocidade constante 0 [ ]
anterior
(E9)
10: Subtensado do barramento CC (E10)
11: Sobrecarga do motor (E11)
12: Sobrecarga do inversor (E12)
13: Perda de fase no lado de entrada
(E13)
14: Perda de fase no lado de entrada
) (E14)
po7.32 | TiPodesSfatha |;5: Reservado 0 PY
anterior 16: Falha de superaquecimento do
maddulo do inversor (E16)
17: Falha externa (E17)
18: Falha de comunicagdo 485 (E18)
19: Falha na detecgdo de corrente (E19)
20: Falha de auto-aprendizagem (auto
tuning) do motor (E20)
21: Falha na operagdo da EEPROM (E21)
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alte
raca

22: Desconexdo do feedback do PID (E22)
23: Falha na unidade de freio (E23)
Chegada do tempo

funcionamento (E24)

25: Sobrecarga eletrdnica (E25)

26: Reservado

27: Erro de upload de pardmetro (E27)

. Erro de download do pardmetro

(E28)

29 a 32: Reservado

33: Falha de curto-circuito a terra (E33)

34: Falha de desvio de velocidade (E34)

35: Falha de desafinagdo (E35)

36: Falha de sub carga (E36)

37 a39: Reservado

40: Desligamento Seguro do Torque STO
(E40)

41: Anomalia no circuito de seguranca
do canal STO 1 (E41)

42: Anomalia no circuito de seguranca
do canal STO 2 (E42)

43: Anomalia simultdnea do canal 1 e
canal 2 STO (E43)

44 a2 91: Reservado

92: Falha de desconexdo All (E92)

93: Falha de desconexado Al2 (E93)

94: Falha de desconexdo Al3 (E94)

de

P07.33

Frequéncia do
funcionamento
da falha recente

Faixa de configuragdo: 0,00Hz a P00.03

0,00Hz

P07.34

Frequéncia dada
de rampa da
falha recente

Faixa de configuragdo: 0,00Hz a P00.03

0,00Hz

P07.35

Tensdo de saida
de falha recente

Faixa de configuragdo: 0 a 1200V

oV

P07.36

Corrente de
saida de falha

Faixa de configuragdo: 0,00 a 630,00A

0,00A
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alte
raca

recente

P07.37

Tensdo do
barramento com
falha recente

Faixa de configuragdo:

0,0 a2000,0V

0,0V

P07.38

Temperatura
maxima na falha
recente

Faixa de configuragdo:

-20,0 2 120,0°C

0,0°C

P07.39

Estado do
terminal de
entrada de falha
recente

Faixa de configuragdo:

0x0000 a OXFFFF

0x0000

P07.40

Estado do
terminal de
saida de falha
mais recente

Faixa de configuragdo:

0x0000 a OXFFFF

0x0000

P07.41

Frequéncia de
funcionamento
de 1falha
anterior

Faixa de configuragdo:

0,00Hz a P00.03

0,00Hz

P07.42

Rampadel
falha anterior
Frequéncia dada

Faixa de configuragdo:

0,00Hz a P00.03

0,00Hz

P07.43

Tensdo de saida
de 1falha
anterior

Faixa de configuragdo:

0a 1200V

oV

P07.44

Corrente de
saida de 1 falha
anterior

Faixa de configuracdo:

0,00 a 630,00A

0,00A

P07.45

Tensdo do
barramento de 1
falha anterior

Faixa de configuracdo:

0,0 a2000,0vV

0,0v

P07.46

Temperatura na
1 falha anterior

Faixa de configuragdo:

20,0 2120,0°C

0,0°C

P07.47

Status do
terminal de
entrada de 1
falha anterior

Faixa de configuragdo:

0x0000 a OxFFFF

0x0000
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Cédigo Alte
s~ Valor ~
de Nome Descricoes ~ |raca
o padrao
funcdo o
Status do
terminal de . X «
P07.48 saida de 1 falha Faixa de configuragdo: 0x0000 a OXFFFF 0x0000 | @
anterior
Frequéncia de
po7.49 | funcionamento |t e configuragio: 0,00Hz a P00.03 | 0,00Hz | @
de 2 falha
anterior
Frequéncia dada
P07.50 | derampade2 |Faixa de configuragdo: 0,00Hz a P00.03 0,00Hz | @
falhas anteriores
Tensdo de saida
P07.51 de 2 falha Faixa de configuragdo: 0 a 1200V ov [ ]
anterior
Corrente de
P07.52 | saida de 2 falha |Faixa de configura¢do: 0,00 a 630,00A 0,00A | @
anterior
Tens&o do
P07.53 | barramento de 2 |Faixa de configuragdo: 0,0 a 2000,0V 0,0V o
falha anterior
P07.54 Temperatura'na Faixa de configurag&o: -20,0 a 120,0°C 00C | @
2 falha anterior
Status do
po7.55 | terminalde g . de configuraco: 0x0000 a OXFFFF | 0x0000 | @
entrada de 2
falha anterior
Status do
terminal de . . ~
P07.56 saida de 2 falha Faixa de configuragdo: 0x0000 a OxFFFF | 0x0000 | @
anterior
Grupo P08 Grupo de fungdes de aprimoramento
Codigo L Valor Altﬁ
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrao
fun¢do o
P08.00 Tempo de  |Faixa de configuracdo: 0,0 a 3600,0s Determi | O
202503 (V1.1) 301



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
aceleragdo 2 nagdo
do
modelo
Determi
P08.01 degcr:l';?aigo , |Faixa de configurago: 0,0 a 3600,0s el o
modelo
Determi
P08.02 Tempofje Faixa de configuragdo: 0,0 a 3600,0s nasao | o
aceleragdo 3 do
modelo
Determi
P08.03 d Tempo dg Faixa de configuragdo: 0,0 a 3600,0s nagao | o
esaceleragdo 3 do
modelo
Determi
P08.04 aI:lr:r22§§4 Faixa de configuragdo: 0,0 a 3600,0s nadgoao O
modelo
Determi
P08.05 des-;ir:lz(:a(igo 4 Faixa de configuragdo: 0,0 a 3600,0s n;:j(;oao O
modelo
E usada para definir a frequéncia dada
Frequéncia de |do inversor durante o funcionamento de
P08.06 | funcionamento |jog. 5,00Hz | O
de jog Faixa de configuragdo: 0,00Hz a P00.03
(Frequéncia maxima de saida)
Tempo de E usado para definir o tempo necessario | Determi
P08.07 aceleragdo do |[para que o inversor acelere de 0 Hz até a| nagdo o
: funcionamento |frequéncia maxima de saida (P00.03). do
de jog Faixa de configuracdo: 0,0 a 3600,0s modelo
Tempo de E usado para definir o tempo necessario .
~ . Determi
desaceleragdo |para o inversor desacelerar da nacdo
P08.08 do frequéncia de saida maxima (P00.03) do O
funcionamento |para 0 Hz.
de jog Faixa de configuracdo: 0,0 a 3600,0s modelo
P08.09 Salto de O inversor evita o ponto de ressonancia| 0,00Hz | O
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Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
frequéncial [mecédnica da carga, definindo a
Amplitude da |frequéncia de salto. Quando a
P08.10 | frequénciade [frequéncia definida esta dentro do| 0,00Hz | O
salto 1 intervalo de frequéncia de salto, o
Salto de inversor funciona no limite de
P08.11 frequéncia2 |frequéncia de salto. Este inversor pode 0,00Hz | O
Amplitude da |definir trés pontos de frequéncia de
P08.12 | frequénciade |salto. Esta funcdo ndo funciona se os| 0,00Hz
salto 2 pontos de salto de frequéncia estiverem
definidos como 0.
P08.13 f,ezal:;g; Faixa de configuraggo: 0,00Hz a P00.03| 0,00Hz
Amplitude da (Frequéncia maxima de saida)
P08.14 | frequénciade 0,00Hz | O
salto 3
Amplltl:lde.de Faixa de configuragdo: 0,0 a 100,0% (em ©
P08.15 frequéncia PN P g 0,0%
. relagdo a frequéncia definida)
oscilante
Amplitude de |Faixa de configuragdo: 0,0 a 50,0% (em O
P08.16 | frequénciade |relagdo a amplitude de frequéncia de| 0,0%
inicializacdo |oscilacdo)
Tempo de O
P08.17 eflevagAao Qe Faixa de configuracdo: 0,1 a 3600,0s 5.0s
requéncia
oscilante
Tempo de O
P08.18 quedAa d? Faixa de configuragdo: 0,1 a 3600,0s 5.0s
frequéncia
oscilante
Faixa de configuragdo: 0.00 a P00.03
Frequénciade |(Frequéncia maxima de saida)
comutagdo do |0,00Hz: Ndo mudar
P08.19 tempo de Ela deve ser comutada para o tempo de| 0,00Hz | O
aceleracdo e |aceleragdo/desaceleracdo 2 quando a
desaceleragdo |frequéncia de funcionamento atual for
maior que P08.19.
pos.20 | FoMtode o i de configuracio: 0,00a50,00Hz | 2,00Hz | O
frequéncia
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
inicial do
controle sag
o Faixa de configuragdo: 0 a2
Frequéncia de - s .
a 0: Frequéncia maxima de saida
referéncia do 1: Frequéncia definida
| temoode o o |e
N - | #Nota: E vélido apenas para aceleragdo
desaceleragdo x .
e desaceleracdo em linha reta.
Método de  |Faixa de configuragdo: 0al
P08.22 calculodo  |0: Com base na corrente de torque 0 O
torque de saida |1: Com base na poténcia de saida
Casas decimais Faixa de configuragdo: 0 a 1
P08.23 ~_ . |0: Duas casas decimais 0 O
de frequéncia h
1: Uma casa decimal
Faixa de configuragdo: 0 a 3
Casas decimais |0: Sem casas decimais
P08.24 | davelocidade |1:Uma casadecimal 0 O
linear 2: Duas casas decimais
3: Trés casas decimais
Valor de
P08.25 contagem Faixa de configuragdo: P08.26 a 65535 0 O
definido
Valor de
P08.26 contagem Faixa de configuragdo: 0 a P08.25 0 O
especificado
Tempo de
P08.27 | funcionamento |Faixa de configuragdo: 0 a 65535min omin | O
definido
E usado para definir o nimero de vezes
Nimerode |dueoinversor pode ser reposto
automaticamente quando uma falha
vezes de selecionada é reiniciada
P08.28 reposigdes . , 0 O
P automaticamente. Se o nimero de vezes
automaticas de L .
falha de reposigdes sucessivas exceder este
valor, o inversor ird comunicar uma
parada de falha pendente de reparagdo.
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrao

Alte
raca

Se ndo ocorrer qualquer falha dentro de
600 segundos do funcionamento, o
inversor ird zero automaticamente o
numero de vezes de reposicdes da falha
ap6s o funcionamento.

Faixa de configura¢do: 0 a 10

P08.29

Configuragdo do
intervalo de
reposi¢do de

falhas

E usada para definir o intervalo de
tempo entre a ocorréncia de uma falha e
a acgdo de reposi¢do automatica.

Faixa de configuracdo: 0,1 a 3600,0s

1.0s

P08.30

Taxa de redugdo
da frequéncia
de controle de

sag

E usada para definir a quantidade de
alteracéo na frequéncia da saida do
inversor com a carga, principalmente
para equilibrio de poténcia quando
varios motores acionam a mesma carga
simultaneamente.

Faixa de configurag&o: 0,00 a 50,00Hz

0,00Hz

P08.31

Canal para
alternar entre o
motorleo
motor 2

Faixa de configurag&o: 0x0000-0x0011
Lugar das unidades: Canal de
comutacgéo

0: Comutagéo através de terminais

1: Comunicacdo Modbus

Dezenas de casas: indica se a alternancia
deve ser habilitada durante a execucdo
0: Desativar

1: Ativar

0x0000

P08.32

Valor de
detecgdo de
nivel FT1

E usado para visualizar os valores de
deteccdo de nivel FT1. Quando a
frequéncia de saida excede a frequéncia
correspondente ao nivel FDT, o terminal
de saida digital multifuncional envia o
sinal "Detecgéo de nivel de frequéncia
FDT", que se torna invalido até que a
frequéncia de saida caia abaixo da
frequéncia correspondente (nivel FDT-
valor de detecdo de histerese FDT).

Faixa de configuragdo: 0,00Hz a P00.03

50,00Hz
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrao

Alte
raca

(Frequéncia maxima de saida)

P08.33

Valor de
detecgdo de
histerese FDT1

E usado para visualizar os valores de
detecgdo de histerese FDT1. Quando a
frequéncia de saida excede a frequéncia
correspondente ao nivel FDT, o terminal
de saida digital multifuncional envia o
sinal "Detec¢do de nivel de frequéncia
FDT", que se torna invélido até que a
frequéncia de saida caia abaixo da
frequéncia correspondente (nivel FDT-
valor de detegdo de histerese FDT).

Faixa de configuragdo: 0,0 a 100,0% (em
relacdo ao nivel FT1)

5,0%

P08.34

Valor de
detecgdo de
nivel FDT2

E usado para visualizar os valores de
detecgdo de nivel FDT2. Quando a
frequéncia de saida excede a frequéncia
correspondente ao nivel FDT, o terminal
de saida digital multifuncional envia o
sinal "Detecgdo de nivel de frequéncia
FDT", que se torna invélido até que a
frequéncia de saida caia abaixo da
frequéncia correspondente (nivel FDT-
valor de detegdo de histerese FDT).

Faixa de configuragdo: 0,00Hz a P00.03
(Frequéncia maxima de saida)

50,00Hz

P08.35

Valor de
detecgdo de
histerese FDT2

E usado para visualizar os valores de
detecgdo de histerese FDT2. Quando a
frequéncia de saida excede a frequéncia
correspondente ao nivel FDT, o terminal
de saida digital multifuncional envia o
sinal "Detec¢do de nivel de frequéncia
FDT", que se torna invalido até que a
frequéncia de saida caia abaixo da
frequéncia correspondente (nivel FDT-
valor de detegdo de histerese FDT).

5,0%
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Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
Faixa de configuragdo: 0,0 a 100,0% (em
relagdo ao nivel FDT2)
Quando a frequéncia de saida esta
dentro da largura de detecgdo positiva
Valor de ou negativa da frequéncia definida, o
deteccdo de |terminal de saida digital multifuncional
P08.36 chegadade |emite um sinal de "Chegada de 0,00Hz | O
frequéncia  |frequéncia".
Faixa de configuragdo: 0,00Hz a P00.03
(Frequéncia maxima de saida)
Habilitac3o de F'alxa de c~onf|guragao: 0al
frenagem do 0: Proibicdo de frenagem do consumo de
P08.37 energia 0 O
consumo de e
. 1: Habilitagdo de frenagem do consumo
energia -
de energia
E usada para definir a tensdo do J:;;g(\)/.
barramento inicial para a frenagem de 280 OV'.
Tensdo de limiar|consumo de energia e ajuste o valor L
Tensao
de frenagem de |adequadamente  para obter uma
P08.38 . de38ov:| O
consumode |frenagem eficaz da carga. O valor 700.0V:
energia predefinido varia de acordo com o nivel T
« Tensdo
de tensdo. de 660V:
Faixa de configuragdo: 200,0 a 2000,0V 1120,0V
Modo de Faixa de conf|gu.ra§ao: 0a2
funcionamento 0: Modo de funcionamento normal
P08.39 . 1: O ventilador funciona continuamente 0 O
do ventilador de X .
resfriamento depois de ligado
2: Modo de funcionamento 2
Faixa de configuragdo: 0x000 a 0x221
Unidade: Sele¢do do modo PWM
0: Modo PWM 1, modulagdo trifasica
P08.40 |Selecio de PWM 1 Il\/lc.)do PWM 2, modulagdo trifasica e 0x100 | ©
bifasica
Dezena: Limite de portadora de baixa
velocidade PWM
0: Limite de portadora de baixa
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrao

Alte
raca

velocidade, modo de limite de portadora
1

1: Limite de portadora de baixa
velocidade, modo de limite de portadora
2
2: Nenhum limite de portadora de baixa
velocidade PWM

Centena: Selegdo do modo de
compensacgao de zona morta

0: Modo de compensagdo 1

1: Modo de compensacdo 2

Selegdo de

[¢]

Faixa de configuragdo: 0x0000 a 0x1111
Unidade: Sele¢do de habilitagdo sobre
modulagdo

0: Sobre modulagdo invalida

1: Sobre modulaggo valida

P08.41 | sobremodulagd |Dezena: Reservado

Centena: Selegdo do limite de frequéncia
da portadora

0: Limite

1: Nenhum limite

Unidade de milhar: Reservado

0x1001

Configuragéo de
P08.42 | controle digital

do teclado

Faixa de configurag&o: 0x0000-0x1223
Lugar das unidades: Selegéo de
configuragdo de frequéncia

0: O controle por meio da tecla A/v é
valido.

1: O controle por meio da tecla A/v é
valido.

2: O controle por meio da tecla A/v é
invalido.

3: 0 controle por meio da tecla A/v é
invalido.

Lugar das dezenas: Selecdo de controle
de frequéncia

0: Valido somente quando P00.06=0 ou

0x0000
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrao

Alte
raca

P00.07=0

1: Valido para todos os métodos de
configuragéo de frequéncia

2: Invalido para execugéo de velocidade
em varias etapas quando a execugdo em
varias etapas tem prioridade

Lugar de centenas: Selegéo de agdo para
parar

0: A configuracéo é valida.

1: Valido durante a execucéo, apagado
apos a parada

2: Valido durante a execucéo,
desmarcado ap6s o recebimento de um
comando de parada

Casa dos milhares: Fungao integral da
tecla a/v

0: Habilite a fungao integral

1: Desative a fungéo integral

P08.43

Proporcéo
integral
controlada
através do
teclado

Faixa de configurag&o: 0,01-10,00

P08.44

Defini¢des de
controle do
terminal PARA
CIMA/PARA
BAIXO

Faixa de configurag&o: 0x000 a 0x221
Unidade: Selegao de controle de
frequéncia

0: A configuracédo do terminal PARA
CIMA/PARA BAIXO é valida

1: A configurag&o do terminal PARA
CIMA/PARA BAIXO é invélida

Dezena: Seleg&o de controle de
frequéncia

0: E valida somente para a configuragdo
P00.06=0 ou P00.07=0

1: valido para todos os modos de
frequéncia

0x000

202503 (V1.1)

309



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
2: Invalido para velocidade
multissegmento quando a velocidade
multissegmento tem prioridade
Centena: Selegdo de movimento na
parada
0: Configuragdo valida
1: Valido durante a operagéo, apagado
apos a parada
2:Valido durante a operagéo, apagado
apos receber o comando de parada
Taxa integral de
incremento da
P08.45 | frequénciado |Faixa de configuragdo: 0,01 a 50,00Hz/s |0,50Hz/s| O
terminal PARA
CIMA
Taxa integral da
P08.46 :;ergisglc:)igz Faixa de configuragdo: 0,01 a 50,00Hz/s |0,50Hz/s| O
BAIXO
Faixa de configuragdo: 0x000 a 0x111
« ~ |Unidade: Reservado
Sele¢do de agdo 5 5 o
. - _|Dezena: Sele¢do de agdo da frequéncia
da configuracdo definida pelo Modbus na perda de
P08.47 | defrequéncia ) 0x000 | O
na perda de energia .
energia 0: Armazenado na perda de energia
1: Zerado na perda de energia
Centena: Reservado
E usado para definir o valor inicial do
Valor inicial alto |consumo de energia.
P08.48 | do consumode [Valor inicial do consumo de| OkWh | O
energia energia=P08.48x 1000+P08.49
Faixa de configuragdo: 0 a 59999kWh (k)
S E usado para definir o valor inicial do
Valor inicial .
baixo do consumo.d_e energia.
P08.49 consumo de Valor inicial do consumo  de| 0,0kWh | O
energia energia=P08.48x 1000+P08.49
Faixa de configuracdo: 0,0 a 999,9kWh
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Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
E usado para ativar a funcdo de
frenagem de fluxo magnético. A
frenagem de fluxo magnético pode ser
aplicada para parar o motor ou para
alterar a velocidade do motor. Durante a
frenagem de fluxo magnético, a corrente
P08.50 Frenagem)d'e do estator do motor ;i\umenta e a 0 o
fluxo magnético |corrente  do rotor ndo aumenta,
resultando em melhor resfriamento do
motor.
0: Invélido
100 a 150: Quanto maior o coeficiente,
maior a forga de frenagem
Faixa de configuragdo: 0, 100 a 150
c'):tag:crigZe E usado para ajustar o valor de exibi¢io
P08.51 P de corrente do lado da entrada CA. 0,56 O
entrada do . . N
. Faixa de configuracdo: 0,00 a 1,00
inversor
Faixa de configuracdo:0 a 1
0: Alarme STO (E40) bloqueado
1: Alarme STO (E40) ndo bloqueado
# Nota: Alarme bloqueado significa
o que, quando ocorre STO (E40), deve ser
Selegdo de - .
P08.52 ; reiniciado depois que o status for 0 O
bloqueio de STO ~
restaurado; Alarme ndo bloqueado
significa que, quando ocorrer um STO, o
alarme STO desaparecerad
automaticamente depois que o status
for restaurado.
Valor de desvio |__. . .
~ . |Faixa de configuragdo: 0,00Hz a P00.03
da frequéncia (Frequéncia maxima de saida)
P08.53 | limite superior 4 PR 0,00Hz | O
# Nota: E valido somente para o
do controle de
controle de torque.
torque
Selecdo da  |Faixa de configuracdo:0 a 4
P08.54 | aceleragdoe |O: Sem limitagdo de 0 O
desaceleragdo |aceleragdo/desaceleracdo
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Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
da frequéncia |1: Tempo de aceleragdo e desaceleragéo
limite superior |1
do controle  |2: Tempo de aceleragdo e desaceleragdo
torque 2
3: Tempo de aceleragdo e desaceleracdo
3
4: Tempo de aceleragdo e desaceleragdo
4
Faixa de configuracdo:0 a 1
0: Ndo habilitado
1: Habilitagdo
# Nota: A reducdo automidtica da
frequéncia portadora refere-se ao
Habilitagdo de |inversor que reduz automaticamente a
reducdo frequéncia portadora quando detecta
P08.55 | automaticada |que a temperatura do radiador excede a 0 O
frequéncia  |temperatura nominal, a fim de reduzir o
portadora aumento de temperatura do inversor.
Quando a temperatura do inversor desce
para um determinado nivel, a frequéncia
portadora retorna ao valor definido. Esta
fungdo reduz a possibilidade de o alarme
de sobreaquecimento do inversor.
Frequéncia
P08.56 portadora Faixa de configuracdo: 0,0 a 15,0kHz 4,0kHz | O
minima
Ponto de
temperatura da
P08.57 redtfg.ao Faixa de configuragdo: 40,0 a 85,0°C 70,0°C | O
automatica da
frequéncia
portadora
Intervalo de
P08.58 redugfo c'ja Faixa de configuragdo: 0 a 30s 10s O
frequéncia
portadora
P08.59 Limiar de Faixa de configuracdo: 0 a 100% (em| 0% O
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Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
detecgdo de |relagdo a 10V)
desconexdo All
Limiar de . . ~
. 0,
P08.60 | deteccio de Falxa~ de configuragdo: 0 a 100% (em 0% o
= relagdo a 10V)
desconexdo Al2
Limiar de . . ~
. 0,
P08.61 | deteccio de Falxa~ de configuragdo: 0 a 100% (em 0% o
N relagdo a 10V)
desconexdo Al3
Tempo do filtro
P08.62 correntede  |Faixa de configuragdo: 0,000 a 10,000s 0,000s | O
saida
Ndmero de
Pos.63 | Vo7 doffiltro Faixa de configuracdo: 0 a8 8 O
de torque de
saida
Faixa de configuragdo: 0 a 1
P08.64 |Habilitagdo STO |0: Invalido 0 O
1: Habilitagdo
Detecgdo de |Faixa de configuragdo: 0al
P08.65 | alimentagdo |0: Normal 0 [
STO 1: Abnormal
P08.66 a
P08.68 Reservado |- - -
Grupo P09 Grupo de controle PID
Codigo " Valor Alts
de Nome Descri¢oes . |raga
~ padrao
funcdo o
E usada para determinar o canal dado da
quantidade alvo do PID do processo.
Faixa de configuragdo: 0 a6
« 0: Configuracdo P09.01
P09.00 Selecdo da fonte 1: Configurag&o de canal analdgico All 0 O
dada de PID . ~ e
2: Configuracdo de canal analdgico Al2
3: Configuragdo de canal analdgico AI3
4: Configuracdo HDIA de impulso de alta
velocidade
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Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
5: Configuragdo de multissegmento
6: Configuragdo de comunicagdo
Modbus
#Nota: A quantidade alvo definida do
PID de processo é um valor relativo, e
100% da configuragdo corresponde a
100% do sinal de feedback do sistema
controlado. O sistema opera sempre em
valores relativos (0 a 100,0%).
po.01 | Configuracdo dol i, o configuragio: -100,0% a 100,0% | 0,0% | O
valor de PID
E usada para selecionar o canal de
feedback PID.
Faixa de configuragdo: 0 a 4
0: Feedback do canal analégico All
1: Feedback do canal analdgico Al2
Selecio da fonte 2: Feedback do canal analdgico Al3
P09.02 de feedback PID 3: Feedback de impulso de alta 0 @]
velocidade HDIA
4: Feedback de comunicagdo Modbus
# Nota: O canal dado e o canal de
feedback ndo podem sobrepor, caso
contréario, o PID ndo pode ser controlado
de forma eficaz.
Faixa de configuragdo: 0 a 1
0: A saida PID é uma carateristica
positiva: ou seja, o sinal de feedback é
maior do que o dado ao PID e requer
« reducdo de frequéncia da saida do
Selecdo da inversor para que o PID atinja o
P09.03 | carateristica de e 0 O
<aida PID eqU|l~|br|o. Por exemplo, controle PID da
tensdo de enrolamento.
1: A saida PID é uma carateristica
negativa: ou seja, o sinal de feedback é
maior do que o dado ao PID e requer
aumento de frequéncia da saida do
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Cédigo Alte
de Nome Descrigoes Valo~r raca
~ padrdo
funcdo o
inversor para que o PID atinja o
equilibrio. Por exemplo, controle PID de
tensdo de desenrolamento.
Ganho E usado para definir o ganho
P09.04 | proporcional |proporcional P para aentrada PID. 1,80 O
(KP) Faixa de configuragdo: 0,00 a 100,00
E usado para determinar a rapidez ou a
lentiddo com que o regulador PID se
Tempo integral |ajusta integralmente ao desvio entre a
P03.05 (Ti) quantidade de feedback do PID e a 0.90s o
quantidade dada.
Faixa de configuragdo: 0,00 a 10,00s
E usado para a intensidade com que o
Tempo regulad~or PID se ajusta a tax.a de
P09.06 diferencial (Td) alteragdo do desvio entre a quantidade| 0,00s | O
de feedback do PID e a quantidade dada.
Faixa de configuracdo: 0,00 a 10,00s
E usado para definir o periodo de
amostragem da  quantidade de
. feedback; em cada periodo de
Periodo de
P09.07 amostragem, o regulador opera umavez.| 0,001s | O
amostragem (T) . . .
Quanto maior o ciclo de amostra, mais
lenta sera a resposta.
Faixa de configuragdo: 0,001 a 1,000s
E usado para definir o desvio méaximo
permitido para o valor de saida do
P09.08 Limite de desvio si.stel.na PID em relagéo ao valor da_d~o de 00% | O
de controle PID |circuito fechado, e ajustar a precisdo e
estabilidade do sistema PID.
Faixa de configuragdo: 0,0 a 100,0%
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Cédigo Alte
de Nome Descrigoes Valo~r raca
~ padrdo
funcdo o
E usado para definir o valor limite
superior do valor de saida do regulador
Valor do limite |PID.
P09.09 superiorde |100,0% correspondem a frequéncia| 100,0% | O
saida PID méxima de saida (P00.03) ou tensdo
maxima (P04.31)
Faixa de configuracdo: P09.10 a 100.0%
E usado para definir o valor limite
inferior do valor de saida do regulador
Valor do limite |PID.
P09.10 |inferior da saida [100,0% correspondem a frequéncia| 0,0% | O
PID maxima de saida (P00.03) ou tensdo
méxima (P04.31)
Faixa de configuragdo: -100,0% a P09.09
de\i:lcc:;ré(cj)ede E usado para definir o valor de detecgio
P09.11 quebra de de.quebra de.feedb?ck PID 0,0% | O
feedback Faixa de configuragdo: 0,0 a 100,0%
Tempo de
P09.12 deteccdo de Faixa de configuragdo: 0,0 a 3600,0s 1.0s @]
quebra de
feedback
Faixa de configuragdo: 0x0000 a 0x1111
Unidade:
0: A frequéncia atinge os limites superior
einferior e continua a regulagdo integral
1: Afrequéncia atinge os limites superior
einferior e para a regulacdo integral
Selecdo de |Dezena:
P09.13 regulaggéo PID |0: E consistente com a direcdo dada 0x0001 | O
principal
1: Pode ser oposta a direcdo principal
dada
Centena:
0: Limitacdo da amplitude de acordo
com a frequéncia maxima
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Cédigo Alte
de Nome Descrigoes Valo~r raca
~ padrdo
funcdo o
1: Limitacdo da amplitude de acordo
com a frequéncia A.
Unidade de milhar:
0: Frequéncia A+B, a
aceleragdo/desaceleracgdo do buffer da
fonte de frequéncia A principal ndo é
valida
1: Frequéncia A+B, a
aceleragdo/desaceleragdo do buffer da
fonte de frequéncia A principal fornecida
é valida, que é determinada pelo tempo
4 de aceleracdo P08.04
Faixa de configuragdo: 0,00 a 100,00
Ponto de comutagdo de baixa
Ganho frequéncia: 5,00Hz
proporcional de |Ponto de comutagdo de alta frequéncia:
P09.14 baixa frequéncia[10,00Hz (P09.04 correspondente aos 1,00 ©
(Kp) parametros de alta frequéncia). O valor
médio entre os dois é interpolacdo
linear.
Tempo de
P09.15 aceleragao:e Faixa de configuragdo: 0,0 a 1000,0s 0,0s @]
desaceleragdo
do comando PID
P09.16 | 1eMPO dOfiltro |t de configuracio: 0,000 2 10,0005 | 0,000s | O
de saida PID ’ ’ ’
P09.17 Reservado |- - -
tempo integral
P09.18 de baixa Faixa de configurag¢do: 0,00 a 10,00s 0.90s O
frequéncia (Ti)
Tempo
diferencial de . . «
P09.19 X . _._|Faixa de configuragdo: 0,00 a 10,00s 0,00s O
baixa frequéncia
(Td)
pog.20 | Pontodebaina l oo o onfiguracio: 0,00 a P09.21 500Hz | O
frequéncia de
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Cédigo Valor Alte
de Nome Descrigoes ~ _|raca
fungdo XEIcD o
comutagdo do
parédmetro PID
Ponto de alta
pog.21 | freauénciade | . e configuracio: P09.20aP00.03 | 10,00Hz | O
comutagdo do
parédmetro PID
P09.22
a Reservado |- - -
P09.26
Grupo P10 Grupo de controle do PLC simples e do velocidade
multissegmento
Cédigo Valor Alte
de Nome Descrigoes ~  |raga
funcdo padréo o
Faixa de configuragdo:0 a 2
0: Desligamento apds uma execugéo. O
inversor para automaticamente apds
completar um Unico ciclo e precisa
receber um comando de execugdo
novamente para iniciar.
1: Manter o valor final em execugdo
. ap6s uma execugdo. O inversor mantém
P10.00 Metqdo doPLC automaticamente a frequénciae a 0 O
simples s . e
direcdo de funcionamento do ultimo
segmento apds completar um dnico
ciclo.
2: Funcionamento do ciclo. O inversor
inicia automaticamente o préximo ciclo
ap6s concluir um ciclo até que o
sistema pare quando um comando de
parada é dado.
Seleco da (I;.aga deconfllg.urzgao.(:i Z 1 ‘
P10.01 | meméria do PLC |- >¢M Memoria da perda de energla 0 O
simples 1: Meméria da perda de energia;
quando o PLC perde a energia, deve
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
o padrdo
funcdo o
memorizar a fase de funcionamento e a
frequéncia de funcionamento do CLP
antes da perda de energia.
Velocidade ;alxa ge comjgt:jraiao. _%00’.0 2301(:),80(/;70/
P10.02 | multissegmento contiguracao de frequencia de 119,07 0,0% O
0 corresponde a frequéncia maxima de
saidaP00.03.
Tempo de Fai?<a configuragdo: 0,0 a 6553,5 s
P10.03 | funcionamento (mm). . - 0,0s (min)| O
do segmento 0 A unidade de tempo é definida pelo| ™’
P10.37.
Velocidade ;alxa ?e conﬂgt:jraiao. -3100,.0 2301(2),80(/;:0/
P10.04 | multissegmento contiguracao ce frequencia de 28,57 0,0% O
1 corresponde a frequéncia maxima de
saidaP00.03.
Tempo de Faixa configurag@o: 0,0 a 6553,5 s (min)
P10.05 | funcionamento |A unidade de tempo é definida pelo|0,0s (min)| O
do segmento 1 |P10.37.
Velocidade /I:alxa ge comﬁgt:jraﬁao. -3100,.0 33()1%80§l)/
P10.06 | multissegmento con |guraga<? © rquuer.1C|a ,e. o 0,0% O
5 corresponde a frequéncia maxima de
saidaP00.03.
Tempo de Faixa configuragdo: 0,0 a 6553,5 s (min)
P10.07 | funcionamento |A unidade de tempo é definida pelo|0,0s (min)| O
do segmento 2 |P10.37.
Velocidade ;aixa fqe comjgt;rac];(éo: -3AOO,.0 23(;%80(/;0/
P10.08 | multissegmento contiguracao de frequencia de 119,07 0,0% O
3 colrresponde a frequéncia maxima de
saidaP00.03.
Tempo de ::;i;:z) configuragdo: 0,0 a 6553,5 s
P10.09 ?:;?ni;etzt; A unidade de tempo é definida pelo 0,0s (min) | O
P10.37.
Velocidade ;alxa ge comjgudraiao. -3AOO,.0 3301%80(/;0/
P10.10 | multissegmento contiguragao de frequencia de 19,05 0,0% O
4 col’responde a frequéncia maxima de
saidaP00.03.
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
o padrdo
funcdo o
Tempo de (F:]Ii)f) configuragdo: 0,0 a 6553,5 s
P10.11 ]:;J:Seor::z:ﬁztj A unidade de tempo é definida pelo 0,0s (min)| O
g P10.37.
i i 30: - 0
eloadade e de reauinci de 1000%
P10.12 | multissegmento guracao quer © TR 0,00% O
5 corresponde a frequéncia maxima de
saidaP00.03.
Tempo de f;niza) configuragdo: 0,0 a 6553,5 s
P10.13 Zjnaor::mnetntg A unidade de tempo é definida pelo 0,0s (min)| O
05€8MeNto- 1p19.37.
i i Jo: - 0
Velocidade | e de reauanci de 100.0%
P10.14 | multissegmento surac L ‘1 . o U0 0,0% O
6 corresponde a frequéncia maxima de
saidaP00.03.
Tempo de Z?]li);a) configuragdo: 0,0 a 6553,5 s
P10.15 Zl:;m::g]etztg A unidade de tempo é definida pelo 0,0s (min)| O
8 P10.37.
i i Jo: - 0
P
P10.16 | multissegmento guracao quer L 00% | O
5 corresponde a frequéncia maxima de
saida P00.03.
Tempo de Faixa configurag@o: 0,0 a 6553,5 s (min)
P10.17 | funcionamento |A unidade de tempo é definida pelo|0,0s (min)| O
do segmento 7 |P10.37.
- - PV 5
P10.18 | multissegmento gura4o quen C PR 00% | O
3 corresponde a frequéncia maxima de
saidaP00.03.
Tempo de Faixa configuragdo: 0,0 a 6553,5 s (min)
P10.19 | funcionamento |A unidade de tempo é definida pelo|0,0s (min)| O
do segmento 8 |P10.37.
Velocidade |Faixa de configuragdo: -300,0 a 300,0%
P10.20 | multissegmento |A configuragdo de frequéncia de 100,0%| 0,0% O
9 corresponde a frequéncia maxima de
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
o padrdo
funcdo o
saidaP00.03.
Tempo de Faixa configuragdo: 0,0 a 6553,5 s (min)
P10.21 | funcionamento |A unidade de tempo é definida pelo|0,0s (min)| O
do segmento 9 |P10.37.
Velocidade ;alxage conﬂgtijraﬁao.-%00{023()1%803717/
P10.22 | multissegmento contiguracdo de frequencia de 1J9,0% 0,0% O
10 corresponde a frequéncia maxima de
saidaP00.03.
Tempo de Faixa configurag@o: 0,0 a 6553,5 s (min)
P10.23 | funcionamento |A unidade de tempo é definida pelo|0,0s (min)| O
do segmento 10 [P10.37.
Velocidade ;alxage conﬂgt:jraiao.-3100,.03301(3),80310/
P10.24 | multissegmento contiguracao ce frequencia de 28,57 0,0% O
1 corresponde a frequéncia maxima de
saidaP00.03.
Tempo de Faixa configurag@o: 0,0 a 6553,5 s (min)
P10.25 | funcionamento |A unidade de tempo é definida pelo|0,0s (min)| O
do segmento 11 [P10.37.
Velocidade /I-:\alxage conﬂgt:jraiao.-3100{03301%80800/
P10.26 | multissegmento con |guraga<? © rquuer.1C|a ,e. o 0,0% O
P corresponde a frequéncia maxima de
saidaP00.03.
Tempo de Fai?(a configuragdo: 0,0 a 6553,5 s
P10.27 | funcionamento (mm)‘ . - 0,0s (min)| O
do segmento 12 A unidade de tempo é definida pelo|™’
P10.37.
Velocidade /I:alxafqe comﬁgt:jraiao.-%00{033()1%80(/;0/
P10.28 | multissegmento con |gura§a<? y reqhuer.ma ,e. o 0,0% O
13 colrresponde a frequéncia maxima de
saidaP00.03.
Tempo de Faixa configurag@o: 0,0 a 6553,5 s (min)
P10.29 | funcionamento |A unidade de tempo é definida pelo|0,0s (min)| O
do segmento 13 [P10.37.
Velocidade |Faixa de configuragdo: -300,0 a 300,0%
P10.30 | multissegmento |A configuragdo de frequéncia de 100,0%| 0,0% O
14 corresponde a frequéncia maxima de
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Cédigo Alte
de Nome Descrigoes Valo~r raca
o padrdo
funcdo o
saidaP00.03.
Tempo de Faixa configuragdo: 0,0 a 6553,5 s (min)
P10.31 | funcionamento |A unidade de tempo é definida pelo|0,0s (min)| O
do segmento 14 [P10.37.
woocade [[200 8B SO
P10.32 | multissegmento guragdo de frequencia de 19,0% 0,0% O
15 co'rresponde a frequéncia maxima de
saidaP00.03.
Tempo de Faixa configuragdo: 0,0 a 6553,5 s (min)
P10.33 | funcionamento |A unidade de tempo é definida pelo|0,0s (min)| O
do segmento 15 [P10.37.
Selegdo do
tempo de
aceleragdo e
P10.34 | desaceleragdo |Faixa de configuragdo: 0x0000 a OxFFFF | 0x0000 | O
para o segmento
0a7doPLC
simples
Selec¢do do
tempo de
aceleragdo e
P10.35 | desaceleragdo |Faixa de configuragdo: 0x0000 a OxFFFF | 0x0000 | O
para o segmento
8al5doPLC
simples
Faixa de configuragdo: 0 a 1
0: Reinicia a partir do primeiro
segmento; para em funcionamento
(causado por um comando de parada,
Modo de reinicio |falha ou perda de energia) e inicia
P10.36 do PLC novamente a partir do primeiro 0 (@]
Selegdo segmento.
1: Continua a funcionar a partir da
frequéncia da fase no momento da
interrupgdo; em caso de parada em
funcionamento (causado por um
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
o padrdo
funcdo o
comando de parada ou falha), o
inversor regista automaticamente o
tempo em que a fase atual foi
executada, e entra automaticamente na
fase apés iniciar novamente, e continua
a funcionar por tempo restante na
frequéncia definida nessa fase.
Faixa de configuragdo: 0 a 1
Selecio de 0: Se'gundos; o tempo de )
unidades de funcionamento de cada fase é
P10.37 cronometrado em segundos. 0 (@)
tempo ) .
. 1: Minutos; o tempo de funcionamento
multissegmento )
de cada fase é cronometrado em
minutos
Grupo P11 Grupo de parametros de protecao
Codigo L Valor Alts
de Nome Descrigoes ~  |raca
~ padrao
funcao [
Faixa de configuragdo: 0x000 a 0x011
Unidade:
0: Proibicdo de protecdo de perda de
fase de entrada de software
1: Permissdo de protecdo de perda de
fase de entrada de software
Modelo
Dezena: monofasi
Protecio de 0: Pronbu;lao de protegdo de perda de co: 0x010
P11.00 fase de saida O
perda de fase . ~ Modelo
1: Permissdo de protecdo de perda de|, . . .
p trifasico:
fase de saida 0x011
Centena: Reservado
#Nota: A perda de fase de saida néo
pode ser detectada quando o motor ndo
estiver conectado, e a perda de fase de
entrada ndo pode ser detectada quando
o motor estiver funcionando sem carga
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Cédigo Alte
de Nome Descrigoes Valo~r raca
~ padrdo
funcdo o
ou com carga leve.
Selegdo da
fuggaeon:?g;i):reda Faixa de configuragdo: 0 a 1
P11.01 - 0: Proibi¢do 0 O
reducdo de L
P 1: Permitido
frequéncia
instantdnea
Selegdo de
frenagem de |Faixa de configuragdo:0al
P11.02 | consumode |0: Proibicdo 0 @]
energiada |1: Habilitagdo
parada
Protecdo contra |Faixa de configuracdo: 0 a 1
P11.03 estol de 0: Proibi¢do 1 @]
sobretensdo |1: Permitido
Tensdode  |120a 150% (tensdo padrdo do
« 136%
P11.04 protecdo contra |barramento) (380V) o
estol de 120 a 150% (tensdo padrdo do 120%
sobretensdo |barramento) (220V)
Ataxa de aumento real da velocidade do
motor é inferior a taxa de aumento da
frequéncia de saida durante o
funcionamento acelerado devido a
carga excessiva. Para evitar a aceleragdo
de falhas de sobrecorrente que causam
o disparo do inversor, devem ser usadas
Selecdo de  |medidas de limitagdo de corrente.
P11.05 limite de Faixa de configuragdo: 0x00 a 0x11 0x01 (@)
corrente Unidade: Selecdo da agdo de limite de
corrente
0: Agdo de limite de corrente invalida
1: Acdo de limite de corrente sempre
valida
Dezena: Selecdo de alarme de
sobrecarga de limite de corrente de
hardware
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrao

Alte
raca

0: Alarme de sobrecarga de limite de
corrente de hardware vélido

1: Alarme de sobrecarga de limite de
corrente de hardware invélido

P11.06

Nivel de limite
de corrente
automdtico

Faixa de configuracdo: 50,0 a 200,0%
(percentagem relativa a corrente de
saida nominal do inversor)

160,0%

P11.07

Taxa de queda
de frequéncia

durante o limite

de corrente

Faixa de configuragdo: 0,00 a 50,00Hz/s

10,00
Hz/s

P11.08

Selegdo de
pré-alarme de
sobrecarga e
sub carga do
inversor ou do

motor

Faixa de configuragdo: 0x0000 a 0x1132
Unidade:

0: Pré-alarme de sobrecarga e sub carga
do motor, em relagdo a corrente
nominal do motor

1: Pré-alarme de sobrecarga e sub carga
do inversor, em relagdo a corrente
nominal de saida do inversor

2: Pré-alarme de sobrecarga e sub carga
de torque de saida do motor, em relagdo
ao torque nominal do motor

Dezena:

0: Continua a funcionar apds o alarme
de sobrecarga e sub carga do inversor

1: Continua a funcionar apés o alarme
de sub carga do inversor, e para de
funcionar apds falha de sobrecarga

2: Continua a funcionar apds o alarme
de sobrecarga do inversor, e para de
funcionar apds falha de sub carga

3: Para de funcionar apds o alarme de
falha de sobrecarga e sub carga do
inversor

Centena:

0: Sempre detectado

0x0000
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Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
1: Detecgdo em funcionamento de
velocidade constante
Unidade de milhar: Selecdo de
referéncia de corrente de sobrecarga do
inversor
0: Relacionado ao fator de correcdo de
corrente
1: Independente do fator de corre¢do de
corrente
Se a corrente de saida do inversor ou do
motor for maior do que o nivel de
detecgdo de pré-alarme de sobrecarga
Nivel de (P11.09) e a duragdo exceder o tempo de
detecgdo do |detecgdo de pré-alarme de sobrecarga
P11.09 pré-alarmede [(P11.10), um sinal de pré-alarme de 150% | O
sobrecarga |sobrecarga serd emitido.
Faixa de configuragdo: P11.11 a 200%
(valor relativo determinado pela
unidade P11.08)
Tempo de
P11.10 dt?tecgao do Faixa de configuracdo: 0,1 a 3600,0s 1.0s O
pré-alarme de
sobrecarga
Se a corrente de saida do inversor ou do
motor for menor do que o nivel de
deteccdo de pré-alarme de sub carga
, (P11.11) e a duragdo exceder o tempo de
Nivel de N p
deteccio do detecgdo de pre—alarme} de sub carga
P11.11 , (P11.12), um sinal de pré-alarme de sub| 50% O
pré-alarme de P
sub carga carga sera em‘ItIdO. )
Faixa de configuragdo: 0 a P11.09 (valor
relativo determinado pela unidade
P11.08)
Faixa de configuragdo: 0,1 a 3600,0s
P11.12 Temp? de Se a corrente de saida do inversor ou do 1.0s o
deteccdo do [motor for menor do que o nivel de
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
pré-alarme de |detec¢do de pré-alarme de sub carga
sub carga (P11.11) e a duragdo exceder o tempo de
deteccdo de pré-alarme de sub carga
(P11.12), um sinal de pré-alarme de sub
carga sera emitido.
Faixa de configuragdo: 0,1 a 3600,0s
E usada para selecionar a agdio dos
terminais de saida de falha em caso da
subtensdo e da reposi¢do automatica de
falhas.
Faixa de configuragdo: 0x00 a 0x11
Selegdo da agdo Unldade:.
do terminal de 0: Funciona em caso da falha de
P11.13 . subtensdo 0x00 @]
saida de falha = .
1: Nao funciona em caso da falha de
durante a falha 5
subtensdo
Dezena:
0: Funciona em caso da reposi¢do
automdtica
1: Ndo funciona em caso da reposi¢do
automdtica
Valor de < - o
deteccio de E usadq para defm.lr o valor de detec¢do
P11.14 desvio de de desvio de velocidade. 10,0% | O
X Faixa de configuracdo: 0,0 a 50,0%
velocidade
E usado para definir o tempo de
deteccdo de desvio de velocidade.
Quando o tempo de deteccdo de desvio
Tempo de de velocidade é menor que o valor
P11.15 detecgao de .deflnldo pel.o cédigo ‘ de fungdo, o 2.05 o
desvio de inversor continua a funcionar.
velocidade  |Faixa de configuragdo: 0,0 a 10,0s
#Nota: A protecdo contra desvio de
velocidade ndo é executada quando
P11.15 é definido como 0,0.
P11.16 Selecdo de  |Faixa de configuracdo:0 a 1 0 O
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
reducdo 0: Invélido
automatica de |1:Valido
frequéncia para
queda de
tensdo
Fato.rde' E usado para definir o fator de
proporcionalida . .
de do reaulador proporcionalidade do regulador de
P11.17 g~ tensdo do barramento durante um estol 20 O
de tensdo de x
estol de de subtensdo
= Faixa de configuracdo: 0 a 127
subtensdo
Coeficiente |E usado para definir o coeficiente
integraldo  |integral do regulador de tensdo do
P11.18 | reguladorde |barramento durante um estol de 5 O
tensdo de estol |subtensdo
de subtensdo |Faixa de configuragdo: 0 a 1000
Fato'rde' E usado para definir o fator de
proporcionalida . .
de do regulador proporcionalidade do regulador de
P11.19 corrente ativo durante um estol de 20 O
de corrente de 5
subtensdo
estol de . X ~
5 Faixa de configuracdo: 0 a 1000
subtensdo
Coeficiente
integraldo |E usado para definir o coeficiente
P11.20 reguladorde |integral do regulador de coErente ativo 20 o
correntede  |durante um estol de subtensdo
estol de Faixa de configuragdo: 0 a 2000
subtensdo
Fatqrde_ E usado para definir o fator de
proporcionalida . .
de do reeulador proporcionalidade do regulador de
P11.21 g~ tensdo do barramento durante um estol 60 O
de tensdo de «
estol de de sobretensdo
« Faixa de configuragdo: 0 a 127
sobretensdo
P11.22 (Foeﬁuente E usado para definir o coef|~cnente 5 o
integraldo |integral do regulador de tensdo do
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Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
reguladorde |barramento durante um estol de sobre
tensdo de estol |pressdo
de sobre tensdo |Faixa de configura¢do: 0 a 1000
Fatqrde .. |E usado para definir o fator de
proporcionalida . .
de do resulador proporcionalidade do regulador de
P11.23 8 corrente ativo durante uma estol de 60 O
de corrente de «
astol de sobretensdo
. Faixa de configuracdo: 0 a 1000
sobretensdo
Coeficiente
integraldo |E usado para definir o coeficiente
P11.24 reguladorde [integral do regulador de correNnte ativo 250 o
correntede |durante um estol de sobretensdo
estol de Faixa de configuragdo: 0 a 2000
sobretensdo
Faixa de configuragdo:0 a 1
0: Nado habilitado, o tempo do
temporizador de sobrecarga do inversor
é zerado ap6s o desligamento, o tempo
de julgamento de sobrecarga do
Habilitacdo inversor ¢ mais l9ngo, e a'protegao
intesral de efetiva do inversor é enfraquecida.
P11.25 s 1: Habilitado, o tempo do temporizador 0 (¢}
sobrecarga do . [
. de sobrecarga do inversor ndo é zerado
inversor ) .
apdés o desligamento, o tempo do
temporizador de sobrecarga pode ser
acumulado e o tempo de julgamento de
sobrecarga é relativamente curto, mas o
inversor pode ser efetivamente
protegido com antecedéncia.
P11.26
a Reservado |- - -
P11.27
Tempode |[Faixa de configuragdo: 0,0 a 60,0s
P11.28 atraso da # Nota: Isso significa que quando o| 5,0s O
partidade |inversor comeca a funcionar, leva um
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
detecgdo SPO |atraso de tempo P11.28 para comegar a
detectar SPO, de modo a evitar alarmes
falsos devido a instabilidade de
frequéncia.
Coeficiente de
P11.29 |desequilibrio de |Faixa de configuragdo:0 a 10 6 O
SPO
P11.30 Reservado |- - -
Tempo de
P11.31 deteccao de Faixa de configuragdo: 0,500 a 60,000s 10,000s | O
perda de fase de
entrada
P11.32 Reservado |- - -
Grupo P12 Grupo de parametros do motor 2
Codigo L Valor Altg
de Nome Descrigoes ~ _|raca
~ padrao
funcao o
Faixa de configuragéo: 0-1
P12.00 | Tipo de motor 2 |0: Motor assincrono (AM) 0 @)
1: Motor sincrono (SM)
Poténcia Modelo
P12.01 nominal de AM 2 Faixa de configurag&o: 0,1-3000,0kW depend | ©
ente
P12.02 Frfequenaa Faixa dﬁ Cf)nflg,u'raan: 0.0}1 Hz-P00.03 50.00Hz| ©
nominal de AM 2|(frequéncia maxima de saida)
Velocidade Modelo
P12.03 nominal de AM 2 Faixa de configuragdo: 1-60000rpm depend | ©
ente
Tensdo nominal Modelo
P12.04 Faixa de configuracdo: 0-1200V depend | ©
de AM 2
ente
Corrente Modelo
P12.05 nominal de AM 2 Faixa de configurag&o: 0,08-600,00A depend | O
ente
202503 (V1.1) 330



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

Cédigo Alte
de Nome Descrigoes Valo~r raca
~ padrdo
funcdo o
Resisténcia do . ) - Modelo
P12.06 estator do AM 2 Faixa de configurag&o: 0.001-65.535Q depend | O
ente
Resisténcia do . ) N Modelo
P12.07 rotor de AM 2 Faixa de configuracédo: 0.001-65.535Q depend | O
ente
Indutancia de . ) .. Modelo
P12.08 fuga de AM 2 Faixa de configurag&o: 0,1-6553,5mH depend | O
ente
Indutancia . . ~ Modelo
P12.09 miitua de AM 2 Faixa de configurag&o: 0,1-6553,5mH depend | O
ente
Corrente sem Modelo
P12.10 Faixa de configurag&o: 0,01-655,35A depend | O
cargade AM 2
ente
Coeficiente de
saturagéo
P12.11 | magnética 1 do |Faixa de configuracéo: 0,0-100,0% 80.0% | O
nicleo de ferro
de AM 2
Coeficiente de
saturacéo
P12.12 | magnética 2 do |Faixa de configuragéo: 0,0-100,0% 68.0% | O
nucleo de ferro
de AM 2
Coeficiente de
saturacéo
P12.13 | magnética 3 do |Faixa de configuracéo: 0,0-100,0% 57.0% | O
nucleo de ferro
de AM 2
Coeficiente de
saturacéo
P12.14 | magnética 4 do |Faixa de configuracao: 0,0-100,0% 40.0% | O
nucleo de ferro
de AM 2
P12.15 Poténcia Faixa de configurag&o: 0,1-3000,0kW Modelo | ©
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Cédigo Alte
de Nome Descrigoes Valo~r raca
~ padrdo
funcdo o
nominal da depend
manutengéo ente
programada 2
P12.16 Frfequéncia Faixa cie Cf)nfig’uragéo: 0.0’1 Hz -P00.03 50.00Hz| ©
nominal de SM 2 | (frequéncia maxima de saida)
Numero de
P12.17 | pares de pdlos |Faixa de ajuste: 1-128 2 ©
deSM2
Tens&o nominal Modelo
P12.18 | da manutencé&o |Faixa de configuragdo: 0-1200V depend | ©
programada 2 ente
Corrente . . x Modelo
P12.19 nominal de SM 2 Faixa de configurag&o: 0,08-600,00A depend | ©
ente
Resisténcia do Modelo
P12.20 estator d? Faixa de configurag&o: 0.001-65.535Q depend | O
manutengao
ente
programada 2
Indutancia de Modelo
P12.21 | eixodiretode [Faixa de configuracdo: 0,01-655,35mH | depend | O
SM2 ente
Indutancia do Modelo
P12.22 | eixo quadratura |Faixa de configuracédo: 0,01-655,35mH | depend | O
deSM2 ente
Contra-emf
P12.23 |constante de SM|Faixa de configuracéo: 0-10000 300 O
2
P12.24 I::)CIIZ ng’g;nz Faixa de configuracio: 0x0000-OXFFFF | 0x0000 | @
Corrente de
P12.25 |identificacdo do |Faixa de configuracao: 0-50% 10% [ ]
SM2
Selegdo de  |Faixa de configuracgdo: 0-2
P12.26 protegédo contra [0: Sem protegédo ) ) o
sobrecargado |1: Motor comum (com compensacéo de
motor 2 baixa velocidade) Como o efeito de
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrao

Alte
raca

resfriamento de um motor comum é
degradado em baixa velocidade, o valor
de protecao térmica eletronica
correspondente precisa ser ajustado
corretamente, a baixa compensagéo
indica a reducédo do limite de protecao
contra sobrecarga do motor cuja
frequéncia de funcionamento é inferior a
30Hz.

2: Motor de frequéncia variavel (sem
compensacao de baixa velocidade) A
fungéo de dissipagéo de calor paraum
motor de frequéncia variavel ndo é
afetada pela velocidade de rotagéo e,
portanto, ndo é necessario ajustar o
valor de protegédo em baixa velocidade.

P12.27

Coeficiente de

protecéo contra

sobrecarga do
motor 2

Especifica o coeficiente de protecao
contra sobrecarga do motor. Um
pequeno coeficiente de protecédo contra
sobrecarga do motor indica uma grande
multiplicagdo de sobrecarga (M).
Quando M=116%, a protecéo é realizada
apos a sobrecarga do motor durar 1
hora; quando M=150%, a protecéo é
realizada apds a sobrecarga do motor
durar 12 minutos; quando M=180%, a
protecao é realizada apds a sobrecarga
do motor durar 5 minutos; quando
M=200%, a protecao é realizada apds a
sobrecarga do motor durar 60 segundos;
e quando M2400%, a protecdo é
realizada imediatamente.

Faixa de configurag&o: 20,0% a 150,0%

100.0%

P12.28

Coeficiente de
calibragéo do
display de

Usado para ajustar o valor de exibicao
de poténcia do motor 2. No entanto, isso
nao afeta o desempenho de controle do

1.00
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
poténciado |VFD.
motor 2 Faixa de ajuste: 0,00-3,00
Faixa de configuracéo: 0-1
0: Visualizagao por tipo de motor. Neste
Exibicdo de |modo, apenas os parametros
P12.29 | parametros do |relacionados ao tipo de motor atual séo 0 O
motor 2 exibidos.
1: Exibir tudo. Neste modo, todos os
parametros do motor sdo exibidos.
P12.30 slir;i;:ai?) Faixa de configurag&o: 0,000 0.000 o
30,000kg-m2 kg + m?
motor 2
P12.31 Reservado |- - -
Faixa de configurag&o: 0,00-1,00
Para AMs, antes de definir P12.31 para a
Fator de a ilitagdo, defina P12.32 de
P12.32 | poténcia de AM opgao de habilitacao, d.e fna *'Lz. ~ 0.85 O
) acordo com a placa de identificacdo do
motor; caso contrario, o calculo pode ter
desvio.
Palavra alta da
P12.33 av‘;Til;’;;djSZM Faixa de configuragdo: 0-30 (10kRPM) o | o
2
Coeficiente de
p12.34 | SAtUracd0do o o e configuracao: 0,0-200,0% 125.0% | O
nucleo de ferro
1deAM2
Coeficiente de
p12.35 | Saturacdodo o o e configuracao: 0,0-200,0% 125.0% | O
nucleo de ferro
2deAM 2
Coeficiente de
saturacdo de
P12.36 indutancia  |Faixa de configurag&o: 0,0-200,0% 88.0% | O
mutua 1 do
motor 2
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrao

Alte
raca

P12.37

Coeficiente de
saturacdo de
indutancia
mutua 2 do
motor 2

Faixa de configuracéo: 0,0-200,0%

88.0%

P12.38

Coeficiente de
enfraqueciment
o do fluxo de
indutancia
mutua 1 do
motor 2

Faixa de configurag&o: 0,0-200,0%

112.5%

P12.39

Coeficiente de
enfraqueciment
o do fluxo de
indutancia
mutua 2 do
motor 2

Faixa de configurag&o: 0,0-200,0%

117.6%

P12.40

Coeficiente de
enfraqueciment
o do fluxo de
indutancia
mutua 3 do
motor 2

Faixa de configurag&o: 0,0-200,0%

122.8%

P12.41

Coeficiente de
enfraqueciment
o do fluxo de
indutancia
mutua 4 do
motor 2

Faixa de configuragéo: 0,0-200,0%

125.0%

Grupo P13 Grupo de parametros de controle do motor sincrono

Cédigo
de
funcdo

Nome

Descri¢oes

Valor
padrao

Alte
raca

P13.00

Taxa de redugdo
da corrente de

E usada para definir a taxa de reducdo
da corrente reativa injetada, quando a

80,0%
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Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
injecdodo  |corrente ativa do motor sincrono
motor sincrono [aumenta até certo ponto, a corrente
reativa injetada pode ser reduzida para
melhorar o fator de poténcia do motor.
Faixa de configuracdo: 0,0% a
100,0% (em relagdo a corrente nominal
do motor)
Modo de Faixa de configuragdo:0 a 2
P13.01 deteccdo inicial [0: Ndo detectado 5 o
de polo 1: Reservado
magnético  |2: Sobreposicéo de impulso
E usada para definir a corrente
direcional na posicdo de polo
magnético, a corrente de fonte 1 é vélida
Correntede  |™ limite infiarior do ponto de frequéncia
P13.02 fonte 1 de comutag@o de corrente de fonte. Para| 30,0% | O
aumentar o torque de partida, aumente
esse valor.
Faixa configuragdo: -100,0% a
100,0% (corrente nominal do motor)
E usada para definir a corrente
direcional na posicdo de pdlo
magnético, a corrente de fonte 2 é valida
Correntede  |™ lAimi.te superior ~do ponto de
P13.03 fonte 2 frequéncia de comutagdo de corrente de| 0,0% O
fonte. Os usudrios geralmente ndo
precisam mudar.
Faixa configuragdo: -100,0% a 100,0%
(corrente nominal do motor)
:;er;]stean;z 32 Faixa de configuragdo: 0,0 a 200,0%
P13.04 # Nota: Frequéncia nominal relativa| 20,0% | O
corrente de
do motor.
fonte
Largura de
P13.05 banda de Faixa de configuragdo: 10,0 a 200,0 62,5 (@)
feedback da
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
velocidade do
observador SVC
E usado para definir o valor limite da
corrente de pulso e a porcentagem de
Valor de corrente nominal do motor quando a
P13.06 configuragdo da |posic¢do inicial do plolo magnético é 80,0% | O
correntede |detectada pelo método de pulso
impulso definido.
Faixa de configuragdo: 0,0 a 300,0% (em
relagdo a tensdo nominal do motor)
P13.07 Parametro de Faixa de configuragdo: 0,0 a 400,0 0,0
controle 0
p13.08 | "arametrode .. . de configuracio: 0x0000 a OXFFFF | 0x0000
controle 1
P13.09 Reservado |- - -
Angulo de
P13.10 | COMPENSACA0 iy de configuragdo: 0,0 a 359,9 0,0 O
inicial do motor
sincrono
E usado para ajustar a capacidade de
Tempoce [[Pose 62 finio i e
P13.11 | deteccio de 5 P 055 | O
S aumentada, mas a capacidade de
desafinagdo P
resposta é mais lenta.
Faixa de configurac¢do: 0,0 a 10,0s
P13.12a
P13.13 Reservado |- - -
Milésimos de
corrente de
P13.14 | comutagdo de |Faixa de configuragdo: 0 a 1000 0 O
compensagao
da zona morta
Largura de
banda de . X «
P13.15 - Faixa de configuragdo: 00,1 a 10,0 0.1 O
adaptagéo do
potencial
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
reverso do
motor sincrono
P13.16 a
P13.18 Reservado |- - -
P13.19 Coeficiente do Faixa de configurac&o: 0 a 200 2 O
observador 1
Coeficiente do . X ~
P13.20 Faixa de configuragdo: 0 a 200 8 O
observador 2
Coeficiente do . X ~
P13.21 Faixa de configuragdo: 0,0 a 20,0 0,1 O
observador 3
P13.22 Fator dNe Faixa de configuragdo: 0,0 a 500,0 0,0 O
observacdo 4
Faixa de configuragdo: 0x0000 a 0x0002
Bit: Ativagdo de inicio de IF
0: invalido
1:  vélido para aceleragdo e
Ativacdo de |desaceleragdo
P13.23 | inicializagdo do |2: Somente para aceleragdo 0x0000 | ©
IF Dez bits: iniciar o reconhecimento da
resisténcia do estator
0: invalido
1. Ativar (verificar o resultado do
reconhecimento via P17,62)
P13.24 Configuracdo Faixa de configuragdo: 0,0 a 130,0% 100,0% | O
atual de IF
O IF cortao
P13.25 ponto de Faixa de configuragdo: 0,0 a 100,0% 15,0% | O
frequéncia
Largura de
banda de
P13.15 adaptaga.o do Faixa de configuragdo: 00,1 a 10,0 0,1 O
potencial
reverso do
motor sincrono
P13.16 a
P13.18 Reservado |- - -
202503 (V1.1) 338



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

Grupo P14 Grupo de fun¢des de comunicacao serial

Cédigo
de
funcdo

Nome

Descri¢oes

Valor
padrao

Alte
raca

P14.00

Endereco de
comunicagdo
local

Faixa de configuragdo: 1 a 247
Quando o host estd escrevendo um
quadro com o endereco de
comunicagdo do escravo definido como
0, esse é um endereco de comunicagdo
de radiodifus3o, e todos os escravos no
barramento Modbus aceitardo o quadro,
mas o escravo ndo respondera.
0 enderego de comunicagdo local é
Unico na rede de comunicagdo, que é a
base para a realizagdo da comunicagao
ponto a ponto entre o computador
mestre e o inversor.

" Nota: O endereco do escravo ndo
pode ser definido como 0.

Configuragdo da
P14.01 | taxa de baud de

comunicagdo

E usada para definir a taxa de
transferéncia de dados entre o
computador mestre e o inversor.

Faixa de configuragdo:0 a 7

0: 1200bps

1: 2400bps

2:4800bps

3:9600bps

4:19200bps

5: 38400bps

6: 57600bps

7:115200bps

#Nota: A taxa de baud definida pelo
computador mestre e o inversor deve
ser a mesma, caso contrario, a
comunicagdo ndo funcionard. Quanto
maior a taxa de baud, mais rapida serd a
velocidade de comunicagdo.

P14.02

Configuragdo de

verificagdo de

Faixa de configuragdo:0 a 5
0: Sem verificagdo (N, 8, 1) para RTU
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
o padrdo
funcdo o
bits de dados |1: Verificagdo de paridade par (E, 8, 1)
paraRTU
2: Verificagdo impar (O, 8, 1) para RTU
3: Verificagdo de paridade impar (N, 8, 2)
paraaRTU
4: Verificagdo de paridade par (E, 8, 2)
paraRTU
5: Verificagdo de paridade impar (O, 8, 2)
para RTU
#Nota: 0 formato de dados definido
pelo computador mestre e pelo inversor
deve ser o mesmo, caso contrario, a
comunicagdo ndo pode ser realizada.
Atraso da
P14.03| respostada |Faixa de configuragdo: 0 a 200ms 5ms @]
comunicagdo
Tempo limite de F,aixa de configuragdo: 0,0 a in,Os
s " Nota: Se esse parametro for
P14.04 | comunicagdo e . .| 0,0s O
definido como 0,0, o tempo limite sera
485 ™
invalido.
Faixa de configuracdo:0 a 3
0: Parada livre com alarme
1: Continuar a funcionar sem alarme
Tratamento de |2: Parada sem alarme de acordo com o
P14.05 erro de modo de parada (apenas no modo de 0 @]
transmissdo  |controle de comunicagdo)
3: Parada sem alarme de acordo com o
modo de parada (em todos os modos de
controle)
Faixa de configuragdo: 0x000 a 0x111
Selegdo de agdo Unidade: o 5
de 0: Operagfo de gravagdo com resposta
P14.06 | processamento é.e(;g:?gao de gravacdo sem resposta 0x000 | O
de comunicagdo o: Proté x ha d N
: ¢do por senha de comunicagdo
Modbus invélida
1: Protecdo por senha de comunicagdo
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Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
o padrdo
funcdo o
invélida
Centena: (Valido apenas para
comunicagdes 485)
0: Endereco personalizado P14.07 e
P14.08 invélido
1: Endereco personalizado P14.07 e
P14.08 valido
Endereco de
P14.07 | . comandode g, e configuracdo: 0x0000 a OXFFFF | 0x2000 | O
uncionamento
personalizado
Endereco de
p14.08 | COnfisuracaode |o oo e configuracio: 0x0000 a OXFFFF | 0x2001 | O
frequéncia
personalizada
P14.09 Reservado - - -
P14.10 485 Ativagdo de Faixa de configuragdo: 0~1 0 O
upgrade
Ndmero da
versdo do Modelo
P14.11 Faixa de configuragdo: 0.00~655.35 depende| @
software nte
Bootstrap
Indicagdo de
falha do
P14.12 | carregadorde |Faixa de configuragdo: 0~1 0 O
inicializagdo sem
atualizagdo
Enderego da
P14.13 va‘rlavel de Faixa de configuragdo: 0x0000 a OxFFFF | 0x0000 | O
monitoramento
1
Endereco da
p1a.a| VaMavelde o .o deconfiguracdo: 0x0000 a OXFFFF | 0x0000 | O
monitoramento
2
P14.15| Enderecoda |Faixa de configuragdo: 0x0000 a OxFFFF | 0x0000 | O
202503 (V1.1) 341



GD27 Inversor de Frequéncia Inteligente

Cédigo Alte
de Nome Descrigoes Valo~r raca
o padrdo
funcdo o
variavel de
monitoramento
3
Endereco da
p1a1g| VAravelde o a de configuracdo: 0x0000 a OXFFFF | 0x0000 | O
monitoramento
4
Grupo P15 Grupo de fun¢ées de endereco de leitura definidas pelo
usuario
Codigo o Valor Alts
de Nome Descrigoes ~ |raca
,, padrao
funcdo o
Endereco de
P15.00 leitura Faixa de configuragdo: 0x0000~0xFFFF OXFFFF | ©
personalizado 1
Endereco local
correspondente
P15.01 | ao endereco de |Faixa de configuragdo: 0x0000~0xFFFF OXFFFF | ©
leitura definido
pelo usuario 1
Endereco de
P15.02 leitura Faixa de configuragdo: 0x0000~0xFFFF OXFFFF | ©
personalizado 2
Endereco local
correspondente
P15.03 | ao enderego de |Faixa de configuragdo: 0x0000~0xFFFF OXFFFF | ©
leitura definido
pelo usuario 2
Endereco de
P15.04 leitura Faixa de configuragdo: 0x0000~0xFFFF OXFFFF | ©
personalizado 3
Endereco local
P15.05 | COMESPONAeNte |, e configuragio: 0x0000~0XFFFF | OXFFFF | ©
ao enderego de
leitura definido
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrao

Alte
raca

pelo usuario 3

P15.06

Endereco de
leitura
personalizado 4

Faixa de configuracdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.07

Endereco local
correspondente
ao enderego de
leitura definido
pelo usuario 4

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.08

Endereco de
leitura
personalizado 5

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.09

Endereco local
correspondente
ao enderego de
leitura definido
pelo usuario 5

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.10

Endereco de
leitura
personalizado 6

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.11

Enderego local
correspondente
ao enderego de
leitura definido
pelo usuario 6

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.12

Endereco de
leitura
personalizado 7

Faixa de configuracdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.13

Enderego local
correspondente
ao enderego de
leitura definido
pelo usuario 7

Faixa de configuracdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.14

Endereco de
leitura
personalizado 8

Faixa de configuracdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrao

Alte
raca

P15.15

Endereco local
correspondente
ao enderego de
leitura definido
pelo usuario 8

Faixa de configuracdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.16

Endereco de
leitura
personalizado 9

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.17

Endereco local
correspondente
ao enderego de
leitura definido
pelo usuario 9

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.18

Endereco de
leitura
personalizado
10

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.19

Enderego local
correspondente
ao enderego de
leitura definido
pelo usuario 10

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.20

Endereco de
leitura
personalizado
11

Faixa de configuracdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.21

Enderego local
correspondente
ao enderego de
leitura definido
pelo usuario 11

Faixa de configuracdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.22

Endereco de
leitura
personalizado
12

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.23

Endereco local

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrao

Alte
raca

correspondente
ao enderego de
leitura definido
pelo usuario 12

P15.24

Endereco de
leitura
personalizado
13

Faixa de configuracdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.25

Endereco local
correspondente
ao enderego de
leitura definido
pelo usuario 13

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.26

Endereco de
leitura
personalizado
14

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.27

Enderego local
correspondente
ao enderego de
leitura definido
pelo usuario 14

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.28

Endereco de
leitura
personalizado
15

Faixa de configuracdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.29

Enderego local
correspondente
ao enderego de
leitura definido
pelo usuario 15

Faixa de configuracdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.30

Endereco de
leitura
personalizado
16

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P15.31

Endereco local

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF
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ao enderego de
leitura definido
pelo usuario 16

Codigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
correspondente

Grupo P16 Grupo de fung¢bes de endereco de gravacdo definidas pelo

usuario

Cédigo
de
funcdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrdo

Alte
raca
o

P16.00

Endereco de
gravagao
personalizado 1

Faixa de configuragdo

: 0x0000~0xFFFF

OXFFFF

o

P16.01

Endereco local
correspondente
ao endereco de
gravacao
definido pelo
usuério 1

Faixa de configuragao

: 0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.02

Endereco de
gravagao
personalizado 2

Faixa de configuragao

: 0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.03

Endereco local
correspondente
ao enderego de
gravagao
definido pelo
usuario 2

Faixa de configuracao

: 0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.04

Endereco de
gravagao
personalizado 3

Faixa de configuracao

: 0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.05

Enderego local
correspondente
ao enderego de
gravagao
definido pelo

Faixa de configuracao

: 0x0000~0xFFFF

OXFFFF
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrao

Alte
raca

usuario 3

P16.06

Endereco de
gravagao
personalizado 4

Faixa de configuracdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.07

Endereco local
correspondente
ao enderego de
gravagao
definido pelo
usuario 4

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.08

Endereco de
gravagdo
personalizado 5

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.09

Enderego local
correspondente
ao enderego de
gravagao
definido pelo
usuario 5

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.10

Endereco de
gravacdo
personalizado 6

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.11

Enderego local
correspondente
ao enderego de
gravagao
definido pelo
usuario 6

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.12

Endereco de
gravagao
personalizado 7

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.13

Endereco local
correspondente
ao enderego de
gravagao
definido pelo

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrao

Alte
raca

usuario 7

P16.14

Endereco de
gravagao
personalizado 8

Faixa de configuracdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.15

Endereco local
correspondente
ao enderego de
gravagao
definido pelo
usuario 8

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.16

Endereco de
gravagdo
personalizado 9

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.17

Enderego local
correspondente
ao enderego de
gravagao
definido pelo
usuario 9

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.18

Endereco de
gravacdo
personalizado
10

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.19

Endereco local
correspondente
ao enderego de
gravagao
definido pelo
usuario 10

Faixa de configuracdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.20

Endereco de
gravagao
personalizado
11

Faixa de configuragdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.21

Endereco local
correspondente
ao enderego de

Faixa de configuracdo:

0x0000~0xFFFF

OXFFFF
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descrigoes

Valor
padrao

Alte
raca

gravagao
definido pelo
usudrio 11

P16.22

Endereco de
gravagao
personalizado
12

Faixa de configuragdo

: 0X0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.23

Enderego local
correspondente
ao enderego de
gravagao
definido pelo
usuario 12

Faixa de configuragdo

: 0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.24

Endereco de
gravagao
personalizado
13

Faixa de configuragao

: 0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.25

Enderego local
correspondente
ao enderego de
gravagao
definido pelo
usuario 13

Faixa de configuragdo

: 0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.26

Endereco de
gravagao
personalizado
14

Faixa de configuragao

: 0X0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.27

Endereco local
correspondente
ao enderego de
gravagao
definido pelo
usuario 14

Faixa de configuracao

: 0x0000~0xFFFF

OXFFFF

P16.28

Endereco de
gravagao
personalizado

Faixa de configuracao

: 0x0000~0xFFFF

OXFFFF
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Cédigo Alte
A Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
15
Endereco local
correspondente
p16.29 | 20 CNderecode .. - de configuracio: 0x0000~0FFFF | OXFFFF | ©
gravagao
definido pelo
usuario 15
Endereco de
P16.30 |  8AVAS40 piixa de configuracio: 0x0000~0XFFFF | OXFFFF | ©
personalizado
16
Enderego local
correspondente
p16.31 | 0 Cnderecode .. o de configuragio: 0x0000~0xFFFF | OXFFFF | ©
gravagao
definido pelo
usuario 16
Grupo P17 Grupo de fungdes de visualizagdo de status
Codigo . Valor Alts
de Nome Descri¢oes ~ _|raca
~ padrao
funcao [
Confisuracio E usada para apresentar a frequéncia
P17.00 da freg uéngcia definida atual do inversor. 0,00Hz | @
q Faixa de configuracdo: 0,00Hz a P00.03
Frequéncia E usada para apresentar a frequéncia de
P17.01 deqsal'da saida atual do inversor. 0,00Hz | @
Faixa de configurac¢do: 0,00Hz a P00.03
Frequéncia |E usada para exibir a frequéncia dada de
P17.02 dadade |rampa atualdo inversor. 0,00Hz | @
rampa Faixa de configuracdo: 0,00Hz a P00.03
Tens3o de E usada para apresentar a tensdo de saida
P17.03 caida atual do inversor. ov [ ]
Faixa de configurag¢do: 0 a 1200V
P17.04 Corre'nte de |E usada para exibir o \{alor efetivo da 000A | ®
saida corrente de saida atual do inversor.
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Cédigo Alte
e Valor =
de Nome Descrigoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
Faixa de configura¢do: 0,00 a 500,00 A
. E usado para apresentar a velocidade do
P17.05 v;(l)o;:gfjre motor atual. ORPM | @
Faixa de configuragdo: 0 a 65535RPM
Corrente de E usada para _a\presentar a corrente de
P17.06 torque torque atual do inversor. 0,00A | @
Faixa de configuracdo: -300,00 a 300,00 A
Corrente de E l{sadNa para ap!resentar a corrente de
P17.07 excitacio excitagdo atual do inversor 0,00A | @
Faixa de configuragdo: -300,00 a 300,00 A
E usada para exibir a poténcia do motor
Poténcia do atua!, 100,0% em relagdo a poténcia
P17.08 motor nominal do motor. 0,0% | @
Faixa de configurag@o: -300,0 a 300,0% (em
relacdo a poténcia nominal do motor)
E usado para exibir o torque de saida atual
Torque de do inversor, 100,0% em relacdo ao torque
P17.09 saida do . P 0,0% | @
motor nominal do motor.
Faixa de configuragdo: -250,0 a 250,0%
. E usada para indicar a frequéncia do rotor
Estima a do motor estimada em condi¢bes de vetor
P17.10 |frequéncia do - 0,00Hz | @
motor de circuito aberto.
Faixa de configuragdo: 0,00Hz a P00.03
Tensdo do |E usada para apresentar a tensdo atual do
P17.11 | barramento |barramento CC do inversor. 0,0V [}
CcC Faixa de configurag¢do: 0,0 a 2000,0V
E usado para apresentar o estado atual do
Estadodo |terminal de entrada de comutagdo do
terminal de |inversor.
P17.12 entrada de |Faixa de configuragdo: 0x000 a Ox1FF 0x000 | @
comuta¢do |De alto a baixo, corresponde a HDIA, S8, S7,
S6, S5, S4, S3, S2, S1, respectivamente.
Estado do |E usado para apresentar o estado atual do
P17.13 ternjlnal de .termmal de saida de comutacdo do 00 | @
saidade |inversor.
comutagdo |Faixa de configuracdo: 0x00 a OxOF
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Cédigo Alte
e Valor =
de Nome Descrigoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
De alto a baixo, corresponde a RO2, RO1,
Reservado, Y1, respectivamente.
| [€ e s o s el T
Sl s :jeé‘i‘t:fa(’ PARA CIMA/PARA BAIXO. oonz
Faixa de configurag¢do: 0,00Hz a P00.03
E usado para indicar a percentagem em
Quantidade |relagdo ao torque nominal do motor atual,
P17.15 dadade |que mostra o torque dado. 0,0% | @
torque Faixa configuragdo: -300,0% a 300,0%
(corrente nominal do motor)
p17.16 | Velocidade 0265535 o | e
dalinha
P17.17 | Reservado |- - -
pr.1g | Valorde 0265535 o | e
contagem
Tensso de E uslad_a para exibir o sinal de entrada
P17.19 entrada Al analdgico All. 0,00V | @
Faixa de configuracdo: 0,00 a 10,00V
Tensso de E us’ad'a para exibir o sinal de entrada
P17.20 entrada A analdgico Al2. 0,00v | @
Faixa de configuracdo: 0,00V a 10,00V
Tensio de E us’ad'a para exibir o sinal de entrada
P17.21 entrada A3 analdgico Al3. 0,00v | @
Faixa de configuragdo: 0,00V a 10,00V
Frequéncia |E usada para apresentar a frequéncia de 0.000kH
P17.22 | deentrada |entradaHDIA. ’ [ J
HDIA Faixa de configurac¢do: 0,000 a 50,000kHz z
Valor dado |E usado para apresentar o valor dado PID.
P17.23 do PID Faixa de configuracdo: -100,0 a 100,0% 0,0% | @
Valorde |E usado para apresentar o valor de
P17.24 | feedback do |feedback PID. 0,0% | @
PID Faixa de configuragdo: -100,0 a 100,0%
Fatorde |E usado para apresentar o fator de
P17.25 | poténciado |poténcia do motor atual. 0,00 [ J
motor Faixa de configuragdo: -1,00 a 1,00
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Cédigo Alte
de Nome Descri¢des Valo~r raca
~ padrdo
funcdo o
Tempode |E usado para apresentar o tempo de
P17.26 |funcionamen |funcionamento atual do inversor. Omin [ )
to atual  |Faixa de configuragdo: 0 a 65535min
Nimerode |E usado para exibir o nimero de
P17.27 segmentos [segmentos df velocifjade multissegmento 0 °
atual de PLC |atual da funcdo PLC simples
simples Faixa de configuracdo:0 a 15
E usada para apresentar a percentagem do
valor de saida do controlador ASR do loop
Saidado |de velocidade em relagdo ao torque
P17.28 | controlador |nominal do motor no modo de controle de| 0,0% o
ASR do motor |vetor
Faixa configuragdo: -300,0% a 300,0%
(corrente nominal do motor)
Angulo do
polo
magnético do |E usado para apresentar o angulo de
P17.29 motor reconhecimento inicial do motor sincrono 0,0 [ ]
sincrono de |Faixa de configuragdo: 0,0 a 360,0
circuito
aberto
COO(EF;:ZZ?: E usada para a[{resentar a compensagdo da
P17.30 motor fase do motor sincrono. 0,0 [ ]
, Faixa de configuragdo: -180,0 a 180,0
sincrono
P17.31 | Reservado |- - -
Ligagdo de
P17.32 | fluxodo 0,0% a 200,0% 0,0% | ®
motor
E usado para exibir o valor dado da
Dado de -
P17.33 | corrente de corrente de excitagdo no modo de controle 000A | ®
excitacdao de'vetor . .
Faixa de configura¢do: -300,00 a 300,00 A
Dadode |E usado para exibir o valor dado da
P17.34 | correntede |corrente de torque no modo de controle de| 0,00A | @
torque vetor
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Cédigo Alte
de Nome Descri¢des Valo~r raca
~ padrdo
funcdo o
Faixa de configura¢do: -300,00 a 300,00 A
P17.35 | Reservado |- - -
E usado para apresentar o valor do torque
de saida; em Nota: Rotagdo a frente, o valor
positivo é o estado elétrico, o valor
Torque de negativo Li o estado de geragdo de' ?nergia;
P17.36 saida em rotagdo reversa, o valor positivo é o[ 0,0Nm | @
estado de geracdo de energia, o valor
negativo é o estado elétrico.
Faixa de configuragdo: -3000,0Nm a
3000,0Nm
Valor da
P17.37 contagem de Faixa de configuracdo: 0 a 65535 0 [ J
sobrecarga
do motor
P17.38 SaidaPID do Faixa de configurac&o: -100,0% a 100,0% 0,0% | @
processo
Cédigo de
fungdo do
P17.39 erro de Faixa de configuragdo: 0,00 a 99,00 0,00 o
download do
pardmetro
Faixa de configuragdo: 0x000 a 0x122
Unidade: Modo de controle
0: Vetor de circuito aberto
1: Reservado
Modo de E'eiz:zfol\ileo\é{fde vetor de circuito aberto
P17.40 | controle do : 0x000 | @
motor 0: SVCOo
1:SvC1
2: Reservado
Centena:Tipo de motor
0: Motor assincrono
1: Motor sincrono
P17.41 Lim_ite Faixa configyragéo: 0,0% a 300,0% 0,0% PY
superior do |(corrente nominal do motor)
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Cédigo
de
fungdo

Nome

Descri¢des

Valor
padrao

Alte
raca

torque
elétrico

P17.42

Limite
superior do
torque de
frenagem

Faixa configuragdo: 0,0% a 300,0%
(corrente nominal do motor)

0,0%

P17.43

Frequéncia
de limite
superior de
Nota:
Rotagdo a
frente do
controle de
torque

Faixa de configuragdo: 0,00Hz a P00.03

0,00Hz

P17.44

Frequéncia
de limite
superior de
rotacdo
reversa do
controle de
torque

Faixa de configuragdo: 0,00Hz a P00.03

0,00Hz

P17.45

Torque de
compensaca
o deinércia

Faixa de configuragdo: -100,0% a 100,0%

0,0%

P17.46

Torque de
compensaca
o de atrito

Faixa de configuragdo: -100,0% a 100,0%

0,0%

P17.47

Nimero dos
pares de
pdlos do

motor

Faixa de configuragdo: 0 a 65535

P17.48

Valor de
contagem de
sobrecarga
do inversor

Faixa de configuragdo: 0 a 65535

P17.49

Dado da

Faixa de configuracdo: 0,00Hz a P00.03

0,00Hz
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Cédigo Alte
de Nome Descri¢des Valo~r raca
~ padrdo
funcdo o
frequéncia da
fonte A
Dado da
P17.50 |frequéncia da|Faixa de configuragdo: 0,00Hz a P00.03 0,00Hz | @
fonte B
Saida
P17.51 | proporcional |Faixa de configuragdo: -100,0% a 100,0% 0,0% | @
PID
Saidaintegral | _ . . .
P17.52 PID Faixa de configuragdo: -100,0% a 100,0% 0,0% o
Saida
P17.53 | diferencial |Faixa de configuragdo: -100,0% a 100,0% 0,0% | @
PID
Ganho
P17.54 | proporcional |Faixa de configuragdo: 0,00 a 100,00 0,00 [ ]
atual PID
Tempo
P17.55 |integral atual | Faixa de configuragdo: 0,00 a 10,00s 0,00s | @
PID
Tempo
P17.56 | diferencial |Faixa de configuragdo: 0,00 a 10,00s 0,00s | @
atual PID
P;ngsa Reservado |- - -
Varidvel de
P17.59 |monitoramen |Faixa de configuracdo: 0 a 65535 0 [ J
tol
Variavel de
P17.60 |monitoramen |Faixa de configuragdo: 0 a 65535 0 [ ]
to2
Variavel de
P17.61 |monitoramen |Faixa de configuragdo: 0 a 65535 0 [ ]
to3
Varidvel de
P17.62 |monitoramen |Faixa de configuragdo: 0 a 65535 0 [ J
to4
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Cédigo Alte
e Valor =
de Nome Descrigoes ~ |raca
~ padrdo
funcdo o
P17.63 | Reservado |- - -
Grupo P23 Grupo de controle vetorial do motor 2
Codigo . Valor Alts
de Nome Descricoes . |raca
~ padrao
funcdo o
h . )
ro gfcr;ogal de Faixa de configuragéo: 0,0-200,0
p23.00 |P ploop de # Nota: Aplicavel apenas ao modo de 20.0 O
velocidade 1 controle vetorial.
Tempo integral |Faixa de configuragéo: 0,000-10,000s
P23.01| deloopde |#Nota:Aplicavel apenasao modo de 0.200s | O
velocidade 1 [controle vetorial.
Freoqnl,;znbcal?xie Faixa de configurag&o: 0.00Hz—P23.05
P23.02| P ara # Nota: Aplicavel apenas ao modo de 5.00Hz | O
P - controle vetorial.
comutacgéo
ro gfcr;zzal de Faixa de configurag&o: 0,0-200,0
P23.03 |P ploo de # Nota: Aplicavel apenas ao modo de 20.0 @]
P controle vetorial.
velocidade 2
Tempo integral |Faixa de configuragéo: 0,000-10,000s
P23.04 | doloopde |£Nota:Aplicavel apenas ao modo de 0.200s | O
velocidade 2 [controle vetorial.
_ Faixa de configuragéo: P23.02—-P00.03
Frequéncia de (frequéncia maxima de saida)
P23.05 | ponto alto para q . 10.00Hz | O
r # Nota: Aplicavel apenas ao modo de
comutacéo .
controle vetorial.
Filtro de saida
P23.06 deloopde |0-8(correspondendo a 0-28/10ms) 0 O
velocidade
Coeficiente de |O coeficiente de compensacéo de
compensacdo |deslizamento é usado para ajustar a
P23.07 de frequéncia de deslizamento do controle 100% | O
deslizamento |vetorial e melhorar a precisdo do
eletromotriz do [controle de velocidade do sistema.
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Cédigo Alte
s~ Valor =
de Nome Descricoes ~ |raca
o padrao
funcdo o
controle Ajustar o parametro corretamente pode
vetorial controlar o erro de estado estacionario
da velocidade.
Faixa de configuragdo: 50-200%
Coeficiente de (o] co.eflaente d,e compensaggo de
~ _ |deslizamento é usado para ajustar a
compensacao . .
de frequéncia de deslizamento do controle
deslizamento vetorial e melhorar a preciséo do
P23.08 N controle de velocidade do sistema. 100% | O
de geragdo de | . A
; Ajustar o parametro corretamente pode
energia do L
controlar o erro de estado estacionario
controle X
vetorial da velocidade.
Faixa de configurag&o: 50-200%
P23.09 Reservado |- - -
Faixa de configurag&do: 0-2000
# Nota:
° P23.10 é um parametro de
do Pl .
rgrage | ebiacior de oo d e
P23.10 | bandado loop L . 400 O
resposta dinamica e a preciséo do
atual .
controle do sistema. Geralmente,
vocé néo precisa modifica-lo.
L] Aplicavela CvS 0 (P00.00=0) e a
CVS 1 (P00.00=1).
Ganho
diferencial de
P23.11 circuitode  [Faixa de configurag&o: 0,00-10,00 0.00 O
velocidade do
motor 2
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