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Terminal Descricdo Indicador Situacio Significado Codigo :x = |Modifi
L3 o
GOOd rive 27 Serles Sma rt VFD U, V, W_| Terminais de saida CA trifasico e mono para conectar ao motor. T mostrando da funcéo Nome - I Des:rltiao LTS Padrdo | "ca
(+) - : o : Sensorless controle vetoria
™ . s e &) (+)e() conexao para Compartllhar o barramento CC Cédigo de falha P00.00 Modo controle de [1: Sensorless controle vetorial (SVC) 2 o
Manual referéncia ra plda pg_| "o ©(*+) conexdo para o resistor de frenagem externo. LOCAL/REMOT] B Piscando : velocidzde |2 Modo controle Space voltage
= — - vector
Este manual descreve brevemente o esquema de  Digitalize o cédigo QR para D g:ﬁ;igﬁ:gz;ﬁ;\::ﬂemo' Os terminais PE devem ser aterrados a maquia a0 mesmo O VFD esta em situagao de pre-alarme Modos de  0: Teclado/IHM
ligacdo, terminais, IHM, operacdo répida, ver a versio completa do — —— - tempo P00.01 comandos de  [1: Terminais 0 o
configuracdes de paradmetros, falhas e solugdes  manual do GD27 Terminais do circuito de controle — — — - — operacdo 2: Comunicagio
comuns, dimensdes do produto e informacdes de +10V__ | Fonte de allmer)tagao +10Vcc O indicador estd ligado para indicar a unidade exibida no P00.03 Maxima frequéncia Max (P00.04)-599.00H =0.00H R
eficiéncia energéticas do Inversor de Frequéncia Al Entrada analdgica de: 0-10V/0-20mA. A escolha por tensdo ou corrente mostrador. ) de saida ax ) Loz Loz
(VFD) série GD27. devem ser definidas pelos jumpers frontais. L Limite superior de -
Anci p P00.05-P00.03 (Frequéncia Max. de
Visite www.invt.com para mais informacdes e Al2 Entrada analdgica de: OV-+10V -] Hz Frequéncia P00.04 frequéncia de saida) ’ a ’ 50.00Hz °®
outros downloads. AO1 Entrada analdgica de: 0-10V/0-20mA. A escolha por tensdo ou corrente . - Aoperlaghéo
A ‘ o devem ser definidas pelos jumpers frontais. BB RPM Velocidade P00.05 L'?:gsurgr':yi?geda 0.00Hz-P00.04 (Limite minimo da| (401, o
‘ 4 S NA- . NE- . Indicador unidade ’ 5 frequéncia de operagdo) :
D Este guia fornece apenas as informagdes basicas de instalagio e RO1B éalda _rsle& Rg”A' NA; RO? B: NF; ROTC: comum }ID A Corrente operacao
comissionamento. O nio cumprimento das instrugses de seguranca e as rO1C | Capacidade dos contatos: 3A/CA 250V, 1A/CC 30V Definir modo de [0: Teclado/IHM
instrugdes de instalagio e comissionamento na documentagio relevante podem RO2A e . P00.06 c?mango _de ;_: ﬁ:; 0 ©
resultar em acidentes, como danos ao equipamento, ferimentos pessoais ou até o . " % Percentual requencia :
mesmo morte. auip P € RO2B | N&o disponivel para VFD com STO - ° 3: A3 (Correspondente a0
. Somente profissionais treinados e qualificados podem realizar operagses RO2C — — L e v X potenciémetro do teclado/IHM)
relacionadas GND | Referéncia da rede elétrica - Tenséo Definir modo "B 1% Pulso alta velocidade HDIA
A Y1 Capacidade de chaveamento: 50mA/30V. Frequéncia de saida : 0-1kHz P0007 | de comando de |2 Programa CLP simples 1 5
AR 485+ | Porta de comunicacao diferencial RS485. O cabo padréo de interface de Tecla Fungdo frequéncia 6: Velocidade ~Multi-step  de
e Nio execute nenhuma operacio, incluindo fiacso, inspegio ou substituicio de comunicacdo RS48, deve ser blindado com par trancado, Se aconselha a Tecla Pressione a para entrar ou sair dos menus de nivel "1 ou g_pgragtaol PID
componentes quando a fonte de alimentagao for aplicada. Antes de executar essas 485- trabalhar com uma distdncia méaxima de 120m, e utilizar um resistor Programming/ |excluir um parametro. Pressione e segure-a por mais de 5 anmz?ﬂia 20 Modbus
operagses, verifique se todas as fontes de alimentagio de entrada foram terminal atraves do jumper. Multifunction |1s para atingir a funcio definida dentro d P07.02. O JOG Frequéncia definidal0.00Hz-P00 83 (Saida Max. de
s:ei;ciz;tctadas e aguarde pelo menos o tempo designado no VFD. +24V 583’::? de alimentacdo fornecida pelo usuario. Consumo maximo de shortcut  |é padrio de fabrica. P00.10 pelo teclado/IHM fr'equéncia)' ’ 50.00Hz o
— - - q Depende
T® G Modelos do VFD - Pressione-a para inserir menus no modo sequencial ou
es::era odelos do Entrada nivel alto: 16-30V Tecla confirmar a configuragdo de um parametro. P00.11 ACC tempo 1 mc?(;)elo °
. - - ) . Pressione-a para selecionar os pardmetros de exibicdo na 0.0-3600.0s
5 1PH 220V 0.4-2.2kW; 3PH 220V 0.4-4kW; .75-7. : . . X < =
minutos ov o 3 oV 0 3PH 380V 0.75-7.5kW . Entrada nivel baixo: 0-2V Conflrmatlon/ interface para o VFD em situaco parado ou em operacio. 00012 DEC termoo 1 De%ende
. S1- o o shift Pressione-a e segure-a por mais de 1s para mudar o bit de ’ P moo?elo °
1 Cabeamento externo sa : Maxima entrada de frequéncia: 1kHz interface do parametro. 0- Trabalhar no modo padrao
Diregéo de . Pt y
oot comroller sofware . [ 5 L irAved P00.13 1: Trabalhar na direcéo reverso. 0 o
eI Workehop Os terminais de entrada séo configuraveis NPN/PNP, e podem ser Tecla up Pressione-a para incrementar o valor. trabalho 2: Desativartrabalhgr no reverso.
definidas através d smet A 0: Sem autotuning
’—H’:SS' g efinidas através dos parametros o001 :Strgtrzﬁit;o Cé% S Autohoning sirndo o motor . ]
PC Esta entrada pode ser utilizada como entrada digital normal de alta Tecla down |Pressione-a para decrementar o valor. ’ motorg 2: Autotuning estatico 1 (Completo)
HDIA velocidade 3: Autotuning estatico 2 (Parcial)
Max. Entrada de frequéncia: 50kHz 0: sem restauracdo
Relacdo On/Off: 30%-70% No modo de operagio do teclado, a tecla RUN é usada para Restauracdo das 1:  Restaurar valores padrées
Entrada STO torque desligado seguro TeclaRun | onar ou ajustar o autotuning ' P00.18 funcBes dos (excluindo parametros dos motores) 0 o
N i, : A : Limpar registros de falhas
H1 Torque Seguro desligado STO utilizada entrada redundante, contatos ' parametros 2_ L ! de f ”,1 :
fechados NF, quando os contratos abrem, o STO é acionado e a saida de P07.04 confirma e valida a funcdes. ?unilg’gsue'a todos os cddigos das
gc;tce:l:;as. de sinal de entrada devem ser blindados com compri 4 Prgssione—a D porar © VFD ou o autotuning quando i O: Partida direta
primento max. Stop/Reset key |estiver em operacao, P01.00 Modo Partida 1: Inicia depois do freio CC 0 ®
H2 de 25 metros. . ) ) ) Pressione-a para redefinir as falhas quando o VFD estiver 0: Desacelera para parar
Os terminais H1 e H2 sdo fornecidos com jumpers e ligados ao 24vcc. na si larm falh P01.08 | Modo de parada |5 0 o
! e Jump 9 a situacdo de alarme ou falha. 1: Margem para parar
Remova os jumpers dos terminais antes de utilizar a funcdo STO. Frequéncia de -
= Fa arranque da 0.00Hz—P00.03 (Saida Max. de
i 3 Keypad/IHM 4 Operacao rapida P01.09 frenagem CC para [frequéncia) 0.00Hz °
4.1 Antes de ligar verifique parada
Corrente de
o ﬁNW@ Goodrive27 ® Certifique-se de que todos os terminais estejam conectados com P01.11 | frenagem CC para (0.0-100.0% 0.0% o
2 Terminiais Digital display zone ‘ ‘:'/o Im Potentiometer A seguranca. parada
. . E""‘"Z‘w'w pepom falala] 2o (F el e Certifique-se de que a poténcia do motor corresponde potencia do VFD. Tempo de
Figura 2-1 Tipico cabeamento do GD27 rumming indioatar — uuyu = é\U }7 Unitindicator P01.12 | frenagem CC para (0.00-50.00s 0.00s o
g s— - b imeira ligaca parada
] —_— UP key 4.2 Fazendo a primeira ligacao - 0: 0 comando de operacio do
. [ © Q : ifuncti [ PRG ENT. W Confirm Depois de confirmar que s conexdes e a alimentacdo estdo corretas, ligue o disjuntor de Protecdodo  fterminal é invélido ao ligar a
— =i + g shortcut key { JOG H'FTJ iftkey da ali tacso CA d trada do VED . | P01.18 comando de  |alimentagdo 0 o
. 18 W a alimentacao a entrada do para aciona-lo. ’ operagdo com base(1: O comando de operagdo do
e — @ o mamareait ¥ £ Runkey | @ @ StopiReset -y - e - no terminal ao ligarjterminal é vélido ao ligar a
RPN g D(;IWNK o 88888 o Snnn .l alimentacao
- : 7z ° u (DI, ] ) Uuyu. P02.00 | Tipo de motor 1 |0: Motor assincrono (AM) 0 o
Digital display on LED keypad ] Mf oY s ‘ : P 1: Motor sincrono (SM)
L Display | Means | Display| Means | Dispiay | Means | Dispiay | Means O fluxograma de configuragéo rapida é o seguinte: 00201 Poténcia nominal 51-3000.0KW Dedp:réien ]
VFD control circuit ) ! 1 2 2 3 3 AM 1 modelo
Forward P05.54 ~ a0 n 7
ranning (| st ) 4 4 S 5 & 6 i 7 Frequéncia nominal|0.01Hz-P00.03 (Saida Max.
rfﬁiﬁrgifsu:ea.'os f;’;‘;fn’g’ B 3 32:'{4‘313?;';3 Cm ot 'SZTJS,%,‘Z“D‘M”Z‘ 5 1 s |95 o181 A5 o p02.02 AM 1 frequéncia) 5000Hz | =
o NP mode ! sa:'ﬁh%(z::; - c | ¢ d | ¢ 3 P— B— Velocidade Dependen
(defaut value); o | pouoenn) ¢ d E F o oo\ S P02.03 inal AM 1 |1-60000rpm do do °
1 PNPmode. dann SA:'—)/j{\ISNDtpNP: = o J2-aavoc H H 1 1 L L a N G G W nomina modelo
e LA felo) S| xstue,;;\ayz::fr ot pumectie. (Remetoramtpta. - . Dependen
, N B L O 0 A P02.04 | Tensdonominal o 1550y dodo | o
Lommoe 1=~ 24VPNP) JrY [p— 5 s E t i} u 8 v AM1 modelo
Rl — ; } Redss Dependen
AR Ugs |||/ | promminicaton g .
[ —— :‘ovl:s-mg ON OFF “%J_ P02.05 Corrente nominal 0.08-600.00A do do o
3 a2 M'u.}.fsv,,c:;o? - Indicador Situacdo Significado D:w::lneézn
oo 20210 npu . .
e oo | } M Ligado O VFD est4 ligado. P02.15 Pmegg‘%,{ﬂ*"”a' 0.1-3000.0kW do do ®
= RO1B O:etgut of R ’ " - modelo
T s ‘%,,,,BL,‘ v IRUN/TUNEI W Piscando  |O VFD esta no pardmetro autotuning . 00216 Frequéncia nominall0.01Hz-P00.03 (Max. output 50.00H @
: ] ol ! D;*%} ouputsr | fuaiable [] Desligado  |O VFD esta desligado. : SM 1 frequéncia) Honz
| " H2 1 1 i relay2 | standard - - - ~ . ~ ~
O?‘l‘/agf:lsulopen.\oop i b 3 models TG M Ligado O VFD esta acionando reverso. 5 Fungdes de configuragéo para os parametros comuns. P02.17 NumpglrgsteMpa;r deli_128 2 ®
models 1y e | . e A ~ -
| controller } [] Desligado  |O VFD esté acionando avanco A seguinte descricdo rapida para alguns parametros de fungdes comuns e valores tipicos. Tensa inal Dependen
L _ _safety state feedback___| ' | — O VFD est utilizando comando por "o Indica que o valor do parametro pode ser modificado quando o VFD esta parado ou P02.18 ensag)Mn?mma 0-1200V do do ®
| Tabela/2—1 Descricio dos terminais i gomunicagé? RSf:'85. 3 3 e'r'g (I)npdeiz:aagggé o valor do pardmetro ndo pode ser modificado quando o VFD est4 parado Corrente nominal Dr:::necﬁn
_ —_ LOCAL/REMOT W Piscando VFD esta utilizando o comando ou em operagao. P02.19 0-08-600.00A dodo | e
Terminal | Descricdo através das entradas e saidas digitais “e" Indica que o valor do pardmetro é detectado e gravado e ndo pode ser modificado. modelo
Circuito de entrada . O VFD esta utilizando o comando pela (O VFD verifica e restringe automaticamente a modificagdo de parametros, o que ajuda a Forga contra
[] Desligado P . o h p que 3 ¢
R, S, T ou | Terminal de entrada CA Trifasico 9 IHM. evitar modificagdes incorretas.) P02.23 |eletromotriz do SM|0-10000 300 °
(ou L, N) | Terminal de entrada monofasica CA |RUN/TUNE| B ligado O VED est3 ituacio de falh !
, esta em situagdo de falha.
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Codigo A = |Modifi Cédigo . = |Modifi Cédigo da| . . = Codigo da| .. , =
da funcéo Nome Descrigao Padrao e da funcéo Nome Descrigao Padrao = falha Tipo de falha Possivel causa Solucao falha Tipo de falha Possivel causa Solugao
Ganho P07.30 3°-dltimo tipo de | R o O motor em rotagdo é  [Aumentar o tempo de ACC. A configuragdo de aterramento e o condutor esta
P03.00 proporcional do 0.0-200.0 20.0 5 ) falha reiniciado. Evitar o reinicio apds a poténcia real do motor  [normal.
’ circuito de ) ) ’ PO7.31 4°-Ultimo tipo de A tenséo da rede é paragem. esta diferente Retire o cabo do motor para
velocidade 1 | falha i B * demasiado baixa. Aumentar a tensdo de entrada aumentando a poténcia |verificacdo.
Tempo integral do P07.32 5°-dltimo tipo de A carga é demasiado da rede. ) do VFD. Substituir a placa de controle
P03.01 circuito de 0.000-10.000s 0.200s o i falha } ) ° grande. Selecionar um VFD com maior principal.
velocidade 1 Contagem de A poténcia do VFD é poténcia. Reiniciar os parametros do
Ganho PO8.28 restauragio 0-10 0 demasiado pequena. motor corretamente.
P03.03 proporcional do 0.0-200.0 20.0 o : automatica de - °© Ocorreu uma perda de Verificar se a alimentacio de Verifique se ha sobrecarga,
’ circuito de ) ) ) falhas fase ou uma flutuagéo p aumente o tempo de deteccao
H ¢ . entrada é normal e se os cabos N h
velocidade 2 Rearme interno E13 Perda de fase |violenta nas entradas R, S de entrada est3o soltos de desvio de velocidade ou
Tempo integral do P08.29 | automaticode [0.1-3600.0s 1.0s o naentrada |eT. Definir P11.00 para eliminar a prolongue o tempo
P03.04 circuito de 0.000-10.000s 0.200s o falhas Os parafusqs do lado da falha . Acejgragéo/Desa;eIeragéo.
velocidade 2 Ajuste o range: 0x000—0x011 entrada estdo soltos. i Erro de desvio |A carga é muito alta Ver|f|que as configuracbes do
Largura de banda Unidade: Cabos de saida partidos |Verificar se os cabos de saida E34 de velocidade |pesada ou esta travada parametro do motor e
P03.10 do circuito de  [0-2000 400 o 0: Desativar a protecdo de software ou em curto ligados a estéq soltos ou partidos. reexecute o autotuning do
corrente contra perda de fase na entrada Modelo E14 Falta de fase |[terra. Verificar se existem flutuacdes motor.
0: Teclado/IHM(P03.12) 1: Ativar a protecdo de software monofasic na saida Perda de fase na saida de carg'alac'entuada_s e Verifique se os parametros de
1: Teclado/IHM( (P03.12) Protecdo de falta |contra a perda de fase de entrada | o: 0x010 U/V/W ou cargas 3PH desequilibrio da resisténcia controle do loop de
2: Al P11.00 de fase dezena: Modelo © seriamente assimétricas. [3PH do motor. velocidade est&o corretamente
po3.11 | Metodo ajuste do [3: AI2 0 0: Desativar a protecdo contra trifasico: O condutor de ar esta ] definidos.
’ torque 4: Al3 © perda de fase na saida 0x011 bloqueada oua Ventilar a condutor de ar ou Aconteceu um erro de Verifique se ha sobrecarga ou
5: Entrada de Ita velocidade HDIA 1: Ativar a protegdo contra perda Sobre ventilador est4 substituir o ventilador. carregamento. travamento.
6: Torque Multi-step de fase na saida temperatura danificada. ) Manter uma boa ventilacdo Os parametros SM estio Verifique o pardmetro do
7: Comunicacdo Modbus Centenas: Reservado E16 no modulo do A temperatura ambiente para_balxar a temperatura definidos motor e ajuste as
PO4.07T Aumento do  |0.0%: (Automatic torque boost), 0 R 1-247 inversor _ |€ demasiado alta. ambiente. ] incorretamente. configuracdes do EMF.
. torque do motor 1(0.1%-10.0% P14.00 endereco de # Nota: O endereco de . Funcionamento Sele;nopar um VFD com maior ) Os parametros obtidos a Reexecy'gar o ajuste
Ganho de : comunicagdo local comunicagdo de um escravo ndo prolongado por poténcia. E35 Erro de ajuste partir do autotuning s&o automatico do parametro do
compensacéo de o o pode ser 0. sobrecarga. incorreto imprecisos motor. B
P04.09 escoeregamento 0.0-200.0% 100.0% ° 0: 1200bps O sinal de entrada de | Verifique se a entrada do O VFD nio esta Aumente o tempo de deteccéo
V/F do motor 1 . 1: 2400bps E17 Falha externa |falha externa do terminal |dispositivo externo esta conectado ao motor. de mal ajuste.
Fator de controlo P14.01 Co\r/rfrlr?c:g?gt?on 2: 4800bps S estd acionado normal. Aplicacdo de ’ AJL;StaI’ o coeﬂcner;jte ]c(:lie
ilacé : unicati : ° - - |Defina a taxa de velcidade ; enfraquecimento do fluxo e os
posa.10 | das oscilacbes de | 44 10 o baud rate 3j 9600bps A taxa de velocidade foi ropriada. enfraquecimento de pardmetros do loop de
baixa frequéncia 4: 19200bps apropriada fluxo.
do motor 1 5: 38400bps gemnu(jja =UCﬁrr§tamente. Verifique a cablagem das corrente.
Fator de controlo 0: Sem verificacdo (N, 8, 1) para Falha cgmins;algnécf € interfaces de comunicacéo. Falha de sub- Ol VFD igforn;)a pre- d O VFD relata o pre alarme de
P04.11 das oscilagdes de 0-100 10 o RV E18 con;{usrxgggao Erro no enderego da Deéma corcr‘etamentg °. E36 carga :ca(::gg cgr;uo 321%? € |sub carga de acordo com o
i alta frequéncia do 1: Verificagao par (E, 8, 1) para RTU comunicacio. éndereco da comunicacao. eletronica | jogiriq valor definido.
motor 1 ificacs 2: Verificacdo impar (O, 8, 1) para A comunicaciio sofre Substituir ou alterar o efinido
0: Sem funcéo P14.02 Ve”écifao de RTU o fortes interferéncias cablagem para melhorar a Torque Torque Desligado Seguro
P05.01 Fungdo do S1  |1: Girando para frente (FWD) 1 ) ados 3: sem verificacdo (N, 8, 2) para RTU ) capacidade anti-interferéncia. E40 Desligado  |funcéo esta habilitada -
2: Girando reverso (REV) 4: Verificagdo para (E, 8, 2) para RTU Erro de A problema no cabo do Remova o cabo do motor para Seguro STO _|por motivos externos
. ungao do :Jog para frente °© corrente motor. : E41 s incorreto; O condutor do STO é
5: Jog reverso . fabricante. circuito seguro Ocorreu uma falha no inadequado; A falha ocorreu
6: Margem de parda 6 Falh lucé mun Aﬂcapaadade do (notor Altgrar o modAeIo do VFD. do canal 1 atuador externo do STO; |no interruptor externo de STO;
P05.03 Funcdo do S3  |7: Limpar as falhas 7 ® alhas e solugoes comuns néo corresponde a Defina os parametros corretos Ocorreu um Ocorreu uma falha do Falha de Hardware ocorrida no
9: Entrada externa de falhas Cédigo da| - . - capacidade do VFD. do tipo de motor e da placa de E42 . €mono  hardware na entrada do |[circuito de seguranca do canal.
10Aumentar o ajuste da frequéncia faiha | TiPO de falha Possivel causa Solugédo O pardmetro do motor  |nome. clrgulto Selggro circuito de seguranca
P05.04 Fungao do S4 (ﬁP)D inuir o aiuste da frequénci 0 ® Sobre corrente Aumentar o tempo ACC/DEC. Falha do E(S)t:ﬁg;:?argztamente Z:theo?tﬁil}%z i%g%tgr:tifa@ o Ocoo(r:raer:Jaum
: Viminuir o ajuste da frequencia E4 durante  |O ACC/DEC é demasiado |Aumentar a tenséo de entrada E20  |autotuning do |y s S0l btid Verifi b d
(DOWN) aceleracio _|répido; da rede. Motor s parametros obtidos a | Verifique o ca f_eamerlto o _ errono Falha de hardware o )
P05.32 | Al1 Limite inferior |0.00V—P05.34 0.00V 5 Sobre correntelA tensdo da rede é Selecionar um VED com maior partir do auto-tuning motor e a configuracao dos E43 circuito seguro | - no circuito STO. Substituir o painel de controle.
— - ° A A desviam-se muito dos parametros; verifique se a docanal 1e
P05.34 |AI1 Limite superior P05.32-10.00V 10.00v ° E5 durante |demasiado baixa; poténcia. . parametros padréo. frequéncia de limite superior & canal 2
] 0~1 desaceleragdo |A poténcia do VFD e Verificar se o motor esta a Tempo de ajuste maior que 2/3 da frequéncia Atensio de entrada do
P05.54 [Teminal do Modo S[0: Modo NPN 0 © demasiado pequena; parar, se ha ligages curtas e automatico indicada Al Al1 é muito baixa Conecte uma fonte de
1: Modo PNP Ocorreu um transiente  [excepgdes no dispositivo de Err - —— E92 P alimentagdo de 5V ou 10mA
- - 0 ao ler ou escrever os |Pressione STOP/RST para Desconectado O cabo Al1 esta L .
. 0: Desabilitada de carga ou uma carga. - . Erro de pardmetros de controle. |reiniciar. desligado. para verificar se a entrada esta
P06.01 Saida Y1 1:0Operagao 0 o Sobrecorrente |excegao. Verificar se a tensdo de saida E21 operagao do 2 o = normal.
0 AP . O EEPROM esta Substituir a placa de controle A tensdo de entrada do s
2: Girando para frente durante o |Desequilibrio da corrente [3PH da VFD é anormal e se a EEPROM danificado rincipal AR Al2 & muito bai Verifique o condutor ou
P06.03 Saida RO1 3: Girando reverso 1 E6 funcionament \de saida trifasica. resisténcia 3PH do motor & O feedback PID esta \p/erifi 3 e os fios de sinal de E93 Desconectado |O caebo xllfesatgxa' troque os cabos.
: aida 4: Jogging ° oda Fontes de interferéncia |desequilibrada. Errode | o feedt?auck PID deslioado
- ——15: Falha do VFD velocidade |externas fortes Verificar a existéncia de fortes E22 feedback PID A fonte de feedback PID |Verifigue a fonte de feedback At 93 deentradad
Saidas RO2 ndo g Detec&o do nivel de frequéncia constante  |(comutacdo do contactor |interferéncias (se o cabo do off-line a ensao de entrada do Verifique o condutor ou
P06.04 existe qdohao [rpTq 5 o ou ligagdo a terra motor esté afastado do desaparece. — PID. E94 Al3 Al3 € muito baixa. troque os cabos
STO 8: Frequéncia atingida incorreta). contactor e se o sistema esta Houve falha no circuito B ] Desconectado |O cabo Al3 esta :
: quenc 9 = ligado a terra de forma fiavel). de frenagem ou o Verifique a unidade de desligado.
0: Frequéncia de operacio 9 ) Falha da condutor de frenagem  |frenagem, ou substituir o
1: Ajuste de frequéncia Sobretensdo |O tempo ACC/DEC é : : e 9 gem, g g
3: Velocidade de rotacio E7 durante o ACC |demasiado curto: E23 unidade de |esta qanlflgado. condutor, substituir o resistor
(\}elocidade correspondente & 0 ° Sobre tensao | EXCecao ocorreu 3 tensio Aumentar o tempo ACC/DEC. frenagem (A resisténcia de de frenagem; Aumentar a
N ancia de saida maxi £s d " de entrada: Verificar a tensdo de entrada. frenagem externa é resisténcia de frenagem
requéncia de saida maxima) urante ' Aguardar que o motor pare de pequena.
4: Corrente de saida (relativa ao desaceleracio |O motor comega durante forma estavel e ligar o VFD O tempo real de
. dobro da corrente nominal da VFD) ~ _ |arotagdo; ’ Tempo de ~ P
P06.14 ':g;l gg;g: 5:Corrente de saida (relgtiva ao S%Zr;aigsjo A rege;neragéo de, ) !{?;\tlgzgﬁ]og?ﬁ ;r:iecr;tzsude E24 execugao ﬁ;(:gcgggg ggevg?e?nrgg's Entre em contato conosco
:jnooligor)da corrente nominal do £9 funcionament S?;r:(gjf de carga & muito unidades regenerativas. alcancado interno definido.
! . , . oem ) Definir os pardmetros da Cabo do teclado .
6: Tensdo de saida (relativa a 1,5 0 ° velocidade | travagem de consumo funcdo de travagem dinamica. conectado Verifique o cabo do teclado e
\vezes a tensdo nominal do VFD) constante de energia néo esta incorretamente ou ligue-o novamente para
7: Poténcia de saida (relativa ao activada. d tad determinar se ocorre uma
dobro da poténcia nominal do A tensdo de rede é Erro de Oescgnedc at O'I do & falha.
motor) demasiado baixa. E27 carregamento mjiio?ono oecc:ugaﬁdo Verificar e remover a fonte de
PO617 AO1 limite inferior 300.0%—P06.19 0.0% A visualizacdo da tensdo |Aumentar a tensdo de entrada de parametros longo, caus interferéncia externa.
. . -300.0%—-P06. .0% o , fortes interferéncias. o
de saida Falha de sub |9€ barramento é da rede. E ircuito d Substituir o hardware e
AOT saida tensdo do anormal. Contactar o fabricante. rr:q nr?. cireur g te lado |Procurar servigos de
P06.18 |correspondente ao [0.00V-10.00V 0.00V o E10 barramento O fecho do contactor do |Contactar o fabricante. co du ||cagac:j ° eg aI ° manutencao.
limite inferior buffer é anormal. Verificar se a poténcia de ou da placa de controle. _
AOT limite superior N O VFD funciona com entrada é normal e se os cabos Cabo do teclado Verificar e remover a fonte de
P06.19 de saida P06.17-300.00Hz 100.0% ° carga pesada quando  |de entrada esto soltos. conectado interferéncia externa.
> incorretamente ou Substituir o hardware e
AOT saida ocorre perda de fase no d i os d
P06.20 |correspondente a0|0.00V~10.00V 1000V | o I:t:o da egtradg. i Erode | e toclado & &r;’rfl‘jtr:;;g‘”@“ N
limite superior der?]gi?gdoab';x: € Aumentar a tensdo de entrada E28 do;’;’grlgggc?: muito longo, causando  |Verifique se a versdo de
P06.21 AOT tempo do | 450: 10,000 0.000 o oy da rede. P fortes interferéncias. software do painel de controle
. .000s-10.000s .000s A corrente nominal do ;
filtro d d 3
iltro de saida motor esta definida Repor a corrente nominal do Ocorreu um erro de dos pardmetros de backup do
P07.00 Senha Usuéario  [0-65535 0 o E11 Sobrecarga do incorretamente motor no grupo de armazenamento de teclado é consistente com a do
P07.27 |Tipo de falha atual |- - . motor Ocorre a paragém do Par_aitmetros do motor. dados no teclado. VFD.
Ultimo tipo de t transiente de | Verificar a carga e ajustar a Erro de curto- |A saida do VFD estd em |Verifique se o motor estad em
P07.28 falha ) ° gcr)gc;réogec:n;?gsdlgn ede quantidade de aumento de E32 circuito 1 |curto-circuito para o curto com aterramento e se os
07.29 2°-Ultimo tipo de grande. binario. Aterramento |aterramento. cabos, estdo normais
PO7. falha i ) ° Sobrecarga no |Aceleracao O ACC & Aumente o tempo de E33 Erro de curto- |O circuito de deteccdo | Verifique se o motor esta
E12 circuito 2 |atual estd com defeito.  |curto-circuitado com o

VFD

demasiado rapido.

aceleracao
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7 Dimensées Perda relativa (%) Perda IE
Modelo (0:100 (90;100{ " - lclasse
Figura 7-1 Dimensdes e posicdes de furacdes para VFDs nos tamanhos A e B (0:25) | (0:50) (50:25)| (0;25) | (0;50) |(0;100) da W) 050
. ) ) (0:25) (0;50)
GD27-5R5G-4-B-XX| 1.22 [1.37 [ 1.56 [ 146 | 1.77 | 212 | 1.77 | 2.26 9 IE2
GD27-7R5G-4-B-XX[ 1.14 [ 131|148 [ 142 | 1.70 | 2.06 | 1.74 | 2.21 9 IE2
H H H H H # Note: -XX indica nenhuma ou -EU.
Tabela 0-2 Especificacdes Nominais
.__._|Poténcia de| Corrente P Tensao
Tabela A-2 Poténcia saida de saida Max. Frequéncia I da
Modelo aparente| PR PR perature inal da =
© kVA ida (° H
H H H H H (kVA) (kW) () de saida (°C)| rede (Hz) w
GD27-0R4G-S2-B-XX 0.9 0.4 2.5
R E GD27-0R7G-S2-B-XX 1.6 0.75 4.2 Monofasico CA
) - GD27-1R5G-S2-B-XX 2.8 1.5 7.5 220V-240V
Tabela 7-1 Dimensdes e posicdes de furacdes para VFDs nos tamanhos A e B GD27-2R2G-S2-B-XX 38 22 10
GD27-0R4G-2-B-EU 0.9 0.4 2.5
Distancia do o GD27-0R7G-2-B-EU 1.5 075 42 Trifasico CA
Dimensées do furagio de | Diametro GD27-1R5G-2-B-EU | 28 15 75 50H2/60Hz | 500v_240v
Modelo Tamanho | contorno (mm) montagem do furo de GD27-2R2G-2-B-EU 3.8 2.2 10 so°C range
(mm) montagem GD27-004G-2-B-EU | 6.1 4 16 permitido:
w1 | H1 D1 W2 H2 (mm) GD27-0R7G-4-B-XX 1.6 0.75 2.5 47-63Hz
GD27-0R4G-S2-B-XX 60 | 190 | 155 | 36 [ 180 25 GD27-1R5G-4-B-XX | 25 15 37
GD27-0R7G-52-B-XX 60 | 190 | 155 | 36 | 180 25 GD27-2R2G-4-B-XX | 39 22 5.5 i
GD27-003G-4-B-XX_| 5.1 3 75 Trifasico CA
GD27-0R4G-2-B-EU A 60 190 155 36 180 a5 : - 380V—480V
GD27-0R7G-2-B-EU 60 | 190 | 155 | 36 | 180 25 ggggg‘;gj‘;x g‘z‘ = ‘jj
GD27-0R7G-4-B-XX 60 | 190 | 155 | 36 | 180 @5 e a o T > o
GD27-1R5G-4-B-XX 60 | 190 | 155 36 180 25 — - - -
GD27-TR5G-S2-B-XX 70 | 190 | 155 | 36 | 180 25 #Note: -XX indica nenhuma ou -EU.
GD27-2R2G-S2-B-XX 70 | 190 | 155 36 180 25
GD27-1R5G-2-B-EU 70 190 155 36 180 a5
GD27-2R2G-2-B-EU B 70 | 190 | 155 36 180 25
GD27-2R2G-4-B-XX 70 190 155 36 180 a5
GD27-003G-4-B-XX 70 | 190 | 155 36 180 25
GD27-004G-4-B-XX 70 190 155 36 180 a5
# Note: -XX indica nenhuma ou -EU.
Figura 7-2 Dimensdes e posi¢des de furagdes para VFDs nos tamanho C
| ot
el o
=
Tabela 7-2 Dimensdes e posi¢des de furagdes para VFDs no tamanho C
Distancia do Diametr
Dimensdes do furacédo de lametro
Tamanh do furo de
Modelo contorno (mm) montagem
o montagem
(mm) o)
W1 H1 D1 W2 H2
GD27-004G-2-B-EU 90 235 155 70 220 6
GD27-5R5G-4-B-XX C 90 235 | 155 70 220 26
GD27-7R5G-4-B-XX 90 235 155 70 220 D6
# Note: -XX indica nenhuma ou -EU.
Apéndix A Dados de eficiéncia energética
Tabela 0-1 Perda de poténcia e Classe IE
Perda relativa (%) Perda IE
) ooleSPeral |
Modelo ©0:25) | (0;50)| %1% (50;25)| (0:25) | (0:50) |(0;100)| %1% fata (w|"2
) ) (0:25) (0;50)
CD27-0RIG-528-| 146 | 162|192 | 1.53 | 1.76 | 210 | 1.95 | 224 | 5 | IE2
GD27'°§Z(G'52'B' 1.38(1.48|1.85|1.45| 165 | 203 | 1.81| 222 | 5 |IE2
GD27-1R5G-S2-B- | 142|146 | 1.86| 1.66 | 1.86 | 2.03 | 1.88 | 2.28
XX 5 IE2
GD27-2R2G-S2-B- | 1.36 | 142|176 | 1.59 | 1.79 | 196 | 1.85 | 2.12
XX 5 IE2
GD27-0R4G-2-B-EU| 145 [ 163|193 [ 151 | 1.72 | 210 | 1.90 | 2.26 5 1E2
GD27-0R7G-2-B-EU| 1.40 [ 1.46|1.82 | 144 | 159 | 2.00 | 1.76 | 2.18 5 1E2
GD27-1R5G-2-B-EU| 1.38 [ 1.42|1.80 [ 1.65| 1.79 | 1.99 | 1.86 | 2.23 5 IE2
GD27-2R2G-2-B-EU| 1.32 [ 138 |1.74 [ 156 | 1.76 | 1.94 | 1.83 | 2.18 5 IE2
GD27-004G-2-B-EU| 1.27 |1.33]1.56 | 147 | 1.69 | 1.90 | 1.76 | 2.02 9 IE2
GD27-0R7G-4-B-XX| 1.32 [ 143|182 [ 148 | 166 | 212 | 1.70 | 2.29 7 IE2
GD27-1R5G-4-B-XX| 1.26 [ 1.32 | 1.50 [ 142 | 1.62 | 2.02 | 1.63 | 2.14 7 IE2
GD27-2R2G-4-B-XX| 1.28 [ 1.30 | 1.62 [ 1.57 | 1.76 | 211 | 1.61 | 2.24 8 IE2
GD27-003G-4-B-XX| 1.18 |1.26 | 1.54 | 147 | 1.66 | 202 | 1.58 | 2.10 8 IE2
GD27-004G-4-B-XX| 112 |1.22|146 | 135] 163 | 1.83 | 1.54 | 1.97 8 IE2
-1- -2- -3- -4-



