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cfeofdallghoa T;g:)hcaie Possivel Causa Solucao
Partida durante a rotacdo do [se o processo exigir ACC rapido,
motor. aumente a capacidade do VFD.
Desequilibrio da corrente de  [Aumente a capacidade do VFD
saida 3PH. para garantir que o motor ndo
Quando o controle vetorial sofra parada e que o
sem sensor é usado para equipamento de carga funcione
controle do motor, o ajuste sem nenhuma excegao.
automatico do pardmetro ndo |Inicie apds a parada do motor ou
é executado. selecione o inicio do
Quando o controle V/F é usado |rastreamento de velocidade por
para controle do motor, a meio de P01.00.
configuragdo da curvaV/F é  |Verifique a tensédo de saida do
anormal. VFD e a resisténcia do motor para
Ha fortes fontes de garantir o equilibrio trifasico.
interferéncia externa Defina os parametros nominais
(comutagdo do contator ou de acordo com a placa de
aterramento inadequado). identificagdo do motor e execute
Tensdo da rede muito baixa. |o ajuste automatico dos
Falha de hardware. parédmetros por meio de P00.15.
Ajuste a relacdo de frequéncia e
tensdo definida pela curva V/F e
reduza a tensdo correspondente
afrequéncia.
Para evitar interferéncia forte,
mantenha os cabos do motor
longe dos contatores e garanta o
aterramento confidvel do
sistema.
Melhore a qualidade da energia
ou aumente a capacidade do
VFD.
Substitua o VFD.
Aumente o tempo de DEC ou
reduza o ponto limite de corrente
do software por meio de P11.06;
se 0 processo exigir DEC rapido,
Tempo DEC muito curto. aumente a capacidade do VFD.
A configuragdo do ponto limite|Reduza o ponto limite de corrente
de corrente do software é do software por meio de P11.06.
muito alta. Aumente a capacidade do VFD
Carga muito grande ou para garantir que o motor ndo
mudanca repentina de carga. |[sofra parada e que o
Desequilibrio da corrente de  |equipamento de carga funcione
saida 3PH. sem nenhuma excegao.
Quando o controle vetorial Verifique a tensdo de saida do
Sobrecorre [S€M sensor é usado para VFD e a resisté.n'cia. do 'm'oFor para
E5 nte durante controle do motor, 0 ajuste  |garantir o equilibrio tnfasm'o. )
DEC automético do parametro ndo |Defina os pardmetros nominais
é executado. de acordo com a placa de
Quando o controle V/F é usado [identificagdo do motor e execute
para controle do motor, a 0 ajuste automatico dos
configuragdo da curvaV/Fé  [pardmetros por meio de P00.15.
anormal. Ajuste a relacéo de frequéncia e
Ha fortes fontes de tensdo definida pela curva V/F e
interferéncia externa (troca de [reduza a tensdo correspondente
contator ou aterramento a frequéncia.
inadequado). Para evitar interferéncia forte,
Falha de hardware. mantenha os cabos do motor
longe dos contatores e garanta o
aterramento confiavel do
sistema.
Substitua o VFD.
Aumente a capacidade do VFD
para garantir que o motor ndo
sofra parada e que o
Carga muito grande ou equipamento de carga funcione
h sem nenhuma excecao.
mudanca repentina de carga. Reduza o ponto de limite de
Configuragdo do ponto de t dp t i0d
limite de corrente do software ;(irlr%g € do sottware por melo de
muito alta. P . .
Desequilibrio da corrente de xEBflque a tensao dde saida do
saida 3PH. garantir o equilirio tifisico,
SQeuna]ns(i?]:oﬁ?JgLeo\';;?:al (I:j)efina %s parémet[os ngminais
OVZLCr?r:"gent co?t:glgtd ° ?Oto';ﬂ?:]j?rs t?1~ ideeiiﬁ{c:gggrgg nel(?tcoar eeexecute
E6 constant guexoec:t:éjoo 0 parametro ndo |, ajuste automatico dos
Speed fatandoo conyoleVF usaco RSO P e e P15
& pa;?'corrltrgleéjo m(r)to:,//e:: . t(Janséo defin(i;da pela cgrva V/Fe
gzorﬁuafgao acurvaljr e (efduza a tgnséo correspondente
Ha fortes fontes de atrequencia. I
interferéncia externa (troca de ;a;ﬁ tee\::;zré:tce;{)egizgar:g{fr’
ic::dtz;czjrac(‘jtg)a.terramento longe dos contatores e garanta o
Tensdo da rede muito baixa. ;tsetrer;rgento confiavel do
Falha de hardware. Melhore a qualidade da energia
ou aumente a capacidade do
VFD.
Substitua o VFD.
Aumente o tempo ACC ou habilite
. a protegdo contra sobretensdo.
Enms%gggcr::jzlﬁucigt:l‘ta Melhore a qualidade da energia
Partida durante a rotacio ‘do para atender as especificagdes de
Sobretensa ¢ tensdo de entrada do VFD
E7 o durante Amotor. (consulte as especifica¢des do
ACC carga tem um feedback de produto).
gnergla SIngIfIFatIVO. Inicie apds a parada do motor ou
onfiguracgo inadequada da selecione o inicio do
protecéo contra sobretens&o. rastreamento de velocidade por
meio de P01.00.
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c|C:fdallgh°a T;gﬁ‘ge Possivel Causa Solucao f:gllghz T;g;)hge Possivel Causa Solucao ;:fdallghoa T;glc;‘ge Possivel Causa Solucdo
Instale uma unidade de frenagem interferéncia. canalleno
e uma unidade de feedback de = Remova o cabo do motor para canal2
energia ou remova fatores E19 d;zieTaége(:le dog%ﬁ%%nuaneﬁfglaa%g?ﬁbo verificagdo. A tensdo de entrada do All
externos que fazem com que a ¢ t tor Entre em contato com o E92 Desconexdo |esta muito baixa. c t fonte d
carga gere energia. corrente motor. fabricante. All Afiagdo do All esta l{)nec f uinadorgs e oA
Habilite a protecdo contra idade d = Altere o modelo do VFD. desconectada. a |rT}_en acao et dou t'm parzla
sobretensdo por meio de P11.03 e A capacidade domotorndo 1p o tipo de motor adequado Atensdo deentradado Al2 | oricar s€a entrada esta normar.
diminua o valor da tens3o de corresponde a capacidade do e 0s pars daplaca d 5 : muito bai Verifique a fiagdo ou substitua os
12 d \VFD. e os parametros da placa de gg3 |Desconexdoesta muito baixa. cabos.
protecdo contra sobretensdo de 0 pardmetro d torests  [identificacdo. Al2 A fiagdo do Al2 esta
P11.04. Falhade | ’]Z?%m? ro otmo ortes @ |Esvazie a carga do motor e desconectada.
Aumente o tempo ACC ou E20 autoajuste 02 Ir:alréorr:ggs)r;%sﬁdeons 3’0 execute o autotuning novamente. A tens3o de entrada do AI3
habilite a prote¢do contra Aumente o tempo ACC ou habilite do motor autgtunin desviam-se Verifique a fiagdo do motore a E94 Desconexdo |estd muito baixa. Verifique a fiagdo ou substitua os
sobretensdo. a protegdo contra sobretensdo. b gt d N " configuragdo dos pardmetros; Al3 A fiagdo do Al3 esta cabos.
Melhore a qualidade da Melhore a qualidade da energia rl:jsgamen € dos parametros Verifique se a frequéncia limite desconectada.
energia para atender as para atender as especificagdes de #a rao.l_ ited totuni superior é maior que 2/3 da Grave 0 arquivo com um
especificagbes de tensdo de  |tensdo de entrada do VFD €mpo limite do autotuning. frequéncia nominal. Nenhuma bootloader novamente.
entrada do VFD (consulteas |(consulte as especifica¢des do : . Pressione STOP/RST para atualizagéo | O arquivo gravado nao contém |Vocé pode filtrar essa falha
especificggf)es do produto). PVOdUtO); E21 Erro dg Erro na Leltuaa ou etscrllta de reiniciar. E% do um bootloader. configurando P14.12. (A auséncia
Inicie apds a parada do motor |Inicie apés a parada do motor ou %Fé?’rlgé?vtl) EE;aR”(‘)T\AmSt 'zcor}_ ro(;a. Substitua a placa de controle bootloader de um bootloader ndo afeta a
Sobretenss [0V selecione o inicio do selecione o iniciodo esta daniticado. principal. execucao normal da maquina.)
E8 odurantea rastreamednt%gf ggloudade rast'regmsglt-ooge velocidade por Falha Feedback PID offline Verifique os fios do sinal de
por meio de P01.00. meio de P01.00. offline de : H a
desagilerag Instale uma unidade de Instale uma unidade de frenagem E22 feedback Qfonte de feedback PID {;ee(_jfpack P|fD~ te de feedback PID 7 Dimensoes do Produto
frenagem e uma unidade de e uma unidade de feedback de PID esaparece. ertfique afonte de feedbac : Figura 7-1 Dimensdes e posi¢des dos furos para VFDs nos quadros Ae B
feedback de energia ou energia ou remova fatores Ocorreu uma falha no circuito " -
remova fatores externos que |externos que fazem com que a Falhana |de frenagem ou o tubo de Verifique a unidade de frenagem "
fazem com que a carga gere  |carga gere energia. E23 |unidade de |frenagem esta danificado. e substitua por um novo tubo de
energia. . Habilite a protegdo contra frenagem |A resisténcia do resistor de frenagem; . H H H H
Habilite a protecdo contra sobretensdo por meio de P11.03 e frenagem externo é pequena. Aumente a resisténcia do freio.
sobretensdo por meio de diminu~a o valor da tensdo ge 0 tempo de execucao real do
P11.03 ediminuaovalorda |protecdo contra sobretensdo de Tempo de |\orrs o ior queotempode |Entre em contato com o
tensdo de protegdo contra P11.04. E24 EXECUCAO |0y acucio definido fabricante a K
sobretensdo de P11.04. atingido |- mente. ’
Melhore a qualidade da energia .
para cumprir com as %acz?rii)atne;celsseooclj)nectado Verifique o cabo do teclag:lo e H H H H
especificacdes de tensdo de Errod desconectado. LEFOFeCte‘? Fﬂ?fa determinar se
entrada do VFD (consulte as rro de ; aalguma falha. =
obeensil, o [esciarses doproduo) c21 | pigadde (520 Seieclede multolongo. e emvo  fonte e |
o durante |1ensédo darede rfnug:g alf(a& Instale un_nda "(‘jn'ga‘]j(e o:jebfre;?jgem pardmetro g 14 circuito de ISnJgst?trjggigrctﬂgfé e brocure Tabela 7-1 Dimensdes e posicdes dos furos para VFDs nos quadros A e B
co |fncioname(hceEa e m eedbac e cuma unidede d eecbace comunicacio doedladoou a S EILS T el P Dimenssesdo " [Ditinlado fro defiametro d
nto em Conﬁg uragéo inadequada da extelgnos ue fazem com que a placa-mde. = Modelo ooy Mo it miolimim) monGgemllm} s
velocidade gurag a o q N q Cabo do teclado conectado  |Verifique e remova a fonte de ho W1 H1 D1 W2 H2 montagem
constante protecdo contra sobretensao. carga gere energla. incorretamente ou interferéncia externa. (mm)
Habilite a protecéo contra Errode |desconectado. Substitua o hardware e procure GD27-0R4G-52-B-XX 60 [ 190 | 155 36 180 a5
sobretensdo por meio de P11.03 e p2g | download |Cabo do teclado muito longo, |servicos de manutencéio. GD27-0R7G-S2-B-XX 60 | 190 | 155 36 180 25
reduza o valor da tensgo de de causando forte interferéncia. |Verifique se a versédo do software GD27-0R4G-2-B-EU A 60 | 190 | 155 36 180 25
protecdo contra sobretensgo de pardmetro |Ocorreu um erro de da placa de controle dos GD27-0R7G-2-B-EU 60 | 190 | 155 36 180 25
- — P11.04. - armazenamento de dados no [pardmetros de backup do teclado GD27-0R7G-4-B-XX 60 | 190 | 155 36 180 25
A tensdo darede esta muito  |Aumente a tensdo de entrada da teclado. & consistente com a do VED. GD27-1R5G-4-B-XX 60 190 | 155 36 180 a5
baixa. B rede. ; - Verifique se o motor esta em GD27-1R5G-52-B-XX 70 | 190 | 155 36 180 @5
Falha de |M€Xibicdo da tensdo do Entre em contato com o Asaidado VFD estaem curto- | b o om0 terra e se a GD27-2R2G-52-B-XX 70 | 190 | 155 36 180 35
subtens3o |Parramento estd anormal. fabricante. Falha de |circuito com o terra. fiaco esta normal. GD27-1R5G-2-B-EU 70 | 190 | 155 36 180 a5
E10 do 0 fechamento do contator do  [Entre em contato com o curto- |0 circuito de deteccdo de Remova o cabo do motor para GD27-2R2G-2-B-EU B 70 | 190 | 155 36 180 75
barramento buffer esta 'anormal, fabncante, ) E32 circuito  |corrente esta com defeAltO: verificacio. GD27-2R2G-4-B-XX 70 190 | 155 36 180 75
O VFD funciona com carga Verifique se a energia de entrada para A configuragdo de poténcia Substitua a placa de controle GD27-003G-4-BXX 70 190 | 155 36 180 75
gesfada qu?néiogcorre pderda esta ndormal~e se los cabos de aterrament Leal do mottoréjesvi? . principal. GD27-004G-4-B-XX 70 190 | 155 36 180 75
e fase no lado da entrada. entrada estao soltos. o ruscamente da potencia do 4 5 . K ~ .
A tens3o da rede estd muito  [Aumente a tens3o de entrada da VFD. Es;jrzigwrigstz.arametros domotor Figura 7-2 Dimensdes e posicdes dos furos para VFDs no quadro C
Raclc):?r.ente nominal do motor %?igii.ialize a corrente nominal verifique se h sobrecarga, i @ "
E1l Sgbrecatrga esta definida incorretamente. [do motor no grupo de 3:3%‘32%2?2?&%2 gitecgao de e T I fi
0 MOOr 15corre parada do motor ou o |parametros do motor. rolongue o tempo ACC/DEC " H H‘*’Hﬂﬂ A
transiente de carga é muito  |Verifique a carga e ajuste a Falha d \F; ifi & f_p Ses do [
|grande. quantidade de reforco de torque. anace I carga esta muito pesada ou eriique as contiguracoes dos
— E34 desvio de d parametros do motor e execute
ACC e muito rapido. velocidade [Parada: novamente o autoajuste dos
(0] motor em rotagdo e Au.ment_e_o_tempg ACC. parmetros do motor. o
reiniciado. o Evite reiniciar ap6s a parada. Verifique se os parametros de
E12 Sobrecarga |A tensdo da rede é muito Aumente a tensdo de entrada da controle do loop de velocidade
doVFD |baixa. rede. ) estdo definidos corretamente. H H H H H
A carga € muito grande. Selecione um VFD com maior Verifique se ha sobrecarga ou —
A poténcia do VFD é muito poténcia. Ocorreu uma excecio de parada. I-I HMHHHH
pequena. - carga. Verifique os parametros do motor | BT esin] =
szrda de fase ou flutuacdo Verifique se a energia de entrada Os parametros SM estdo e as configuragdes do contador -
Perda de |violenta ocorreu nas entradas estd normal e se os cabos de Falha de definidos incorretamente. EMF. Tabela 7-2 Dimensdes e posi¢es dos furos para VFDs no quadro C
E13 fszeef;?rgaf: g,ss ZrTe;fusos o lado da entrada est3o soltos. E35 ajuste Os pardmetros obtidos do Execute novamente o autoajuste Dimensdes do Distancia do furo | Didmetro do
P da est3o sol Defina P11.00 para filtrar a falha. incorreto |autotuning sdo imprecisos. |dos pardmetros do motor. Taman de montagem furo de
entrada estao soltos. O VFD n3o esté conectado a0 |[Aumente o tempo de detecgdo de Modelo ho contorno (mm) (mm) montagem
g;bgjgg_i?;gjguffgzggzgu Verifique se ha cabos de saida motor. . desajuste. W1 | H1 | D1 W2 H2 (mm)
Perda de 20 terra soltos ou quebrados. gpl;lcagao de enfraquecimento Ajufste o cqefncnintde dfel GD27-004G-2-B-EU 90 | 235 | 155 70 220 26
E14  |fase n01adolpe da de fase de saida uvw ~[ETTIAue s hé flutuacdo brusca e fuxo. o e et loon. o corronte GD27-5R5G-2-B-EU 90 [ 235 [ 155 | 70 | 220 26
esaida |,/ cargas 3PH seriamente |06 €383 € desequilibrio de z g P : GD27-5R5G4BXX | © 90 | 235 | 155 [ 70 220 26
cargas resisténcia 3PH do motor. Falha de |OVFD relata pré-alarme de Verifi tos de pré-
assimetricas. E36 subcarga [subcarga de acordo com o eritique os pontos de pre GD27-7R5G-4-B-XX 90 | 235 | 155 70 220 26
O duto de ar estd bloqueado |Ventile o duto de ar ou substitua eletronica |valor definido. alarme de carga e subcarga. Fi ; ~ -
ou o ventilador esta o ventilador. N igura 7-3 Dimensdes e posi¢des dos furos para VFDs no quadro D
Superaquec )V . E40 Safe torque Safe_ torque off afungdo é i
imento do danificado. ) . |Mantenha uma boa ventilagdo off habilitada por forcas externas.
E16 médulo A temperatura ambiente estd |para diminuir a temperatura Ocorreu
h muito alta. ambiente.
inversor . - . uma
Sobrecarga de funcionamento [Selecione um VFD com maior £a1 excecio no Verit ; d |
prolongada. poténcia. A S L . |Verifique se a fiagdo do termina
Check whether external device sggsgc;tgo gi?ﬁaez ﬂ?nSaTglﬁsatﬁtl)ncorreta, do STO esta adequada e firme o
E17 Falha |Osinalde entrada de falha input is normal. Verifique se a canal1 _|interruptor externo do STO; suficiente;
externa |externado terminal Satua.  |entrada do dispositivo externo Ocorreu0correu uma falha de > |Verifique se o interruptor externo
estd normal. uma  |hardware no circuito de do STO pode funcionar
A taxa de transmissdo esta Defina a taxa de transmissado excecdo no |seguranca do canal. corretamente;
configurada incorretamente. |adequada. E42 circuito Substitua a placa de controle.
Falha na linha de Verifique a fiagdo das interfaces d
Falha de comunicagao de comunicagdo Segura co
E18 |comunicagc 6do. - ao. canal2
o RS485  |ETO no endereco de Defina o endereco de Ocorreu
comunicac3o. comunicagdo corretamente. E43 uma  |Ocorreu uma falha de Substitua a placa de controle
A comunicagdo sofre de forte |Substitua ou altere a fiagdo para excecdo no hardware no circuito STO. ’
interferéncia. aumentar a capacidade anti-

Tabela 7-3 Dimensdes e posicdes dos furos para VFDs no quadro D

Dimensées do Distancia do furo de | Diametro do
Taman| contorno (mm) montagem (mm) furo de
Al ho montagem
Wi | H1 | D1 w2 H2 (mm)
GD27-7R5G-2-B-EU 130 250 185 100 237 26
GD27-011G-2-B-EU D 130 250 185 100 237 26
GD27-011G-4-B-XX 130 250 185 100 237 26
GD27-015G-4-B-XX 130 250 185 100 237 26

Figura 7-4 Dimens0es e posi¢des dos furos para VFDs no quadro E
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Tabela 7-4 Dimensdes e posi¢oes dos furos para VFDs no quadro E

Distancia do furo de Distancia do furo | Didmetro do
Modelo Taman montagem (mm) de montagem furo de
ho (mm) montagem
w1 H1 D1 W2 H2 (mm)
GD27-015G-2-B-EU 160 300 190 130 287 26
GD27-018G-4-B-XX E 160 300 190 130 287 26
GD27-022G-4-B-XX 160 300 190 130 287 26
# Nota: -XX indica nenhum ou -EU.
~ . . - . &)
Apéndice A Dados de eficiéncia energética
Tabela A-1 Perdas de poténcia e classe IE
Perda relativa (%) Perdaem |Classe
Modelo | | | | | . ) | standby (W) | IE
(0525)((0;50)((0;100)(50;25)|(50;50)|(50;100) (90;50) ((90;100) (0:25) | (0;50)
GD27-0R4G-S2-B-XX[ 1.46 | 1.62 | 1.92 | 1.53 | 1.76 | 2.10 | 1.95 | 2.24 5 IE2
GD27-0R7G-S2-B-XX[ 1.38 [ 1.48 | 1.85 [ 145 | 1.65 | 2.03 [ 1.81 [ 2.22 5 IE2
GD27-1R5G-S2-B-XX| 1.42 | 1.46 | 1.86 | 1.66 | 1.86 | 2.03 | 1.88 | 2.28 5 IE2
GD27-2R2G-S2-B-XX[ 1.36 | 1.42 | 1.76 | 1.59 | 1.79 | 1.96 | 1.85 | 2.12 5 IE2
GD27-0R4G-2-B-EU| 1.45 [ 1.63 [ 1.93 | 1.51 | 1.72 | 2.10 | 1.90 | 2.26 5 IE2
GD27-0R7G-2-B-EU[ 1.40 [ 1.46 [ 1.82 [ 1.44 | 1.59 | 2.00 | 1.76 | 2.18 5 IE2
GD27-1R5G-2-B-EU| 1.38 [1.42 | 1.80 | 1.65 | 1.79 | 1.99 | 1.86 | 2.23 5 IE2
GD27-2R2G-2-B-EU| 132 [1.38 | 1.74 | 1.56 | 1.76 | 1.94 | 1.83 | 2.8 5 IE2
GD27-004G-2-B-EU[ 1.27 [1.33 | 1.56 [ 1.47 | 1.69 | 1.90 | 1.76 | 2.02 9 IE2
GD27-5R5G-2-B-EU[ 0.79 [ 1.32 [ 1.99 | 0.87 | 1.34 | 2.22 | 141 | 2.39 9 IE2
GD27-7R5G-2-B-EU| 0.62 [ 0.90 | 1.76 | 0.80 | 1.15 | 2.04 | 1.46 | 2.28 11 IE2
GD27-011G-2-B-EU[0.54 | 0.78 | 1.87 | 0.77 [ 1.18 | 2.09 | 1.23 | 2.48 11 IE2
GD27-015G-2-B-EU[ 0.92 [ 0.93 | 0.95 [ 1.06 | 1.37 | 1.49 2.6 | 2.98 13 IE2
GD27-0R7G-4-B-XX | 1.32 [1.43] 1.82 | 148 | 1.66 | 2.12 [ 170 | 2.29 7 IE2
GD27-1R5G-4-B-XX [ 1.26 [ 1.32 | 1.50 | 142 | 1.62 | 2.02 | 1.63 | 2.14 7 IE2
GD27-2R2G-4-B-XX [ 1.28 [ 1.30 | 1.62 | 1.57 | 1.76 | 2.11 | 161 | 2.24 8 IE2
GD27-003G-4-B-XX | 1.18 [ 1.26 [ 1.54 | 1.47 | 1.66 | 2.02 | 1.58 | 2.10 8 IE2
GD27-004G-4-B-XX | 1.12 [1.22 [ 146 | 1.35 | 1.63 | 1.83 | 1.54 | 197 8 IE2
GD27-5R5G-4-B-XX [ 1.22 [1.37 | 156 | 1.46 | 1.77 | 2.12 | 177 | 2.26 9 IE2
GD27-7R5G-4-B-XX [ 1.14 [1.31 ]| 148 | 142 | 1.70 | 2.06 | 174 | 2.21 9 IE2
GD27-011G-4-B-XX | 0.79 [0.89 [ 1.79 | 0.9 [ 078 | 1.77 | 053 | 1.8 11 IE2
GD27-015G-4-B-XX | 0.7 [1.01 [ 1.98 | 0.74 | 1.02 | 1.87 | 1.17 | 2.23 11 IE2
GD27-018G-4-B-XX | 0.53 | 0.76 | 1.23 | 0.56 | 0.86 | 1.73 | 0.86 | 2.01 13 IE2
GD27-022G-4-B-xX | 0.63 | 0.71 [ 1.38 | 0.60 | 0.90 | 1.73 | 1.02 | 1.95 13 IE2
Tabela A-2 Especificagdes nominais
Poténcia Potén’cia de Correpte de Temperatura Frequé‘nci.a Tens:a'o fie
Modelo SpERETE sau.ia sau.:Ia maximade | de pot.encla pote[ma
| " trabalh A A
A | ) @) ) (Hz) )
GD27-0R4G-52-B-XX 0.9 0.4 2.5
GD27-0R7G-S2-B-XX 1.6 0.75 4.2 IAC 1PH 220V~
GD27-1R5G-52-B-XX 2.8 1.5 75 240V
GD27-2R2G-S2-B-XX 3.8 2.2 10
GD27-0R4G-2-B-EU 0.9 0.4 2.5
GD27-0R7G-2-B-EU 1.5 0.75 4.2
GD27-1R5G-2-B-EU 2.8 1.5 7.5
GD27-2R2G-2-B-EU 3.8 2.2 10
GD27-004G-2-B-EU 6.1 4 16 AC 3;:'0%/00\”
GD27-5R5G-2-B-EU 7.6 5.5 20
GD27-7R5G-2-B-EU 8.9 75 30 Faixa
GD27-011G-2-B-EU 11 11 42 s0°C permitida de
GD27-015G-2-B-EU 20.9 15 55 50Hz/60Hz:
GD27-0R7G-4-B-XX 1.6 0.75 2.5 47-63Hz
GD27-1R5G-4-B-XX 2.5 1.5 3.7
GD27-2R2G-4-B-XX 3.9 2.2 5.5
GD27-003G-4-B-XX 5.1 3 7.5
GD27-004G-4-B-XX 6.4 4 9.5
GD27-5R5G-4-B-XX 9.2 5.5 14 AC 3';;'0?/80\/'
GD27-7TR5G-4-B-XX 12.1 7.5 18.5
GD27-011G-4-B-XX 143 11 25
GD27-015G-4-B-XX 18.8 15 32
GD27-018G-4-B-XX 25 18.5 38
GD27-022G-4-B-XX 29.6 22 45

# Nota: -XX indica nenhum ou -EU.
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